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PRÉFACE. 


La  marche  suivie  dans  la  première  partie  de  cet 
ouvrage  est  fort  différente  de  celle  qu’ont  adoptée 
les  divers  auteurs  qui  ont  écrit  sur  le  même  sujet. 
Elle  ne  se  rapporte  précisément  à aucun  enseigne- 
ment existant,  mais  à l'enseignement  tel  que  je  crois 
qu’il  doit  être. 

L’ordre  suivant  lequel  les  diverses  parties  d’une 
science  doivent  être  présentées,  du  moins  quant  à 
ce  qu  elles  ont  de  général  et  de  caractéristique,  est 
presque  toujours  l’ordre  même  suivant  lequel  elles 
ont  été  découvertes.  Les  conceptions  importantes  ne 
sont  point  dues  au  hasard  ; elles  se  présentent  aux 
hommes  éminents  de  chaque  époque  lorsqu’elles 
sont  naturellement  amenées  par  les  besoins  et  l’étal 
de  la  science;  et  il  est  convenable  de  leur  donner 
dans  1’enseignement  de  cette  science  la  place  qu’elles 
ont  occupée  dans  son  développement  naturel. 

I«i  notion  des  infiniment  petits  remonte  à Archi- 
mède; elle  s’est  présentée  d’elle-inème  dans  la  me- 
sure des  grandeurs  géométriques,  aussitôt  qu’on  a 
voulu  considérer  les  aires  de  courbes  différentes  du 
cercle,  ou  les  volumes  de  corps  terminés  par  des 
surfaces  courbes  autres  que  celles  du  cylindre,  du 
cône  et  de  la  sphère.  Déjà  pour  la  comparaison  des 
volumes  de  ces  derniers  corps,  ainsi  que  pour  la 
mesure  du  cercle,  on  avait  été  amené  à la  conception 
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fondamentale  des  limites.  Ainsi  les  deux  idées  gé- 
nérales les  plus  fécondes  des  sciences  mathéma- 
tiques, remontent  presque  jusqu’à  leur  berceau,  et 
doivent,  par  conséquent,  se  présenter  presque  au 
début  de  leur  enseignement. 

L’objet  principal  de  cet  ouvrage  est  le  développe- 
ment de  ces  deux  conceptions,  qui  sont  intimement 
liées  l’une  à l’autre,  l^es  questions  que  nous  y trai- 
tons font  partie  de  diverses  brandies  des  mathéma- 
tiques pures  ou  appliquées,  et  se  trouveraient  autre- 
ment disposées  dans  un  enseignement  complet  de 
toutes  ces  branches.  Ce  sont  des  extraits  que  nous 
en  faisons,  pour  faire  comprendre  l’esprit  des  mé- 
thodes que  nous  voulons  exposer;  mais  nous  croyons 
que  ces  méthodes  doivent  être  introduites  dans 
chaque  branche  particulière,  à mesure  que  le  besoin 
s’en  fait  sentir.  Nous  espérons  même  le  faire  un  jour 
si  le  temps  nows  permet  de  réaliser  le  projet,  conçu 
depuis  bien  des  années,  d’esquisser  des  éléments  de 
mathématiques  pures  et  appliquées.  En  attendant, 
nous  avons  constamment  cherché  à répandre  par 
notre  enseignement,  toutes  les  améliorations  que 
nous  avons  cru  pouvoir  apporter  aux  idées  générales 
et  aux  méthodes  scientifiques  ; et  nous  avons  eu 
souvent  la  satisfaction  de  voir,  soit  par  les  ouvrages, 
soit  par  l’enseignement  oral  de  nos  élèves,  que  nos 
efforts  n’avaient  pas  été  tout  à fait  sans  résultat. 
Mais  il  est  nécessaire  qu’un  cours  complet  d’élé- 
ments soit  conçu  et  exécuté  par  un  seul;  et  nous  es- 
pérons qu’un  jour  nous  pourrons  en  présenter  au 
moins  un  programme  développé.  Voici  maintenant 
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la  marche  que  nous  avons  cru  devoir  suivre  dans 
l’ouvrage  que  nous  taisons  paraître  aujourd’hui,  et 
dont  l’objet  est  l’enseignement  des  méthodes  infini- 
tésimales. 

Nous  avons  commencé  par  donner  une  idée  géné- 
rale de  la  méthode  des  limites;  et  nous  avons  fait 
remarquer  en  quoi  elle  était  plus  simple  que  celle 
qu'employaient  les  anciens  géomètres,  en  partant  de 
la  même  notion  des  limites,  qui  leur  était  très-fami- 
lière. Nous  avons  distingué  ensuite  les  différentes 
manières  dont  les  grandeurs  à mesurer,  ou  celles 
auxquelles  on  les  ramène,  pouvaient  être  considérées 
comme  limites  de  variables  d’une  espèce  plus  sim- 
ple; et  nous  avons  dit  qu  elles  pouvaient  en  général 
se  réduireà  trois.  La  première,  employée  dans  quel- 
ques cas  par  Euclide  et  Archimède,  consiste  à re- 
garder les  grandeurs  comme  limites  de  séries;  la 
seconde  comme  limites  de  sommes  de  quantités  in- 
finiment petites;  la  troisième  comme  limites  de  rap- 
ports d’infiniment  petits.  Les  deux  premières  se  soûl 
présentées  à propos  de  la  mesure  de  la  pyràmide, 
de  la  parabole,  de  la  spirale,  de  la  sphère,  îles  vo- 
lumes des  corps  engendrés  par  la  révolution  de  sec- 
tions coniques,  etc.  La  troisième  s’est  présentée  à 
l’occasion  du  problème  des  tangentes,  et  s’applique 
à beaucoup  d’autres  questions.  La  théorie  des  sé- 
ries étant  en  dehors  de  l’objet  de  cet  ouvrage,  nous 
avons  dû  nous  borner  à considérer  les  quantités 
comme  limites  de  sommes  ou  de  rapports  d'infini- 
ment petits,  ou  comme  dépendant  d’une  manière 
quelconque  de  ces  limites. 
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Nous  avons  cru  devoir,  contrairement  aux  précé- 
dents, commencer  l’étude  du  calcul  infinitésimal 
par  la  considération  des  limites  de  sommes;  non- 
seulement  parce  que  c’est  l'ordre  que  la  science  a 
suivi  dans  sa  formation,  mais  parce  que  la  mesure 
«les  grandeurs  doit  naturellement  précéder  la  re- 
cherche des  tangentes  aux  courbes,  et  qu’en  cela 
l’esprit  humain  a procédé  comme  la  nature  des 
choses  le  demandait.  Il  nous  a semblé  que  renverser 
cet  ordre  n’était  pas  un  moyen  de  rendre  la  science 
plus  claire  et  plus  accessible. 

En  conséquence,  nous  nous  sommes  occupé  d’a- 
bord de  la  mesure  des  aires  des  figures  planes  ter- 
minées par  des  courbes,  ainsi  que  des  volumes  et 
des  surfaces  des  corps  qui  ne  sont  pas  terminés  de 
toute  part  par  des  plans.  Nous  11e  nous  sommes  pas 
borné  à montrer  comment  ces  questions  se  rame- 
naient à des  recherches  de  limites  de  sommes  d infi- 
niment petits;  mais  nous  avons  fait  voir,  par  un 
grand  nombre  d’exemples,  comment  ces  calculs 
pouvaient  être  exécutés  par  des  procédés  variés,  qui 
ont  même  quelquefois  une  assez  grande  généralité. 

Nous  avons  ainsi  fait  connaître  quelques-unes  des 
méthodes  employées  par  les  géomètres  qui  ont  traité 
les  premiers  ces  sortes  de  questions.  les  procédés 
que  donnera  plus  tard  le  calcul  intégral  n’en  seront 
que  mieux  appréciés;  mais,  dans  tous  les  cas,  il 
nous  a paru  qu’il  n’était  pas  convenable  de  former 
toute. là  science  du  calcul,  avant  d’avoir  résolu  les 
premières  questions  à l’occasion  desquelles  elle  a 
été  faite. 
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Nous  n’avons  pas  choisi  tous  nos  exemples  dans 
la  géométrie;  la  statique  nous  en  a offert  quel- 
ques-uns. Nous  avons  fait  voir  généralement  com- 
ment la  détermination  des  centres  de  gravité  se  ra- 
mène à celle  de  limites  de  sommes;  et  nous  avons 
effectué  les  calculs  dans  un  certain  nombre  de  cas 
simples. 

Dans  toutes  ces  recherches,  on  fait  un  fréquent 
usage  d'un  principe  général  très-simple,  qui  consiste 
en  ce  que  la  limite  d’une  somme  d’infiniment  pe- 
tits n’est  pas  changée,  quand  on  altère  ses  éléments 
de  quantités  infiniment  petites  par  rapport  à eux- 
mêmes;  ou,  en  d’autres  termes,  quand  on  remplace 
ces  éléments  par  d’autres  dont  les  rapports  avec  les 
premiers  ont  respectivement  pour  limite  l’unité. 
Le  principe  fondamental  que  nous  établissons  en 
commençant  est  la  source  des  plus  grands  avantages 
que  présente  l’introduction  des  infiniment  petits.  Il 
permet  d’en  retrancher  la  partie  qui  rend  le  calcul 
difficile,  en  donnant  un  moyen  sur  de  reconnaître 
si  cette  simplification  11e  conduit  à aucune  erreur. 
Par  ce  moyen,  on  a toutes  les  simplifications  qu’011 
trouverait  dans  une  approximation,  et  en  même 
temps  l’exactitude  que  l’on  11’obtiendrait  que  par  de 
longs  et  pénibles  calculs. 

Nous  sommes  passé  ensuite  à la  considération  des 
limites  de  rapports  d’infiniment  petits;  le  principe 
. précédent  s’y  applique  encore,  et  les  limites  11e  sont 
pas  changées  quand  on  altère  les  termes -variables 
des  rapports,  de  quantités  infiniment  petites  par  rap- 
port à ces  termes.  D’où  résulte  encore  l’avantage  de 
I.  l> 
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se  débarrasser  des  parties  qui  font  souvent  la  plus 
grande  difficulté  de  la  question. 

Nous  avons  commencé  par  faire  voir  que  dans  les 
divers  systèmes  de  détermination  des  points  d’un 
lieu,  le  problème  des  tangentes  se  ramène  immé- 
diatement à celui  de  la  limite  du  rapport  de  deux 
quantités  infiniment  petites.  Ces  quantités  sont  les 
accroissements  correspondants  des  deux  variables 
dont  les  valeurs  déterminent  les  divers  points  de  la 
courbe.  De  sorte  que  le  problème  général  des  tan- 
gentes revient  à ce  problème  d’analyse:  Etant  don- 
née une  équation  entre  deux  variables,  trouver  la  li- 
mite du  rapport  des  accroissements  infiniment  petits 
correspondants  de.  ces  variables. 

On  voit  ainsi  l’intérêt  géométrique  qu’offre  ce 
problème  de  calcul;  et  l’on  est  naturellement  con- 
duit à en  chercher  la  solution  générale.  Mais  nous 
montrons  qu’il  s’appliquera  encore  à beaucoup 
d’autres  questions  intéressantes  dans  la  géomé- 
trie et  la  mécanique.  La  nature  de  ces  questions 
peut  varier  à l’infini.  Nous  en  avons  choisi  parti- 
culièrement quelques-unes,  à cause  de  leur  impor- 
tance dans  la  science.  En  géométrie,  nous  avons 
considéré  la  courbure  des  lignes  planes,  le  cercle 
oscillateur,  les  développées,  etc.;  en  mécanique,  la 
vitesse,  l’accélération,  le  poids  spécifique  en  un 
point  d’une  substance  non  homogène,  etc.  Nous 
avons  étudié  aussi  la  question  générale  du  déplace-  » 
ment  d’une  figure  sur  un  plan,  et  nous  avons  vu 
comment  se  résolvent  les  problèmes  de  tangentes 
auxquels  elle  donne  lieu. 
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Toutes  les  théories  dont  nous  avons  parlé  jus- 
qu'ici, se  ramenant  à des  limites  de  sommes  ou  de 
rapports,  nous  avons  cru  convenable  de  les  exposer 
et  d’en  faire  des  applications  particulières  avant  d’é- 
tablir les  règles  du  calcul  différentiel  et  du  calcul 
intégral,  qui  donnent  plus  de  simplicité  et  de  géné- 
ralité à l’exécution  de  tous  les  calculs  auxquels  elles 
ramènent.  Comme  elles  sont  en  elles-mêmes  indé- 
pendantes des  moyens  d’exécution  des  opérations 
qu’elles  indiquent,  nous  avons  cru  devoir  les  pré- 
senter avant  les  longues  et  pénibles  théories  d’ana- 
lyse, qui  donnent  les  meilleures  règles  pour  cette 
exécution.  En  suivant  la  marche  inverse,  on  rebute 
l’esprit  par  des  recherches  abstraites  dont  il  ne  voit 
pas  l’objet  ; et  il  est  même  à craindre  que  les  théo- 
ries géométriques  que  l’on  expose  ensuite  ne  soient 
prises  pour  des  dépendances  des  théories  analy- 
tiques avec  lesquelles  elles  n’ont  en  elles-mêmes 
rien  de  commun,  et  qui  ne  leur  servent  qu’à  l’exé- 
cution du  calcul  des  limites  de  sommes  ou  de  rap- 
ports, auxquelles  ces  théories  ramènent  l’objet  de 
leur  recherche. 

Telle  est  la  marche  que  nous  avons  suivie  dans 
le  premier  livre  de  cet  ouvrage. 

Dans  les  livres  suivants,  nous  donnons  les  règles 
pour  trouver  les  limites  des  rapports  des  accroisse- 
ments infiniment  petits  de  variables  liées  par  des 
équations  données,  ainsi  que  les  limites  des  sommes 
d’infiniment  petits,  représentés  par  une  formule  gé- 
nérale. 

Nous  donnons  à ces  deux  problèmes  d’analyse, 
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«lont  l’un  est  l’inverse  «le  l’autre,  toute  l’extension 
dont  ils  sont  susceptibles,  en  restant  «lans  le  cadre 
qui  convient  à de  simples  éléments;  et  nous  formons 
ainsi  ce  que  l’on  appelle  le  calcul  différentiel  et  in- 
tégral . 

Ainsi,  dans  cet  essai,  que  nous  espérons  rendre 
un  jour  moins  imparfait,  notre  objet  a été  l’étude  de 
la  méthode  infinitésimale  considérée  en  elle-même; 
et  les  procédés  si  importants  du  calcul  différentiel 
et  du  calcul  inverse,  ont  été  les  moyens  d'exécution 
des  opérations  auxquelles  cette  méthode  a ramené  la 
solution  des  questions  qu  elle  s’est  proposées.  Cette 
subordination,  que  nous  avons  tenu  à rendre  bien 
explicite  et  bien  sensible,  donne  la  raison  de  l’ordre 
que  nous  avons  suivi  dans  cet  ouvrage,  et  du  titre 
«pie  nous  lui  avons  donné.  ' 
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CHAPITRE  PREMIER. 

DES  NOMRRF.S  EN  GÉNÉRAI 


I.  La  pluralité  nous  donne  la  première  idée  du  nom- 
bre; elle  constitue  ce  que  l'on  appelle  le  nombre  entier. 
Elle  se  trouve,  soit  dans  la  considération  simultanée  d’ob- 
jets distincts  et  séparés,  soit  dans  la  décomposition  d’une 
grandeur  en  parties  égales.  Un  de  ces  objets  ou  une  de 
ces  parties  se  nomme  unité.  Le  nombre  s’appelle  aussi  le 
rapport  de  la  grandeur  décomposée  à une  grandeur  égale 
à l’une  de  scs  parties. 

Celle  notion  suppose  donc  d’abord  celle  de  l’égalité 
pour  les  grandeurs  de  l’espèce  que  l’on  considère.  Elle 
suppose  ensuite  que  l’on  définisse  avec  précision  ce  que 
l’on  entend  par  ajouter  ce  s grandeurs  entre  elles,  et,  par 
suite,  ce  que  c’est  que  plus  grand  et  plus  petit. 

On  appelle  somme  de  plusieurs  nombres  le  nombre 
correspondant  à la  réunion  de  tous  les  objets  distincts  qui 
avaient  donné  lieu  aux  nombres  partiels,  ou,  généra- 
lement, à Y addition  de  quantités  quelconques  qui  renfer- 
maient ces  nombres  d’unités  identiques  entre  elles. 

I.  i 
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Mais  si  l’on  avait  à comparer  deux  grandeurs  dont  la 
plus  petite  ne  fût  pas  contenue  exactement  dans  l'autre, 
elles  ne  présenteraient  plus  l’idée  du  rapport  tel  qu’il 
vient  d’être  défini  ; et  comme  il  est  utile  dans  les  sciences 
de  généraliser  le  plus  possible,  c’est-à-dire  de  renfermer 
le  plus  grand  nombre  possible  d’idées  particulières  sous 
une  môme  dénomination,  on  a donné  de  l'extension  à la 
signification  des  mots  nombre  et  rapport. 

On  a d’abord  considéré  le  cas  où  les  deux  grandeurs 
ont  une  mesure  commune.  Pour  fixer  les  idées,  suppo- 
sons que  cette  mesure  soit  contenue  m fois  dans  l’une  et  n 
fois  dans  l’autre  : alors  la  première  est  égale  à m fois  la 
n'imt  partie  de  la  seconde,  et  celle-ci  à n fois  la  m1'"'  par- 
tie de  la  première;  on  est  convenu  de  dire  que  le  rap- 
port de  la  première  à la  seconde  est  ni  n"’"",  et  on  l’écrit 

ainsi,  — • Le  rapport  de  la  seconde  à la  première  est  dit 

réciproque  ou  inverse  du  premier,  et  s écrira  — 

Ces  nouveaux  rapports  ont  encore  été  appelés  des  nom- 
bres, et  pour  les  distinguer  des  nombres  entiers  on  les  a 
désignés  sous  le  nom  de  nombres  fractionnaires.  Sous 
quelque  forme  qu’ils  se  présentent,  on  dit  que  deux  nom- 
bres sont  égaux  lorsqu 'eu  prenant  une  même  unité  ils 
représentent  des  grandeurs  égales.  Si  l une  des  grandeurs 
représentées  est  égale  à l’autre  augmentée  ou  diminuée 
d’une  certaine  quantité,  on  dit  que  le  nombre  correspon- 
dant est  plus  grand  ou  plus  petit  que  l’autre.  Enfin  on 
dit  qu’on  ajoute  plusieurs  nombres  quelconques,  quand 
on  considère  celui  qui  correspondrait  à la  somme  des 
quantités  qui  comparées  à une  même  unité  ont  donné  lieu 
aux  premiers. 

Enfin,  si  l’on  considère  deux  grandeurs  qui  n’aient  pas 
de  mesure  commune,  et  que  l’on  appelle  à cause  de  cela 
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incommensurables,  elles  ue  préseutcnt  aucune  des  deux 
idées  précédentes,  et  il  faudra,  ou  dire  qu’elles  n’ont  pas 
de  rapport,  ou  donner  à la  signiiication  des  mots  rapport 
et  nombre  une  nouvelle  extension.  Mais  il  nie  suffira  pas 
que  l’on  convienne  de  dire  que  deux  grandeurs  incom- 
mensurables ont  entre  elles  un  rapport  et  que  ce  rapport 
sera  désigné  sous  lé  nom  de  nombre  incommensurable , 
il  faudra  définir  rigoureusement  l’égalité  des  rapports  ou 
nombres  incommensurables.  Notre  manière  de  voir  à cet 
égard,  différente  de  celle  de  quelques  géomètres,  est  en- 
tièrement conforme  au  fond  à celle  d’Euelide. 

Observons  d’abord  qu’en  partageant  l’une  des  grandeurs 
en  parties  égales  suffisamment  petites,  et  les  portant  dans 
l’autre  autant  de  fois  que  possible , le  reste  sera  moindre 
que  l’une  des  parties , et  par  conséquent  pourra  toujours 
être  rendu  moindre  que  toute  grandeur  donnée;  de  sorte 
qu’il  existera  un  rapport  eommcnsurable  entre  l’une  quel- 
conque des  deux  grandeurs  et  une  autre  qui  différera  aussi 
peu  qu’on  voudra  de  la  seconde. 

Cela  posé,  considérons  deux  grandeurs  incommensura- 
bles; divisons  l’une  d’elles,  par  exemple  la  plus  petite, 
en  parties  égales  dont  le  nombre  croisse  indéfiniment; 
porlons-les  dans  la  plus  grande  et  négligeons  le  reste  : il 
en  résultera  une  suite  de  rapports  ou  de  nombres  com- 
mensurables  correspondants  à la  plus  petite  des  grandeurs 
et  à d’autres  grandeurs  commensurables  avec  elle  et  qui 
diffèrent  de  la  seconde  de  quantités  qui  peuvent  devenir 
moindres  que  toute  grandeur  désignée.  Concevons,  en 
second  lieu , deux  autres  grandeurs  incommensurables  de 
même  nature  l’une  que  l’autre,  mais  d’une  espèce  qucl- 
. conque,  et  partageons  successivement  la  plus  petite  dans 
le  même  nombre  de  parties  égales  que  la  plus  petite  de  la 
première  espèce  ; on  aura  de  même  une  nouvelle  suite 
de  rapports  commensurables;  et  si  ceux  qui  correspon- 
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dent  de  part  et  d’autre  au  même  mode  de  division  de  la 
plus  petite  sont  toujours  égaux  , quelque  loin  qu’on 
pousse  cette  division,  on  dit  que  les  deux  premières  gran- 
deurs incommensurables  ont  même  rapport  ou  même  rai- 
son que  les  deux  autres. 

2.  Mais  pour  qu’il  y ait  lieu  de  définir  ainsi  l’égalité 
des  rapports  incommensurables , il  est  nécessaire  de  dé- 
montrer que  l’égalité  des  rapports  commensurables  res- 
pectifs est  indépendante  de  la  loi  suivant  laquelle  les  sub- 
divisions décroissent  indéfiniment  ; c’est-à-dire  que  si  celte 
égalité  a lieu  pour  une  certaine  loi,  elle  aura  lieu  pour 
toute  autre.  Cette  proposition  peut  être  démontrée  comme 
il  suit  : 

Soient  A et  R deux  grandeurs  incommensurables  d’une 
espèce  quelconque,  et  A',  B'  deux  autres  grandeurs  in- 
commensurables, soit  de  la  même  espèce  que  les  pre- 
mières, soit  de  toute  autre;  admettons  que  si  l’on  subdi- 
vise A et  A'  en  un  même  nombre  de  parties  égales,  qui 
croisse  indéfiniment  suivant  une  certaine  loi  déterminée, 
on  trouve  constamment  le  même  nombre  de  ces  parties 
contenues  respectivement  dans  B et  B'  : il  s’agit  de  dé- 
montrer que  si  l’on  partage  A et  A'  en  un  même  nombre 
quelconque  m de  parties  égales,  non  renfermé  dans  la  loi 
donnée,  il  se  trouvera  toujours  un  nombre  égal  de  ces 
subdivisions  respectives  dans  B et  B'. 

En  cfl’et,  supposons  qu’il  y ait  un  nombre  à- de  parties 
dans  B et  un  nombre  diflérent,  par  exemple  plus  grand, 
dans  B'.  Alors  k -+-  i parties  de  la  première  espèce  sur- 
passeront B d’une  certaine  quantité  que  je  désignerai 
par  E;  taudis  que  A H—  i parties  de  la  seconde  seront 
encore  inférieures  à B'.  Cela  pos'é,  décomposons  A en 
parties  égales  moindres  que  E,  et  comprises  dans  la  loi 
donnée;  décomposons  A'  eu  un  nombre  égal  de  parties  : 
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tl’ après  l'hypothèse,  il  devra  s'cn  trouver  respectivement 
le  même  nombre  dans  B et  dans  B'.  Mais  il  est  évident 
qu’il  y aura  moins  de  parties  plus  petites  que  E dans  B 
que  dans  B -+-  E ou  dans  A 4- 1 des  subdivisions  en  ques- 
tion; et  il  y en  aura  autant  dans  ces  A 4- i subdivisions 
qu’il  y aura  de  parties  correspondantes  dans  les  A 4- 1 sub- 
divisions correspondantes  de  B',  qui  sont  cependant  infé- 
rieures à B'.  Donc  il  y aurait  dans  B un  nombre  moindre 
de  parties,  comprises  dans  la  loi  donnée,  qu’il  n’y  aurait 
de  leurs  correspondantes  dans  B';  ce  qui  est  contre  l’hy- 
pothèse. 11  est  donc  impossible  qu’en  partageant  A et  A'  en 
un  même  nombre  quelconque  de  parties  égales,  ces  par- 
ties ne  soient  pas  respectivement  comprises  dans  B et  B' 
le  même  nombre  entier  de  fois. 

La  définition  de  l’inégalité  des  rapports  incommensu- 
rables sera  la  même  que  pour  les  rapports  commensura- 
bles.  On  dira  toujours,  qu’un  rapport  est  plus  grand  ou 
plus  petit  qu’un  autre  lorsqu'il  est  celui  d’une  quantité 
plus  grande  ou  plus  petite  que  la  première,  à la  même  se- 
conde quantité.  Et  l’on  appellera  toujours  somme  des  rap- 
ports de  plusieurs  quantités  à une  même  unité,  le  rapport 
de  la  somme  de  ces  quantités  à la  même  unité. 

3.  C’est  au  moyen  de  cette  extension  qu’Kuclide  a pu 
établir  des  théorèmes  généraux  dans  la  comparaison  des 
surfaces  entre  elles  et  des  solides  entre  eux.  Il  n’aurait 
pas  pu  dire  que  deux  rectangles  de  môme  hauteur  sont 
toujours  dans  le  même  rapport  que  leurs  bases,  ni  que 
deux  parallélipipèdes  de  même  base  sont  dans  le  même 
rapport  que  leurs  hauteurs;  et  tant  d’autres  propositions 
analogues  n’auraient  pu  être  énoncées  généralement,  s’il 
n’avait  défini  préalablement,  non  les  rapports , mais  l'é- 
gah'tc  des  rapports,  dans  tous  les  cas  qui  peuvent  se  pré- 
senter. 
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Ce  n’est  pas  que  pour  les  besoins  de  la  pratique  il  y ait 
beaucoup  d’intérêt  à donner  ce  degré  de  généralité  aux 
théorèmes  relatifs  à la  comparaison,  et,  par  conséquent , 
à la  mesure  des  grandeurs  ; car  on  peut  tonjours  les  rendre 
eommensurables  entre  elles  en  les  augmentant  ou  les  di- 
minuant de  quantités  moindres  que  toute  grandeur  dési- 
gnée. Mais  au  point  de  vue  de  la  théorie  pure,  il  faudrait 
dire  que  les  propositions  ne  sont  pas  générales  et  n’ont 
de  sens  que  quand  toutes  les  grandeurs  ont  u,ne  mesure 


commune. 


ORS  QUANTITES  CONSIDEREES  COMME  LIMITES. 


. CHAPITRE  IL 

PREMIERS  PRINCIPES  DE  LA  THÉORIE  DES  LIMITES. 


4.  Les  anciens  géomètres,  partant  de  la  définition  de  l'é- 
galité des  quantités  géométriques  fondée  sur  la  superpo- 
sition, eide  la  notion  del'addition  et  de  la  soustraction  de 
ces  quantités  , sont  parvenus  facilement  à la  comparaison 
et  à la  mesure  des  polygones  plans,  des  parallélipipèdes 
et  des  prismes  quelconques.  Mais  quand  ils  voulurent 
comparer  des  ligures  plaiies  terminées  par  des  courbes,  ou 
des  solides  terminés  par  des  surfaces  courbes,  les  mêmes 
procédés  ne  pouvaient  plus  réussir. 

Us  eurent  alors  l'idée  assez  naturelle,  mais  fondamen- 
tale, de  considérer,  au  lieu  des  grandeurs  elles-inêincs, 
d’autres  grandeurs  de  l’espèce  de  celles  qu’ils  savaient 
mesurer,  et  telles,  qu’elles  pussent  différer  des  premières 
de  quantités  moindres  que  toute  quantité  désignée.  Ils 
cherchaient  ensuite  la  relation  entre  ces  grandeurs  voi- 
sines des  proposées,  et  dont  ils  rendaient  la  comparaison 
aussi  facile  que  la  question  le  permettait.  Celle  relation 
leur  faisait  aisément  juger  celle  qui  devait  avoir  lieu  entre 
'les  grandeurs  proposées;  et  ils  démontraient  cette  der- 
nière en  prouvant,  par  la  méthode  pénible  de  la  réduction 
à l’absurde , que  la  véritable  relation  ne  pouvait  en 
différer. 

Ainsi , pour  trouver  la  relation  entre  les  aires  de  deux 
cercles  quelconques , F.uclide  commence  par  démontrer 
qu’en  inscrivant  dans  un  cercle  un  polygone  régulier,  et 
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en  doublant  successivement  le  nombre  des  côtés , la  diffé- 
rence de  1 aire  fixe  du  cercle  et  de  l'aire  variable  du  po- 
lygone peut  devenir  moindre  que  toute  surface  donnée. 
Cela  posé,  il  inscrit  dans  les  deux  eerckes  des  polygones 
réguliers,  et  pour  que  la  comparaison  soit  plus  facile, 
il  leur  donne  le  même  nombre  de  côtés  : les  aires  sont 
alors  dans  le  rapport  des  carrés  des  ravons  des  cercles. 
Ln  doublant  le  nombre  des  côtés  de  ces  polygones, 
et  répétant  cette  opération  indéfiniment,  le  rapport  des 
aires  restera  le  môme,  et  les  polygones  pourront  dif- 
férer aussi  peu  que  l’on  voudra  des  cercles  proposés;  d’a- 
près quoi  il  est  facile  de  prévoir  que  l’on  trouvera  ce 
môme  rapport  pour  les  cercles  eux-mômes.  Mais  il  se 
garde  bien  de  tirer  aussi  promptement  la  conclusion;  elle 
aurait  été  l’objet  de  trop  d'attaques,  surtout  de  la  part 
des  sophistes  qui  niaient  des  choses  beaucoup  plus  évi- 
dentes. Il  prend  le  détour  que  nous  avons  signalé  tout  à 
l’heure,  et  emploie  la  méthode  de  réduction  à l’absurde. 
11  suppose  que  les  deux  cercles  ne  soient  pas  comme  les 
carrés  de  leurs  rayons,  et  remarque  qu’alors  le  carré  du 
premier  sera  au  carré  du  second,  comme  le  premier 
cercle  est  à un  cercle  plus  grand  ou  plus  petit  que  le  se- 
cond. Il  examine  successivement  chacune  de  ces  hypo- 
thèses, et  démontre,  en  se  fondant  sur  le  lemme  cité, 
qu’elles  conduisent  à des  contradictions  : d’où  il  conclut 
que  ces  hypothèses  sont  fausses,  et  que,  par  conséquent, 
le  rapport  des  carrés  des  rayons  est  bien  égal  à celui  des 
deux  cercles.  C’est  en  suivant  une  marche  analogue  qu’il 
ramène  la  comparaison  des  pyramides  à celle  des  prismes, 
le  volume  du  cône  à celui  du  cylindre,  etc. , etc. 

Les  modernes,  en  conservant  tout  ce  qu’il  y a de  fon- 
damental dans  cette  méthode,  l’ont  simplifiée  sans  dimi- 
nuer sa  rigueur.  Nous  allons  faire  connaître  la  méthode 
généralement  employée  aujourd'hui , et  nous  commencc- 
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rous  par  poser  quelques  défini  lions  ei  quelques  principes 
généraux  très-simples. 

5.  Limite  d'une  variable.  — Lorsqu’une  grandeur 
prend  successivement  des  valeurs  qui  se  rapprochent  de 
plus  en  plus  de  celle  d’une  grandeur  ronslanle,  de  telle 
sorte  que  la  diflérence  avec  celle  dernière  puisse  devenir 
et  rester  moindre  que  toute  grandeur  désignée,  soit  que 
la  variable  soit  toujours  au-dessous,  ou  toujours  au-des- 
sus, ou  tantôt  au-dessous  et  tantôt  au-dessus  de  la 
constante,  on  dit  que  la  première  approche  indéfiniment 
de  la  seconde,  et  que  celle-ci  en  est  la  limite. 

Ainsi  nous  appelons  limite  d’une  variable,  une  quan- 
tité constante  dont  la  variable  approche  indéfiniment 
sans  jamais  i atteindre . 

().  Infiniment  petits.  — On  appelle  quantité  infini- 
ment petite,  ou  simplement  infiniment  petit,  toute  gran- 
deur variable  dont  la  limite  est  zéro. 

Par  exemple,  la  différence  d’une  variable  quelconque  à 
sa  limite  sera  dite  infiniment  petite,  puisqu’elle  tend 
vers  zéro.  Ainsi  la  différence  de  l’aire  d’un  cercle  à celle 
du  polygone  régulier  inscrit,  dont  on  multiplie  indéfini- 
ment le  nombre  des  côtés,  est  infiniment  petite.  Il  en  est  # 
de  même  de  la  différence  d’un  cylindre  à un  prisme  in- 
scrit, d’un  cône  à la  pyramide  inscrite,  etc. , etc. 

Nous  citons  ces  cas  particuliers  pour  indiquer  quelques 
exemples  ; mais  les  infiniment  petits  peuvent  se  présenter 
dans  une  foule  de  circonstances  où  ils  ne  sont  pas  la  dif- 
férence d'une  variable  à sa  limite  finie. 

Principe  fondamental  des  limites. 

7.  Si  deux  quantités  variables  sont  constamment 
égales  et  tendent  chacune  vers  une  limite , ces  deux  H- 
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mites  sont  nécessairement  égales.  — En  ellèl , deux 
grandeurs  toujours  égales  ne  présentent  qu’une  seule  va- 
leur, et  il  semble  inutile  de  démontrer  qu’une  valeur 
variable  ne  peut  pas  tendre  à la  fois  vers  deux  limites 
inégales,  c’est-à-dire  vers  deux  grandeurs  constantes, 
différentes  l’une  de  l’autre. 

Il  est,  au  reste,  bien  facile  d ajouter  quelques  dévelop- 
pements qui  rendent  plus  claire  encore,  s’il  est  possible, 
cette  importante  proposition.  Supposons,  en  effet,  que 
deux  variables  toujours  égales  aient  des  limites  diffé- 
rentes A et  B,  A étant,  par  exemple,  la  plus  grande,  et 
surpassant  B d’une  quantité  déterminée  A.  I.a  première 
variable  ayant  A pour  limite,  finira  par  rester  constam- 
ment comprise  entre  deux  valeurs,  l’une  plus  grande, 
l’autre  plus  petite  que  A,  et  ayant  avec  A une  différence 
aussi  petite  qu’on  voudra  ; bornons-nous  à supposer  cette 

différence  moindre  que  A.  Semblablement  la  seconde  va- 
riable finira  par  rester  indéfiniment  à une  distance  de  B 
moindre  que  - A.  Or  il  est  évident  qu’alors  les  deux  va- 
riables 11e  pourraient  plus  être  égales;  ce  qui  doit  être 
cependant,  d’après  les  données  de  la  question.  Ces  don- 
• nées  sont  donc  incompatibles  avec  l’existence  d une  diffé- 
rence quelconque  entre  les  limites  «les  variables.  Donc  ces 
limites  sont  égales. 

8.  Limites  des  sommes,  produits,  quotients  ou  puis- 
sances quelconques  de  variables.  — i°.  La  limite  de  la 
somme  de  variables  ,r,  y , 2,...,  u en  nombre  fini  «juel- 
conque,  qui  ont  respectivement  potlr  limites  des  «juanli- 
lés  a,  b , c,...,  I positives  ou  négatives,  est  la  somme  al- 
gébrique  de  ces  limites.  En  effet,  les  variables  x,  j',...,  u 
peuvent  être  représentées  respectivement  par  «!-+-«, 
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Z>4-o,.-..,  /-f-X,  les  différences  a,  ë,...,  X ayant  toutes 
pour  limite  zéro.  On  aura  donc 

! + / + *+•••+« 

— (fl  “+*  ê -t-  c -t-  « • . -t-  ê)  -l-  ( « -t-  Æ -f- . . , -t-  X). 

Or  * -f-  ë-f- . . . -+-  X tend  vers  la  limite  zéro,  puisqu’il  en 
est  ainsi  de  chacun  des  termes,  en  nombre  fini , qui  com- 
posent cette  quantité.  Donc  la  limite  du  second  membre, 
et  par  conséquent  du  premier  qui  lui  est  toujours  égal , 
est  a -f-  b -f-  c . . . -+-  / ; ce  qu’il  fallait  démontrer. 

a°.  La  limite  du  produit  de  plusieurs  variables  est  le 
produit  de  leurs  limites.  En  effet,  en  employant  les 
mêmes  dénominations  que  dans  le  cas  précédent,  on 
aura 

xyz. . . u = (a  + a)  (b  + ë)(c  -+-  y).  ..(/  +1)  = abc. ../  + «, 

w désignant  la  somme  d'un  nombie  fini  de  termes  ayant 
chacun  zéro  pour  limite,  puisqu'ils  renferment  comme 
facteurs  au  moins  une  tics  quantités  « , c,  y, . . . , X,  qui 
ont  toutes  zéro  pour  limite.  On  voit  donc  que  le  second 
membre,  ou  le  premier  xyz  . . . u,  a pour  limite  abc. . . 
comme  il  fallait  le  démontrer. 

Dans  le  cas  particulier  où  le  produit  j yz.  . .u  serait 
invariable,  sa  valeur  ne  pourrait  différer  de  abc.../, 
car  w devrait  être  constante^  et  comme  on  a prouvé  qu'il 
pouvait  être  moindre  que  toute  grandeur  donnée,  il  ne 
peut  être  autre  que  zéro. 

Si,  par  exemple,  on  a xy  — i,  il  en  résultera  ab=  i . 
Ainsi  deux  variables  dont  les  valeurs  sont  toujours  réci- 
proques l’iine  de  l'autre,  ont  des  limites  réciproques. 
Celte  remarque  est  d’une  application  fréquente. 

3".  La  limite  du  quotient  de  deux  variables  est  le  quo- 
tient de  leurs  limites,  quand  la  limite  du  diviseur  n’est 
pas  zéro. 
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En  cilct , 

■r a 4-  a a bu  — a G 

y è -t-  € b b (b  -+*  6 ) 


Or  le  dénominateur  de  la  dernière  fraction  finit  par  être 
aussi  près  qu'on  voudra  de  b *,  qui  est  un  nombre  déter- 
miné dillérent  de  zéro;  son  numérateur  tend  vers  zéro  : 


donc  cette  fraction  a zéro  pour  limite.  La  limite  de  - est 

donc  t’  comme  nous  l’avions  annoncé. 
b 

On  voit  que  le  seul  cas  à excepter  est  celui  où  l'on  a 
b = o. 


Si  - était  constant,  il  ne  pourrait  être  que  ^-;car 
il  faudrait  que  la  fraction  — ~~  fût  aussi  constante:  et 

1 0(5+6] 


comme  nous  avons  prouvé  qu’elle  pouvait  différer  de  zéro 
aussi  peu  qu’on  voudra,  il  faut  qu’elle  soit  zéro  même. 

4°.  La  limite  d’une  puissance  déterminée  d’une  va- 
riable est  égale  à la  limite  de  cette  variable,  élevée  à celte 
même  puissance.  Si  le  degré  m de  la  puissance  est  entier, 
x"  est  le  produit  de  m facteurs  égaux  à x;  et,  d’après  le 
premier  cas,  la  limite  de  X”1  sera  a"‘ . 


Soit  maintenant  »w  = - » p et  q étant  deux  entiers 

q 

p I 

quelconques;  rv  est  la  puissance  p de  x9  : donc,  d’après 

p 

le  cas  précédent,  la  limite  de  x 9 est  la  puissance  p de  la 

I 

limite  de  x 9 ou  de  \lx  ; reste  doue  à trouver  cette  der- 
nière. Mais  x,  étant  le  produit  de  q facteurs  égaux  à Vx , 
doit  avoir  pour  limite  la  puissance  q de  la  limite  de  Jx, 
et  comme  x a pour  limite  a,  il  en  résulte  que  a est  la 
puissance  q de  la  limite  de  ou  que  v'X  a pour  limite 
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P P 

\'a . Donc  x1  a pour  limite  a1 , comme  nous  l’avions 
annoncé. 

Ces  principes  suffisent  pour  presque  toutes  les  ques- 
tions que  les  éléments  peuvent  présenter.  Nous  leut* 
donnerons  plus  tard  une  plus  grande  généralité;  mais 
nous  commencerons  par  faire  connaître  en  quoi  consiste 
la  méthode  dont  ils  sont  la  base  , et  que  nous  éclaircirons 
par  des  applications  variées,  propres  à en  faire  bien 
comprendre  l’esprit. 

Méthode  des  limites. 

9.  Quand  on  veut  trouver  une  relation  entre  des  gran- 
deurs qui  ne  se  prêtent  pas  facilement  aux  comparaisons , 
on  les  considère  comme  limites  de  grandeurs  d’une  espèce 
plus  simple,  et  l’on  profite  de  l’indétermination  que  cette 
condition  laisse  subsister,  pour  choisir  ces  variables  de 
manière  à faciliter  la  recherche  d’une  relation  entre  elles. 
Si  l’on  y peut  parvenir,  le  problème  est  résolu.  En  elfe t , 
cette  relation  est  réductible  à une  équation  dont  les  deux 
membres  sont  en  général  des  variables  constamment 
égales,  dont  les  limites  sont  par  conséquent  égales.  Mais 
chacun  de  ces  membres  est  composé  de  termes  dans  les- 
quels il  n’y  a,  en  général,  que  des  multiplications,  des 
divisions  des  puissances  quelconques  des  variables  intro- 
duites. Or,  d’après  les  principes  précédents,  on  aura  la 
limite  de  chaque  terme  en  y remplaçant  les  variables  par 
leurs  limites  , et  la  limite  de  chaque  membre  sera  la 
somme  des  limites  de  ses  différents  termes.  D’où  l’on  voit 
que,  quand  on  a trouvé  la  relation  entre  les  variables , 
on  a immédiatement  la  relation  entre  les  quantités  pro- 
posées qui  en  sont  les  limites,  en  remplaçant  toutes  les 
variables  par  leurs  limites  respectives. 
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10.  C’est  en  cela  que  consiste  la  méthode  des  limites.  Elle 
simpliüc  la  question  en  ce  qu  elle  ramène  à la  recherche 
d’une  relation  entre  des  quantités  plus  simples,  dont  le 
choix  est  très- indéterminé,  et  qui  ne  sont  assujetties  qu’à 
tendre  indéfiniment  vers  les  quantités  proposées,  sans 
jamais  se  confondre  avec  elles.  Cette  relation  étant  trou- 
vée, il  suffit  de  remplacer  toutes  les  variables  par  leurs 
limites  pour  avoir  la  relation  cherchée. 

Il  peut  arriver  que  la  substitution  pure  et  simple  des 
limites  aux  variables  conduise  à des  formes  indéterminées, 
comme,  par  exemple,  dans  le  cas  où  l’on  aura  des  frac- 
tions dont  les  deux  termes  auront  zéro  pour  limite.  La 

substitution  donnerait  alors  -»  expression  qui  n'estl'indi- 

eation  d’aucune  véritable  opération.  On  pourrait  encore 
obtenir  d’autres  expressions  sans  signification;  dans  tous 
ces  cas  il  faudrait  recourir  à des  règles  qui  seront  exposées 
plus  tard. 

Il  est  inutile  de  dire  que,  pour  la  commodité  des  calculs, 
il  peut  être  utile  d’introduire  de  nouvelles  variables  dé- 
pendantes des  premières.  Ainsi,  déjà  nous  avons  repré- 
senté les  variables  x,  y,  z , etc.,  par  a -h  a,  b-\-S, 
c -h  y,  etc.  ; a,  o,  y étaient  alors  de  nouvelles  variables 
tendant  vers  zéto,  en  même  temps  qu ex, y,  z tendaient 
vers  a,  b , c.  Si,  dans  le  courant  du  calcul,  on  voulait 
tout  réduire  aux  variables x, y,  z , etc.,  il  suffirait  de 
remplacer  a , 6 , y,  etc. , par  x — a , y — b,  z — c,  etc. 

Il  peut  arriver  que  les  deux  membres  de  l’égalité , quoi- 
que composés  de  quantités  variables , restent  constants; 
on  aura  toujours  la  relation  entre  les  quantités  proposées, 
en  remplaçant  les  variables  par  leurs  limites.  On  remar- 
quera seulement  que  cette  substitution , au  lieu  de  donner 
les  limites  des  deux  membres,  donne  leur  valeur  con- 
stante. Au  reste,  on  aurait  facilement  deux  membres  va- 
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riables.  en  faisant  passer  l’un  des  termes  variables  d’un 
membre  dans  l'autre,  ou  encore  en  multipliant  par  un 
dénominateur  variable;  mais  ce  serait  une  transforma- 
tion inutile,  et  que,  par  conséquent,  il  ne  faut  jamais 
faire. 

Application  aux  cas  simples  que  présente  la  géométrie 
élémentaire. 

H.  i°.  Trouver  le  rapport  des  surfaces  de  deux 
cercles.  — Soient  R,  R'  les  rayons  de  ces  cercles;  S, 
S'  leurs  surfaces.  On  démontrera  d’abord,  comme  Eu- 
clide,  que  ces  surfaces  peuvent  être  considérées  comme 
les  {imites  de  celles  de  polygones  réguliers  inscrits,  dont 
on  doublerait  indéfiniment  le  nombre  des  côtés.  On 
pourrait  bien  prendre  des  polygones  non  réguliers,  mais 
il  y aurait  plus  de  difficulté,  sans  aucun  avantage; 
ou  bien  encore  ne  pas  s’assujettir  à donner  le  même 
nombre  de  côtés  aux  polygones  inscrits  dans  les  deux 
cercles,  mais  leur  comparaison  serait  beaucoup  plus 
difficile,  et  il  n’y  aurait  encore  aucun  avantage. 

Ainsi  d’abord  nous  regarderons  les  surfaces  des  deux 
cercles  comme  limites  de  deux  polygones  réguliers  sem- 
blables, dont  le  nombre  des  côtés  augmente  indéfini- 
ment. 

Or  ou  sait  que  deux  polygones  réguliers  semblables 
sont  entre  eux  comme  les  carrés  des  rayons  des  cercles 
circonscrits.  Si  donc  on  désigne  par  P,  Pies  aires  des 
polygones  variables  inscrits  dans  les  deux  cercles,  on 
aura  constamment  la  proportion 

p R" 

pi  — ÎpV 

Avant  ainsi  une  relation  entre  les  variables,  il  suffira 
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de  les  remplacer  par  leurs  limites,  pour  obtenir  relie  qui 
a lieu  entre  ces  dernières  ; d’où  résulte 

C _ JT 
C'~R'’’ 

et , par  conséquent,  les  surfaces  de  deux  cercles  quelcon- 
ques sont  comme  les  carrés  de  leurs  rayons. 

Le  cas  que  nous  venons  de  traiter  est  celui  où  les  deux 
membres  de  l’égalité  sont  constants.  On  les  aurait  eu 
variables,  si  l’on  avait  chassé  les  dénominateurs,  et  la 
ndation  aurait  été 

PR'*  = FRV 

On  en  aurait  conclu 

CR'*  = C'  R’, 

et,  par  suite, 

C _ R* 

C7  ~ R7"*' 

Mais,  comme  il  n’y  a aucun  avantage  à avoir  des  mem- 
bres variables  plutôt  que  constants,  il  ne  faut  jamais 
faire  la  moindre  transformation  pour  les  avoir  tels. 

a°.  Deux  pyramides  triangulaires  de  bases  équiva- 
lentes et  de  même  hauteur  sont  équivalentes.  — En 
cITet,  on  peut  démontrer,  comme  Euelide,  que  toute 
pyramide  triangulaire  est  la  limite  d’une  somme  de  pris- 
mes triangulaires.  Ces  prismes,  étant  construits  simulta- 
nément dans  deux  pyramides  qui  ont  base  équivalente  et 
même  hauteur,  sont  respectivement  équivalents;  et,  par 
suite,  leurs  sommes  le  sont. 

Cela  posé,  les  deux  pyramides  proposées  sont  les 
limites  de  quantités  variables  toujours  égales  en  va- 
leur, donc  elles  le  sont  elles-mêmes;  comme  il  fallait  le 
démontrer. 
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3°.  Un  cône  a pour  mesure  le  tiers  du  produit  de  sa 
base  par  sa  hauteur.  — En  eflfet,  Euclide  a démontré 
qu'un  cône  est  la  limite  d’une  pyramide  ayant  même 
sommet,  et  pour  base  un  polygone  inscrit  dans  la  base  du 
cône,  et  dont  le  nombre  des  côtés  croît  indéfiniment. 
Cela  posé,  désignons  par  V le  volume  du  cône,  par  B sa 
base  et  par  II  sa  hauteur.  Soient  V',  B'  le  volume  et  la 
base  de  la  pyramide  inscrite,  dont  la  hauteur  aura  même 
valeur  H. 

Toute  pyramide  ayant  pour  mesure  le  tiers  du  produit 
de  sa  base  par  sa  hauteur,  on  aura 

v'=-;b.h. 

Remplaçant  les  variables  V,  IV  par  leurs  limites  V et  B, 
on  aura 

* v = Jb.h, 

ce  qui  prouve  la  proposition  énoncée. 

Les  applications  aux  autres  propositions  de  la  géomé- 
trie élémentaire  seraient  aussi  simples,  et  nous  ne  nous 
y arrêterons  pas. 


31 
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CHAPITRE  III. 

INFLEXIONS  AU  SUJET  DE  QUELQUES  DÉFINITIONS. 


De  l'infini. 

12.  Le  mol  infini  est  employé  pour  exprimer  l’absence 
tic  limite,  de  borne  quelconque  : c’est  ainsi  que  l’espace 
el  le  temps  sont  «lits  induis.  Cette  idée  exclut  évidem- 
ment celle  de  toute  comparaison  sous  le  rapport  «le  la 
grandeur.  Néanmoins,  pour  abréger  le  discours,  on  parle 
souvent  de  quantités  infinies,  on  les  soumet  aux  mêmes, 
opérations  que  les  quantités  finies,  et  il  est  très-important 
de  ne  pas  se  méprendre  sur  la  manière  dont  ce  langage 
doit  être  entendu. 

Ces  quantités  dites  infinies  ne  peuvent  se  présenter  que 
de  deux  manières:  ou  comme  solutions,  ou  comme 
données  d’une  question. 

L'infini  peut  se  présenter  comme  solution  lorsque, 
pour  déterminer  certaines  quantités,  on  les  regarde 
comme  dépendantes  d une  autre-,  et  que  dans  le  cas  par- 
ticulier que  l’on  a en  vue,  cette  dernière  n’existe  plus, 
tandis  que  pour  des  cas  très-voisins  elle  aurait  des  valeurs 
qui  pourraient  dépasser  toute  grandeur  assignée.  Ainsi , 
par  exemple,  pour  déterminer  un  angle,  on  peut,  en 
général,  prendre  pour  inconnue  sa  tangente  trigono- 
métrique  ; mais  il  faut  excepter  le  cas  particulier  de  l’angle 
droit.  Les  équations  qui  donneront  la  valeur  de  cette 
tangente  devront  conduire  à une  expression  qui  croîtra 
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indéfiniment,  à mesure  que  les  données  se  rapprocheront 
de  relies  qui  conduiraient  pour  solution  à l'angle  droit. 
Dans  ce  dernier  cas,  l’expression  11e  doit  plus  rien  repré- 
senter, et  apprendra  par  cela  même  que  la  question  se 
rapporte  à ce  cas  particulier.  La  forme  qu’elle  prendra 
le  plus  ordinairement  sera  celle  d’un  nombre  fini,  di- 
visé par  zéro.  On  dit  alors  que  la  valeur  de  l’inconnue 
est  infinie,  et  que  l’angle  correspondant  est  droit;  de 
sorte  que  la  question  proposée  est  possible,  et  sa  solu- 
tion est  déterminée.  Mais  si  la  quantité  dont  la  valeur 
générale  se  présente  dans  un  cas  particulier  sous  la  forme 
illusoire  d’un  nombre  divisé  par  zéro,  n’est  pas  une  in- 
connue auxiliaire,  mais  bien  celle  que  l’on  voulait  dé- 
terminer, il  est  clair  que  la  question  proposée  était  ab- 
surde. 

13.  L'infini  peut  encore  se  présenter  autrement  que 
comme  solution  d'équations  dans  des  cas  particuliers;  il 
peut  se  trouver  dans  les  données  mêmes  de  la  question. 
On  peut  se  proposer  de  trouver  la  limite  du  rapport,  de 
la  différence,  ou  de  toute  autre  fonction  de  quantités 
dépendantes  les  unes  des  autres , et  croissant  sans  limites. 
Dan  s ces  divers  cas,  on  dit  quelquefois  que  cette  li- 
mite est  le  rapport,  ou  la  différence,  ou  la  fonction 
quelconque  de  ces  quantités  infinies;  mais  il  n’y  aurait 
aucun  sens  à attribuer  à la  comparaison  des  deux  infinis, 
puisque,  comme  je  l’ai  déjà  dit,  l’infini  ne  signifie  pas 
une  grandeur,  mais  l’absence  de  limites  : ainsi , si  l’on 
mène  dans  un  plan  des  parallèles  équidistantes,  il.  est 
absurde  de  dire  que  les  espaces  infinis  renfermés  entre  les 
parallèles  consécutives  sont  égaux.  Mais  si  l’on  cherche 
les  rapports  de  ces  espaces  croissant  indéfiniment,  on 
peut  bien  se  demander  quelles  sont  leurs  limites,  et  l'on 


Digitized  by  Google 


20 


LIVRE  I. 


trouve  alors  un  résultat  complètement  indéterminé;  car 
on  peut  faire  croître  indéfiniment  les  longueurs  de  deux 
de  ces  bandes  en  établissant  entre  elles  une  relation  arbi- 
traire; et  l'on  ne  trouverait  le  rapport  de  ces  bandes 
infinies  égal  à l’unité  que  dans  des  cas  très -particu- 
liers. 

Ce  même  langage  vicieux  est  souvent  employé  quand 
ou  veut  désigner  les  limites  vers  lesquelles  tendent  des 
grandeurs  variables,  lorsque  certaines  autres  grandeurs , 
dont  elles  dépendent,  croissent  sans  limite.  Ainsi,  par 
exemple,  le  cercle  est  la  limite  vers  laquelle  tend  un  poly- 
gone régulier  inscrit , dont  le  nombre  de  côtés  croit  indé- 
finiment; et,  pour  exprimer  cette  propriété  , on  dit  quel- 
quefois que  le  cercle  est  un  polygone  régulier  d’une  infi- 
nité de  côtés.  On  dit  encore  qu’une  droite  en  rencontre 
une  autre  à l’infini,  au  lieu  de  dire  qu’elle  est  la  limite 
d’une  droite  qui  rencontre  l'autre  à une  distance  qui 
augmente  sans  limite. 

Toutes  ces  manières  de  s’exprimer  ont  des  inconvé- 
nients pour  ceux  dont  les  idées  ne  sont  pas  encore  bien 
faites,  et  nous  ne  les  emploierons  jamais. 

Des  nombres  incommensurables . 

14.  Lorsque  nous  avons  donné  la  définition,  non  pas 
des  rapports  incommensurables,  mais  de  légalité  île 
rapports  de  quantités  incommensurables  entre  elles, 
nous  avons  fait  remarquer  que  ce  n était  que  par  une 
extension  donnée  au  mot  nombre  que  l’on  pouvait  dire 
que  ces  quantités  ont  un  rapport  qui  est  un  nombre.  Il 
n’y  avait  donc  pas  lieu  de  dire  qu’on  pouvait  approcher 
indéfiniment  du  rapport  de  deux  quantités  incommen- 
surables , au  moyen  de  rapports  commensurables,  ni, 
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par  suite,  de  regarder  les,  nombres  incommensurables 
comme  limites  des  nombres  eommensurables  et  d’v 
appliquer  les  principes  relatifs  aux  limites. 

Mais  , après  avoir  fait  l’extension  du  sens  du  mol 
nombre,  et  avoir  défini  avec  précision  1 égalité  et  l’iné- 
galité des'  nombres  incommensurables,  il  est  bon  de 
remarquer  que  le  rapport  de  deux  quantités  incommen- 
surables est  la  limite  de  nombres  eommensurables  va- 
riables. En  effet,  nous  avons  vu  qu’on  pouvait  approcher 
indéfiniment  de  la  première  quantité,  au  moyen  de 
quantités  eommensurables  avec  la  seconde,  plus  grandes 
ou  plus  petites  que  la  première,  et  différant  entre  elles 
d’une  subdivision  de  la  seconde.  Les  rapports  de  ces  va- 
riables à cette  seconde  sont  eommensurables  et  croissent 
avec  les  variables.  De  plus  , pour  avoir  le  rapport  incom- 
mensurable lui-mème,  il  faudrait,  d’après  la  définition 
tle  la  somme  des  nombres,  ajouter  au  rapport  variable 
celui  du  reste,  moindre  qu’une  subdivision  de  la  seconde 
quantité,  à cette  quantité  constante  tendant  vers  zéro. 
Ce  dernier  rapport,  inférieur  à celui  d’une  subdivision 
qui  peut  devenir  moindre  que  toute  quantité  donnée, 
tend  donc  indéfiniment  vers  zéro.  Donc,  d’après  le  sens 
étendu  donné  à toutes  les  expressions,  les  nombres 
incommensurables  sont  limites  de  nombres  commcnsu- 
rables,  et  tous  les  principes  des  limites  y sont  appli- 
cables. 

lo.  On  peut  arriver  à l’idée  des  nombres  incommen- 
surables, autrement  qu’en  comparant  deux  grandeurs  qui 
n’ont  pas  de  commune  mesure,  et  par  des  considérations 
purpmcnl  arithmétiques,  comme,  par  exemple,  «elles  des 
racines,  des  logarithmes,  etc.  Dans  ces  cas  on  trouve  des 
nombres  eommensurables  qui  satisfont  à des  conditions 
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de  plus  en  plus  voisines  des  proposées,  et  qui , en  prenant 
une  unité  de  nature  quelconque,  représenteraient  des 
quantités  concrètes  tendant  vers  des  limites  déterminées. 
On  convient  alors  de  dire  que  ces  limites  incommensu- 
rables avec  l’unité,  ont  avec  elle  des  rapports  que  l’on 
appellera  nombres  incommensurables  et  qui  seront  dits 
satisfaire  aux  conditions  ou  équations  proposées. 

Arrivant  ainsi  à la  considération  du  rapport  de  deux 
grandeurs  qui  n’ont  pas  de  commune  mesure,  on  ajou- 
terait les  différents  développements  que  nous  avons 
donnés  précédemment. 

De  /' équivalence. 

16.  La  notion  de  l'équivalence  parait  si  naturelle  et 
si  simple,  que  les  géomètres  ont’rarcment  senti  la  néces- 
sité de  la  définir.  Euclide  ne  fait  aucune  différence  entre 
l’équivalence  et  l’égalité,  il  sc  sert  du  même  mot  pour 
désigner  l’une  et  l’autre;  il  dit  égaux  deux  trianglesde 
même  base  et  de  même  hauteur.  Mais  aujourd’hui  que 
l’égalité  en  géométrie  se  définit  exclusivement  par  la 
coïncidence,  il  n’est  plus  permis  de  dire  égales  des  figures 
qui  ne  peuvent  coïncider;  et  lorsqu’on  les  appelle  équi- 
valentes, il  faut  dire  sans  équivoque  ce  qu’on  entend  par 
là,  et  qu’il  n’y  ait  pas  plus  d’obscurité  dans  l’équivalence 
d’un  cercle  avec  un  carré  que  dans  l’égalité  de  deux 
triangles. 

Quelques  auteurs,  voulant  faire  la  distinction  des 
deux  égalités,  ont  appelé  la  seconde  égalité  en  surface, 
mais  ils  n’ont  donné  aucun  caractère  précis  pour  la  re- 
connaître. Ils  l'ont  admise  pour  les  figures  résultant  de 
la  réunion  ou  de  la  soustraction  de  figures  égales,  ou  pour 
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les  mômes  parties  aliquotcs  <1  une  même  ligure  condui- 
sant à des  figures  non  super posables.  Ainsi , par  exemple, 
on  peut  partager  un  parallélogramme  en  deux  parties 
égales  d'une  infinité  de  manières,  puisqu’il  suffit  de  le 
couper  par  une  ligne  passant  par  le  point  de  rencontre 
de  ses  diagonales.  Toutes  ces  moitiés,  de  formes  si  di- 
verses, sont  dites  équivalentes.  Mais  tous  ces  cas  simples 
seraient  insuffisants,  et  d’ailleurs  auraient  besoin  d’être 
ramenés  à un  caractère  commun  qui  servirait  alors  de 
définition  à l’équivalence.  Autrement,  on  [lécherai t 
contre  le  principe  général  que  nous  avons  énoncé  au 
commencement  de  cet  ouvrage,  et  qui  consiste  en  ce 
que  l’application  des  nombres  à l’élude  des  grandeurs 
de  toute  espèce  exige  préalablement  une  définition  pré- 
cise de  l’égalité,  c’est-à-dire  des  conditions  sous  les- 
quelles le  rapport  de  deux  grandeurs  sera  dit  égal  à 
l'unité. 

Cela  posé,  nous  dirons  que  deux  quantités  géomé- 
triques sont  équivalentes , lorsqu’elles  seront  composées 
de  parties  égales  ou  seront  limites  de  quantités  va- 
riables composées  de  parties  respectivement  égales. 

17.  On  peut  remarquer  que  si  l'on  conçoit  les  parties 
correspondantes  de  ces  quantités  évaluées  par  rapport 
à une  même  unité,  on  trouvera  de  part  et  d’autre  les 
mêmes  nombres  et  les  mêmes  sommes  de  nombres,  de 
sorte  que  les  quantités  équivalentes  seront  exprimées  par 
les  mêmes  nombres  ou  par  les  limites  tic  nombres  égaux. 
Ma  is  celte  propriété  ne  doit  pas  être  choisie  pour  servir 
de  définition  ; elle  est  immédiatement  fondée  sur  la  pré- 
cédente, d’après  le  sens  que  nous  avons  attaché  à l'éga- 
lité et  à l'addition  des  nombres. 

Les  quantités  équivalentes  étant  exprimées  par  des 
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nombres  égaux,  toutes  les  opérations  de  soustraction  , de 
division,  etc.,  faites  sur  des  quantités  équivalentes  donne- 
ront les  quantités  exprimées  par  des  nombres  égaux,  et , 
par  conséquent,  équivalentes.  Par  exemple,  de  quelque 
manière  qu’on  partage  un  parallélogramme  en  deux 
parties  égales,  toutes  ees  figures  non  superposables 
seront  équivalentes. 
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CHAPITRE  IV. 

DES  DIFFÉRENTES  MANIÈRES  DONT  I.ES  QUANTITÉS 
PEUVENT  ÊTRE  CONSIDÉRÉES  COMME  LIMITES 
DE  VARIABLES. 


IX.  Les  grandeurs  peuvent  être  considérées  comme  dé- 
pendant de  limites  idc  variables,  de  bien  des  manières  dif- 
férentes. Les  formes  de  leurs  expressions  peuvent  être 
aussi  diverses  (pie  celles  des  questions  mêmes  dont  elles 
sont  les  solutions. 

Mais  lorsqu’il  s'agit  seulement  de  ramener  une  quan- 
tité à d’autres  plus  faciles  à traiter,  et  qu’on  n’aperçoit  pas 
immédiatement  une  quantité  variable  d’une  espèce  plus 
simple  dont  elle  soit  la  limite,  on  emploie  le  plus  ordi- 
nairement l’un  des  deux  procédés  suivants,  qui  ont  été 
imaginés  par  les  géomètres  anciens  cl  considérablement 
développés  par  les  modernes. 

Ces  deux  procédés  ont  cela  de  commun  qu’ils  consis- 
tent l’un  et  l’autre  à enlever  successivement  de  la  quan- 
tité proposée  des  quantités  d’une  espèce  plus  simple,  en 
laissant  un  reste  qui  présente  bien  les  mêmes  diflicultés 
que  la  quantité  en  question  , mais  qui  diminue  de  plus  en 
plus  et  a pour  limite  zéro.  Par  là  on  tend  de  plus  en  plus 
à épuiser  la  quantité,  ce  qui  a fait  donner  à la  méthode 
fondée  sur  ces  procédés  le  nom  de  méthode  il'cxhmislion. 
Mais  il  y a deux  manières  très-diflérenles  de  procéder  à 
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l'épuisement  de  la  quantité.  Dans  l’une  on  enlève  d'abord 
une  certaine  quantité  déterminée,  et  l’on  ne  s’occupe 
plus  que  de  ce  qui  reste;  puis  011  enlève  de  ce  reste  une 
nouvelle  quantité  déterminée,  et  l’on  obtient  un  nouveau 
reste  sur  lequel  on  agit  de  même;  et  ainsi  de  suite  indé- 
finiment, de  telle  sorte  que  les  restes  puissent  devenir 
moindres  que  toute  quantité  donnée  : de  cette  manjère, 
la  quantité  est  la  limite  d’une  somme  de  quantités  fixes 
dont  le  nombre  augmente  indéfiniment. 

On  appelle  série  une  suite  de  grandeurs  déterminées 
dont  le  nombre  est  indéfini.  En  employant  cette  expres- 
sion, ce  premier  procédé  revient  donc  à considérer  une 
grandeur  comme  limite  de  la  somme  des  ternies  d'une  sé- 
rie. Le  second  procédé,  dû  à Archimède,  consiste  à consi- 
dérer dans  la  grandeur  des  parties  d’espèce  plus  simple,  non 
pas  fixes  comme  dans  le  premier,  mais  décroissant  cha- 
cune indéfiniment;  ces  parties  variables  ayant  zéro  pour 
limite  sont  ce  que  nous  avons  appelé  des  infiniment  petits. 
Leur  nombre  augmente  indéfiniment , et  elles  doivent  être 
choisies  de  telle  sorte  que  leur  somme  diffère  de  la  gran- 
deur en  question  d’une  quantité  qui  puisse  devenir 
moindre  que  toute  quantité  donnée.  De  celle  manière, 
les  grandeurs  sont  considérées  comme  limites  de  sommes 
de  quantités  infiniment  petites  dont  le  nombre  augmente 
indéfiniment . 

Les  anciens  ont  connu  ces  deux  procédés  comme  nous 
l'avons  dit  : nous  en  donnerons  tout  à l’heure  quelques 
exemples. 

19.  Les  modernes  ont  fait  entrer  d’une  autre  manière 
encore  les  infiniment  petits  dans  l’expression  des  va- 
riables dont  les  limites  font  connaître  les  quantités  cher- 
chées : ils  ont  considéré  les  rapports  des  infiniment 
petits  entre  eux.  Lorsque  deux  quantités  tendent  vers 
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zéro  eu  dépendant  l’une  de  l’autre,  leur  rapport  est  une 
quantité  déterminée  qui  tend  en  général  vers  une  li- 
mite finie.  Cette  considération,  inconnue  aux  anciens, 
est  un  des  plus  grands  progrès  que  la  science  doive  aux 
modernes. 

L’objet  principal  de  cet  ouvrage  est  de  traiter  des  infi- 
niment petits  sous  ces  deux  points  de  vue.  Nous  aurons 
cependant  l’occasion  d'employer  les  séries  dans  l’évalua- 
tion des  grandeurs,  et  d’ailleurs  nous  ne  pouvons  nous 
dispenser  de  dire  quolques  mots  sur  la  manière  dont  elles 
ont  été  introduites  par  les  anciens  géomètres. 
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CHAPITRE  V. 

DES  GRANDEURS  CONSIDÉRÉES  COMME  LIMITES  • 
DE  SÉRIES. 


20.  Pyramides  triangulaires.  —«Nous  avons  dit  pré- 
cédemment qu’Euclide  avait  démontre  qu'une  pyramide 
triangulaire  était  limite  d’une  somme  de  prismes;  nous 
allons  faire  connaître  le  mode  de  décomposition  tju’il  em- 
ploie, et  qui  conduit  à une  série. 

Soit  la  pyramide  S ABC  (J‘g-  i)  ; désignons  sa  base  par  b 
et  sa  hauteur  par  h.  En  joignant  les  milieux  des  arêtes,  on 
forme  deux  prismes  triangulaires  équivalents  DEFAHG, 
HEICFG,  et  deux  pyramides  triangulaires  EHBI,  SDEF, 
égales  entre  elles,  semblables  à la  première  et  ayant  leurs 
arêtes  deux  fois  moindres  que  les  siennes.  L’un  des  deux 
prismes  a pour  base  le  quart  de  ABC  ou  de  b,  et  pour 
hauteur  la  moitié  de  h.  Il  est  plus  grand  que  l’une  des 
deux  pyramides;  car  en  joignant  DH,  DG,  la  pyramide 
DAHG  serait  égale  à l’une  d’elles  et  serait  renfermée  dans 
le  prisme;  d'où  il  suit  que  la  somme  des  deux  prismes, 
étant  plus  grande  que  les  deux  pyramide^  restantes,  est 
supérieure  à la  moitié  de  la  pyramide  proposée.  En  dé- 
composant les  deux  pyramides  de  la  même  manière  que 
la  première,  les  prismes  que  l’on  formera  seront  supé- 
rieurs à la  moitié  de  ces  pyramides,  et  il  restera  un 
nombre  double  de  pyramides  ayant  leurs  arêtes  moitié 
moindre». 

Eu  continuant  ainsi  indéfiniment,  on  obtient  une 
somme  de  prismes  en  nombre  indéfiniment  croissant  et 
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dont  la  somme  peut  difl'érer  aussi  peu  qu’on  le  voudra  du 
volume  de  la  pyramide.  En  ellet,  après  avoir  enlevé  les 
prismes  de  premier  ordre,  il  reste  moins  de  la  moitié  de 
la  pyramide;  après  avoir  enlevé  de  ce  reste  les  prismes 
de  second  ordre,  le  reste  est  moindre  que  la  moitié  du 
premier  et,  par  conséquent,  que  le  quart  de  la  pyramide. 
Le  troisième  reste,  moindre  que  la  moitié  du  second, 
sera  moindre  que  le  huitième  de  la  pyramide  , et  ainsi  de 
suite.  Donc  on  peut  arriver  à un  reste  moindre  que  tout  vo- 
lume désigné,  puisque,  en  partageant  nne  quantité  fixe  en 
un  nombre  de  parties  qu’on  double  indéfiniment,  on  peut 
arriver  à des  partiel  moindres  que  toute  grandeur  don- 
née. La  pyramide  est  donc  la  limite  de  la  somme  des 
prismes  d’ordres  successifs,  obtenus  comme  nous  l’avons 
indiqué.  C’est  ainsi  qu’Euclide  a démontré  celte  proposi- 
tion, et  on  en  conclut , comme  nous  l’avons  vu  précédem- 
ment , que  deux  pyramides  triangulaires  de  base  équiva- 
lente et  de  même  hauteur  sont  équivalentes. 


21  Mais  nous  allons  en  faire  un  autre  usage  et  en  dé- 
duire immédiatement  le  volume  même  de  la  pyramide. 
Nous  remarquerons  pour  cela  que  la  somme  des  prismes 

de  premier  ordre  a pour  mesure  puisque  chacun  des 
deux  a pour  mesure  ~ Or  les  prismes  d’un  ordre  quel- 


conque sont  en  nombre  double  de  ceux  de  l’ordre  précé- 
dent; mais  leurs  dimensions  étant  moitié  moindres,  leurs 
volumes  seraient  huit  fois  moindres;  leur  somme  sera 
donc  le  quart  de  la  précédente. 

Les  termes  de  la  série  dont  la  limite  est  le  volume  de  la 
pyramide  seront  donc 


b/t  b/i  b/i 

T’  4’’  4’” 
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et  si  l'on  désigne  par  V„  le  volume  de  la  somme  des 
prismes  jusqu'à  un  ordre  quelconque  n , on  aura 


Les  limites  des  deux  nombres  devant  être  égales,  et  la 
première  étant  le  volume  de  la  pyramide,  ee  dernier  sera 
égal  au  produit  de  bh  par  la  limite  de  la  somme  des  termes 
de  la  progression  géométrique 

i i 1 

• 4 4» + 4^ 

Cette  série  est  la  première  qui  ait  été  sommée,  et  elle 
l’a  été  par  Archimède  à l'occasion  de  l'aire  de  la  para- 
bole. Sa  limite  est  ~;  d’où  il  suitque  la  mesure  du  volume 

de  la  pyramide  est  -y 

22.  Aire  du  segment  parabolique. — Cherchons  main- 
tenant l’aire  d’un  segment  parabolique  quelconque  ASB. 

Soit  SC  (/ig-  a)  le  diamètre  des  cordes  parallèles  à AB; 

C sera  le  milieu  de  AB,  et  la  tangente  en  S sera  parallèle 
à AB.  Le  triangle  ASB,  moitié  du  parallélogramme  ABA'B' 
dont  les  côtés  AA',  BB'  sont  parallèles  à SC , et  qui , par 
conséquent,  renferme  le  segment*  ASB,  sera  plus  grand 
que  la  moitié  de  ce  segment. 

Faisons  pour  les  deux  segments  dont  les  hases  sont  • 
SA,  SB,  ee  que  nous  venons  de  faire  pour  le  premier; 
les  triangles  SDB , AD'S  seront  supérieurs  aux  moitiés  de 
ces  segments.  Agissons  de  même  pour  les  quatre  segments 
restants  dont  les  bases  sont  BD,  DS,  SD',  D'A  , et  conti- 
nuons ainsi  indéfiniment.  11  est  facile  de  voir  que  le  pre- 
mier triangle  ASB,  plus  les  deux  triangles  de  second 
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ordre,  plus  les  quaire  de  troisième  ordre,  pins  les  huit 
de  quatrième,  etc. , forment  une  somme  dont  la  limite  est 
le  segment  ASB.  Car  on  prend  d’abord  plus  de  sa  moitié, 
ensuite  plus  de  la  moitié  du  premier  reste,  plus  de  la 
moitié  du  second,  et  ainsi  de  suite  indéfiniment.  D'où 
l'on  conclut,  par  les  mêmes  raisons  que  dans  l’exemple 
précédent,  que  le  segment  est  la  limite  de  la  somme  des 
triangles. 

Cette  démonstration  est  due  à Archimède;  il  a prouvé 
ensuite  que  la  somme  des  triangles  d’un  ordre  quelconque 
est  le  quart  de  la  somme  de  ceux  de  l’ordre  précédent. 
Soit,  par  exemple,  le  segment  ASB;  menons  DI,  F.H 
parallèles  à BC , E étant  le  milieu  de  SB.  On  aura 
BC  = 2 EH  = 2 DI  ; 


d’où  résulte,  d’après  la  propriété  des  ordonnées  de  la 
parabole, 


d'où 


SI  = 7 SC , 

4 


et , par  suite. 


DK.  = 7 CB. 
4 


Mais  les  triangles  SCB,  SDB,  ayant  même  base  SB,  sont 
comme  leurs  hauteurs , ou  comme  les  parallèles  CB , DK  ; 
donc 

SDB  = 7 CSB. 

4 

De  même  on  aura 

SD' A = 7 SAC. 

4 

Donc  les  deux  triangles  auxquels  donne  naissance  un  trian- 
gle ASB,  d’un  ordre  précédent,  forment  une  somme  égale 
au  quart  de  celui-ci  ; car  ce  que  nous  venons  de  dire  de 
ASB  peut  se  dire  d'un  triangle  d’un  ordre  quelconque. 
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Il  résulte  de  là  que  les  sommes  des  triaugles  des 
dirterents  ordres  forment  la  progression  géométrique 
suivante  : 


ASB, 


ASB 

T’ 


ASB 

4-4’ 


ASB 

4-4  4’"' 


C’est  précisément  à cette  occasion  qu’Archiniède  a trouvé 
la  formule  de  la  somme  des  termes  d’une  progression. 

Nous  n’aelièverons  pas  la  solution  comme  Archimède; 
mais,  d’après  le  principe  des  limites,  nous  nous  borne- 
rons à prendre  la  limite  de  la  somme  des  tenues  de  celte 
progression , et  nous  aurons  ainsi  la  valeur  exacte  de  la 
limite  de  la  somme  des  triangles,  c’est-à-dire  la  \aleur 
du  segment  parabolique.  Cette  limite  est 

fi  2 

3 ASB  ou  - AA'BB'- 


On  peut  remarquer  que  les  deux  parties  ASC,  CSB  du 
segment  sont  équivalentes;  car  elles  sont  les  limites  de 
sommes  de  triangles  respectivement  équivalents.  Ainsi  la 

surface  SDBC  est  égale  à ^ SCBB'- 

23.  Cercle  considère  comme  limite  d'une  série.  — 
Kuclide  inscrit  d’abord  un  carré  dans  le  cercle,  puis  il 
joint  les  milieux  des  quatre  arcs  aux  extrémités  des  côtés, 
et  ajoute  ainsi  quatre  triangles  au  carré,  d’où  résulte  un 
octogone  régulier  inscrit.  Il  joint  ensuite  les  milieux  des 
nouveaux  arcs  aux  extrémités  des  côtés  de  cet  octogone, 
ce  qui  ajoute  huit  nouveaux  triangles  et  donne  le  poly- 
gone régulier  de  seize  côtés;  et  il  continue  ainsi  indéfini- 
ment. Or  il  est  facile  de  voir  que  la  série  dont  les  termes 
seraient  les  sommes  successives  des  triangles  de  même 
ordre  a pour  limite  l’aire  du  cercle.  En  eflet,  soient  AB 
(fig-  3)  un  côté  d'un  polygone  régulier  quelconque , OM 
le  milieu  de  l'arc  sous-tendu  et  I le  milieu  du  côté.  I.e 
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triangle  AMR  est  plus  grand  que  la  moitié  du  segment 
AMR;  car  il  est  moitié  du  rectangle  ayant  pour  base  AB 
cl  pour  hauteur  MI,  et  dont  le  segment  n’est  qu’une  par- 
tie. Donc  les  triangles  que  l'on  ajoute  à un  polygone  ré- 
gulier inscrit,  en  doublant  le  nombre  de  ses  côtés,  for- 
ment plus  de  la  moitié  de  la  différence  de  ce  polygone  au 
cercle.  Si  donc  on  part  du  carré  inscrit,  qui  est  plus 
grand  que  la  moitié  du  cercle  même,  puisqu’il  est  la  moi- 
tié du  carré  circonscrit,  il  s’ensuit  qu’en  enlevant  du 
cercle  le  carré  et  les  divers  ordres  de  triangles  successifs, 
on  prend  d’abord  plus  de  la  moitié  du  cercle,  ensuite  plus 
de  la  moitié  du  reste,  et  ainsi  de  suite  indéfiniment.  C’est 
ainsi  quXuclidc  arrive  à la  conséquence  que  la  somme 
des  segments  qui  constituent  la  différence  des  polygones 
au  cercle  peut  devenir  moindre  que  toute  quantité  don- 
née; et  que,  par  conséquent,  en  employant  notre  langage, 
le  cercle  est  la  limite  de  polygones  réguliers  inscrits  dont 
le  nombre  des  côtés  augmente  indéfiniment. 

24.  On  pourrait  bien  arriver  à cette  même  consé- 
quence en  considérant  immédiatement  les  polygones  in- 
scrits sans  s’occuper  des  triangles  qui  s’y  ajoutent  pour 
former  le  polygone  suivant.  On  remarquera  même  que  le 
premier  procédé  suppose  que  le  nombre  des  côtés  va  tou- 
jours en  se  doublant;  ce  qui  n’est  pas  nécessaire  à l’exac- 
titude de  la  proposition.  Mais  il  faudrait  alors  considérer 
en  même  temps  des  polygones  circonscrits  semblables, 
et  prouver  que  la  dillérencc  des  aires  de  deux  polygones 
semblables,  l'un  inscrit,  l’autre  circonscrit  au  cercle, 
peut  devenir  moindre  que  toute  quantité  donnée;  et  la 
différence  du  cercle  à l’un  ou  l’autre  'de  ces  deux  poly- 
gones étant  moindre  que  cette  même  quantité,  il  s’ensui- 
vrait que  le  cercle  Serait  la  limite  des  aires  des  polygones 
réguliers  inscrits  ou  circonscrits  dont  le  nombre  des  côtés 
I.  3 
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augmente  indéfiniment.  Nous  n’entrerons  pas  davantage 
dans  ees  détails  qui  n’offrent  aucune  difficulté. 

25.  On  voit  que  c’est  aux  anciens  géomètres  qu’on 
doit  l’idée  de  considérer  les  grandeurs  comme  limites  de 
séries  ; soit  pour  calculer  la  grandeur  cherchée,  en  dé- 
terminant la  limite  de  la  série,  comme  Archimède  l’a  fait, 
par  exemple,  pour  l’aire  de  la  parabole;  soit  simplement 
pour  employer  les  termes  plus  simples  de  la  série  dans  la 
comparaison  de  la  grandeur  avec  une  autre,  comme  Eu- 
clide  l’a  fait  pour  deux  pyramides  triangulaires.  Les  mo- 
dernes sont  allés  beaucoup  plus  loin  sans  doute  dans 
cette  voie;  mais  il  11e  faut  pas  oublier  que  le  ptymier  pas 
était  fait  et,  de  plus,  que  c’est  à Archimède  qu'on  doit  les 
formules  pour  la  sommation  d’autres  séries  importantes 
que  les  progressions  géométriques , savoir  la  suite  des 
carrés  des  nombres  naturels  et  celle  des  sinus  d’arcs  en 
progression  par  différence. 
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CHAPITRE  VI. 

DES  GRANDEURS  CONSIDÉRÉES  COMME  LIMITES  DE 
SOMMES  D’INFINIMENT  PETITS. 


120.  Une  des  conceptions  les  plus  importantes  dans  la 
mesure  des  grandeurs,  est  celle  par  laquelle  on  les  consi- 
dère comme  limites  de  sommes  de  quantités  d'espèce  plus 
simple,  qui  tendent  indéfiniment  vers  zéro,  en  même 
temps  (pie  leur  nombre  augmente  indéfiniment.  Ces  infi- 
niment petits  sont  susceptibles  d'une  grande  indétermina- 
tion; ils  ne  sont  assujettis  qu'à  la  condition  que  la  diffé- 
rence de  leur  somme  à la  quantité  proposée  ait  pour 
limite  zéro.  Il  reste  donc  beaucoup  de  latitude  dans  le 
i lioix  de  ces  éléments,  et  l’on  peut  en  profiler  pour  sim- 
plifier considérablement  les  calculs. 

f.e  principe  fondamental  sur  lequel  se  fondent  ces  sim- 
plifications est  le  suivant  : 

Théorème.  — La  limite  t/e  la  somme  de  quantités 
positives  infiniment  petites  n’est  pas  changée,  lorsqu’on 
remplace  ces  quantités  par  d'autres  dont  les  rapports 
avec  elles  ont  respectivement  pour  limite  l’unité. 

Soient,  en  effet,  les  infiniment  petits 

*1*  a3|  «3»  • • • f 

dont  la  somme  tend  vers  une  limite  à mesure  (pie  leur 
nombre  augmente  indéfiniment.  Soient  d’autres  infini- 
ment petits 

P„  Pu  P»  - ■ !*.». 
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tels  , que  les  rapports 

a,  a,  a„, 

F p» 

aient  tous  pour  limite  l’unité. 

Or  ou  sait  que  si  l'on  a une  suite  de  fractions  dont  les 
dénominateurs  soient  positifs  et  les  numérateurs  de  signes 
quelconques,  la  somme  algébrique  des  numératcursdivisée 
par  la  somme  des  dénominateurs  est  intermédiaire  entre 
les  deux  qui  sont  algébriquement  la  plus  petite  et  la  plus 
grande. 

La  fraction 

g.  + «;  4-  ■••+«» 

P i ■+■  jb  4-  • • ■ 4-  jbi 

sera  donc  comprise  entre  la  plus  grande  et  la  plus  petite  des 
précédentes,  et  tendra  nécessairement  aussi  vers  l’unité: 
d'où  il  résulte  que  les  limites  de  son  numérateur  et  de  son 
dénominateur  sont  égales  ; la  somme  (3 , -3— /3,4-fi8-4- - . - — j— /3,„ 
a donc  la  même  limite  que  a,  4-  a,  4- . . . 4-  «m.  Ce  qu’il 
fallait  démontrer. 

Si  l’une  de  ces  deux  sommes  était  invariable,  la  limite 
de  l’autre  serait  égale  à la  valeur  constante  de  la  première, 
puisque  la  limite  de  leur  rapport  est  l’unité. 

Rf.mauque.  — Si  le  rapport  de  deux  éléments  eorres- 
pondants  quelconques  des  deux  sommes,  au  lieu  déten- 
dre vers  l’unité  , tendait  vers  une  même  limite  quel- 
conque l , le  rapport  des  deux  sommes  serait  compris 
entre  deux  rapports  ayant  l pour  limite,  et  aurait,  par 
conséquent,  cette  même  limite.  Donc  les  limites  des  deux 
sommes  ont  précisément  / pour  rapport. 

On  voit  donc  que  la  recherche  des  limites  de  sommes 
d’infiniment  petits  peut  conduire  à celle  des  limites  des 
rapports , que  nous  aurons  bientôt  à considérer  direc- 
tement. Cette  dernière  recherche  est  facilitée  par  un 
théorème  analogue  au  précédent,  et  qu'il  est  bon  d’établir 
dès  à présent. 


Digitized  by  Google 


DUS  QUANTITES  CONSIDEREES  COMME  LIMITES.  3^ 

27.  Deuxième  théorème.  — La  limite  du  rapport  de 
deux  quantités  infiniment  petites  n'est  pas  changée 
quand  on  remplace  ces  quantités  .par  d’autres , qui  ne 
leur  sont  pas  égales,  mais  dont  les  rapports  avec  elles 
ont  respectivement  pour  limites  V unité. 

Soient,  en  effet,  a et  6 deux  quantités  infiniment  pe- 
tites-, a’  et  6'  d’autres  quantités  telles,  que  les  limites  de  —, 


û 

et  de  p soient  égales  à l’unité,  et  que,  par  suite,  les  limites 

, . a!  S'  ...  • 

des  rapports  inverses  — , — soient  aussi  égalés  a 1 unité; 

on  aura  identiquement 


« a!  P’  x 


Les  limites  de  quantités  égales  étant  égales,  et  la  limite 
d’un  produit  étant  le  produit  des  limites,  on  tirera  de 
celle  identité,  en  désignant  les  limites  par  l’abrévia- 

tiou  lim.,  et  observant  que  lim.  ‘—  = i et  liin.  — = i, 

G a 


lim.  p = lin,.-. 


Ce  qu’il  fallait  démontrer. 


28.  On  peut  énoncer  ces  deux  mêmes  théorèmes  d’une 
autre  manière,  au  moyen  de  la  proposition  suivante  : 
Lorsque  la  limite  du  rapport  de  deux  quantités  est 
r unité,  leur  différence  est  infiniment  petite  par  rapport 
à tune  quelconque  des  deux ; c’est-à-dire  que  le  rapport 
de  cette  différence  à l'une  quelconque  de  ces  quantités  a 
pour  limite  zéro. 

Et  réciproquement  : Si  la  différence  de  deux  quantités 
est  infiniment  petite  par  rapport  à l'une  d’elles,  la  limite 
de  leur  rapport  est  V unité. 
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Soirnt,  on  effet,  a et  x'  deux  quantités  quelconques  et 
ü leur  différence*,  ou  aura 

a i 

«'=«+«,  J'OÙ  I = ~r  -) ;• 

a a 

Donc,  si  la  liniile  de  —,  est  1 unité,  celle  de  — est  zéro, 

a a 

el  réciproquement. 

Si  l'on  avait  divisé  par  x au  lieu  de  a' , ou  aurait  prouvé 
que  - a pour  limite  zéro-,  et  d’ailleurs  il  est  évident  que  o, 
étant  la  différence  de  « et  ot',  est  contenue  dans  le  plus 
grand  une  fois  de  plus  que  dans  l'autre,  el  que,  par  consé- 
qttent,  les  rapports  - • sont  eu  même  temps  infiniment 
petits. 

On  pourra  donc  énoncer  le  premier  théorème  de  cette 
autre  manière  : 

La  limite  du  rapport  de  deux  infiniment  petits  n'est 
pas  changée,  quand  on  les  remplace  respectivement  par 
d'autres  qui  en  diffèrent  respectivement  de  quantités 
infiniment  petites  par  rapport  à eux. 

Le  grand  avantage  que  Ton  retire  de  ces  théorèmes 
consiste  en  ce  qiÿls  permettent  souvent  de  négliger,  dans 
les  quantités  infiniment  petites,  la  partie  qui  en  rend  la 
comparaison  et  le  calcul  difficiles.  11  suffit  toujours  que 
cette  partie  soit  infiniment  petite  relativement  à la  quan- 
tité elle-même,  cl  il  n’en  résulte  aucune  erreur  dans  les 
résultats  où  l’on  n’a  en  vue  que  les  limites  des  rapports" 
ou  des  sommes  de  ces  quantités  infiniment  petites. 

Divers  ordres  d' infiniment  petits. 

29.  Si  1 on  considère  plusieurs  infiniment  petits  dépen- 
dant les  uns  des  autres,  de  telle  sorte  que,  l'un  étant  délcr - 
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miné,  tous  les  autres  le  soient,  et  que  l’on  en  prenne  un 
en  particulier  pour  y rapporter  tous  les  autres , on  appel- 
lera infiniment  petits  du  premier  ordre  ceux  dont  les  rap- 
portsavec  celui-là  auront  des  limites  finies  ; infiniment  pe- 
tits du  second  ordre,  ceux  dont  les  rapports  avec  le  même 
infiniment  petit  principal  seront  des  infiniment  petits  du 
premier  ordre;  et  en  général  infiniment  petits  de  l’ordre  n, 
ceux  dont  les  rapports  avec  l’infiniment  petit  principal  se- 
ront des  infiniment  petits  de  l’ordre  n — i. 

Lorsque  l’on  veut  exprimer  seulement  que  le  rapport 
d’un  infiniment  petit  à un  autre  a pour  limite  zéro,  on 
dit  que  le  premier  est  infiniment  petit  par  rapport  au 
second. 

Cela  posé,  il  est  très-facile  d’exprimer  au  moyen  de 
l'inGniinent  petit  principal,  ceux  de  tous  les  ordres  diffé- 
rents. En  effet,  désignons  le  premier  par  a,  et  par  (3  un 
infiniment  petit  du  premier  ordre  dont  la  limite  du  rap- 
port avec  a soit  K;  on  aura 

— . K — f-  ut  d ou  p — a(k 
a 

ta  tendant  vers  zéro  en  même  temps  que  a. 

L’expression  de  tout  infiniment  petit  du  premier  ordre 
sera  donc  de  la  forme 

a ( K -+-  «), 

œ étant  infiniment  petit,  et  K fini. 

Soit  maintenant  y un  infiniment  petit  du  second  ordre  , 

le  rapport  - devant  être  du  premier  ordre;  on  aura 
- = a(K.-t-w); 

a 

et,  par  conséquent,  la  forme  de  tout  infiniment  petit  du 
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second  ordre  sera 


IVRE 


*’  (K  + <*>). 

En  continuant  ainsi , il  est  facile  de  voir  que  la  forme 
générale  des  infiniment  petits  de  l’ordre  n est 

a"  ( K -+-  w ) , 

’K.  étant  fini,  et  ta  infiniment  petit. 

Mais  il  y a souvent  lieu  de  considérer  des  infiniment 
petits  dont  le  rapport  avec  une  puissance  fractionnaire 
de  a a une  limite  finie;  et  l’on  est  convenu  d’appeler 

infiniment  petit  de  l’ordre  - celui  dont  le  rapport  avec 

r 

a'i  a une  limite  finie  : la  formule  qui  représentera  les 
quantités  de  cet  ordre  sera  donc 

P 

Ol'I  ( Iv  6J  ) . 
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CHAPITRE  VH. 

COMMENT  LES  AIRES  DES  COURBES  PLANES  PEUVENT 
ÊTRE  CONSIDÉRÉES  COMME  LIMITES  DE  SOMMES 
D’INFINIMENT  PETITS. 


30.  Sommes  de  parallélogrammes  infiniment  petits. — 
Considérons  une  surface  plane  limitée  par  des  arcs  de 
courbes  quelconques;  divisons-la  par  un  système  de  pa- 
rallèles dont  les  distances  soient  dans  des  rapports  arbi- 
traires, mais  tendent  toutes  vers  zéro.  La  somme  des  aires 
comprises  entre  ces  parallèles  successives  est  toujours 
identique  avec  l’aire  cherchée,  et  chacune  de  ces  aires 
élémentaires  offre  la  même  difficulté  que  la  proposée, 
puisqu’elle  renferme  des  courbes  dans  son  périmètre. 

Mais  si  à chacune  de  ces  aires  élémentaires  on  sup- 
prime ou  l’on  ajoute  des  parties  infiniment  petites  par 
rapport  à ces  aires  respectives,  et  qui  fassent  disparaître 
la  partie  courbe  de  leur  périmètre , la  limite  de  la  somme 
de  ces  nouvelles  aires  plus  simples  sera  l’aire  cherchée, 
d’après  le  principe  général.  Le  moyen  le  plus  commode 
d'obtenir  ce  résultat  consiste  à mener  par  les  extrémités 
de  chacune  des  cordes  des  parallèles  à une  même  direc- 
tion arbitraire,  terminées  à la  corde  suivante.  Soient, 
en  effet,  MN,  M'N'  deux  parallèles  consécutives  quel- 
conques : en  menant  par  les  extrémités  M’ , ÏV  ( ftg . 4)  des 
parallèles  M'H',  NT  à une  direction  choisie  à volonté,  on 
retranche  les  parties  NTN,M'H'M;  en  menant  les  paral- 
lèles MH,  NI  par  les  extrémités  M,N,  on  ajouterait, 
au  contraire,  les  parties  MHM\  NN'L  Or  deux  de  ces 
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quatre  parties  sont  moindres  que  le  parallélogramme 
MVI',  et  les  deux  autres  moindres  que  le  parallélo- 
gramme MIIM'H';  ces  deux  parallélogrammes  sont  infi- 
niment petits  par  rapport  au  parallélogramme  M'H'N'I', 
qui  est  moindre  que  le  segment  de  la  courbe,  car  leurs 
rapports  à M'H'JVI'  sont  les  mêmes  que  ceux  de  leurs 
bases  MH',  NI'  à la  base  H'I',  et  ees  derniers  tendent  vers 
zéro,  puisque  les  parallèles  MN , M'iV  se  rapprochant  in- 
définiment, MH'  et  j\I'  tendent  vers  zéro,  tandis  que  HT 
reste  fini.  Il  suit  de  là  que  les  rapports  des  parallélo- 
grammes llH',  II'  au  segment  de  la  courbe  ont  pour  limite 
zéro;  il  en  est  de  même,  à plus  forte  raison,  des  triangles 
formés  par  les  arcs*MM',  NPi',  et,  par  conséquent,  l’aire 
<le  la  courbe  est  la  limite  de  la  somme  des  parallélo- 
grammes ayant  pour  bases  les  cordes  parallèles , pour 
hauteurs  leurs  distances , et  pouvant  titre  entièrement 
intérieurs , ou  en  partie  extérieurs  à cette  aire. 

On  peut  même  remarquer  qu’il  n’est  pas  nécessaire  que 
les  sommets  des  parallélogrammes  soient  aux  extrémités 
mêmes  des  cordes  : il  suffit  qu’ils  soient  en  des  points  infi- 
niment voisins* de  ces  extrémités;  il  n’est  même  pas 
nécessaire  que  ces  parallélogrammes  soient  contigus, 
pourvu  que  l'intervalle  entre  deux  consécutifs  soit  infini- 
ment petit  par  rapport  aux  hauteurs  infiniment  petites 
de  ces  parallélogrammes,  car  cela  revient  à retrancher  de 
chaque  élément  une  partie  infiniment  petite  par  rapport 
à lui-même.  Cette  considération  générale,  dont  l'exac- 
titude résulte  du  principe  fondamental,  s'applique  à tout 
ce  qui  suit. 

Pour  abréger,  nous  représenterons  une  somme  de 
termes  ayant  une  même  expression  générale  par  le 

signe  ^ suivi  de  cette  expression.  Ainsi,  u désignant 

une  corde  quelconque  et  7.  la  distance  de  deux  cordes 
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consécutives,  ^ ua.  représentera  la  somme  des  aires  des 

parallélogrammes  variables,  etlim.  ^nse  représentera  la 
limite  de  leur  somme,  ou  l’aire  de  la  courbe. 

3! . Sommes  rie  trapèzes  infiniment  petits.  — Au  lieu 
de  supposer  les  lignes  MH,  M'H',  NI,  NT  parallèles  à 
une  direction  fixe,  on  pourrait  les  mener  dans  des  direc- 
tions différentes  les  unes  des  autres,  et  variables  d’une 
manière  arbitraire  d’une  tranche  à l'autre  : il  suffit  qu’elles 
fassent  toujours  un  angle  fini  avec  les  cordes.  En  effet,  la 
figure  NINT  deviendra  un  trapèze  dont  les  bases  NT, 
NT  seront  infiniment  petites  , puisque  les  lignes  NT',  NI 
font  avec  MN  des  angles  finis,  et  que  la  hauteur  du  tra- 
pèze est  infiniment  petite  ; la  mesure  de  ce  trapèze  a donc 
un  rapport  infiniment  petit  avec  celle  du  trapèze  inté- 
rieur M'H' N T'  et,  par  conséquent,  avec  le  segment  même 
de  la  courbe.  Il  en  serait  de  même  du  trapèze  MH.M'li'. 
Si  donc,  au  lieu  de  ce  segment,  on  prend  un  des  trapèzes 
ayant  pour  base  MN,  M'N',  MI'  ou  NH',  on  ne  fait  qu’a- 
jouter ou  retrancher  à l’élément  exact  de  l’aire  cherchée, 
une  quantité  infiniment  petite  par  rapport  à cet  élément, 
et  la  limite  de  la  somme  de  ces  trapèzes  sera  précisément 
égale  à la  somme  des  éléments  exacts  de  cette  aire  ou  à 
cette  aire  elle-même. 

Le  cas  le  plus  simple  est  celui  des  trapèzes  inscrits 
dans  le  segment  : les  côtés  non  parallèles  sont  alors  les 
cordes  MM',  NN'.  Il  peut  aussi  être  quelquefois  utile  de 
faire  concourir  toutes  les  lignes  MII,  M'H',  NI,  N'I'  vers 
- un  même  point;  et  c’est  ce  qu  a fait  Archimède' dans  une 
tle  ses  méthodes  pour  la  quadrature  de  la  parabole. 

32.  Sommes  rie  secteurs  infiniment  petits.  — Il  n’est 
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pas  nécessaire  de  supposer  parallèles  les  cordes  qui  divi- 
sent l’aire  en  éléments  infiniment  petits.  On  peut  assu- 
jettir leurs  directions  à une  loi  quelconque,  suivant  les 
circonstances  ; la  seule  condition  nécessaire  est  de  n’ajou- 
ter ou  retrancher  à chaque  élément  exact  qu’une  quantité 
infiniment  petite  par  rapport  à lui. 

Une  des  lois  les  plus  simples  est  celle  qui  fait  passer 
toutes  les  cordes  par  un  même  point.  Soient  O ce  point 
(f'g-  5 ) et  OM,  OM'  deux  sécantes  faisaut  entre  elles  un 
angle  infiniment  petit;  la  somme  des  éléments  OM'M  est 
identique  avec  l’aire  cherchée,  si  le  point  O est  dans  son 
intérieur,  et  cette  aire  sera  la  limite  de  la  somme  des  aires 
que  l’on  obtiendra  en  ajoutant  ou  retranchant  à chacun 
de  ces  éléments  une  quantité  infiniment  petite  par  rap- 
port à lui. 

Cette  modification  des  éléments  exacts,  et  qui  a tou- 
jours pour  objet  de  les  simplifier,  peut  être  faite  de  bien 
des  manières  différentes.  On  pourrait  mener  par  AI , AI', 
des  droites  dans  des  directions  déterminées,  et  substituer 
les  triangles  rectilignes  à l’élément  exact;  on  pourrait 
aussi,  au  lieu  de  lignes  droites,  mener  des  courbes  arbi- 
traires ; mais  ce  qui  est  ordinairement  le  plus  simple,  c’est 
de  décrire  des  arcs  de  cercle  ayant  O pour  centre,  et  c’est 
ce  qu’a  fait  Archimède  dans  sa  quadrature  de  la  spirale. 

Il  est  facile  de  voir,  en  effet , que  le  rapport  des  deux 
secteurs  circulaires  semblables  ayant  pour  rayons  OM, 
OM',  étant  celui  des  carrés  de  ces  lignes,  a pour  limite 
l’unitc,  et  que,  par  conséquent,  leur  différence  est  infini- 
ment petite  par  rapport  à ces  secteurs.  Or  l’un  de  ces  sec- 
teurs est  compris  entièrement  dans  l’élément  OAI'M,  et 
celui-ci  est  compris  entièrement  dans  l’autre  secteur;  car  * 
on  peut  supposer  l’angle  O assez  petit  pour  que  les  rayons 
vecteurs  de  la  courbe  croissent  ou  décroissent  constam- 
ment de  M eu  Al'.  Donc  le  rapport  de  chacun  des  deux 


Digitized  by  Google 


nus  QUANTITÉS  CONSimnÉFS  COMME  I. IMITES.  45 

secteurs  à l'élément  exact  «le  l’aire  a aussi  pour  limite  l’u- 
nité, et  l’aire  cherchée  est  la  limite  de  la  somme  des 
secteurs  circulaires  infiniment  petits,  intérieurs  ou  ex- 
térieurs. 

Si  le  point  O n’était  pas  dans  l’intérieur  de  faire  pro- 
posée, celle-ci  serait  la  dillérence  de  deux  aires  auxquelles 
ce  point  appartiendrait,  et  que  l’on  considérerait  sépa- 
rément, comme  on  vient  de  le  dire.  On  pourrait  aussi 
prendre  la  différence  de  deux  secteurs  compris  entre  les 
mêmes  rayons,  et  chercher  la  limite  de  la  somme  de  ces 
différences. 

Au  lieu  de  supposer  cpie  les  cordes  passent  par  un 
meme  point,  on  pourrait  les  mener  tangentes  à une 
courbe  donnée;  ou  pourrait  les  assujettir  à d’autres  lois 
encore:  toutes  ces  généralisations  n’offrent  aucunodiili- 
cullé  quand  on  a bien  saisi  les  principes  précédents,  et 
nous  ne  nous' y arrêterons  pas. 
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CHAPITRE  VIII. 

APPLICATION  DKS  PRINCIPES  PRÉCÉDENTS 
A QUELQUES  EXEMPLES. 


33.  A ire  du  segment  parabolique.  — Celte  question 
nous  offrira  lies  exemples  île  procédés  très-divers  qu’on 
peut  employer  dans  la  recherche  des  quadratures,  et  don- 
nera une  idée  de  la.variété  des  ressources  que  présente  la 
méthode  infinitésimale. 

Première  solution.  — En  rapportant  la  parabole  au 
diamètre  AH  [Jig.G ) de  la  base  CD  du  segment  oblique 
donné,  et  à la  tangente  AY  parallèle  à cette  base,  les 
carrés  des  ordonnées  sont  proportionnels  aux  abscisses, 
et  l’équation  de  la  courbe  est  de  la  forme 

J1  = 2 px. 

Coupons  la  surface  par  des  parallèles  à A Y-,  l'aire  ADC 
pourra  être  considérée  comme  limite  de  la  somme  de  pa- 
rallélogrammes intérieurs  qui  seront  divisés  en  deux  par- 
ties égales  par  le  diamètre  AB  5 de  sorte  que  b»  deux 
aires  ABC,  ABD,  étant  limites  de  sommes  égales,  sont 
équivalentes.  11  suffit  donc  de  calculer  la  moitié  ABC. 

O11  connaîtra  l'aire  ABC  si  l’on  connaît  son  rapport  au 
complément  AEC  de  cette  aire  au  parallélogramme 
A BCE  ; et  pour  cela,  nous  comparerons  deux  parallélo- 
grammes correspondants  PMHP',  QMKQ'des  sommes 
qui  ont  pour  limites  ces  deux  aires.  En  désignant  par  x,  y 
les  coordonnées  du  point  quelconque  M,  et  par  h et  b les 
accroissements  qu’elles  subissent  quand  on  passe  de  M à 
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M\  on  aura 

PM  H P' y h 

QMKQ'“ïI’ 

et  l'on  a,  par  l’ équation  de  la  courbe, 


d’où 


y'—2px,  (y  -y  k)'=ip{x  + h), 
2 y k + P=  î ph. 


On  lire  de  là  Zi , au  moyen  de  A,  et  le  rapport  cherché 

yh  , . 

— devient 

XK 


Ce  rapport  tend  donc  vers  la  limite  a lorsque  A tend 
vers  zéro.  Les  deux  aires  ACB,  AEC  sont  donc  les  limites 
de  sommes  d’infiniment  petits  tels,  que  le  rapport  de  deux 
correspondants  quelconques  tend  vers  la  même  limite  2 : 
donc,  d’après  les  principes  démontrés  (n°  2ü),  le  rap- 
port des  aires  ACB,  AEC  est  précisément  2. 

Ainsi  l’aire  ACB  est  les  deux  tiers  du  parallélogramme 

/ 

AECB  ; et  l’aire  proposée  ACD  est  les  ^ de  ce  même  pa- 
rallélogramme, ou  du  triangle  rectiligne  ACD,  comme 
Archimède  l’a  démontré  le  premier. 

Deuxième  solution.  — 11  est  facile  de  calculer  di- 
rectement l’aire  AEC,  qui  est  la  limite  de  la  somme 
des  parallélogrammes  QMKQ'  ou  QHM'Q\  dont  l’ex- 
pression générale  est  xAsin  A , A désignant  l’angle  YAX. 
A désignant  l’accroissement  successif  de  jr,  il  est  néces- 
saire d’exprimer  x au  moyen  de  y ; ce  qui  donnera 
pour  expression  d’un  quelconque  des  parallélogrammes 

— ^S‘n~ ■ Or  si  l’on  suppose  dans  ce  cas-ci  que  les  hau- 
teurs des  parallélogrammes  soient  toutes  égales,  ce  qui 
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était  inutile  dans  la  solution  précédente,  les  valeurs  suc- 
cessives de  y seront 
. t , 2 ^ j 3 1 , flA  , 

et  l’on  aura 

nA  — AE,  on  ( n + i)X-  = AE, 

suivant  qu’on  prendra  les  parallélogrammes  QM'ou  QK, 
ce  qui  est  indillérent. 

11  s’agit  donc  de  trouver  la  limite  de  la  somme 


/Jsin  A 

ip 


(i-4- 2’-(- 3’-t -...-t-n3), 


lorsque  n croit  indéfiniment,  et  que  k décroît  en  même 
temps  de  telle  sorte  que  l’on  ait  toujours  nk  — AF.. 

Or  Archimède  a donné  pour  la  sommation  des  carrés 
des  nombres  naturels  une  formule  qui , écrite  avec  les 
signes  employés  par  les  modernes,  donne 

. + »■  + 3- +...+»■  = 

1.2.3 

Il  faut  donc  trouver  la  limite  de  l’expression  suivante 
X’sinA  n[n  i) (a«  i) 


ou 


a ..p  1.2.3 

AE(AE  -f-  A )(?.AE  /)sin  A 


2.2.3/) 

lorsque  À tend  vers  zéro.  Cette  limite  est  évidemment 


AE  . sinA  AB.AEsinA 

ou  5 

2 . 3/)  3 


AE 

en  observant  que = AB. 

1 2 p 

L’aire  AEC  est  donc  le  tiers  du  parallélogramme  A BCE  ; 
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et  l'aire  ABC  en  est  les  deux  tiers,  comme  nous  l'avions 
trouvé  par  le  premier  procédé. 

Troisième  solution.  — Cette  solution  aura  1 avantage 
de  donner  un  exemple  d'un  mode  de  décomposition  Irès- 
dillercnt  îles  précédents.  Nous  y considérerons  une  aire 
comme  limite  d’une  somme  d’aires  infiniment  petites  dé- 
terminées par  des  droites  tangentes  à une  même  courbe. 

Soient  ACC'  ( fig.  y)  le  segment  parabolique;  AB  le 
diamètre,  CD  la  langente  en  C,  d’où  résulte  AD  = AB; 
nous  allons  comparer  les  deux  aires  ACB,  DAC. 

Nous  considérerons  ACB  comme  limite  d’une  somme 
de  trapèzes  inscrits  PMM'P',  dont  les  côtés  PP'  situés 
sur  AB  tendent  tous  d’une  manière  quelconque  vers  zéro. 

Quant  à 1 aire  DAC  , nous  mènerons  en  M et  M'  les 
deux  tangentes  MT,  M'T',  d’où  résultera  AT  = AP, 
AT'  = AP',  TT'  = PP'.  Si  par  le  point  de  rencontre  R 
de  ces  tangentes  ou  mène  une  parallèle  à AB,  on  aura  le 
diamètre  des  cordes  MM'  qui  passera  par  conséquent  par 
le  milieu  de  MM';  de  sorte  que  l’aire  du  triangle  TUT' 
sera  la  moitié  de  celle  du  trapèze  PP' MM'.  .Or  il  est  fa- 
cile de  reconnaître  que  l’aire  DAC  est  la  limite  de  la 
somme  des  triangles  T'TR.  En  effet , cette  aire  est  exac- 
tement la  somme  des  aires  comprises  entre  chacun  des 
ares  MM',  la  tangente  M'T',  la  base  T'T  et  la  tangente 
TM,  terminée  en  M.  Mais  chacune  de  ces  aires  diffère 
du  triangle  correspondant  T'Tll  d’une  quantité  infini- 
ment petite  par  rapport  à lui , lorsque  PP'  tend  vers  zéro; 
car  cette  différence  est  moindre  que  le  triangle  rectiligne 
MKM'  dont  le  rapport  au  -triangle  T' RT  est  celui  des 
rectangles  des  côtés  qui  comprennent  leurs  angles  en  K, 
qui  sont  supplémentaires  ; rapport  qui  est  évidemment 
infiniment  petit.  Donc  l’aire  DAC  est  la  limite  de  la 
somme  des  triangles  T' RT. 

Cela  |iosé.  les  deux  aires  ACB,  DAC  étant  limites  de 

I *V.  4 
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sommes  d’inliniment  petits  qui  sont  dans  le  rapport  de 
•j  ; i,  seront  elles-mêmes  dans  ce  rapport.  Donc  ACB  est 
les  deux  tiers  du  triangle  DBG , ou  du  parallélogramme 
construit  sur  AB  et  BC  ; ce qui  ramène  aux  résultats  pré- 
cédemment obtenus. 

34.  Généralisation  du  problème.  — Au  lieu  de  l’é- 
quation particulière  y 1 = apx,  prenons  l’équation  plus 
générale  y"  — px"\  n et  m étant  des  nombres  entiers 
quelconques,  positifs  ou  de  signes  contraires.  Les  courbes 
qu’elle  représente  seront  paraboliques  dans  le  premier 
cas;  dans  le  second,  elles  seront  des  hyperboles  ayant 
les  axes  de  coordonnées  pour  asymptotes. 

i°.  La  courbe  représentée  par  l’équation  y"  = px™, 
mrln  étant  positifs,  passe  par  l’origine,  et  nous  nous 
proposons  de  mesurer  l’aire  comprise  entre  un  arc  AM 
{fig.  8)  et  les  coordonnées  MB,  AB  de  son  extrémité  M. 

Pour  cela,  nous  chercherons  le  rapport  des  deux 
aires  AMB,  AMC;  et,  à cet  effet,  nous  comparerons 
deux  parallélogrammes  correspondants  3NP',  NQ',  élé- 
ments infiniment  petits  des  sommes  dont  les  limites 
sont  AMB,  AMC.  En  désignant  par  x,  y les  coordon- 
nées de  N,  par  h,  k leurs  accroissements  en  passant  de 
N en  N',  le  rapport  des  deux  parallélogrammes  sera 

— , et  sa  limite  sera  - lim.  7-  Pour  obtenir  la  limite  de 
xk  x k 

jt  il  faut  exprimer  que  les  deux  points  sont  sur  la 

courbe , ce  qui  donne 

y”  = pxm , (y  / )'  = p(x  A)". 

Développant  les  puissances,  cl  supprimant  les  premiers 
termes  des  deux  membres  qui  se  détruisent,  il  vient 

* / [*y -I-  S)  cr  A ( mpxm~ ' -g  a). 
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(3  représentant  une  somme  de  termes  qui  renferment  k de- 
puis la  première  puissance  jusqu’à  la  ( n — i)''™',  et  a une 
somme  de  termes  renfermant  h depuis  la  première  puis- 
sance jusqu’à  la  (m. — i On  tire  de  cette  équation 

h __  ny—'  + 6 
h mp.rm~'  -4-  a ’ 


et,  par  conséquent. 


n y ' 


La  limite  du  rapport  des  deux  parallélogrammes  est 
donc 


ny 

tnpjf' 


n 

ou  — 
m 


Donc  aussi  le  rapport  des  deux  aires  AMB,  AMC  est  --  ; 

I aire  cherchée  AMB  est  donc  au  parallélogramme  ABMC 

■ I « . nab  sin  A . „ 

dans  le  rapport  : et  sa  valeur  est  , si  I on 

m -+-  n m -H  n 

désigne  par  a , b les  coordonnées  de  1\I  et  par  A l’angle 
des  axes.  Si  l’aire,  au  lieu  d’être  prise  à partir  de  l’ori- 
gine, l’était  entre  deux  ordonnées  correspondantes  aux 
abscisses  a , a',  elle  aurait  évidemment  pour  expression 

— - — (a1  b' — ai) sin  A. 
m + n1  ' 

2°.  Si  les  deux  exposants  sont  de  signes  contraires , on 
peut  mettre  l’équation  sous  la  forme 

y"  xm  ~ p, 


en  supposant  m et  n positifs. 

Les  deux  parallélogrammes  MP',  MQ'  ( fig . g) , élé- 
ments correspondants  des  sommes  qui  ont  pour  limites 

les  aires  NN'BB',  NN'CC',  ont  pour  rapport  — h et 

XA 

4- 
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A étant  île  signes  contraires  et  satisfaisant  à I équation 

( y -f-  A)"(#  -4-  h y*  3=  p 
ou 

(y+  (ny*-'  4-  P)  *]  tx-4-  (wx~- 1 -+-  a)/<]  = />, 

(5  représentant  un  ensemble  de  termes  renfermant  A à la 
première  puissance  ou  à des  puissances  supérieures;  cl  a 
un  ensemble  de  termes  renfermant  h à un  degré  égal  ou 
supérieur  à l’unité. 

Effectuant  le  produit  et  supprimant  les  termes  yn'x“' 
et />  qui  se  détruisent,  il  vient 

(ny"~ 1 4-^il)  /uf-t-  { nix m~'  -f-  a.  ) hy" 

-H  {ny*~'  4-  p)  (m.r"-’  a)A/i  = o. 

Divisant  par  A et  prenant  les  limites,  on  trouve 

■ à 

«y"-1  x"  + rna-m~'  j"  uni.  - = o; 

d où 

„ h nx 

lun.  - = — — • 

A "O' 

Le  rapport  des  deux  rectangles  Ml*',  MQ'  a donc  pour 
limite  — , et , par  conséquent , le  rapport  des  aires  NN'  BB' , 

NN'CC'  est  -• 

rn 

Il  est  facile  d’avoir  yne  seconde  relation  entre  çes 
deux  aires. 

En  ellèt,  la  première,  ajoutée  au  parallélogramme  AN, 
forme  la  même  ligure  que  la  seconde  ajoutée  au  parallé- 
logramme AN';  donc  la  différence  de  ces  aires  est  égale 
à la  différence  de  ces  deux  parallélogrammes,  ou  à 
( a’V — ab)  sin  A , si  l’on  désigne  par  a , A»  et  a1,  b les 
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coordonnées  des  extrémités  N,  N'.  On  trouvera  ainsi 

NiN'IiB'  = — — la' b'  — ab)  sin  A. 
n — m 

35.  Exemple  d une  loi  particulière  pour  les  bases 
des  parallélogrammes  élémentaires.  — Comme  les  bases 
infiniment  petites  des  parallélogrammes  ne  sont  assu- 
jetties à aucune  loi  nécessaire,  on  choisit  celle  qui 
semble  devoir  donner  les  calculs  les  plus  simples. 

* Dans  un  des  exemples  précédents,  nous  avons  supposé 
ces  bases  égales;  dans  d'autres,  nous  n’avons  eu  besoin 
de  supposer  aucune  dépendance  entre  elles.  Nous  allons 
donner  des  exemples  où  la  sommation  devient  très-facile 
quand  ou  suppose  que  les  abscisses  des  points  de  division 
sont  en  progression  géométrique  et  que,  par  suite,  leurs 
différences,  ou  les  bases  des  parallélogrammes,  forment 
une  progression  ayant  la  même  raison.  Ce  procédé  est 
dû  à Fermât. 

Soit  l’équation 

y — pxm , 

dans  laquelle  nous  supposerons  m quelconque,  positif 
ou  négatif;  ce  qui  renferme  les  paraboles  et  hyperboles 
que  nous  venons  de  considérer.  Cherchons  l’aire  com- 
prise entre  un  arc  quelconque  MM'  (/»§’■  10)  de  la  courbe . 
les  deux  ordonnées  extrêmes  MP  , M'P’  «H  l’axe  des  x ; 
et,  pour  plus  de  simplicité,  supposons  les  axes  rectan- 
gulaires. Soient  a,  b les  coordonnées  de  M;  a',  b'  celles 
de  M'.  Partageons  PP'  en  n parties  tendant  vers  zéro, 
et  telles,  que  les  abscisses  de  tous  les  points  de  division 
forment  une  progression  géométrique 

",  "7,  "'/*  .•  • • > 

on  aura 

<i  =z  ai i"  ; 

de  sorte  que  n étant  déterminé,  q s’ensuivra,  et  q len-  • 
dra  vers  l'unité  lorsque  n croîtra  indéfiniment  ; de  sori0 
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que  la  distance  de  deux  points  consécutifs  tendra  vers 
zéro.  L’expression  générale  de  cette  distance  sera 
nq'*' — nqr  ou  a [q — 1 ) qr . 


Elles  formeront  donc  une  progression  géométrique  ayant 
pour  premier  terme  a [q  — 1)  et  pour  raison  q. 

Or  ces  distances  doivent  être  multipliées  par  les  or- 
données successives  qui  seront  aussi  en  progression  géo- 
métrique, puisqu’elles  ont  pour  expression  générale  px'n, 
et  que  les  valeurs  de  x que  I on  considère  sont  en  pro* 
gression  géométrique.  Les  rectangles  élémentaires  auront 
donc  pour  mesure  le  produit  des  termes  correspondants 
de  deux  progressions,  et  formeront,  par  conséquent, 
une  nouvelle  progression.  On  pourra  donc  avoir  l’ex- 
pression de  la  somme  de  ces  rectangles,  et  il  ne  s’agira 
plus  que  de  calculer  la  limite  de  celle  expression. 

La  base  du  rectangle  dont  la  première  abscisse  est  aqr 
sera  a (q — 1 )qr,  sa  hauteur  pamqmr  et  sa  surface 
pam+l  (q  — 1)  (^îm+,)r.  La  somme  de  ces  rectangles  sera 

pa [q  —1)  [1  + qm+l  •+•  7’  -+-...  -1-  (*■*•')], 


ou,  en  sommant  cette  progression  géométrique  dont  la 
raison  est  q ”*+l, 

pam+'(q-  t)L^__J, 

ou , à cause  dfe  aq"  = a\ 


P 


— a-*')  . — 

1 « «1+ 


il  ne  reste  donc  plus  qu’à  trouver  la  limite  du  rapport 

, lorsque  q tend  vers  l’unité;  ce  qui  n’offre 

aucune  difficulté.  Nous  distinguerons  deux  cas , suivant 
que  m -t- 1 sera  positif  ou  négatif. 

i°.  Soit  d’abord  tri  -(-  1 positif  et  représenté  par  le 

rapport  de  deux  entiers  quelconques  — , il  s’agit  tic 
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) quand  q tend  vers  i,  ou, 


trouver  la  limite  du  — - 


<1  - 1 
I 

( J — | ' 

en  posant  q’  = t , celle  de  -■  — ■ i quand  t tend  lui- 

raèmc  vers  l’unité.  Remplaçant  t par  i -t-  a,  a tendra 
vers  zéro , et  le  rapport  précédent  devient 

.»  ( S — I ) 

s a H a’  -t-  . . . + a' 

i . a 


r(r  — |) 

rat  H 1 a * -+-  ...  ar 

i . a 


Divisant  par  a les  deux  termes,  et  faisant  a — o, 
on  aura  la  limite  de  la  fraction,  qui  sera 


m -f-  i 


Donc  Taire  cherchée  sera 


p (a  — am+l  ) a b — et  b 

— ou 

m -f-  I m -f  i 


2°.  Soit  maintenant  m - 1-  i = — il  faudra  trouver 

x 


la  limite  de  - ou  de 


q.  — i 


Or  qs  a pour  limite  i,  et,  d’après  le  calcul  précé- 


dent, le  second  facteur  a pour  limite  - ou 


m -t- 1 


La  limite  de  la  fraction  en  question  est  donc  — - — 

1 ■ m+i 

et  l’aire  aura  encore  pour  expression 


p (a'"+l  — am+') 

m -t-  i 


n!  b'  — nb 

m -t-  i 
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Remarque.  — L aire  dont  nous  venons  du  trouver 
l’expression  étant  la  limite  de  la  somme  des  rectangles 
ayant  pour  mesure  jli  ou  pxm h , h désignant  la  difl’é- 
rcnce  infiniment  petite  do  deux  valeurs  successives  de  x , 
suivant  une  loi  arbitraire,  il  s’ensuit  que  la  limite  de  la 
somme  lorsque  x passe  de  la  valeur  a à la  va-r 

leur  a'  par  degrés  infiniment  petits  quelconques  h , a pour 
valeur,  quel  que  soit  m, 

m -t- 1 

Si  l oti  fait  a — o et  que  m -f- 1 soit  positif,  cette 
expression  se  réduit  à 

a'm+' 
m i 

36.  Cette  formule  s’applique  à toutes  les  valeurs  posi- 
tives on  négatives  de  m , excepté  la  valeur  particulière 

— i,  qui  lui  donnerait  la  forme  -*  Mais  il  est  facile  de 

trouver  la  formule  qui  correspond  à ce  cas,  en  cherchant 

la  limite  vers  laquelle  tend  1 expression — , 

lorsque  l’on  fait  tendre  m vers  — i. 

Divisant  par  am+l,  dont  la  limite  est  l'unité , et  rem- 
plaçant m -f- t par  u , il  s’agit  de  trouver  la  limite  de 
l’expression 


u 

quand  u tend  vers  zéro. 

[ a'\* 

Posons  f — J = i+  «,  «.tendra  vers  zéro , et  1 expres- 
sion précédente  devient  -»  dont  on  éliminera  u au  moyen 

de  l’équation  qu’on  vient  de  poser,  en  introduisant  la 
nouvelle  variable  x.  On  en  lire,  en  prenant  les  loga- 


Digitized  by  Google 


5? 


DES  QUANTITES  CONS1UEREES  COMME  LIMITES. 

lit  limes , 

. a>  , ...  locfi+a) 

«log  — = log  ( i a),  don  u— —S. ; — -, 

108  °â 

a' 

al°8â 

et  il  reste  à trouver  la  limite  île  , — , . ou  celle  de 

log(l  H-a) 

qui  peut  se  mettre  sous  la  forme 

1 i 

ou  

i 


log(l-t-a) 


log(  I -+-*) 


log(l  + a)a 


Ma  is  on  a vu  dans  Y Algèbre  ( voir  Note  Irc)  que  lorsque  a 

I 

tend  vers  zéro,  suivant  une  loi  quelconque,  ( x -+-  «)*  tend 
vers  une  limke  déterminée,  que  l'on  désigne  ordinaire- 
ment par  la  lettré  e , et  qui  n’est  autre  chose  que  la  base 
du  système  de  Néper,  dont  la  valeur  incommensurable  est 


c—  2,7182818a.  . . . 


La  limite  de 


f*  —«-+,■ 


log- 
es! donc  , et  l’expression 

loue 


a pour  limite 
P log  - 


loge 

Telle  est  l’expression  de  l’aire  comprise  entre  deux 
ordonnées  de  la  courbe  dont  l’équation  est 


xy  = p, 

et  qui  n’est  autre  que  l’hyperbole  du  second  degré  rap- 
portée à ses  asymptotes. 

Elle  est  équilalère,  puisque  nous  avons  supposé  les 
axes  rectangulaires  ; mais  il  aurait  suffi  d’introduire  le 
facteur  sin  A pour  avoir  le  cas  général. 

87.  Aire  de  In  cycloïdc.  — O11  appelle  ’rycloide  1 
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courbe  engendrée  par  un  point  d’un  cercle  qui  roule  sur 
une  droite  donnée.  Soient  TMU  (/ig.i  1)  une  position 
quelconque  du  cercle  qui  roule  sur  la  droite  AB;  M le 
point  qui  décrit  la  courbe;  A la  position  où  le  point  M 
est  sur  la  droite  fixe;  l’arc  MT  sera  égal  à AT,  d’après  le 
sens  qu’on  aLtachc  au  roulement.  Si  B est  la  position  où 
M revient  sur  la  droite  fixe,  on  aura  AB  = a 7ra,  a étant 
le  rayon  du  cercle  décrivant,  et  quand  le  point  de  con- 
tact T vient  au  milieu  C de  AB,  le  point  M se  trouve  à 
l’extrémité  D du  diamètre  CD  perpendiculaire  à AB.  Ce 
point  D est  le  sommet  de  la  cyeloïdc,  et  CD  eu  est  l’axe. 

Cela  jmsé,  on  demande  la  mesure  de  Taire  ABD  com- 
prise entre  la  courbe  entière  et  sa  base. 

Cette  question  sera  résolue  si  Ton  détermine  le  complé- 
ment de  celte  aire  au  rectangle  ABA'B'  qui  eît  égal  à 4 
ou  à quatre  fois  Taire  du  cercle  générateur.  C’est  ce 
complément  que  nous  allons  chercher,  et  nous  le  regar- 
derons comme  limite  de  la  somme  des  rectangles  compris 
entre  les  perpendiculaires  successives  abaissées  des  points 
de  la  courbe  sur  A'B'.  • 

Soient  M,  M' deux  points  infiniment  voisins  pris  sur 
la  cycloïde;  MK,  M'k'  perpendiculaires  à AB;  MR, 
M'R'  des  parallèles  à AB  qui  rencontrent  en  N,  N'  le 
cercle  décrit  surCDcommc  diamètre.  Comparons  les  deux 
rectangles  MK',  MT;  leur  rapport  est 
MR. MH  QU  MM 

NR.M'ïl  <UI  MQM'H’ 


et  sa  limite  est  égale  au  produit  de  ^ par  la  limite  du 

rapport  Or  nous  allons  montrer  que  cette  dernière 

est  précisément  , d’où  résultera  que  la  limite  du  rap- 
UQ 

port  des  deux  rectangles  MK',  NR‘  est  l'unité;  ce  qui  ra- 
mènera Taire  cherchée  à celle  du  cercle  CD. 
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En  effet , le  cercle  mobile  viendra  dans  la  position  qui 
amène  le  point  M dans  une  position  quelconque,  en  le 
faisant  d'abord  tourner  autour  de  son  centre  immobile, 
ce  qui  amènera  d’abord  M en  une  position  I ; puis  trans- 
portant^ système  parallèlement  à AB,  d’une  quantitéégale 
à l’arc  MI,  ce  qui  amènera  le  point  de  contact  T en  T', 
et  le  point  décrivant  en  M',  en  prenant  TT'=  MI  = IM', 
et  l’on  sait  que  cet  arc  MI  diffère  de  sa  corde  d’une  quan- 
tité infiniment  petite  par  rapport  à lui-mème,  puisqu’on 
a démontré  dans  la  Trigonométrie  que  le  rapport  d’un  arc. 
infiniment  petit  à sa  corde,  ou  à son  sinus,  ou  à sa  tan- 
gente, a pour  limite  l’unité. 

En  nommant  « l’angle  de  la  corde  MI  avec  MH , on 
aura 

MH  = corde  MI  . cos  a -+-  MI, 

M' H = corde  MI . sin  a ; 

donc 

MH  cos  a MI 

M' H sin  a corde  MI.  sin  a 


MI 


Passant  aux  limites,  et  observant  que a pour  li- 

1 corde  MI  1 

mite  i,  et  que  l’angle  a a pour  limite  l’angle  M que 
fait  MH  avec  la  tangente  au  cercle  en  M,  on  aura 


MH  cosM 


lim.  — — = 


M' H sin  M sin  M 


1 4-  cosM 


sin  M 


: cot  - M 
2 


MO 

= tangQUM  = — , 

comme  nous  l’avions  annoncé. 

Ainsi  l’aire  AA'Dsera  égale  à celle  du  demi-cercle  CÏN  D, 
puisqu’elles  sont  les  limites  de  sommes  de  rectangles  tels, 
que  la  limite  du  rapport  de  deux  correspondants  quelcon- 
ques est  l’unité.  La  somme  des  deux  aires  AA  I) , DBB'  est 
donc  égale  à celle  du  cercle  générateur,  et,  par  consé- 
quent, l’aire  ADB  est  égale  à trois  fois  celle  de  ce  même 
cercle. 

Si  l’on  ne  voulait  mesurer  qu’une  portion  de  1 aire 
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AA'D,  on  voit  iju  elle  serait  équivalente  à la  portion  cor- 
respondante du  demi-cercle  CD. 

.‘18.  Descartes  a donné  plusieurs  démonstrations  très- 
élégantes  de  cette  proposition.  Nous  nous  bornerons  à 
en  rapporter  une. 

Soient  C (Jig-  12)  le  milieu  de  la  base  de  la  cycloïde, 
A une  de  ses  extrémités , CI)  le  diamètre  du  cercle  géné- 
rateur, O son  centre  ; le  triangle  ADC  sera  équivalent  au 
cercle  générateur.  Pour  évaluer  le  segment  ASD,  soient 
deux  points  quelconques  T,  T' équidistants  de  A et  C ; 
M,  M'  les  points  de  la  courbe  correspondants  aux  points 
de  contact  T,  'I”  du  cercle  générateur  avec  la  base,  011 
aura,  d’après  l'égalité  des  arcs  de  cercle  MT,  M'T, , 

HT  = H'T,  = DP',  IH  = I'H'; 

donc 

MI  -f-  M'  I'  = MH  -h  M' H'  = NN'. 

La  somme  des  deux  cordes  MI,  M'I'  du  segment  ASD, 
équidistantes  de  la  parallèle  LOL'  à la  base,  étant  égale  à 
la  corde  NN7,  il  s’ensuit  que,  si  l’on  partage  AC  en  parties 
infiniment  petites  par  des  couples  de  points  dans  les 
mêmes  conditions  que  T,  T’,  le  segment  ASD  pourra  être 
considéré  comme  limite  de  la  somme  de  rectangles  ayant 
pour  bases  les  différentes  cordes  telles  que  MI,  M'I',  et 
pour  hauteur  les  distances  de  deux  consécutives,  et  la 
somme  de  deux  rectangles  quelconques  équidistants  de  la 
droite  LL' sera  égale  au  rectangle  du  cercle  O,  compris 
entre  NN'  et  la  corde  infiniment  voisine  correspondante 
h celle  qui  suit  MI.  Or  la  somme  de  ces  derniers  rec- 
tangles a pour  limite  le  demi-cercle  LCL' ; donc  le  seg- 
ment ASD  est  équivalent  au  demi-cercle  générateur,  et 
l’aire  de  la  demi-cyeloïde  vaut  une  fois  et  demie  celle  de 
ce  cercle.  Donc  l’aire  de  la  cycloïde  est  triple  de  celle  du 
cercle  générateur. 
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CHAPITRE  IX. 

COMMENT  LES  VOLUMES  DES  CORPS  PEUVENT  ÊTRE 
CONSIDÉRÉS  COMME  LIMITES  DE  SOMMES 
d’infiniment  PETITS. 


39.  Solides  de  révolution.  — Supposons  une  surface 
plane  quelconque  tournant  autour  d'un  axe  AX  (Jîg . t 'i) 
situé  dans  son  plan  , et  proposons-nous  de  calculer  la 
poction  du  volume  engendré,  qui  sera  comprise  entre 
deux  plans  quelconques  perpendiculaires  à AX.  Ces  plans 
peuvent  être  considérés  comme  engendrés  par  des  ordon- 
nées MP,  XQ;  les  deux  surfaces  courbes  qui  terminent 
1«X  volume  à mesurer  sont  engendrées  par  des  ares  de 
courbes  données  MX , M'N7,  et  ce  volume  est  la  différence 
de  deux  autres  engendrés  respectivement  par  les  quadri- 
latères MX  PQ,  M'N'PQ.  Bornons-nous  donc  au  calcul 
d’un  quelconque  de  ces  derniers,  par  exemple  celui  qu’en- 
gendre MXPQ. 

Décomposons  ce  volume  au  moyen  d’une  suite  de  plans 
perpendiculaires  à l’axe,  infiniment  voisius  les  uns  des 
autres;  et  substituons  à ces  éléments,  dont  la  somme  est 
constamment  égale  à ce  volume  même,  d’aulrcs  éléments 
d’une  espèce  plus  simple  et  tels , que  le  rapport  île  chacun 
d'eux  à son  correspondant  ait  pour  limite  l'unité.  La  li- 
mite de  la  somme  de  ces  nouveaux  éléments  indéfiniment 
décroissants  sera , d’après  le  principe  fondamental , la  va- 
leur exacte  du  volume  à mesurer.  Soient  B,  R'  deux  points 
quelconques  de  MX,  correspondants  à deux  plans  sécants 
consécutifs,  S,  S’  leurs  projections  sur  AX  ; on  peut  sup- 
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poser  SS'  assez  petit  pour  que  les  ordonnées  varient  dans 
un  même  sens,  en  passant  de  R à R'  ; d’où  il  suit  que  les 
deux  rectangles  RSS'I  et  R'S'SI' engendreront  autour  de 
AX  des  cylindres  dont  l’un  sera  plus  petit  et  l'autre  plus 
grand  que  la  partie  du  solide  proposé,  comprise  entre  les 
deux  plans  sécants.  Or  le  rapport  de  ces  deux  cylindres 
de  même  hauteur  est  égal  à celui  de  leurs  bases  ou  des 
carrés  de' leurs  rayons  RS,  R'S';  et  à mesure  que  S’  se 
rapproche  de  S,  le  rapjiori  des  ordonnées  RS,  R'S'  se 
rapproche  de  l’unité,  ainsi  que  celui  de  leurs  carrés.  Donc 
la  limite  du  rapport  des  deux  cylindres  est  l’unité;  et  il 
en  est  de  même  à plus  forte  raison  pour  le  rapport  d’un 
quelconque  de  ces  cylindres  au  volume  intermédiaire  qui 
est  l’élément  exact  du  volume  cherché. 

Donc  le  volume  engendré  par  MAPQ  est  la  limite 
d’une  somme  de  cylindres  ayant  pour  hauteurs  les  parties 
inliniment  petites  dans  lesquelles  on  décompose  PQ,  et 
pour  rayons  de  leurs  hases,  les  ordonnées  de  MN  corres- 
pondantes aux  points  de  division  de  PQ. 

Ces  cylindres  pourront  être  pris  tantôt  intérieurs,  tan- 
tôt en  partie  extérieurs,  sans  que  la  limite  delà  somme 
soit  changée,  puisqu  ils  satisfont  toujours  à la  condition 
unique  qu’ils  doivent  remplir. 

Si  l’aire  génératrice  n’est  pas  terminée  à l’axe  AX, 
mais  à une  seconde  courbe  M'N',  le  volume  engendré  sera 
la  différence  de  deux  autres  qui  rentrent  dans  le  pre- 
mier cas.  On  pourra  aussi  le  considérer  comme  la  limite 
de  la  différence  des  deux  sommes  de  cylindres,  ou  de  la 
somme  des  différences  des  cylindres  élémentaires  corres- 
pondants. Celte  proposition  générale  s’exprime  par  la  for- 
mule suivante  dans  laquelle  V désigne  le  volume,  et  Y,  y 
les  ordonnées  des  deux  courbes  pour  une  même  abscisse  x, 

V = if  lini . Y (Y’—  y') h. 
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40.  Solides  terminés  par  des  surfaces  quelconques.  — 
On  concevra  encore  un  système  de  plans  parallèles,  à des 
distances  infiniment  peti  tes  les  unes  des  autres,  et  tels,  que 
le  solide  entier  que  l’on  veut  mesurer  soit  compris  entre 
le  premier  et  le  dernier;  puis  on  cherchera  à substituer 
à la  partie  comprise  entre  deux  plans  consécutifs  quel- 
conques un  solide  d’espèce  plus  simple  et  qui  n’en  dif- 
fère que  d’une  quantité  infiniment  petite  par  rapport  à 
elle.  Or,  s’il  arrive  qu  en  menant  par  tous  les  points  du 
contour  d’une  des  deux  sections,  des  parallèles  à une 
même  direction  jusqu’au  plan  de  l'autre,  la  projection 
ainsi  ellectuée  «le  la  première  courbe  soit  tout  entière 
comprise  dans  la  seconde,  le  cylindre  ainsi  formé  sera 
tout  entier  compris  dans  la  tranche  du  solide  située  entre 
les  deux  plans.  Au  contraire,  le  cylindre  formé  par  des 
parallèles  à la  môme  direction  menée  du  contour  de  la 
seconde  section  au  premier  plan,  renfermera  entièrement 
cette  même  tranche.  Mais  le  rapport  des  deux  cylindres 
de  même  hauteur  est  égal  à celui  de  leurs  bases,  lequel 
tend  indéfiniment  vers  l’unité  à mesure  que  la  distance 
des  deux  plans  tend  vers  zéro.  Donc  Je  rapport  des  deux 
cylindres,  et,  par  suite,  de  la  tranche  du  solide  à l’un 
quelconque  d’entre  eux,  a pour  limite  l’unité,  ou,  en 
d’autres  termes,  chacun  de  ces  cylindres  dillère  de  l’élé- 
ment exact  du  solide,  d’une  quantité  infiniment  petite 
par  rapport  à cet  élément.  Donc  enfin  le  volume  proposé 
est  limite  d’une  somme  de  cylindres  ayant  pour  bases  les 
sections  du  solide  par  des  plans  parallèles  infiniment  voi- 
sins, et  pour  hauteurs  les  distances  de  ces  plans. 

Ce  premier  cas  est  celui  de  tous  les  corps  auxquels 
Archimède  a appliqué  ce  procédé  dont  on  lui  est  rede- 
vable. 

41 . 'Mais  il  peut  arriver  que  les  parallèles  menées  par 


Digitized  by  Google 


64  lirait  i. 

les  points  d'une  des  sections  ne  soient  pas  toutes  inté- 
rieures ou  toutes  extérieures  à la  tranche  du  solide,  et 
alors  le  raisonnement  précédent  11e  suflirait  pas.  Dans  ce 
cas , on  concevra  un  second  système  de  plans  parallèles  à 
une  seconde  direction  , qui  décomposeront  une  quelcon- 
que des  premières  tranches  en  solides  infiniment  petits 
dans  deux  sens,  comprises  entre  quatre  plans  parallèles 
deux  à deux  et  infiniment  voisins.  Jusqu’ici  on  n’a  pas 
altéré  les  éléments  du  solide;  mais  ces  filets  infiniment 
étroits  sont  encore  terminés  à la  surface  du  solide  cl  ne 
seraient  pas  plus  faciles  à évaluer  que  ce  solide  entier. 
Or,  en  en  retranchant  ou  en  y ajoutant  des  parties  infi- 
niment petites  par  rapport  à eux-mêmes,  on  peut  les  ré- 
duire à des  parallélipipèdes.  Il  suflit  pour  cela  de  mener 
des  plans  parallèles  à une  troisième  direction,  et  passant 
par  les  extrémités  d’une  des  cordes  ou  par  des  points  qui 
en  soient  infiniment  voisins.  O11  aura  ainsi  des  paralléli- 
pipèdes,  l’un  plus  petit,  l’autre  plus  grand  que  le  filet 
du  solide,  et  dont  le  rapport  tendra  indéfiniment  vers 
l’unité.  On  pourra  donc  substituer  à ce  filet  l’un  ou 
l’autre,  ou  tout  autre  parallélipipède  dont  l’arète  finie 
diilcrcrait  infiniment  peu  des  leurs;  par  exemple,  et  c’est 
ce  qui  sera  le  plus  simple,  on  pourra  prendre  pour  arêtes 
les  cordes  mêmes  de  la  section  du  solide  par  les  premiers 
plans.  Ainsi  le  rapport  de  chacun  de  ces  parallélipipèdes 
au  filet  correspondant,  étant  aussi  près  de  l'unité  qu’on  le 
voudra,  il  en  sera  de  même  du  rapport  de  leur  somme 
à la  tranche  du  solide.  Or  ces  parallélipipèdes  sont  dans 
les  mêmes  conditions,  relativement  à la  tranche  du  cy- 
lindre qui  aurait  pour  hase  la  même  section  du  solide,  et 
ses  arêtes  dans  une  direction  arbitraire;  et,  par  consé- 
quent, le  rapport  de  cette  tranche  à celle  du  solide  a pour 
limite  l’unité.  O11  peut  donc  énoncer  dans  tous  les  cas 
cette  proposition  • 
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Tout  solide  peut  être  considéré  comme  la  limite  de  la 
somme  de  cylindres  ayant  pour  bases  les  sections  par 
• des  plans  parallèles  infiniment  voisins,  et  pomr  hauteurs 
les  distances  successives  de  ces  plans. 

Ce  mode  de  décomposition  est  surtout  employé  lorsque 
l équation  de  la  surface  est  donnée  en  coordonnées  recti- 
lignes; alors  les  directions  que  l’on  choisit  pour  les  plans 
sécants  sont  celles  des  plans  coordonnés. 

Lorsque  l’on  a trouvé  l’expression  de  l’aire  de  la  sec- 
tion du  corps  par  un  plan  quelconque , parallèle  par 
exemple  au  plan  desjy  et  z,  le  produit  de  cette  aire  par 
la  distance  au  plan  infiniment  voisin  est  la  mesure  du 
parallélogramme  dont  un  côté  serait  exprimé  par  le 
même  nombre  que  l'aire,  et  serait  à une  distance  du  côté 
parallèle  égale  à celle  des  deux  plans;  d’où  l'on  voit  que 
la  mesure  du  volume  est  ramenée  à celle  de  l’aire  d’une 
courbe  dont  l’ordonnée  serait  exprimée  par  la  fonction 
de  x qui  représente  l’aire  de  la  section  du  corps. 

Si  la  surface  était  donnée  par  une  équation  entre  des 
coordonnées  polaires,  le  mode  de  décomposition  serait 
dînèrent.  Nous  aurons  occasion  de  nous  en  occuper  plus 
tard,  et  nous  nous  bornons  ici  à cette  simple  indication. 

Les  éléments  que  nous  avons  considérés  ne  sont  infini- 
menl  petits  que  dans  un  seul  sens,  ou  deux  au  plus. 
Dans  un  grand  nombre  de  questions  qui  ne  sont  pas  pu- 
rement géométriques,  il  est  nécessaire  de  décomposer  les 
volumes  en  éléments  infiniment  petits  dans  tous  les  sens. 
Dans  ce  cas,  on  décomposera  les  filets  infiniment  petits 
dont  il  a été  question  ci-dessus,  par  une  série  de  plans 
infiniment  voisins  et  parallèles  au  troisième  plan  coor- 
donné. 
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CHAPITRE  X. 

APPLICATION  A LA  MESURE  DE  QUELQUES  VOLUMES. 


Solides  de  révolution. 


42.  Paraboloïde  de  révolution . — Une  parabole  tour- 
nant autour  de  son  axe  AX  (Jig.  i4)  , 0,1  demande  le  vo- 
lume engendré  par  l’aire  comprise  entre  un  arc  quelcon- 
que AB,  l’ordonnée  BC  et  l’axe  AU. 

Soient  «,  b les  coordonnées  de  B , et  r*  = a px  l’é- 
quation de  la  parabole;  partageons  AC  en  un  nombre  n 
indéfiniment  croissant  de  parties  égales  «.Le  volume  cher- 
ché sera  la  limite  d’une  somme  de  cylindres  ayant  pour 
hauteur  a,  et  pour  bases  les  cercles  ayant  pour  rayons 
les  différentes  ordonnées  MP  de  la  parabole  menées  par 
tous  les  points  de  division  de  AC.  L’expression  générale 
du  volume  d’un  de  ces  cylindres  est  xj'a  ou  aïtnxa; 


leur  somme  np1.xa  a pour  limite  apn  — ou  pr.a*.  (Voir 
n°  35.  ) 

On  peut  donc  dire  que  ce  volume  est  égal  à celui  d’un 
cylindre  qui  aurait  pour  base  le  cercle  dont  le  rayon  est 
AC,  et  pour  hauteur  le  demi-paramètre.  On  peut  encore 
donner  une  autre  forme  à l expression  précédente,  en  y 


remplaçant  pu  par  sou  égal  —,  clic  devient  — - , et  est 


égale  à la  moitié  de  la  mesure  du  cylindre  qui  au- 
rait BC  pour  base  et  AC  pour  hauteur,  ou  à trois  fois  la 
moitié  du  cône  qui  aurait  même  base  et  mémo  hauteur. 
C’est  sous  cette  dernière  forme  qu’ Archimède  a présenté 
cette  proposition. 
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■43.  Segment  d’ellipse  tournant  autour  de  sa  corde. 
— Soient  une  ellipse  ayant  pour  équation 

«’  y*  -t-  ld  x 1 = a'  />’, 

D'D  {Jîg-  i5)  une  corde  parallèle  à l’axe  IV B,  7.1  sa  lon- 
gueur, d sa  distance  AF.  au  centre,  et  A l’aire  du  segment 
’DCD'  qui  tourne  autour  de  sa  corde  fixe  DD'  ; proposons- 
nous  de  mesurer  le  volume  engendré  V.  Nous  le  consi- 
dérerons comme  limite  de  la  somme  des  cylindres  cpti 
auraient  pour  hauteurs  les  subdivisions  infiniment  pe- 
tites égales  de  D'D,  et  pour  bases  les  cercles  ayant  pour 
hauteurs  les  perpendiculaires  MQ  abaissées  sur  DD'  par 
les  différents  points  de  l’arc  D D',  qui  correspondent  aux 
points  de  division  de  I)D'.  Soient  n le  nombre  des  points 
de  division  de  DE  et  a leur  distance;  la  mesure  d’un 
quelconque  des  cylindres  infiniment  petits  sera 


rr  ( y — d )’  a on  rr  ( y1  — 2 dy  -t-  d:  ) « , 
et  leur  somme  peut  se  décomposer  comme  il  suit, 
7rS(^’ -t-  d*)u  — 2 7r  dïya, 


b’x' 


ou,  remplaçant  y*  par  b' — 


7i  b 


7t  (è’-t-  <P)  ïa Ix'x  — 7-rdly a.). 


Or 


Sa  = 7.1,  lim  .S^a  = A ; 
et , d’après  la  remarque  du  n°  35, 


2? 

Inn . Sx’  a = — ■ 


On  aura  donc 


TZ  b J P 

V = 2k  t ( b'  -f-  </’) 7Kd\ ; • 
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On  aurait  le  volume  do  l’ellipsoïde  tout  entier  en  fai- 
sant d — o,  l — a , et  l’on  trouverait  ainsi 


et  si  6 = «,  on  a ^irn’  pour  la  mesure  du  volume  de  la 

«J 

sphère  dont  le  rayon  est  a. 

-il.  Volume  du  tore. — On  appelle  tore  le  solide  en- 
gendré par  un  cercle  qui  tourne  autour  d'une  droite  ex- 
térieure, située  dans  son  plan. 

Soient  O ( Jig . 16)  le  centre  du  cercle  générateur,  R son 
rayon  , AO  = a\  l’équation  du  cercle  sera 

jr'-h  (*-«)»  = R», 

et  le  volume  est  la  limite  de  la  somme  des  volumes  en- 
gendrés par  les  rectangles  MMK,  qui  sont  les  différences 
des  cylindres  infiniment  petits  engendrés  par  les  rectan- 
gles QI , QK.  L’expression  générale  de  cette  différence  est 

* ( QN*  — Qm’  ) MI  = ir(QN  -t-  QM  ) ( QN  — QM  ) MI 
— 2iro.MN.MI  = 27rn.MIKN. 

Or  la  limite  de  la  somme  des  rectangles  M1KN  est 
l’aire  du  cercle.  Donc  le  volume  du  tore  est  égal  à la 
surface  du  cercle  générateur  multipliée  par  la  circonfé- 
rence décrite  par  son  centre. 

4o.  Ellipsoïde  de  révolution.  — Supposons  qu’une 
ellipse  tourne  autour  de  son  axe  A lî  = 2 a (/ ig . ly) , et 
proposons-nous  de  calculer  le  volume  du  segment  déta- 
ché par  un  plan  perpendiculaire  à cet  axe,  mené  à une 
distance  AD=  d du  sommet  A. 

Soit  l'équation  de  l'ellipse  rapportée  au  sommet  A 

b\ 

= ^ (2  «*  — ■*>), 
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le  volume  sera  la  limite  de 

b'  , 

n ïr'j.  = s ( 2 ax  — x’)  *• 

•>  ai  \ 


Soit  n le  nombre  des  points  de  divisio  de  AD,  on  aura 
Na  = rf;  * 

on  retombe  ainsi  dans  des  calculs  qui  se  sont  déjà  plu- 
sieurs fois  présentés,  et  l’on  trouvera  (n°  35  ) 


d’où 


d1  <l> 

lim.  1 jc  a — — , lim.  ïj’«=  — ■ 
2 3 


lim . ï ( a ax  — x1  ) a = ad ’ — ~ = d‘  — — • 

<3  «5 


On  aura  donc  pour  expression  du  volume  cherché  V, 

» 

..  it  b1  d1 


3 a 


-(3  o-d). 


Ce  résultat  coïncide  avec  celui  d’Archimède.  En  eflel, 
il  énonce  la  proposition  de  la  manière  suivante  : 

Le  segment  de  l'ellipsoïde  est  au  cône  de  même  base  et 
même  hauteur,  comme  le  demi-axe  de  l’ellipsoïde  ajouté 
à la  hauteur  du  segment  complémentaire  à l'ellipsoïde 
est  à la  hauteur  de  ce  dernier. 

Or  on  aperçoit  facilement  que  les  deux  formules  sont 
identiques. 

46.  Hypcrboloïde  fie  révolution.  — Soit  l’équation 
b' 

d’une  hyperbole  y*  = — (.r*  -+-  a ax)  rapportée  à son 

sommet  A (fig . 18).  Supposons  qu’elle  tourne  autour 
de  son  axe  transverse,  et  proposons-nous  de  calculer  le 
volume  V détaché  par  un  plan  perpendiculaire  à l’axe 
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mené  à une  distance  AD  = d.  Il  est  la  limite  de  X r y7  % 
ou  de  1-  £ (.r*  2 ax ) a. 

Or  on  a,  d après  le  n°  35  déjà  cité  plusieurs  fois, 


Archimède,  dans  la  solution  qu’il  a donnée  de  ce  pro- 
blème, cherche  le  rapport  du  segment  de  l’hypcrboloïdc 
au  cône  de  même  base  et  même  hauteur,  et  parvient  à la  * 
formule  suivante,  qui  donne  le  même  résultat  : 

Le  volume  du  segment  est  à celui  du  cône  de  même 
base  et  même  hauteur,  comme  la  hauteur  du  segment  r 
plus  trois  fois  le  demi-axe  transverse,  est  à cette  même 
hauteur  augmentée  de  l’axe  transverse. 

47.  Remarque.  — Si  une  surface  dont  l’aire  est  A 
tourne  successivement  autour  de  deux  axes  fixes  paral- 
lèles U,  V ( fig . 19),  situés  dans  son  plan  , les  volumes 
engendrés  auront  pour  différence  le  produit  de  l’aire  A 
par  la  circonférence  dont  le  rayon  est  la  distance  d des 
deux  axes. 

En  clï'et,  soit  une  perpendiculaire  quelconque  QPMM' 
aux  axes,  qui  coupe  ceux-ci  en  Q,  P,  et  la  courbe  en  M , • 
M'.  Soient  MP  = x,  M' P = x',  MQ  = X , M'Q  = X'; 
a.  la  distance  de  QM'  à la  parallèle  infiniment  voisine. 

Les  volumes  engendrés  autour  des  deux  axes  sont  les 
limites  des  deux  sommes  suivantes  : 

r 2(x'1  — x')a,  rS(X'’—  X*)ot, 

et  comme  011  a 

X — X -f-  rt1 , X'  = .r'-+r/, 
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il  s'ensuit 

X'1  — X'  = x'!—x1+2  d(x'-x)-, 


donc  la  différence  des  deux  sommes  est  2 tt  c/2  (x1 — x)  x 
ou  2 71  c/2  MM' . a. 

Mais>2MM'.  a a pour  limite  l’aire  A;  donc:  la  limite 
de  la  différence  des  deux  sommes,  ou  la  différence  de  leurs 
limites,  et,  par  conséquent,  des  volumes  engendrés,  est 
2 7:  d A , comme  nous  l’avions  annoncé. 


48.  V il  urne  s engendrés  par  des  paraboles  ou  hyper- 
boles d’ordres  quelconques. — Considérons  le  volume  en- 
gendré par  la  révolution  autour  de  l’axe  des  x,  d’une 
courbe  représentée  par  l’équation^  = pxm,  dans  laquelle 
on  suppose  m quelconque  en  valeur  et  en  signe,  et  qui 
peut,  par  conséquent,  représenter  des  paraboles  ou  hyper- 
boles de  tous  les  ordres. 

Le  volume  compris  entre  deux  plans  perpendiculaires 
à l’axe  x et  correspondants  aux  abscisses  a,  a'  sera  la 
limite  de  2tt y’«,  x représentant  une  quelconque  des  sub- 
divisions infiniment  petites  de  l’intervalle  a'  — a.  En 
substituant  à y sa  valeur  en  x,  il  faudra  trouver 
rp ’ lim.  ïx'-**. 


Or,  d’après  la  remarque  générale  du  n°  35 , on  a,  entre 
les  limites  a,  a’, 


lim . Ix^a  : 


2 m -4-  1 


Le  volume  cherché  a donc  pour  mesure 


*P  • 


T.b’'a'  — s b’a 


2 ni  -+-  1 


2 pi 


Un  l’obtient  donc  en  divisant  par  2»i+  1 la  différence  des 
deux  cylindres  ayant  pour  bases  les  deux  bases  mêmes  du 
solide  à évaluer,  et  pour  hauteurs  les  absc  isses  correspon- 
dantes. 
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Solides  non  de  révolution. 

49.  Segment  d’ellipsoïde.  — Rapportons  la  surface  à 
des  axes  parallèles  à un  système  de  diamètres  conjugués 
dont  1 un  passe  par  le  centre  de  la  base  du  segment.  Pre- 
nons ce  dernier  pour  axe  des  x,  et  pour  origine  l’extré- 
mité qui  appartient  au  segment.  L’équation  de  l’ellip- 
soïde sera 


z’  y 2 ax  — x’ 

c‘  b'  a 1 ' 

Soit  AD  =s  d (fig.  20 ) l'abscisse  du  plan  de  la  base  du 
segment  qui  est  parallèle  au  plan  YZ.  Nous  considére- 
rons le  volume  du  segment  comme  limite  delà  somme 
de  cylindres  ayant  pour  bases  des  sections  parallèles  à 
YZ  et  pour  hauteurs  les  distances  infiniment  petites  de 
ces  plans  successifs.  Une  quelconque  de  ces  hauteurs  s’ob- 
tiendra en  multipliant  la  partie  a.  correspondante  de 
l'axe  AX  par  le  sinus  de  l’angle  0 que  ce  diamètre  AX 
de  l’ellipsoïde  fait  avec  le  plan  COB  des  deux  autres 
conjugués.  L’aire  de  la  section  MPN  correspondante  à 
un  x quelconque  AP  sera  w.MP.PN  sin  <j>,  ç étant  l’angle 
des  diamètres  OB,  OC.  En  remplaçant  MP,  NP  par  leurs 
valeurs  en  x,  on  trouvera  pour  expression  d’un  quel- 
conque des  cylindres  élémentaires , 


7t  bc 
a ’ 


sin  0 sin  f . ( 2 ax  — x’)  a. 


Le  volume  cherché  V peut  donc  être  représenté  comme  il 
suit  : 

• T.  bc  . . V*  , . 

V = — — sin  0 sin  s . Iim.^^2  ax  — x1)  a, 

lorsque  x passe  de  o à d par  degrés,  égaux  ou  inégaux  , 
mais  infiniment  petits,  représentés  par  a. 

On  aura  cucore,  comme  précédemment,  d’après  le 
n°  35, 

V ,<  d'  (3  « — d) 

> (2</x  — .r-)  a = — ! i—  
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ei , par  conséquent, 
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ic  bccFISa  — d)  . 

= 3^ sin  0 sin<)>. 


Si  l’on  suppose  d = 2 a , 011  aura  pour  expression  du 
volume  entier  de  l’ellipsoïde , 


| irabc  sin  9 sin  y, 


ce  qui  peut  Être  traduit  de  différentes  manières , en 
observant  que  abc  sinO  sinip  mesure  le  volume  du  paral- 
lélipipède  construit  sur  les  trois  demi-diamètres  conju- 
gués, et  que  r.bc  sin®.  'la  sin Ô mesure  le  cylindre  cir- 
conscrit à l’ ellipsoïde,  ayant  les  arêtes  parallèles  à AX,  et 
ses  bases  parallèles  à YZ.  Une  des  conséquences  de  l’ex- 
pression précédente  est  que  ce  parallélipipède  et  ce  cylin- 
dre ont  leurs  volumes  constants,  quel  que  soit  le  système 
des  diamètres  conjugués. 

L’expression  (t)  comparée  à celle  du  volume  du  cône 
ayant  même  base  que  le  segment,  et  son  sommet  en  A , 
donne  un  énoncé  semblable  à celui  qu’Arcliimède  a fait 
connaître  dans  le  cas  de  l’ellipsoïde  de  révolution. 

On  trouverait  des  résultats  analogues  aux  précédents 
pour  les  hyperboloïdes  et  paraboloïdes  quelconques  ; 
nous  ne  croyons  pas  utile  de  nous  y arrêter. 

50»  Onglet  cylindrique.  — Considérons  un  cylindre 
droit  dont  la  base  soit  le  cercle  ABC  ( Jig . 21);  par  un  do 
ses  diamètres  AB,  menous  un  plan  quelconque  qui  coupe 
la  surface  du  cylindre  suivant  l'ellipse  ABI),  et  propo- 
sons-nous de  calculer  le  volume  de  l’onglet  compris  entre 
ABD  et  ACB. 

Supposons  le  rayon  OC  perpendiculaire  à AB;  D le 
point  de  rencontre  du  plan  ^écant  et  de  l’arèlc  menée 
en  C ; soient  OC  = R , CD  = h. 
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Suivant  la  méthode  générale,  nous  regarderons  le 
volume  comme  limite  d une  somme  de  cylindres  ayant 
pour  bases  un  système  de  sections  parallèles,  et  nous 
prendrons  ces  plans  perpendiculaires  à AB. 

Soit  MPQ  un  quelconque  de  ces  plans;  faisons 
AP  — PQ  —y,  on  aura 

r1  — 2 R .r  — x1  et  MO  : r ::  CD:  OC, 

d’où 


La  section  MQP*a  doue  pour  mesure 


hy* 

îR’ 


— (aRor-x*). 


Si  donc  nous  désignons  par  a la  distance  infiniment 
petite  du  plan  de  cette  section  au  suivant,  le  volume 
cherché  V aura  pour  mesure 


V = 


h_ 

2tï 


lim.  J (i  R je  — x')  a 


3 ’ 


et  comme  a R*  est  le  rectangle  circonscrit  à la  hase  ABC 
de  l’onglet,  le  volume  de  ce  dernier  est  égal  à celui  de  la 
pyramide  qui  aurait  ce  rectangle  pour  base  et  son  som- 
met en  D. 
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CHAPITRE  XI. 

APPLICATIONS  MÉCANIQUES.  DÉTEHMINATION  UES 
CENTRES  UE  GRAVITÉ. 


51 . Nous  admettons  comme  connue  la  théorie  des  cen- 
tres de  gravité  enseignée  dans  les  cours  les  plus  élémen- 
taires de  Statique,  et  nous  nous  proposons  de  la  prendre 
comme  un  nouvel  exemple  de  l’avantage  des  méthodes 
précédentes. 

La  proposition  dont  l’application  est  la  plus  générale 
dans  la  théorie  des  forces  parallèles  et  qui  découle  natu- 
rellement du  principe  du  levier,  est  ce  qu’on  nomme  le 
théorème  des  moments.  O11  appelle  moment  d une  force 
par  rapport  à un  plan , le  produit  de  cette  force  par  la  dis- 
tance de  son  point  d’application  à ce  plan.  Cela  posé,  si 
l’on  conçoit  un  système  quelconque  de  forces  parallèles  , 
que  l'on  considère  comme  positives  celles  dont  les  direc- 
tions sont  dans  l’un  des  sens,  et  comme  négatives  celles 
qui  sont  dans  l'autre,  et  qu’il  en  soit  de  même  pour  les 
perpendiculaires  abaissées  sur  un  plan  choisi  arbitrai- 
rement, et  dont  le  signe  dépendra  du  côté  où  elles  se  trou- 
veront par  rapport  au  plan  , le  théorème  des  moments 
consiste,  comme  on  le  sait,  en  ce  que  le  moment  de  la 
résultante  des  forces  parallèles  par  rapport  au  plan  est 
égal  à la  somme  algébrique  des  moments  des  composantes. 
Il  résulte  de  là  que  les  coordonnées  rectilignes  du  point 
d’application  de  la  .résultante  s’obtiendront  en  divisant 
par  la  résultante  la  somme  des  moments  des  forces  par 
rapport  aux  trois  plans  coordonnés.  Ce  point  d’applica 
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lion  de  la  résultante,  que  l'on  nomme  le  centre  des  forces 
parallèles,  devient  le  centre  de  gravité  quand  ces  forces 
sont  des  poids  ; et  l’on  voit  aussi  comment  le  théorème  des 
moments  peut  être  employé  à la  détermination  des  centres 
de  gravité. 

Nous  allons  faire  voir  comment  les  considérations 
infinitésimales  s'appliquent  aux  surfaces  planes  et 
aux  solides  continus,  et  nous  en  donnerons  quelques 
exemples  pour  bien  faire  comprendre  les  généralités. 

Centres  de  gravité  des  aires  planes. 

S2.  Considérons  une  figure  plane  terminée  par  des 
droites  ou  des  courbes  quelconques,  et  supposons  que 
des  portions  quelconques  de  cette  figure  aient  des  poids 
proportionnels  à leurs  aires  respectives.  Admettons  ce 
principe  établi  dans  la  statique,  que  toute  partie  ter- 
minée par  un  contour  convexe,  c’esl-à-dire  qui  n’a  pas 
trois  points  en  ligne  droite,  a son  centre  de  gravité  dans 
son  intérieur.  Admettons  encore  que  le  centre  de  gravité 
d’un  parallélogramme  est  le  point  de  rencontre.de  ses 
diagonales.  Avec  ces  données , la  recherche  du  centre 
de  gravité  d’une  surface  plane  quelconque  se  ramène 
aux  méthodes  exposées  précédemment 

En  effet , prenons  deux  axes  de  coordonnées  x , y dans 
le  plan  de  la  surface.  Le  centre  de  gravité  étant  le  point 
d’application  de  la  résultante  de  toutes  les  forces  appli- 
quées à tous  les  points  de  la  surface  proportionnellement 
aux  aires,  si  l’on  décompose  la  surface  en  lin  nombre 
quelconque  de  parties,  et  que  l’on  considère  en  tous  les 
centres  de  gravité  de  ces  parties,  des  forces  parallèles, 
représentées  par  leurs  aires  respectives,  et  dont  la  résul- 
tante sera  [('présentée  par  l’aire  totale  et  appliquée  au 
rentre  de  gravité  cherché;  cette  aire  totale  multipliée  par 
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l'abscisse  de  son  centre  de  gravité,  sera  égale  à la  somme 
des  aires  partielles  multipliées  par  les  abscisses  de  leurs 
centres  de  gravité.  Si  les  axes  ne  sont  pas  rectangulaires, 
ces  produits  ne  sont  pas  les  moments  eux-mêmes,  mais 
proportionnels  aux  moments,  ce  qui  suffit  pour  l’exacti- 
tude de  l’équation.  Mais  comme  il  ne  serait  pas  plus 
facile  de  trouver  les  centres  de  gravité  de  toutes  les  par- 
ties que  de  la  surface  entière,  "on  supposera  ces  parties 
infiniment  petites;  leurs  moments  le  seront,  par  suite, 
et  par  conséquent  on  pourra  leur  substituer  d’autres  infi- 
niment petits,  plus  simples,  assujettis  à la  seule  condition 
que  leurs  rapports  aient  respectivement  pour  limite  l’u- 
nité. Mais  alors  ce  sera  seulement  la  limite  de  leur  somme 
qui  sera  égale  au  moment  de  la  résultante  et  qui , par  con- 
séquent, divisée  par  faire  de  la  figure  donnée,  fera  con- 
naître l’abscisse  du  centre  de  gravité. 

Le  mode  de  décomposition  qui  se  présente  de  lui-même 
pour  déterminer  cette  abscisse  consiste  dans  un  système 
de  parallèles  à l’axe  des  y,  infiniment  voisines  les  unes 
des  autres.  Le  segment  compris  entre  deux  parallèles 
consécutives  peut  toujours  être  considéré  comme  ayant 
son  contour  convexe,  puisque  ses  deux  bases  sont  aussi 
voisines  qu’on  voudra  ; son  centre  de  gravité  sera  donc 
entre  ces  deux  droites , et  sou  abscisse  différera  d’une 
quantité  infiniment  petite  des  abscisses  de  chacune 
d’elles;  on  peut  donc  substituer  au  moment  de  ce  seg- 
ment le  produit  de  son  aire  par  l’abscisse  de  l’une  ou  de 
l’autre  de  ces  deux  parallèles  à l’axe  des  y-,  car  le  rap- 
port de  ce  produit  au  moment  véritable  a pour  limite 
l’unité,  quand  la  distance  de  ces  parallèles  tend  vers  zéro. 
Et , par  la  même  raison , on  pourra , dans  ce  produit , 
substituer  à faire  du  segment  celle  du  parallélogramme 
ayant  l’une  des  cordes  parallèles  pour  base  et  sa  distance 
à l’autre  pour  hauteur. 
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Donc,  si  l’on  désigne  par  Y et  y les  ordonnées  des 
deux  points  extrêmes  de  la  corde  qui  correspond  à 
l’abscisse  quelconque  x\  par  a la  partie  de  l’axe  des  x 
interceptée  entre  deux  cordes  consécutives  ; par  A l’aire 
de  la  ligure,  et  par  a*,,  yt  les  coordonnées  inconnues 
du  rentre  de  gravité,  on  aura , en  supposant,  pour  plus 
de  simplicité,  les  axes  rectangulaires, 


Ax,  = lim.  2 (Y  — y)  xa. 


d’où  l’on  tirera  a", , si  l’on  peut  déterminer  la  limite  de 
celte  somme,  ainsi  que  A. 

On  aurait  yt  par  un  procédé  analogue,  en  décom- 
posant la  figure  au  moyen  d’un  système  de  parallèles  à 
l’axe  des  x.  Mais  on  peut  aussi  conserver  le  premier 
mode,  en  remarquant  que  le  centre  de  gravité  d’un  des 
éléments  ne  peut  être  qu’à  une  distance  infiniment  petite 
de  celui  du  rectangle  inscrit  ou  circonscrit,  et  que,  par 
conséquent,  on *Jn‘ut  substituer  au  moment  exact  de  cet 


élément  le  produit  de  l’aire  du  rectangle  par 


(Y  + r) 


qui  est  l’ordonnée  du  centre  de  ce  rectangle.  On  aura 


ainsi 


A/,  = lim.  2 


(Y'-.rM 


et  si  l’on  peut  trouver  celte  limite,  y,  sera  déterminé. 

53.  Cette  formule  donne  lieu  à une  remarque  curieuse.. 
Si  l’on  multiplie  ses  deux  membres  par  as,  il  vient 

a* y,  A = lim.  r.  ^ (Y1  — y ’)  a. 

Or  le  second  membre  représente  le  volume  engendré 
par  l'aire  en  question,  tournauL  autour  de  l’axe  des  x. 
Le  volume  engendré  est.  donc  égal  à l 'aire  de  la  figure 
génératrice , multipliée  par  ta  circonférence  t/ue  décrit, 
son  centre  de  gravité. 
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Ce  théorème  porte  le  noin  de  Guldin , quoiqu’il  se 
trouve  clairement  énoncé  dans  les  ouvrages  de  Pappus, 
géomètre  de  l’école  d'Alexandrie. 

ÎSous  allons  donner  quelques  exemples  de  ces  formules. 

54.  Parabole  du  second  ordre.  — Soit  l équation 
y*  = ipx  et  cherchons  le  centre  de  gravité  du  segment 
CAC'  ( fig . 22)  terminé  à la  perpendiculaire  à l’axe,  cor- 
respondante à l’abscisse  AP  = a.  Les  rectangles  formés 
par  les  cordes  parallèles  à CC'  ayant  tous  leurs  centres 
de  gravité. sur  l’axe,  leurs  moments,  par  rapport  à cet 
axe,  seront  nuis  ; la  limite  de  leur  somme  le  sera  donc, 
et,  par  suite,  on  aura 

y,  — o.  • 


Le  centre  de  gravité  étant  sur  l’axe,  il  suffit  de  con- 
naître son  abscisse  x,. 

La  formule  précédente  devient,  dans  le  cas  actuel, 

_ _3_ 

A.r,  = lim.  2 /ara  = 2 \]ip  liin.  ïi1  a. 

Mais,  d’après  une  formule  trouvée  précédemment  (n°  35), 
on  a,  entre  les  limites  ci  et  a, 


donc 


2 — 

lim . 

5 


5. 


Or,  en  faisant  BC  = b , 011  a 


d’où  l’on  déduit 


A = | ah. 


3 *. 
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C’est  Archimède  qui  a découvert  cette  propriété,  et 
môme  pour  un  segment  de  parabole  déterminé  par  une 
sécante  quelconque.  Le  calcul  en  serait  tout  à fait  le 
même  que  celui  que  nous  venons  de  faire  pour  une  sé- 
cante perpendiculaire  à l’axe  de  la  courbe. 

55.  Paraboles  et  hyperboles  d'ordre  quelconque.  — 
Soit  maintenant  l 'équation y — px"‘,  dans  laquelle  m dé- 
signe un  nombre  de  grandeur  et  de  signe  quelconque;  on 
demande  le  centre  de  gravité  de  la  surface  terminée  à cette 
courbe,  à l’axe  des  x,  et  à deux  perpendiculaires  à l'axe 
des  x , correspondantes  aux  abscisses  a,  a1. 

I/application  des  formules  générales  donnera 


\£x  = p lira.  lxm  + > a,  \rx  = — Hm.  lx,m  a, 

2 


„i»+i n"  + * p1  a '"+l 

A x,=zp » Ar  = — = — - 

r Hl  + 2 2 2/71-t-I 


Or  nous  avons  trouvé  (n°  35) 

p ( a,m+l  — u”'1"') 

A = - » 

m -t-  i 

d’où  résulte 

m +- 1 a'm+,  — am+1  p (m  l)  a'lm+l — «u,+l 

Jf|  m -h  2 a’m+l  — a*-*’1  ’ ^ 1 2 [2 m -f  i ) a'm+'  — am+l 

Si  m est  positif,  la  courbe  est  parabolique,  et  si  l’on 
fait  commencer  l’aire  en  question  à l’origine,  on  a 
a = o;  et,  en  désignant,  par  b'  l’ordonnée  correspon- 
dante à a', 

ri==4<.?.±..'? y-  = I?L±lV  //, 

m- h 2 2(2/7/ 4- i)  2 ( 2 ///  1 ) 

Dans  la  parabole  du  second  degré , ni  = - » et  l’on  trouve 

3 ; 3 

S'  = 8b- 
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Si  ni  est  négatif,  la  courbe  est  hyperbolique  et  donne 
lieu  à une  discussion  intéressante  à laquelle  nous  ne  nous 
arrêterons  pas.  On  reconnaîtra  sans  peine  que,  quand 
l’abscisse  extrême  a'  croit  sans  limite,  il  est  possible, 
suivant  la  valeur  de  m , que  le  centre  de  gra\  ilé  s’éloigne 
indéfiniment  de  l’axe  des  _y,cn  tendant  vers  l’axe  des  x , 
ou  tende  vers  une  limite  déterminée. 

50.  Centre  de  gravité  tics  solides  de  révolution . — Le 
centre  de  gravité  sera’  évidemment  sur  l'axe  de  révolu- 
tion ; il  suffira  donc  de  connaître  son  abscisse.  Pour  la 
trouver,  on  coupera  le  solide  par  des  plans  infiniment 
voisins,  perpendiculaires  à l’axe  de  révolution  que  l’on 
prendra  pour  axe  des  x -,  et  en  supposant  les  poids  propor- 
tionnels aux  volumes,  le  produit  du  volume  total  par 
l’abscisse  x,  du  centre  de  gravité  sera  égal  à la  somme 
des  produits  des  segments  compris  entre  deux  plans  con- 
sécutifs par  l’x  du  centre  de  gravité  de  ce  segment.  Pour 
simplifier  ces  produits,  on  substituera  à ce  dernier  xcelui 
d’ une  quelconque  des  bases  du  segment,  ou  piême  tout 
autre  qui  en  dillérerait  d’une  quantité  infiniment  petite; 
on  remplacera  encore  le  volume  du  segment  par  celui  du 
cylindre  intérieur  ou  extérieur.  Par  là  ou  n aura  altéré 
le  moment  du  segment  infiniment  petit  du  solide  que 
d’une  quantité  infiniment  petite  par  rapporta  lui-même. 
La  limite  de  la  somme  de  ces  nouveaux  produits  sera  dope 
égale  à la  somme  des  moments  eux-mêmes,  ou  au  produit 
du  volume  total  parx,,  et  si  l’on  connaît  cette  limite  de 
somme  et  le  volume,  on  en  déduira  immédiatement  x, . 

Cette  proposition  est  exprimée  par  la  formule  sui- 
vante 

lim.  T xy'u.  = x,  fini. 

57.  Paraboloïde. — Si  la  courbe  génératrice  est  une 
parabole  ayant  pour  équation  y'  — ■>.  px  et  tournant 
I.  6 
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autour  (le Taxe  des  x,  ou  aura,  eu  remplaçant  y par  sa 
valeur  en  .r, 

liiri.  Sx’ a '=  x,  litn.  Sxx, 

et,  d’aptes  la  valeur,  générale  de  lim.  S x"7t,  cette  équa- 
tion se  réduira  à la  suivante,  en  désignaut  toujours  par 
a et  a les  abscisses  extrêmes, 


d'où 


si  a — o,  on  a 


a'3  — a3  a ’ — a • 

3 — r'  ? ’ 


2 a’’  -+-  an  -t-  a- 


3 a'  -h  a 


2 

X,  = ? 


3 ’ 


résultat  connu  d Arclumede. 

Le  cas  où  l’on  ferait  tourner  la  parabole  autour  de  sa 
tangente  au  sommet  est  renfermé  dans  le  suivant. 

58.  Généralisons  ce  résultat  en  prenant  pour  courbe 
génératrice  celle  dont  l’équation  est 
r=/>x", 

m désignant  un  nombre  quelconque.  L’équation  générale 
devient 

lim.  2 x’"+1  a = x,  lim.  Z x”"a. 


OU 


— — — x,  — 


a m -+■  i 


d’où  l’on  tirera  x, . 

On  retombe  sur  le  cas  précédent  en  supposant  m 
a = o,  cl  on  retrouve 
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On  aurait  le  cas  où  la  parabole  tourne  autour  de  sa 
tangente  au  sommet , en  supposant  tu  = a , ce  qui  donne, 
en  prenant  encore  a ==  o, 


5 , 
6"  • 


o9.  Ellipsoïde.  — En  prenant  pour  équation  de  la 
courbe  génératrice 

, a b1  fax’ 

y — x — — — ? 

0 a a 

b équation  qui  doit  donner  .r,  sera 


OU 


2*’,.  v , 

Iim  Sx  a — — -* iim . SxJa 

a >aï 

/ib1  f,i  \ * 

— Xx  \ ~7T  l,n  • 2 x a : Iim  . Z.r’a  ) • 

\ n a 3 , 

Supposons  que  nous  considérions  le  volume  commen- 
çant nu  sommet  et  terminé  à l’abscisse  a\  nous  trouve- 
rons, en  substituant  aux  limites  de  sommes  leurs  valeurs 
données  par  la  formule  connue, 

2 b’  a’*  b 1 a'1  j b » 

« 3 «’•?“*' Ua,,-?T 

Si  1 on  prend  le  demi-ellipsoïde,  on  a 


a = n,  et,  par  suite,  x,  = -a. 

8 

Le  calcul  se  ferait  d’une  manière  semblable  pour  l’Iiy- 
perboloïde. 

♦>0.  S il  s agissait  d un  solide  terminé  par  une  surface 
quelconque,  on  le  décomposerait  comme  il  a. été  fait  pré- 

6.  • 
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«édemment  pour  la  mesure  des  volumes;  on  considérerait 
les  éléments  déterminés  par  deux  séries  de  plans  i iifiiii— 
meut  voisins,  parallèles  à deux  des  plans  coordonnés,  et 
on  égalerait  la  somme  de  leurs  moments  par  rapport  à 
chacun  des  trois  plans  coordonnés,  au  moment  de  la  ré- 
sultante par  rapport  à ces  mêmes  plans.  On  négligerait 
dans  chaque  moment  élémentaire  une  quantité  infini- 
ment petite  par  rapport  à lui-mèmc;  ce  qui  permettrait 
de  prendre,  au  lieu  du  volume  de  ce  filet  infiniment 
étroit,  celui  du  parallélipipède  intérim*  ou  extérieur,  et 
le  centre  de  gravité  de  ce  parallélipipède  au  lieu  de  celui 
du  filet  même.  Si  l’on  peut  trouver  les  limites  de  ces  trois 
sommes  de  moments  prises  dans  toute  l'étendue  du  corps, 
on  obtiendra  les  trois  coordonnées  du  centre  de  gravité 
de  ce  corps  en  les  divisant  par  son  volume. 

On  voit  donc  que  la  détermination  du  centre  de  gravité 
des  corps  terminés  par  des  surfaces  quelconques  se  ra- 
mène à celle  de  limites  de  sommes  d’infiniment  petits. 
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CHAPITRE  XII. 

DES  QUANTITÉS  CONSIDÉRÉES  COMME  LIMITES  DE 
RAPPORTS  D’INFINIMENT  PETITS. 


81.  Le  point  de  vue  auquel  les  modernes  ont  consi- 
déré les  tangentes  aux  courbes,  les  a conduits  naturelle- 
ment aux  rapports  de  quantités  décroissant  indéfiniment. 
Les  anciens  regardaient  les  tangentes  comme  des  lignes 
telles,  qu’à  partir  du  point  commun  avec  la  courbe  les 
deux  branches  de  celle-ci  se  trouvaient  d’un  même  côté 
de  la  droite;  tandis  que  les  modernes  les  ont  regardées 
comme  limites  de  sécantes  passant  par  le  point  donné  de 
la  courbe  et  par  un  second  point  de  la  même  courbe,  qui 
se  rapproche  indéfiniment  du  premier.  11  est  résulté  de 
là,  comme  nous  allons  le  montrer,  que  les  modernes  ont 
été  conduits  à la  recherche  de  limites  de  rapports  d’infi- 
niment petits,  problème  dont  les  anciens  n'ont  pas  eu 
l’occasion  de  s’occuper. 

Les  points  d’une  courbe  peuvent  être  rapportés  à des 
systèmes  de  coordonnées  très-divers,  c’est-à-dire  déter- 
minés de  bien  des  manières  difiérentes  par  les  valeurs  de 
quantités  variables.  Wous  allons  examiner  plusieurs  de  ces 
systèmes,  et  montrer  que  dans  tous  les  cas  la  détermina- 
tion de  la  tangente  revient  à celle  de  la  limite  du  rapport 
de  deux  quantités  infiniment  petites,  dépendant  l’une  de 
l’autre  d’après  les  données  de  la  question. 

62.  Coordonnées  rectilignes. — Soient  M (Jig.  a3)  un 
point  donné  sur  une  cojirbc  rapportée  à deux  axes  AX  , 
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AY;  AP,  MP  scs  coordonnées  x,  y ; M;  un  point  de  la 
même  courbe,  qui  se  rapproche  indéfiniment  de  M,  et 
dont  les  coordonnées  soient  x-f-ft,  y 4- A ; la  sécante 
MAP  coupe  Taxe  des  x en  un  point  S,  et  la  limite  R d«jla 
position  de  ce  point  déterminera  la  limite  de  la  sécante,  ou 
la  tangente.  I,a  limite  «le  S sera  connue  si  l’on  trouve  la 


limite  de  PS  ; or  on  a la  proportion 


MH 

MH 


k 

7i 


Donc,  en  prenant  les  limites  des  deux  membres, 


d’où 


Doiie  la  détermination  de  la  tangente  à la  «ourbe  m:  ra- 
mène à celle  de  la  limite  du  rapport  de  deux  quantités  in- 
finiment petites  «jui  sont  les  différences  des  coordonnées 
du  point  donné-  et  «l'un  point  infiniment  voisin  pris  sur 
la  courbe,  et  qui  sont  liées  1 une  à l’autre  au  moyen  de 
l'équation  de  la  courbe  donnée. 

Au  lieu  «le  déterminer  PR  ou  la  sous-tan  gante , on 
peut  chercher  P angle  de  la  tangente  avec  l’axp  des  x. 

Soient  0 l’angle  des  axes,  w l’angle  cherché,  ni  — lim.  j , 
on  aura,  par  le  triangle  MRP, 


d’où 


sin  (6  — ta)  PR 


m sinO  cos«  — m sinta  cosG  = sinw, 
et,  par  suite, 


tangw  — 


an  sin  G 
i 4-  m cos  0 ’ 
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ut,  si  les  axes  sont  réel  angulaires, 

t 

lang  w 3.-  m — lim.  — • 

11  est  inutile  de  faire  remarquer  qu’il  faut  avoir  soi- 
gnetisemeni  égard  aux  signes  des  aecroissements  MH, 
Al/ Il , sans  quoi  la  séeante  MM'  et  sa  limite  ne  seraient 
pas  du  côté  où  elles  doivent  être  par  rapport  à MH. 

03.  Coordonnées  polaires. — Soient  O le  pôle  ( fig.  u4), 
OX  l’axe,  M un  point  donne  sur  une  courbe  dont  on  a 
l’équation,  et  dont  les  coordonnées  sont  0 et  M'  un 
point  infiniment  voisin;  h et  k les  accroissements  de  0 
et  r en  passant- de  M à M'  : la  tangente  en  M sera  la 
limite  de  la  séeante  SMM',  et  peut  être  déterminée  par 
la  limite  de  l’angle  OMS,  qui  est  la  même  que  celle  de 
MOM',  puisque  la  différence  de  ces  deux  angles  est  MOM' 
qui  tend  vers  zéro.  Soit  m cette  limite  ou  langle  que  fait 
la  tangente  avec  OM.  Décrivons  .de  O avec  OM  pour 
rayon  l’arc  MH,  et  joignons  MH;  le  triaugle  MHM' 
donnera 

sinHM'M  Mil 
smHMM'~  I l M"' 

Observons  maintenant  que  1 angle  IIM'M  a pour  limite 
ü>;  que  l’angle  II  a pour  limite  un  angle  droit  , puisque 
langleen  O du  triangle  isocèle  HOM  a pour  limite  zéro; 
que,  par  conséquent,  la  somme  des  deux  angles  en  M, 
M'  dans  le  triangle  MHM'  a pour  limite  un  angle  droit, 
d’où  il  résulte  que  les  limites  de  ces  deux  angles  sont  com- 
plémentaires. D’après  cela,  en  égalant  les  limites  des 
deux  membres  de  l’équation  précédente,  on  aura 

sin  u . HM 

= bm.  — y 

cos  m HM 

Or  on  peut,  d’après  le  principe  fondamental  des  infini— 
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ment  petits,  remplacer  IIM  par  toute  antre  quantité 
dont  le  rapport  avec  HM  ait  pour  limite  l’unité;  et  on  a 
vu,  dans  la  Trigonométrie,  que  le  rapport  d’un  arc  in- 
finiment petit  à sa  corde  a pour  limite  l’unité.  On  peut 
donc  remplacer  la  corde  HM  par  l’arc  dont  la  valeur  est 
rh , et  l'équation  précédente  devient 

rh  h r 

tangiu  = lim.  — = r lim.  7 = -• 

« " k 

)<m.  - 
h 

Le  problème  des  tangentes,  dans  un  système  de  coor- 
données polaires,  est  donc  encore  ramené  à la  recherche 
de  la  limitedu  rapport  de  deux  infiniment  petits,  dépen- 
dants l’un  de  l’autre,  au  moyen  de  l’équation  de  la 
courbe,  et  qui  sont  les  différences  des  coordonnées  de 
deux  points  infiniment  voisins  de  la  courbe. 

(3L  Troisième  système  de  coordonnées. — Supposons 
maintenant  les  points  déterminés  par  leurs  distances  à 
deux  points  fixes  A,  B (Jig.  a5)  ; soient  M le  point  où  l’on 
veut  mener  la  tangente,  et  dont  les  deux  coordonnées  seront 
AM  = r , BM  = r';  M'  un  point  infiniment  voisin  ayant 
pour  coordonnées  r-f-  A,  r' -f-  A;  la  tangente  sera  la  li- 
mite de  la  sécante  MM’,  et  peut  être  déterminée,  par 
exemple,  par  les  angles  w,  w'  qu’elle  forme  respective- 
ment avec  MA , MB. 

Ayant  pris  MH  = h,  MK  = h dans  le  sens  qui  con- 
vient au  signe,  et  décrivant  de  A et  B comme  centres 
avec  les  rayons  AH,  MK  des  arcs  de  cercle,  ils  se  ren- 
contrent en  M'.  Si  l’on  joint  M'H,  M'K,  les  angles  K 
et  H auront  chacun  pour  limites  un  angle  droit,  puisque 
les  arcs  KM',  HM'  tendront  vers  zéro;  les  angles  formés 
par  MM'  en  M'  et  en  M auront,  par  suite,  des  limites 
complémentaires;  ces  limites  jjour  les  angles  en  M ont 
été  désignées  par  '■), 
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Cela  [>osé,  ou  aura 

KM  sinMM'K  HM sinMM'U 

MM*  sin  K ’ MM7  “ sin  H * 

d'où 

sin  MM' H sin  K h 

sinMM'K  sin  H k ’ 


on  prenant  les  limites  des  deux  membres, 


(*) 


COS  b>  . h 

•.  — lim  -• 

COStt  A 


Les  angles  co,  «'  de  la  tangente  avec  MA,  MB  sont  donc 
déterminés  dès  qu’on  connaîtra  lim.  ^ , puisque  leur  somme 
est  connue. 

Le  problème  des  tangentes  est  donc  encore  ramené, 
dans  ce  nouveau  système,  à chercher  la  limite  du  rapport 
des  différences  infiniment  petites  des  coordonnées  de  deux 
points  de  la  courbe. 


65.  Au  lieu  de  déterminer  par  le  calcul  les  angles  «,  u', 
entre  lesquels  on  a deux  équations,  on  peut  facilement 
construire  la  tangente  d’après  l’équation  (i).  En  effet,  si 
l’on  prend  sur  MA  et  MB,  ou  sur  leurs  prolongements, 

deux  longueurs. MS,  MK  ayant  un  rapport  égal  à lim. 

qu’on  élève  en  S et  R des  perpendiculaires  sur  AM,  MB, 
et  qu’on  joigne  leur  point  de  rencontre  1 à M,  la  droite 
IM  sera  la  tangente,  car  les  cosinus  des  angles  IMS,  1MR 
auront  pour  rapport 

MS  h 

mr  °"  Umr 

On  aurait  pu  arriver  directement  à celte  construction 
sans  passer  par  le  calcul  des  angles  (■>,  et  par  des  con- 


\ 

H - 
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sidérations  qui  su  retrouvent  souvent  dans  l’emploi  des 
infiniment  petits  eu  géométrie. 

Sur  le  rayon  AM  prolongé  (fig.  26),  prenons  une 
quantité  constante  MP;  menons  PS  parallèle  à M'H  jus- 
qu’à la  rencontre  de  MM7  en  S:  menons  ensuite  SQ  pa- 
rallèle à M'k;  le  quadrilatère  A1PSQ  sera  semblable  à 
MHAl'K,  et  l’on  aura 

mp  : mq  mu  : MK  ::  h : k. 

A mesure  que  h <‘l  h tendent  vers  zéro,  AIQ  tend  donc 
vers  la  valeur  finie  dont  le  rapport  à MP  est  la  limite  * 

de  -j-  La  sécante  MM'  étant  toujours  dans  la  direction  de 

la  diagonale  MS,  la  tangente  sera  la  limite  de  cette  direc- 
tion, c’est-à-dire  celle  de  la  diagonale  du  quadrilatère 
limite  de  PR1QS.  Or  les  angles  P et  Q de  ce  quadrilatère, 
étant  égaux  respectivement  à II  et  K , ont  pour  limites  des 
angles  droits.  On  construira  donc  facilement  le  quadrila- 
tère limite  quand  on  connaîtra  la  limite  de  7 ou  de 

n fl 

car  ou  en  déduit  immédiatement  la  limite  AIR  de  MQ.  11 
suffit  ensuite  d’élever  en  P et  en  R des  perpendiculaires 
à AM,  AIB,  et  de  joindre  leur  point  de  rencontre  I au 
point  AI  : celle  dernière  ligne  sera  la  tangente.  Celte  con- 
struction, obtenue  par  des  considérations  différentes,  ne 
dillère  pas  de  la  précédente. 

GG.  si utre  système  de  coordonnées.  — Supposons  ac- 
tuellement que  les  points  soient  déterminés  par  leur  dis- 
tance à un  point  fixe  O ( fig . 9.7),  et  une  abscisse  ou  une 
ordonnée  par  rapport  à une  ligne  fixe  quelconque  passant 
par  O.  Soient  A l’origine  des  abscisses,  AP  = x,  PA1  = y, 
OM  = /•;  le  point  quelconque  Al  sera  déterminé  par  x 
et  r,  ou  y et  r. 
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Cela  posé,  M étant  un  point  quelconque  d’un  lieu, 
déterminé  par  une  relation  entre  ces  coordonnées,  on 
demande  de  trouver  la  direction  de  la  tangente  en  ce 
point. 

Soient  MK  = à,  PP'=/i  les  accroissements  corres- 
pondants de  r et  x pour  passer  à un  point  voisin  M'  du 
lieu,  et  qu’on  portera  dans  un  sens  ou  dans  l’autre,  sui- 
vant qu’ils  seront  positifs  ou  négatifs.  Dans  le  quadrila- 
tère MHM'K , l’angle  K tendra  vers  un  angle  droit  en 
même  temps  que  h et  h vers  zéro,  et  la  diagonale  MM' 
vers  la  tangente. 

Nous  nous  bornerons  ici  à l’un  des  procédés  employés 
dans  le  cas  précédent.  Nous  prendrons  PR  constant;  par 
le  point  S de  la  sécante  correspondant  à l’abscisse  AR , 
menons  les  droites  SQ,  ST  parallèles  à M'K,  M'H  : 
le  quadrilatère  MQST  sera  semblable  à MKM'H,  et  la 
limite  de  la  direction  de  sa  diagonale  MS  sera  la  tangente 
cherchée.  Or  on  pourra  construire  le  quadrilatère  limite 
si  l’on  connaît  la  limite  de  MQ , PR  ou  son  égal  TS  étant 
constant;  et  comme  on  a 

h _ TS 
1 ~ MQ’ 

il  s’ensuit  que  la  limite  de  MQ  sera  connue  si  l’on  connaît 
celle  du  rapport  -•  Soit  MI  la  limite  de  MQ;  connue 

n • 

l’angle  Q a pour  limite  un  angle  droit,  le  quadrilatère 
limite  sera  MILJV,  et  la  diagonale  MU  la  tangente.  On 
voit  qu  il  suffit,  pour  la  construire,  d’élever  en  I une 
perpendiculaire  à 01,  et  de  chercher  son  point  de  ren- 
contre U avec  la  perpendiculaire  à OR.  Si  les  deux 
coordonnées  étaient  r et  y,  au  lieu  de  r et  x,  le  même  qua- 
drilatère donnerait  des  résultats  analogues,  et  la  ques- 
tion serait  toujours  ramenée  à trouver  la  limite  du  rapport 
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des  différences  des  coordonnées  de  deux  points  infiniment 
voisins  du  lieu. 


67.  Coordonnées  angulaires . — Considérons  encore 
un  système  où  les  points  seraient  déterminés  par  deux 
angles  formés  par  les  droites  menées  de  ces  points  à 
deux  points  fixes.  Soient  A,  B ( fig . 28)  ces  points  fixes, 
MAB  = a,  MBA  = ê les  deux  angles  qui  déterminent  la 
position  d’un  point  quelconque  M ; on  demande  de  mener 
la  tangente  en  M à un  lieu  déterminé  par  une  relation 
entre  a et  ë.  Soient  h et  k les  accroissements  positifs  ou 
négatifs  de  a et  ê , quand  on  passe  de  M en  M',  MP  égal  à 
une  constante  arbitraire,  PS  parallèle  à M'U,  SQ  paral- 
lèle à M'K;  les  quadrilatères  MPSQ,  MUM'V  seront 
semblables,  et  la  tangente  cherchée  sera  la  limite  delà 
direction  de  la  diagonale  MS.  Pour  la  connaître,  il  suflii 
de  déterminer  les  limites  de  MQ  et  des  directions  PS 
et  QS.  Quant  à ces  dernières,  il  est  évident  qu'elles  ne 
sont  autres  que  les  directions  de  BM  et  AM  qui  sont  les 
limites  de  celles  de  BM.',  AM'.  Pour  avoir  la  limite  MI 

de  MQ , il  sullit  de  connaître  la  limite  du  rapport  qui 


est  égal  au  rapport 


MP 

MQ 


Or 


MV sin/i  MU sin/ 

MA  sirTv5  MB — shTC’ 

donc 

MU  MB  sin  A-  sinV  sin  a sin/-  sinV 

MV  MA  sin/i  sin  U sin  S sin/i  sin  U 


Or  les  angles  V et  U ayant  pour  limite  l’angle  AMB, 
on  a 

..  sinV 
iun.  -.-y  = 1 ; 
sin  U- 


Digitized  by  Google 


DES  QUANTITÉS  CONSIDÉRÉES  COMME  LIMITES. 


93 


de  plus 


..  sinÆ 
hm.  - — r = lim. 
sin  h 


k 

V 


puisque  le  rapport  d’un  angle  infiniment  petit  à son  sinus 
a pour  limite  l’unité.  On  a donc 


lim. 


MU 

MV 


sin  a /•  MP 

iüTë  Im  ’ Â = mi  * 


donc  enfin  le  problème  est  encore  rgmené  à la  recherche 
de  la  limite  du  rapport  des  diflèrences  des  coordonnées 
de  deux  points  infiniment  voisins  du  lieu.  Quand  on 
l’aura  trouvée,  on  connaîtra  MI,  et  par  les  points  P et  I 
on  mènera  des  parallèles  à MA,  MB,  qui  par  leur  ren- 
contre détermineront  un  point  de  la  tangente. 

On  pourrait  procéder  d’une  autre  manière , et  calculer 
les  angles  de  la  tangente  avec  les  rayons  vecteurs  ou  les 
limites  des  angles  VM'M,  MM'U.  On  a , en  efiet, 


d’où 


sin  VM'M  _ MV 
sin  V — MM'  ’ 


sin  MM' U _ MU 
sin  U — MM7’ 


sinVM'  M sin  V MV 

sinMM'U  sinll  MU’ 


or  — — — a pour  limite  I ; donc,  en  appelant  X , y les  an- 
gles de  la  tangente  MT  avec  MA  , MB,  on  aura 

• sinx  MV  sin  6,.  h 

- — = hm.  - , = - — hm.  -, 
sin  y MU  • sin»  k 

et,  comme  la  somme  x -k~y  est  connue,  le  p'oblème  est 

résolu  dès  que  l’on  connaît  la  limite  du  rapport  j. 

De  l'existence  des  tangentes  en  général. 

08.  Nous  venons  de  passer  en  revue  un  assez  grand 
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nombre  de  systèmes  de  coordonnées,  dont  quelques-uns 
ne  sont  presque  jamais  employés,  et  nous  avons  reconnu 
que,  dans  tous  les  cas,  le  problème  des  tangentes  était 
ramené  à la  recherche  de  la  limite  du  rapport  de  deux 
quantités  infiniment  petites.  Le  nombre  des  systèmes 
que  l'on  pourrait  employer  pour  la  détermination  des 
points  sur  un  plan  est  illimité , et , par  les  cas  variés  que 
nous  avons  considérés,  nous  avons  voulu  faciliter  les 
recherches  auxquelles  d’autres  cas  peuvent  donner  lieu. 
On  cherchera  toujours  à ramener  la  direction  delà  sécante 
à dépendre  d’infiniment  petits  quelconques,  dont  il  soit 
possible  de  calculer  la  limite  du  rapport  , soit  que  les 
points  du  lieu  soient  déterminés  par  une  équation,  soit 
qu’on  connaisse  la  loi  de  leur  génération  sans  en  avoir 
déduit  l’équation  entre  les  coordonnées. 

IVlais,  avant  d’aller  plus  loin,  il  est  à propos  de  s’assu- 
rer que  le  problème  dont  nous  nous  occupons  a générale- 
ment une  solution;  c’est-à-dire  qu’en  tout  point  d’une 
courbe  déterminée  par  une  équation  , ou  par  une  loi  de 
construction  qui  pourrait  conduire  à une  équation  entre 
des  coordonnées  de  nature  quelconque,  il  existe  une  tan-- 
gente.  En  d'autres  termes,  il  faut  démontrer  que  lorsque 
deux  variables  dépendent  l’une  de  l’autre,  le  rapport  des 
accroissements  infiniment  petits  correspondants  de  ces 
variables  a en  général  une  limite;  car  c’est  à ce  problème 
de  calcul  que  nous  avons  ramené  le  problème  géomé- 
trique. 

Cette  proposition  importante  peut  être  établie  simple- 
ment, de  la  manière  suivante. 

Théorème  général. 

69.  Soit  y une  fonction  quelconque  d’une  variable  x, 
assujettie  seulement  aux  conditions  suivantes  : i°  que, 
lorsqu'à  partir  d’une  valeur  quelconque  on  donne  un 
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ac.ci'oisscinenl  h à x , il  en  résulte  un  accroissement 
unique  A de  y,  qui  tende  vers  zéro,  si  l'on  fait' tendre  h 
vers  zéro;  2° qu'à  partir  de  toute  valeur  de  x on  en  puisse 
prendre  une  autre  qui  en  diffère  d'une  quantité  finie 
déterminée,  telle  que  si  x varie  dans  le  même  sens  dans 
tout  l'intervalle  compris  entre  elles,  y varie  constam- 
ment dans  un  même  sens,  c'est-à-dire  toujours  en  aug- 
mentant ou  toujours  en  diminuant. 

Cela  posé,  il  est  facile  de  démontrer  que,  sous  ces  con- 
ditions, pour  toute  valeur  de  .r  il  existe  une  limite  finie 
pour  le  rapport  des  accroissements  infiniment  petits  cor- 
respondants h et  /,  : c’est-à-dire  qu’il  ne  peut  y avoir  que 
des  valeurs  exceptionnelles  de  x pour  lesquelles  ce  rap- 
port croisse  ou  décroisse  indéfiniment. 

En  effet,  soient  x0 , X deux  valeurs  de  x satisfaisant 
aux  conditions  ci-dessus  indiquées;  ya,  Y les  valeurs 
correspondantes  de  y;  partageons  l’intervalle  X — x0 
eu  n parties  égales,  que  nous  désignerons  par  h,  et 
soient  />, , A, , , . . . , /.„  les  valeurs  correspondantes  des 

accroissements  positifs  de  y,  on  aura 

X — x„  — nh,  Y — y,  = 4-  Ai , • • . , k»  ; 

d’où  résulte 


X — x,  n 


c’est-à-dire  que  le  rapport  invariable  des  accroissements 
finis  de  x et  de  y,  quand  on  passe  de  x0  à X,  est  la 


quel  que  soit  le  nombre  entier  n. 

Si  maintenant  on  fait  croître  n indéfiniment,  les 
termes  de  ces  rapports  tendront  vers  zéro,  et  leur 
moyenne  arithmétique  étant  toujours  égale  à la  quan- 
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tité  finie  ^ — — » il  est  impossible  qu'ils  tendent  tous 

vers  zéro,  ou  qu’ils  croissent  tous  indéfiniment. 

Cette  conclusion,  relative  à l’intervalle  X — xB,  pou- 
vant être  appliquée  à toute  partie  de  cet  intervalle,  il 
s’ensuit  qu’il  est  impossible  que,  dans  aucun  intervalle 

fini , la  valeur  de  7 tende  vers  zéro  ou  croisse  indéfini- 


ment pour  toutes  les  valeurs  de  x.  Ce  n’est  donc  que 
pour  des  valeurs  exceptionnelles  et  en  nombre  limité 

que  ~ peut  ne  pas  avoir  une  valeur  finie:  ce  que  nous 

voulions  établir. 


70.  Nous  avons  supposé  .dans  ce  raisonnement  que 

^ — * avait  une  valeur  finie.  F.n  ne  s’assujettissant  pas 

à cette  condition , voyons  s il  est  possible  que  toutes  les 

valeurs  de  7 tendent  vers  zéro  ou  croissent  indéfini- 
h 


ment. 

Si  tous  les  rapports  tendent  vers  zéro , leur  moyenne 
y tendra  nécessairement,  et  comme  elle  est  constante, 
elle  ne  peut  être  que  zéro  ; donc  Y — y„  = o ou  Y = yB. 
Et  comme  il  en  sera  de  même  si  l’on  considère  l’inter- 
valle entre  xB  et  toute  autre  valeur  choisie  entre  x„  et  X, 
il  en  résulte  que  toutes  les  valeurs  de  y correspondantes 
aux  valeurs  de  x comprises  entre  x0  et  X sont  égales 
h y„.  La  fonction  désignée  par  y 11e  serait  donc  autre 
chose  qu’une  constante,  et  l’on  voit  alors  que  non-seu- 
lement j tendra  vers  zéro,  mais  qu'il  sera  toujours 

rigoureusement  nul.  Le  lieu  en  question  serait  donc  une 
droite  parallèle  à l’axe  des  .r,  si  ,r  et  y sont  des  coor- 
données rectilignes. 
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Si  iiiaiiiienant  tous  les  rapports  --  croissaient  sans 
itcs,  les  rapports  réciproques  tendraient  tous  \ 


97 

li- 

ées 


zéro,  et  le  lieu  représenterait  une  droite  parallèle  à l'axe 
des  y ; auquel  cas  tous  les  rapports  j seraient  rigou- 
reusement nuis,  et  l’on  dirait  que  les  rapports  j sont 


tous  infinis. 

Si  donc  le  lieu  ne  renferme  aucune  portion  de  ligne1 
droite  parallèle  à l’un  des  axes,  il  y aura  une  limite  finie 
pour  le  rapport  des  accroissements  infiniment  petits  cor- 
respondants h.  A,  à l’exception  peut-être  de'  certaines 
valeurs  particulières  de  x ; et  par  conséquent  en  tous  les 
points  d’une  courbe  il  existe  en  général  une  tangente. 


Les  cas  exceptionnels  où  la  limite  de  j serait  nulle 


ou  infinie  correspondraient,  dans  un  système  de  coor- 
données rectilignes,  aux  points  où  les  tangentes  seraient 
parallèles  à l'un  ou  à l'autre  des  axes;  cela  résulte  de  la 

signification  géométrique  de  la  limite  de  ~ dans  un 


pareil  système. 


Dérivées  des  fonctions. 


71 . Celte  limite  du  rapport  - se  nomme  la  dérivée  de  la 

fonction  j par  rapport  à x.  Si  cette  fonction  y est  repré- 
sentée par  F (x) , on  représente  la  dérivée  par  V (x). 
Ainsi  dorénavant  la  signification  de  eet  accent  sera  dé- 
finie, pour  toute  fonction  F,  par  l’équation  suivante  : 


I. 


fini. 


F (x  -+-  h)  — _F(.r) 
h 


K'(.r). 
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Kn  employant  cette  nouvelle  dénomination,  nous  pou- 
vons doue  dire  que  le  problème  des  tangentes  est  ramené 
à la  détermination  de  la  dérivée  d'une  des  coordonnées 
par  rapport  ù l’autre;  et  que  le  coefficient  d’inclinaison 
de  la  tangente  sur  l’axe  des  abscisses  est  la  dérivée  de 
l’ordonnée  par  rapport  à 1 abscisse. 

Les  dérivées  ont  beaucoup  d’autres  usages  que  la  déter- 
mination des  tangentes;  nous  nous  bornerons  en  ce  mo- 
ment à quelques  remarques  très-simples.  Si  nous  repié- 
.sentons,  pour  abréger,  par  A l'accroissement  de  b’  (x), 
correspondant  à l'accroissement  h donne  àx,  on  aura 

. lim.  7 = F'  (x)> 

II 


et  par  conséquent  ~ diüère  de  F (x)  d une  quantité  qui 

tend  vers  zéro  en  même  temps  que  h ; la  désignant  par  W, 
on  aura 

j = F'(x)  +•»< 

d’où 

X = h [F1  (x)  -|-  o>]  = h F'  (x)  -+-  h «. 

Ainsi  h F (x)  ne  diffère* de  A que  d'une  quantité  infi- 
ni ment  petite  par  rapport  à h ou  à A;  donc  on  pourra 
substituer  li  F (x)  à k toutes  les  fois  que  k sera  un  des 
termes  tl'nn  rapport  ou  d'une  somme  d'infiniment  pe- 
tits, dont  on  cherchera  la  limite.  Remarquons  que  h F (x) 
est  l’accroissement  de  l’ordonnée  de  la  tangente  pour 
l'accroissement  h de  l aliscisse.  Donc  h w est  la  différence 
des  ordonnées  de  la  courbe  et  de  la  tangente;  elle  est, 
romme  on  le  voit,  intiniment  petite  par  rapport  à 1 ac- 
croissement même  de  1 ordonnée  ; et  il  faut  remarquer 
que  l’ordonnée  peut  avoir  une  direction  arbitraire  pourvu 
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(pie  < «•  ne  soit  pas  celle  de  la  tangente  elle-même,  sans 
(pioi  F(x)  ne  serait  pas  une  quantité  finie  et  les  for- 
mules précédentes  ne  subsisteraient  plus.  II.  résulte  de  là 
une  grande  simplification,  parce  que  la  quantité  w serait 
en  général  très-compliquée;  et  en  négligeant  la  quantité 
fi  u,  il  n’en  résulte  aucune  erreur  dans  les  limites  des 
sommes  ou  des  rapports. 


72.  La  dérivée  d une  fonction  peut  servir  à recon- 
naître dans  quel  sens  varie  cette  fonction  à partir  d’une 
valeur  quelconque  de  la  variable  dont  elle  dépend;  ce 
qui  est  souvent  utile.  En  effet,  en  désignant  toujours  par 
h et  k les  accroissements  correspondants  de  x et  F(x) 
nous  avons  trouvé 


k = h [ F'(jt)  4-  w], 

w infiniment  petit  en  même  temps  que  U. 

Or  si  F (x)  n’est  pas  nul  pour  la  valeur  x que  l’on 
considère  , « ayant  pour  limite  zéro,  finira  par  être  con- 
stamment au-dessous  de  F(x)  et  le  facteur  F(x)  -h  co 
sera  de  même  signe  que  F (x).  Donc  k sera  de  même 
signe  que  h,  si  F (x)  est  positif,  et  de  signe  contraire 
s’il  est  négatif.  Ainsi  une  fonction  croit  dans  le  même 
sens  que  la  variable  pour  toutes  les  valeurs  de  x qui  ren- 
dent sa  dérivée  positive,  et  en  sens  contraire  pour  celles 
qui  la  rendent  négative. 

On  reconnaît  encore  facilement  que  de  deux  fonc- 
tions, celle-là  croit  le  plus  rapidement  dont  la  dérivée 
est  la  plus  grande. 

En  efl’ct , soient  les  deux  fonctions  F (x) , f(x)  \ h ci  / 
leurs  accroissements  correspondants  à l’accroissement  h 
de  x;  on  aura 

k = h f F'  (x)  4-  / - h [/'(*)  4-  „'j. 
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cri  et  «'  étant  infiniment  pclils  avec  h.  On  tire  «le1  la 

/,  — h=  h\  F'(x)  — f{*)  4 W — w'}, 

et  puisque  l’on  suppose  F'(x)  et /'(*)  inégales,  le  second 
membre  finira  par  être  de  même  signe  que 

/<  [F'(*) -/'{*)]. 

Ainsi  en  supposant,  par  exemple,  h positif,  on  aura 
*>/  si  F'(*) >/'(■*)• 

Donc  la  fonction  qui  augmente  le  plus  rapidement  avec 
* est  celle  dont  la  dérivée,  par  rapport  » x,  a la  plus 
grande  valeur. 

73.  ISous  avons  vu  que  le  rapport  fixe  x était  tou- 
jours compris  entre  le  plus  petit  et  le  plus  grand  des  rap- 
ports j,  quelque  près  qu'ils  soient  de  leurs  limites,  et, 

par  conséquent,  que  ce  rapport  iixe  était  compris  entre  la 
plus  petite  et  la  plus  grande  de  ces  limites,  qui  sont  les 
différentes  valeurs  que  prend  la  dérivée  F'(x)  quand  x 
passe  de  x»  à X.  Si  donc  la  fonction  F'(x)  est  continue, 
c'est-à-dire  si  elle  ne  peut  passer  d une  valeur  à une  autre 
qu’en  passant  par  toutes  les  intermédiaires,  il  y aura  cu- 
ire x0  et  X une  certaine  valeur  dex  qui  rendra  F'  (x)  égal 

à la  quantité  intermédiaire  Désignant  cette  va- 

leur de  x par  X,,  on  aura  ainsi 

X /»  — y ( y[  ) 3 ou  Y — X»=(X  — •**)  F'(xi), 

X — r. 

ce  qui  revient  à dire  qu’entre  Tes  points  de  la  courbe  dont 
les  coordonnées  sont  x„  j.  cl  X , Y,  il  en  existe-  un  où  la 
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tangente  est  parallèle  à la  corde  qui  joint  les  points  ex- 
trêmes. 

Remarque.  — Cette  formule  présente  évidemment  cette 
proposition  importante  démontrée  tout  à l’heure,  et  que 
nous  énoncerons  spécialement  : 

f ne  expression  dont  la  dérivée  par  rapport  à x est 
mille,  quel  que  soit  x,  est  nécessairement  constante , 
c'est-à-dire  indépendante  de  x. 

' , A 

7-i.  L'équation  - = Ff  (x)  « démontrée,  quelle  que 

soit  la  fonction  F,  peut  se  mettre  sous  la  forme 

k — m/i, 

M désignant  une  fonction  finie  de  x et  de  h qui  tend  vers 
F'(x)  quand  h tend  vers  zéro. 

Si , dans  celte  fonction  M,  on  changeait  x en  x -f-  h, , 
die  subirait  un  accroissement  qui , d’après  la  proposition 
générale,  serait  de  la  forme  M,  A, , M,  désignant  une  fonc- 
tion de  x,  h et  A,.  qui  reste  finie,  quelque  petits  que  soient 
h et  A,.  Si  l'on  désigne  par  kt  l’accroissement  que  subit 
.alors  k,  on  aura 

k,  — M,  AA,. 

Si  de  même  on  change  x en  x -f-  A,  dans  M, , il  croîtra 
d’une  quautité  de  la  forme  M,  h, , M«  étant  une  quantité 
finie  dépendante,  de  x,  A,  A,,  A,  5 désignant  par  A,  l'ac- 
croissement de  kt , on  aura  ainsi 

k , - - - M 3 A A 1 A,. 

Et  l'on  pourrait  continuer  de  même  indéfiniment. 

Si  1 011  suppose  que  les  accroissements  successifs  donnés 
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à x soient  égaux,  on  aura 

A = M4,  A,  = M, /<’,  A,  = M, h'  -, 

et  ainsi  de  suite  indéfiniment. 

On  arriverait  ainsi  à cette  proposition  générale  : 

• Un  accroissement  d'un  ordre  quelconque  d'une  Jonc- 
tion, correspondantàun  accroissement  constant  à chaque 
opération , et  infiniment  petit  du  premier  ordre,  de  la  va- 
riable dont  elle} dépend,  est  un  infiniment  petit  d'un 
ordre  égal  au  nombre  de  ces  opérations. 

75.  Ces  accroissements  de  différents  ordres  peuvent 
facilement  être  représentés  géométriquement  par  la  con- 
sidération de  la  courbe  dont  x et  y seraient  les  coordon- 
nées. 

Soient  M (fïg.  2ÿ)  un  quelconque  de  ses  points, 

h = PP'  = P'P"  = P"P*  = . . ., 

M,  M",  M"',  etc.,  les  points  de  la  courbe  correspondants 
aux  points  P',  P",  P"',  etc.  En  prolongeant  la  corde  MM' 
jusqu’à  l’ordonnée  suivante  en  1 , on  aurait,  en  menant 
MH,  M'H',  etc.,  parallèles  à AX  , 

M'H  = A,  IH'=  M'H. 

M ais  M"H'  n’est  autre  chose  que  l’accroissement  dey  en 
partant  de  x-+- A;  donc  il  est  ce  que  devient  h quand  ou 
y change  x en  x-t-A,  et,  par  conséquent,  M"H' — M'H 
ou  — IM"  sera  l’accroissement  ’de  A , que  nous  avons  dé- 
signé par  A, . 

Si  l’on  prolongeait  maintenant  M'M"  jusqu  à l’ordon- 
née suivante,  on  aurait  une  ligne  correspondante  à IM", 
qui  serait  la  valeur  de  A,,  dans  laquelle  ou  changerait  x 
en  x-+-  A,  puisqu’on  ferait  les  mêmes  opérations  en  par- 
tant de  M',  que  l bn  avait  faites  en  partant  de  M.  On  au- 
rait donc  l'accroissement  de  A,  ou  A,,  en  retranchant  ces 
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«leux  lignes  en  les  affectant  du  signe  convenable,  ei  l’on 
formerait  ainsi  les  accroissements  des  divers  ordres  suc- 
cessifs. _ ■* 

On  pourrait  prendre  une  autre  représentation  géomé- 
trique d’une  fonction  et  de  ses  diilércnces  successives 
A,  A,,  A, , . . . : par  exemple,  supposer  que  x représente  la 
longueur  de  l’arc  d’une  courbe  et  y le  rayon  vecteur  cor- 
respondant, ou  l’inclinaison  delà  tangente,  ou  toute  autre 
grandeur  dépendante  de  la  longueur  .r  de  l’arc;  on  ferait 
croître  l’arc  par  degrés  égaux  entre  eux,  et  l’on  considé- 
rerait les  valeurs  correspondantes  dey  sur  lesquelles  on 
ferait  les  opérations  que  nous  venons  d’indiquer  dans  le 
système  de  coordonnées  rectilignes;  mais  les  représenta- 
tions géométriques  seraient  beaucoup  moins  simples. 

Du  problème  réciproque. 

70.  Dans  ce  qui  précède,  nous  avons  supposé  que  tous 
les  points  d’une  courbe  étaient  donnés,  soit  par  une 
équation . soit  par  un  mode  quelconque  de  génération  , e^t 
nous  nous  proposions  de  trouver  la  tangente  en  un  quel- 
conque de  ces  points.  On  pourrait  réciproquement  se 
donner  l’équation  générale  ou  un  mode  de  génération  de 
toutes  les  tangentes  à une  courbe  inconnue , et  se  pro- 
poser de  déterminer  le  point  de  la  courbe  qui  se  trouve 
sur  une  quelconque  de  ces  tangentes.  Ce  problème  inverse 
se  résoudra  au  moyen  de  la  remarque  suivante. 

Le  point  de  contact  d’une  tangente  à une  courbe  quel- 
conque est  la  limite  de  son  point  de  rencontre  avec  une 
tangente  infiniment  voisine. 

Soient,  en  effet, TMT'  (Jîg-  3o)  une  tangente  fixe,  M son 
point  de  contact,  INI’  un  point  de  la  courbe,  infiniment  v oi- 
sin  de  M . I M' la  tangente  en  M’  et  1 son  point  de  rencontre 
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avec  T' T.  J .a  corde  MM'  tend  vers  zéro  lorsque  M'  tend 
vers  sa  limite  M,  et  c’est  le  plus  grand  côté  du  tri- 
angle M1M';  car,  d’après  la  définition  de  la  tangente,  la 
sécante  MM'  tendant  vers  zéro  fait  avec  la  tangente  en  M 
ou  M'  un  angle  dont  la  limite  est  zéro;  l'angle  1 opposé 
à MM'  tend  donc  vers  deux  droits , et  le  côté  MM',  opposé 
au  plus  grand  angle,  est  le  plus  grand  du  triangle.  La  dis- 
tance IM.  plus  petite  que  MM',  tend  donc  vers  zéro:  et, 
par  conséquent,  le  point  fixe  M est  la  limite  du  point  de 
rencontre  1 de  la  tangente  en  M avec  une  tangente  infini- 
ment voisine. 

De  là  résulte  la  solution  du  problème,  qui  consiste  à 
déduire  tous  les  points  d une  courbe  de  la  connaissance  de 
toutes  ses  tangentes.  Pour  cela  , on  considérera  l’une  quel- 
conque de  ces  dernières,  et  l'on  cherchera  sa  rencontre 
avec  une  tangente  voisine  d’après  les  équations  connues 
de  ces  lignes,  ou  d'après  la  loi  donnée  de  leur  construc- 
tion; on  déterminera  la  limite  de  ce  point  lorsque  la  se- 
conde  tangente  s’approche  indéfiniment  de  la  première; 
on  connaîtra  ainsi  le  point  de  la  courbe  qui  se  trouve  sur 
une  tangente  quelconque  : le  problème  revient  donc  alors 
à une  recherche  ordinaire  de  lieu  géométrique. 

Il  est  bien  certain  que,  si  l’on  admet  qu’il  y ait  une 
courbe  tangente  au  système  des  lignes  données,  on  la 
trouvera  par  le  procédé  que  nous  venons  d’indiquer.  Mais, 
si  l’existence  de  cette  courbe  n’était  pas  admise,  il  est 
facile  de  reconnaître  que  celle  que  l’on  obtient  sera  effec- 
tivement tangente  à toutes  les  droites  du  système  qui  au- 
ront des  points  communs  avec  elle.  En  effet,  considérons 
deux  de  ces  droites  telles,  que  dans  le  passage  continu  de 
l’une  à l’autre  chacune  rencontre  toujours  celle  qui  suit, 
quelque  voisine  qu  elle  en  soit  ; faisons  passer  une  courbe 
par  tous  les  points  de  rencontre  successifs  de  chacune 
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d'elles  et  de  celle  qui  la  suit  ; cela  peut  se  faire  d’une  infi- 
nité de  manières  : il  suffira  que  la  forme  d’équation  choisie 
renferme  assez  de  constantes  indéterminées.  Or  chaque 
droite  est  coupée  par  celle  qui  la  précède  et  par  celle  qui 
la  suri  en  deux  points  qui  sont  d’autant  plus  près  du  point 
du  lieu  limite,  que  les  droites  sont  plus  soisines;  la 
distance  de  ces  deux  points  ou  la  corde  interceptée  par  la 
droite  dans  la  courbe  variable  peut  donc  devenir  moindre 
que  toute  grandeur  donnée,  et,  par  conséquent,  les 
droites  du  système  sont  aussi  voisines  qu'on  voudra  d’être 
tangentes  à la  courbe  variable.  Donc  enfin  la  limite  de 
cette  dernière,  ou  le  lieu  des  points  limites  est  langent  à 
toutes  les  droites. 

Cette  proposition  est  un  cas  particulier  d’une  plus  gé- 
nérale que  nous  traiterons  avec  plus  de  détail  par  la  suite. 
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CHAPITRE  XIII. 

APPLICATION  DES  MÉTHODES  PRÉCÉDENTES  A 
QUELQUES  EXEMPLES. 


77.  Parabole. — En  la  rapportant  à son  axe  cl’à  la 
tangente  au  sommet,  son  équation  est 

y'=ipx\ 

la  valeur  de  la  sous-tangente  TP  ( Jig . 3i)  a pour  expres- 
sion, d’après  la  formule  générale, 

TP  = v lim.  - ■ 

Pour  trouver  lim.  -,  il  faut  exprimer  que  l'équation  de 

la'  courbe  est  satisfaite  par  jr  4-  h , y -f-  h , ainsi  (pic  par 
x , y ; ce  qui  donne 

r’=  ?px,  (y  + k)'=2p(x+  h), 

et,  en  retranchant  les  termes  égaux, 

2 ky  k'  = a pli. 

Divisant  par  À,  il  vient 

2 y -t-  k — 2 p ■ , 


en  prenant  les  limites  des  deux  membres 


2 y = 2 p lim.  ji  d’où  lim.  - 

Donc 

y’ 

TP  = — =r  2JC. 

/'■ 


y 
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La  sous-tangente  esl  donc  double  de  l'abscisse  du  point 
de  contact:  ce  qui  donne  une  construction  très-simple  de 
la  tangente. 

Si  au  lieu  de  la  sous-tangente  on  cherche  l'angle  MTX  , 
on  aura 

, »•  Æ /> 

tangMTX  = hm.  - = -• 

h y 

De  sorte  que  si  l’on  prend  PN  = p , l’angle  cherché  sera 
égal  à PM IV  ; la  tangente  sera  donc  perpendiculaire  à MIS  . 
Cette  dernière  ligne  est  donc  la  normale,  et  la  sous-nor- 
male  est  constante  et  égale  à />;  ce  qui  donne  une  con- 
struction simple  de  la  normale  et,  par  suite,  de  la  tau- 
gente. 

78.  Supposons  maintenant  la  parabole  rapportée  à sa 
directrice  et  son  foyer  F.  Les  coordonnées  seront  un 
rayon  vecteur  et  une  abscisse,  et  l'équation  sera 

2 


On  aura  alors  A = /t.  et  en  prenant  deux  quantités 
égales  quelconques  PH,MQ,  et  élevant  en  II  et  Q des 
perpendiculaires  à AX , FQ,  on  aura  un  point  S de  la 
tangente.  On  voit  que  la  ligne  MS  partage  en  deux  parties 
égales  l’angle  de  FQ  avec  une  parallèle  MI  à l’axe,  vu 
l’égalité  des  deux  triangles  S.MQ,  SMI.  Cette  propriété 
donne  une  autre  construction  fort  simple  de  la  tangente. 

79.  Ellipse  et  hyperbole. — L’ellipse  rapportée  à ses 
axes  a pour  équation 

n*}'7  -H  b:  x:  — a 1 b 


Pour  avoir  la  limite  du  rapport  j > on  remplacera  r 
et  y par  .r  -+-  h , y -+-  / , et.  en  retranchant  les  deux 
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équations,  on  aura 

j.n'yk  -f-  «’  Æ:-t-  î/i'i/i  -t-  b: h1  — o, 
et,  en  divisant  par  h , 

(a a1  y -4-  a1  k)j  ■+■  a ii’x  -f-  b- h = 0. 


Prenant  les  limites  de  tous  les  termes,  on  aura,  d'après 
le  principe  fondamental  des  limites, 

an’  > lim . - 4-  2 b:  x = o ; 
h 


d'où 


k b'x  ’ 

lim.  - — — = tangu, 

h <rr 


w désignant  l’angle  de  la  tangente  avec  l'axe  des  x. 

Le  même  calcul,  fait  en  partant  de  l'équation  de 
l'hyperbole  a*  y — b*  x*  = — a'  b' , donnerait  évidem- 
ment 

b'  x 

UngW  = — • 

80.  Considérons  maintenant  l’ellipse  rapportée  à ses 
deux  foyers;  son  équation  sera 


et  l'on  aura 


r -|-  r'  = 2 a , 


/ = — h. 


Si  donc  on  prend  sur  FM  prolongé  ( fig . 3a)  une  quan- 
tité arbitraire  MH  ; que  de  M vers  F'  on  prenne  une 
quantité  égale  MK;  qu’en  H cl  K on  élève  des  perpen- 
diculaires à FM,  F'M,  et  qu’on  joigne  leur  point  de 
rencontre  S au  point  M,  on  aura  la  tangente  à l’ellipse. 
11  est  évident  qu’elle  partage  l’angle  HMF'  des  rayons 
vecteurs  en  deux  parties  égales. 
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S'il  s’agissait  d’une  hyperbole , on  aurait 
r'  — r = 2 a , A — h , 

ou  devrait  donc  alors  porter  au  delà  de  M une  longueur 
MK'  = MH  et  élever  en  11  et  K'  des  perpendiculaires 
aux  rayons  vecteurs,  puis  joindre  leur  point  de  ren- 
contres' au  point  donné  M,  et  l'on  aurait  la  tangente. 
Du  voit  qu'elle  divise  l’angle  11MK  en  deux  pariies 
égales. 

81.  Exemple  de  coordonnées  angulaires.  — Consi- 
dérons maintenant  le  système  de  coordonnées  où  un 
point  M (jig.  33)  est  déterminé  par  les  angles  a , g , que 
les  droites  menées  de  ce  point  à deux  points  fixes  A,  B 
forment  avec  AB,  et  prenons  l’équation  simple 

a 6 = -<?, 

qui  représente  un  segment  capable  du  supplément  de  n, 
et  décrit  sur  la  corde  AB.  On  aura  alors 

A = — h, 

et  l’on  devra  prendre  (n"G7)  deux  longueurs  MP,  MI, 

..  MP  sina  MB  , . 

telles,  que  — = -t—z  = vrri  et  de  construire  sur  elles 
1 MI  sinS  MA 

un  parallélogramme  MPSI  ; la  diagonale  MS  sera  la  tan- 
gente. Or  les  deux  triangles  AMB , MIS,  ayant  un  angle 
égal  compris  entre  côtés  proportionnels,  sont  semblables: 
d’où  il  suit  que  fangle  IMS  est  égal  à «,  et  que  MSI  ou 
TM  A est  égal  à ê. . 

La  tangente  fait  donc  avec  chacun  des  cotés  MA,  MB 
un  angle  égal  à celui  que  l’autre  fait  avec  la  base  AB, 
comme  cela  est  évident  par  la  mesure  des  angles. 

82.  Spirale  d’Archimède.  — Soient  OX  ( fig . 34)  la 
direction  à partir  de  laquelle  on  compte  les  angles  0:  O le 
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pôle,  M un  (Kiint  quel'  oiique  de  la  courbe,  U\l  = r, 
et  a une  ligne  donnée;  l’équation  de  cette  courbe  est 

r — a 0 ; 

l’angle  OMT  de  la  tangente  avec:  OM  est  donné  par  la 
formule  générale 

.•  h 
tangu  = r lim.  - • 

ür,  d'après  l’équation  delà  spirale,  on  a 
k = ah  ; 

donc,  eu  étant  OMT, 

tangOMT  -=  = 6. 

° n 

Si  l'on  mène  la  normale  MN  et  la  perpendiculaire  NOT 
à OM,  les  ligues  OT.  OIS  sont,  dans  le  système  des  coor- 
données polaires,  la  sous-tangente  et  la  sous-normale  : 
dans  le  cas  actuel , on  aura 

ôm’ 

OT  =r  r tan- OMT  = r 0 , ON  = — — - = a. 

n 0T 

La  sous-normale  est  donc  constante,  ce  qui  donne  une 
construction  bien  simple  de  la  normale  et,  par  suite,  de 
la  tangente. 

Le  rayon  vecteur  OM  augmentant  indéfiniment  avec  0, 
et  ON  restant  constant,  l’angle  OMN  tend  vers  zéro;  le 
rayon  vecteur  tend  donc  indéfiniment  à être  perpendi- 
culaire à la  tangente,  sans  le  devenir  jamais. 

Arrbimède,  au  lieu  de  la  sous-normale,  avait  cherché 
la  sous-tangente;  il  avait  démontré  que  sa  longueur  était 
égale  à l'arc  de  cercle  MR  décrit  de  O comme  centre 
avec  OM  pour  rayon,  et  terminé  à l’axe  OX,  ce  qui  n’est 
antre  chose  que  rô , comme  nous  l’avous  trouvé. 
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83 . Spirale  logarithmique.  — L’équation  de  celte  spi- 
rale est,  en  désignant  par  m une  ligne  donnée,  el  par  a 
un  nombre  que  nous  supposerons  plus  grand  que  l’unité, 

6 

r = ma  . 

En  considérant  les  valeurs  négatives  de 9 comme  devant 
être  portées  en  sens  contraire  des  positives,  on  a une 
infinité  de  spires  convergeant  vers  le  point  A (Jig.  35), 
qu’on  nomme  pour  cela  asymptotique.  Les  valeurs  posi- 
tives de  0 donnent  une  infinité  de  spires  qui  s'agrandissent 
indéfiniment.  Pour  avoir  l’angle  AMT  de  la  tangente  avec 
le  rayon  vecteur  AM,  il  faut  chercher  la  limite  du  rap- 
port des  accroissements  k et  h de  r et  G,  et  diviser  r par 
celle  limite. 

Or  on  a 

k $ ah  — i 

— = ma  . . — , 


et  nous  avons  fait  voir  (n°  36)  que  la  limite  d’une  exprès- 


bu  — i 


log/; 


sion  de  la  forme » lorsque  u tend  vers  zéro,  est  — - 

« 1 loj. 

il  #i  — t logrt  , , , . 

lien  resuite  que  lim.  — - — = -—2-  = la,  en  désignant  par 
1 U loge  ° 1 

la  caractéristique  l les  logarithmes  pris  dans  la  hase  de 
Néper;  et,  par  conséquent,  lim. y — tua  la. 

On  aura  donc 


tangAMT  = - — ; 

l .a 


ainsi  tous  les  rayons  partant  de  A sont  également  incli- 
nés sur  la  spirale. 

Exemple  ou  Von  u' emploie  pas  l’ équation  de  la  courbe 

8 L Cycloide.  — I)  après  la  génération  de  cette  courbe , 
nous  avons  vu  (n°  37)  qu’il  fallait,  pour  en  avoir  un 
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point  quelconque  M (Jig.  t i) , prendre  à punir  de  son  ori- 
gine A une  longueur  arbitraire  AT,  tracer  le  cercle  géné- 
rateur tangent  en  T à l’axe  AH  et  prendre  l’arc  TM  égal  à 
AT. Ces  deux  ligues  ATelTM  constituent  bien  un  système 
de  coordonnées,  dans  le  sens  le  plus  général  du  mot,  et 
l'équation  de  la  courbe  serait  TM  = AT  ; mais  les  équa- 
tions seraient  si  compliquées  en  remployant  pour  d’au- 
tres courbes,  que  nous  n’avons  pas  dû  le  considérer  dans 
les  méthodes  générales  exposées  précédemment. 

ÎNous  avons  vu  encore  que,  pour  passer  du  point  M à 
un  autre  point  M',  il  suffisait  de  prendre  sur  le  cer- 
cle TM  un  arc  MI,  mener  par  I une  parallèle  à AH  et 
prendre  IM'  = Ali. 

Cela  posé,  menons  les  cordes  MI , ATM';  la  tangente  en 
M à la  cycloïde  sera  la  limite  de  la  direction  MAI';  et  la 
limite  de  la  direction  MI  sera  la  tangente  au  cercle  TM. 
Mais  dans  le  triangle  MliAl',  le  rapport  des  sinus  des 

angles  en  M,M'  est  celui  des  côtés  MI,  IM'  ou  ~ ; et  la 

limite  de  ce  dernier  ne  sera  pas  changée  si  l’on  remplace 
la  corde  MI  par  l’arc  de  cercle  sous-tendu,  dont  le  rap- 
port à la  corde  a pour  limite  l’unité.  Mais  j..  = i : 
1 1 arc  MI 

donc  la  limite  du  rapport  des  sinus  de  M et  M'  est  i , et 
par  conséquent  les  limites  des  sinus  sont  égales;  et 
comme  l’angle  I de  ex:  triangle  a pour  limite  celui  de  la 
tangente  en  M au  cercle  avec  MR , il  en  résulte  que  les 
limites  des  deux  angles  AI,  M'  sont  égales  à la  moitié  du 
supplément  de  ce  dernier,  ou  à l’angle  LMQ.  Donc  Ml 
est  la  tangente,  et  MT  la  normale. 

85.  Conc/ioïtle.  — Supposons  que  d’un  point  donné  A 
(Jiÿ . 35)  on  mène  à un  point  quelconque  M d’une  courbe 
donnée  une  «boite  sur  laquelle  on  porte  une  longueur 
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constante  WN,  on  formera  une  nouvelle  courbe;  on  pro- 
pose de  lui  mener  la  tangente  NU  en  un  point  quelcon- 
que N,  connaissant  la  tangente  MT  au  point  correspon- 
dant M de  la  première. 

Soient  M',  N'-  deux  points  correspondants  des  deux 
courbes,  infiniment  voisins  de  M et  N ; il  s’agit  d’avoir  la 
limite  de  la  direction  de  la  droite  NNV;  décrivons  de  A 
comme  ceaitre  les  arcs  MH,  NK;  comme  M'N'  = MN,  on 
aura  HM'=  KN'.  Dans  les  triangles  rectilignes  MM' H, 
NN'  K;  les  angles  H,  K ont  pour  limites  des  angles  droits; 
l’angle  M'  a pour  limite  TMA , N'  a pour  limite  UNA  , et 
c’est  ce  dernier  qu’il  faut  déterminer. 

Or  on  a 


d’où 


sinN'  NK.  sin  M'  MH 

sinN  “ KN7’  sin  M ÏÏM' ’ 


sin  N'  _ sin  M' 
sin  N ’ sinM 


NK  : MH 


AN  : AM, 


et  passant  aux  limites, 

tangUNA  : tangTMA  AN  : AM. 

Connaissant  tangUNA,  on  construira  facilement  la 
tangente  NU. 

Lorsque  la  courbe  donnée  se  réduit  à une  ligne 
droite  XY,  la  seconde  devient  celle  qu’on  appelle  con- 
choïde , imaginée  par  Nicomèdc  pour  la  construction 
du  problème  des  deux  moyennes  proportionnelles.  Dans 
ce’cas,  l’angle  TM  A (fig.  37)  est  XMA,  et  sa  tangente  est 
A B 

AB  étant  perpendiculaire  sur  XY.  La  proportion 
précédente  devient  alors 

tangUNA  : ~ ::  an  : am  ::  aq  ; \n; 

I.  H 
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d’où 


lang  l)NA  r= 


BM 


Si  donc  on  prend  HE  = AQ , BME  sera  l’angle 
cherché  UN  A. 

8H.  Cyssoïde.  — Soient  AH  ( fig.  38)  le  diamètre  d'un 
cerele  donné;  RU  sa  tangente  en  B;  AV  une  sécante 
quelconque  partant  de  A;  M son  point  de  «rencontre 
avec  le  cerele.  Si  l'on  prend  \ N = AM.  le  lieu  des 
points  N est  la  cyssoïde  de  Dioclès,  que  ce  gébmètre 
d Alexandrie  imagina  cneore  pour  le  problème  des  deux 
moyennes.  « 

Soit  la  sécante  infiniment  voisine  AM'N'V;  NV 
sera  la  sécante  à la  cyssoïde,  et  sa  limite  sera  la  tangente 
cherchée. 

Décrivons  de  A comme  centre  les  arcs  de  cercle  M ' H . 
NI,  Mv;  le  point  en  passant  en  N' se  sera  éloigné  de  A 
de  la  quantité  KV'-f-MH;  puis,  qu'on  porte,  à partir 
de  l’extrémité  Y' qui  s’est  éloignée  de  la  quantité  KY', 
une  longueur  moindre  que  AM  de  MH. 

Dans  le  triangle  rectiligne  NIV,  l’angle  I tend  vers 
un  angle  droit,  et  par  conséquent  les  deux  autres  N,  V 
vers  des  limites  complémentaires;  il  en  sera  de  même  dans 
les  triangles  MM'H,  NN'I,  en  H et  K.  Or  on  a 


sin  N IN' 

HM  + KV' 

HM 

HM 

M'H 

HM 

AM' 

sin  N'  IN 

~ IN  ’ 

IN 

~ M'  H 

IN 

M'H 

AN 

KV'  _ KV' 

KV 

KV' 

AV 

• 

lN"~  KV 

' ÏN 

KV  ‘ 

ân‘ 

Considérons  maintenant  les  triangles  rectilignes  M'HM, 
RYV\  et  représentant  leurs  angles  par  la  seule  lettre  du 
sommet . on  aura 


IIM  sinM'  K V'  sin  V 

M H ~ sin  M ’ KV*  ~ sin  V'' 
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Cela  posé,  désignons  par  w la  limita  de  l'angle  N',  ou 
l’angle  de  la  tangente  à la  cyssoïde  avec  son  rayon  vec- 
teur AN,  et  par  ô l'angle  MAB;  nous  trouverons  immé- 
diatement, en  passant  aux  limites. 


AM  AV 

f'0t  " = ÂN  tanp  B AN  ,ang  ® 


(AM AV)  MH  • 
AN AM’ 


ce  qui  se  construira  facilement. 


87.  Quarlratrjce.  — Soient  A (Jig-  3g)  le  centre' d’un 
^crele,  CB  un  quadrant.  Supposons  un  rayon  qui  se 
meuve  uniformément  de  AB  en  AC,  et  une  ligne  qui  se 
meuve  parallèlement  à AB  d’un  mouvement  uniforme, 
en  partant  de  cette  première  position  en  même  temps 
que  le  rayon  mobile  et  arrivant  en  même  temps  que  lui 
en  C;  les  intersections  successives  de  ces  deux  ligues 
mobiles  forment  un  lieu  qu’on  nomme  la  qundralrice  : 
elle  porte  le  nom  de  Dinostrate , soit  que  ce  géomètre 
l'ait  imaginée,  soit  seulement  qu’il  l’ail  appliquée  à la 
quadrature  du  cercle. 

Cela  posé,  proposons-nous  de  mener  la  tangente  en 
un  point  quelconque  M de  cette  courbe.  Soit  M'  un  point 
infiniment  voisin,  de  la  même  courbe;  il  s’agit  de  trouver 
la  limite  de  la  direction  MM’,  ou  la  limite  de  l’angle 
M'MP.  Abaissons  M'I  perpendiculaire  sur  MP.  D’après 
la  loi  du  mouvement  angulaire  de  AN,  et  du  mouvement 
de  translation  de  PM,  on  aura  la  proportion 


M'  am  : - P'  P : AC  : : M'I  ; AC. 

y. 


Or 


M'I  — M M sin  M'MI, 


MM  = AM 


sin  M' AM 
sin  AMM 


8. 
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rivas  r. 


M l AM  sin  M' MI  * 

sin  M'AM  sin  AM'M 


Prenons  les  limites  des  deux  membres.  On  pourra,  sans 
changer  celle  du  premier,  remplacer  le  sinus  par  l’angle, 
et,  d’après  la  première  proportion,  on  trouve  pour 


résultat 


i AC 


Désignons  par  w la  limite  de  l’angle  M'MI,  celle 
AM'M  sera  PMN — w,  et  l’on  aura  / 


sin  td 

sin  (PMN  — w) 


■>.  AC 
ITâm' 


Cette  équation  donne  immédiatement  la  valeur  de  tang  w. 
Mais  elle  fournit  aussi  une  construction  simple  de  la 
tangente,  puisque  cette  ligne  divise  l’angle  connu  PMN 
en  deux  parties  dont  le  rapport  des  sinus  est  connu  et 
égal  à celui  du  cercle  au  quart  de  sa  circonférence.  Il 
suffit  de  déterminer  un  point  dans  cet  angle  tel,  que  le 
rapport  des  perpendiculaires  abaissées  de  ce  point  sur  les 
deux  côtés  de  l’angle  soit  celui  de  deux  lignes  données, 
ce  qui  n’offre  aucune  difficulté. 

La  solution  de  ce  problème  dépend , comme  on  le  voit , 
du  rapport  de  la  circonférence  au  diamètre,  ou  de  la 
quadrature  du  cercle. 

Lorsque  le  rayon  AN  a décrit  un  angle  droit,  il  est 
évident  que  le  point  M se  trouve  en  C : l’angle  PMN 
devient  droit  et  l’équation  ci-dessus  devient 


2 

tang  u>  = - > 

TZ 


ce  qui  donne  la  direction  de  la  tangente  en  C. 

Si  l’on  voulait  connaître  la  position  de  M au  moment 
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du  départ,  où  les  deux  droites  mobiles  se  confondent 
avec  AB,  il  faudrait  chercher  la  limite  de  AM  quand 
l’angle  NAB  tendrait  vers  zéro.  Or  on  a,  pour  un  point 
quelconque  du  lieu,  en  désignant  l’angle  NAB  par  6 cl 
AM  par  r, 

_ 2 AC  9 
n sin  0 

2 AC 

La  limite  de  r est  donc  ; et,  portant  cette  valeur 

de  A en  S,  le  point  S appartiendra  à la  cvssoïde. 

Exemples  de  la  détermination  des  points  d'une  courbe 
par  ses  tangentes. 

88.  lrr  Exemple.  — On  donne  deux  points  fixes  B,  C 
(fig.  4°)  sur  deux  droites  indéfinies  AX , AY.  Line 
droite  MN  se  meut  de  manière  que  l’on  ait  constamment 
la  proportion  BM  : MA  ::  AN  : NC.  Trouver  la  courbe 
à laquelle  elle  est  constamment  tangente. 

Pour  cela  on  cherchera  : 

t°.  La  limite  du  point  de  rencontre  d'une  quelconque 
de  ces  droites  avec  les  droites  infiniment  voisines; 

a°.  Le  lieu  de  ces  points  limites,  pour  toutes  les  posi- 
tions de  MN. 

t°.  Soient 

AC  =*  a,  AB  — b,  AN  = «,  AM  — c, 
ou  aura,  pour  toutes  les  positions  de  MN  , 

b — *>:•>::  « ; a — M , d’où  m>  bu  = nb , 
et  pour  la  position  M,N,)  on  aura 

n(e—  l>(n  + NN')=r  ab\ 
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<1  où  résulte 


u v ht  i. 


, lu  IV'  M M M'M  b 

b . N N — ii  M M = o ou  — —i 

NN  a 

et  le  point  O',  limite  de  O,  sera  détermine  par  la  li- 

. MO 

mite  du  rapport  ■ — • 

Si  par  M'  on  mène  une  droite  M l parallèle  à AX,  la 

limite  de  — , sera  précisément  la  meme  que  celle  de  — 
ON  r 1 ON 

MO'  „ 

ou  ; et  1 on  aura  celte  suite  d égalités 

10  MTI  NH  MMW  _ u b 

ÔN  — NN'  M'  M NN'  ë a 

Donc 

MO'  _ bu 
NÔ7  «î>  * 


a°.  Les  coordonnées  x,jr  du  point  O'  ainsi  déterminé, 
satisferont  aux  proportions  suivantes  : 

x : u — x : ; bu  : av 
et 

v — y y \\  x \ u — x,  ou  uy  -+-  vx  — uv. 

Eliminant  u et  v entre  ces  deux  équations  et  la  pre- 
mière av  4-  bu  = ab , on  trouve  pour  équation  du  lieu 

(uy  — b x — aby=  ^ab'x 
ou 


(ay — Ar)1 — •y.à'by  — 1 ab1  x a1 b'  — o, 

ce  qui  détermine  une  parabole  tangente  en  B et  C aux 
deux  droites  AY,  AX. 

89.  a'  Exemple.  — Une  droite  mobile  MN  coupe 
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deux  droites  fixes  AX,  A Y de  telle  sorte,  que  AM  -+-  AN 
soit  égale  à une  ronslanle  a.  Trouver  la  courbe  à la- 
quelle elle  est  constamment  tangente. 

Si  l’on  pose  AN  = u,  AM  = e,  la  condition  donnée 
sera  exprimée  par  f équation 

U -f-  V = II. 

La  droite  MN  est  donc  déterminée  par  une  équation 
qui  n’est  qu'un  cas  particulier  de  la  précédente , et  cor- 
respond à b = a . • 

La  solution  de  la  question  proposée  s’obtiendra  doiv 
en  faisant  h — a dans  celle  de  la  précédente,  ce  qui  don- 
nera 

(a  - h j:  — y ')'  = 4 ax- 

90.  3'  Exemple.  — La  droite  MN  (/<£•  4‘)  sc  meut  <lc 
telle  sorte,  que  le  triangle  AMN  qu’elle  détermine  par  ses 
intersections  avec  les  lignes  données  AX  , ail  une  aire 
constante;  on  demande  la  courbe  à laquelle  elle  est  con- 
stamment tangente. 

Pour  cela,  il  faudra  d’abord  déterminer  la  limite  I du 
point  où  cette  droite,  dans  une  quelconque  île  ses  posi- 
tions , est  rencontrée  par  une  droite  qui  s’en  approche 
indéfiniment,  en  satisfaisant  constamment  à la  condition 
de  faire  invariable;  et  ce  point  1 étant  connu,  pour  une 
position  quelconque  de  MN , on  cherchera  le  lieu  de  ses 
points,  pour  toutes  les  positions  de  celte  droite. 

i°.  Soit  O l'intersection  de  la  droite  MN  par  une  autre 
infiniment  voisine  M'N'. 

Les  deux  triangles  MOM',  NON'  seront  équivalents,  cl 
comme  ils  ont  l’angle  égal  O.  on  aura 

MO  M O = NO.  N'O, 
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et  passant  à la  limite, 

mV  = SP. 

Le  point  I est  donc  le  milieu  de  WIN  . 

2°.  Pour  avoir  le  lieu  des  points  I relatifs  à toutes  les 
positions  que  prend  MN,  en  supposant  que  le  triangle 
AMN  soit  constant,  ou  que  l’on  ait  AM  . AN  = m*  ; soient 
x,  y les  coordonnées  de  I,  on  aura 

AM  = 2_>',  AN  = 7.x, 

V # 

et  par  suite 

4 xy  — rn‘  ou  xj-  = —s— 

m ^ 

Le  lieu  est  done  une  hyperbole  ayant  pour  asymp- 
totes AX , AY. 


91.  4'  Exemple.  — Une  droite  MN  (Jig.^2 ),  qui 
a une  longueur  constante  m , se  meut  de  manière  que 
ses  extrémités  restent  sur  les  côtés  d’un  angle  droit 
YAX;  on  demande  la  courbe  à laquelle  elle  est  toujours 
tangente. 

Soit  M'N'  une  position  infiniment  voisine  de  MN,  ces 

lignes  se  coupent  en  O,  et  il  s’agit  de  trouver  la  limite  I 

de  ce  point.  On  la  connaîtra  si  l’on  détermine  la  limite 

. MO  . MI 

du  rapport  — qui  ne  sera  autre  que 

Si  de  O,  comme  centre,  on  décrit  les  arcs  de  cercle 
M' H , NK , on  aura  MH  = KN  ',  puisque  M'N'=  MN  ; 

et  comme  le  rapport^-  a évidemment  la  même  limite 


que  il  suffit  de  connaître  cette  dernière  qui  est  la 


même,  d après  les  triangles  semblables,  que  celle  du  rap- 
port des  cordes  M'H,  NK.  Or  ce  dernier  est  facile  à obte- 
nir au  moyen  des  triangles  rectilignes  infiniment  petits 
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MM'H,  NN'K.  Si  l’on  désigne  leurs  angles  par  la  lettre 
du  sommet , on  aura 


d’où 


M'H  _ sin  M NK  _ sin  N' 
MÏÏ  — sin  M'  ’ KN'  sin  N ’ 


M'H  : NK 


_ _ sin  M _ sin  N' 
" sinM'  ‘ sin  N 


Mais  les  angles  H et  K ayant  pour  limite  des  angles  droits, 
les  limites  de  leurs  angles  aigus  sont  complémentaires. 
Ainsi  la  limite  de  M'  est  le  complément  de  M;  d’ailleurs 
la  limite  de  N'  est  MNA  ; donc  la  limite  de  Ni  sera  com- 
plément de  MNA.  De  sorte  qu’en  égalant  les  limites  des 
rapports  de  la  dernière  proportion  , on  aura 


doue 


M'H  tangM 
*m’  "NÏT  — tangMNA 


tang!  M ; 


MI 

IN 


an’ 

âm’ 


Ceci  donne  une  construction  facile  du  point  I;  car  si 
on  abaisse  de  A une  perpendiculaire  AP  surMN,  le  rap- 

an" 

port  des  deux  segments  NP,  PM  étant  — j sera  égal  à 

AM’ 

^ et,  par  conséquent,  NI  = MP;  le  point  P détermine 

■II’  • 

donc  immédiatement  le  point  I du  lieu  cherché. 

L’équation  précédente  donne,  en  remarquant  que 

AN*  -I-  ÂMW  et  MI  + IN  = m , 


MI=Æ  NI=^L; 

m m 
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d’où  il  est  facile  de  déduire  les  cordonnées  X,  ) du  point 
M , car  on  a 

j _ mi  _r_  __  m 

AN  m AM  m ’ 

donc 

ÂJN  AM 

m1  ni 1 


et  l'on  aura  l'équation  entre  x , y en  éliminant  AM  , AN 

entre  ces  deux  équations  et  la  suivante  AM  4-  AN  = m*. 
On  trouve  immédiatement 


I i.  2 

x'  y'  = ms, 

qui  est  l’équation  du  lieu  demandé. 

92.  11  peut  se  faire  que  les  considérations  géométriques 
soient  moins  commodes  que  le  calcul  algébrique  , et  voici 
la  marche  qu’il  faut  suivre  alors. 

L’équation  générale  des  droites  données  renferme  un 
paramètre  qui  change  de  l’une  à l’autre.  Soit  a ce  para- 
mètre; cette  équation  sera  donc  de  la  forme 

jr=  .rF(a)  +/(a), 

F et f désignant  des  fonctions  connues. 

Changeant  a en  a -h  h,  on  aura  l’équation  d’une 
droite  voisine,  qui  sera 

vrrxFjn4-  h)  -+-/(«  ■+•  h)  ; 

l’abscisse  du  point  de  rencontre  sera  donc  donnée  par  l’é- 
quation suivante  : 

x [F  (a  ~'r  h)  — P (a)  J /(ii  -4-  h)  —/{<•)  = o. 

11  faut  maintenant  faire  tendre  h vers  /.ci o et  chercher 
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la  limite  de  x;  ce  sera  l'abscisse  du  point  cherché, -et 
l’équation  de  la  droite  fera  connaître  par  suite  1 ordonnée. 

Mais  si  on  laissait  l’équation  sous  cette  forme,  elle 
n’apprendrait  rien  en  prenant  les  limites  de  ces  deux 
membres  , puisqu'on  ne  trouverait  autre  chose  que  o = o. 
Le  plus  ordinairement  il  est  facile  de  voir  les  réductions 
qui  s’opèrent  par  les  soustractions  indiquées,  et  ou  re- 
connaît un  facteur  commun  h à tous  les  termes  \ en  le 
supprimant  et  passant  aux  limites  des  deux  membres,  on 
obtient  alors  la  valeur  limite  de  x.  Mais  rien  n’est  plus 
facile  que  de  formuler  le  résultat  en  général.  En  effet,  si 
l’on  divise  par  A tous  les  termes  de  la  dernière  équation , 
et  qu’on  prenne  ensuite  les  limites,  on  trouvera,  d’après 
la  définition  de  la  notation  des  dérivées  des  fonctions, 

xF'(«)+/’(«)  = o. 

Cette  équation  jointe  à la  premièrej,  = iF  (r«)-t-F(a), 
détermine  les  deux  coordonnées  du  point  du  lieu,  et 
l’équation  du  lieu  lui-mème  résultera  de  l’élimination 
de  a entre  ces  deux  équations.  Si , pour  la  facilité  des 
calculs,  on  ne  réduisait  pas  à l’unité  le  coefficient  dej% 
on  aurait  trois  fonctions  de  a au  lieu  de  deux , et  l’on 
procéderait  d’une  manière  tout  à fait  semblable. 

Prenons , par  exemple,  le  cas  traité  précédemment , où 
les  droites  mobiles  jouissent  de  la  propriété  de  détermi- 
ner sur  les  côtés  d’un  angle  Y AX  des  segments  dont  la 
somme  soit  égale  à une  constante  a. 

Si  l’on  désigne  par  a le  segment  de  l’axe  des  x,  l’autre 
sera  a — a , et  l’équation  générale  des  droites 

a y ■+■  (a  — a ) x a (a  — a)  ; 

changeant  a en  a -f-  h , il  vient,  en  retranchant  les  deux 
équations  membre  à membre, 

y h — jc/i  — n h — 2a/(  — h’, 
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ou.  en  divisant  par  h. 


•livre  i. 


y — x — a — 2a  — h. 

Celte  équation,  conjointement -avec  la  première,  déter- 
mine le  point  de  rencontre  qui  varie  avec  h.  On  aura  sa 
limite  en  supposant  /i  = o;  ce  qui  réduit  la  seconde 
équation  à 

y — x = a — 2a  , 

et  l’on  voit  que  c’est  comme  si  l'on  avait  pris  les  dérivées 
par  rapport  à a de  tdlis  les  termes  de  la  première. 

L’élimination  du  paramètre  a entre  ces  deux  équations 
donne  l'équation  suivante  : 

[a  + x — y)'=  \ax, 

qui  est  celle  du  lieu  et  coïncide  avec  celle  qui  a été  trou- 
vée dans  le  second  exemple.  Nous  généraliserons  ces  théo- 
ries parla  suite;  nous  nous  écarterions  de  notre  objet 
en  nous  y arrêtant  plus  longtemps. 
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CHAPITRE  XIV. 

HE  LA  LONGUEUR  DES  LIGNES  COURBES,  ET  DE  L’AIRE 
DES  SURFACES  COURBES. 


93.  Longueur  des  courbes.  — La  notion  de  longueur 
est  une  de  celles  qui  ne  sont  pas  susceptibles  de  défini- 
tion; mais,  comme  nous  avons  déjà  eu  plusieurs  fois  oc- 
casion de  le  dire,  ce  qu’il  est  toujours  indispensable  de 
définir,  c’est  l’égalité  et  l’addition  des  quantités  que  l’on 
considère,  sans  quoi  elles  11e  pourraient  donner  lieu  à au- 
cune comparaison  ni  raisonnement  précis. 

L’égalité  en  géométrie  se  définit  par  la  possibilité  de  la 
coïncidence.  Il  n’y  a donc  aucune  difficulté  à se  faire  idée 
de  droites  égales  ou  d’arcs  égaux  dans  des  cercles  de  même 
rayon.  L’addition  se  faisant  en  portant  les  lignes  à la  suite 
les  unes  des  autres  dans  des  directions  arbitraires,  on 
conçoit  ce  que  c’est  qu’une  ligne  brisée  double,  triple 
d’une  autre,  et  en  général  dans  un  rapport  quelconque 
avec  une  autre  ligne  droite  ou  brisée.  Il  en  est  de  même 
pour  les  arcs  de  cercles  de  même  rayon , comparés  entre 
eux. 

Mais  quand  il  s’agit  de  lignes  courbes  quelconques , 
l égalité  ne  peut  plus  exister;  la  superposition  étaut  im- 
possible, il  peut  tout  au  plus  y avoir  équivalence.  Mais 
qu’cst-ce  que  deux  arcs  équivalents;  et  eu  particulier 
qu’est-ce  que  la  longueur  d’un  arc  de  courbe  rapportée  à 
une  ligne  droite?  La  définition  générale  au  moyen  de  la- 
quelle la  notion  de  longueur  est  ramenée  au  cas  de  la  ligne 
droite,  est  la  suivante  : 

La  longueur  d'un  arc  de  courbe  est  la  limite  vers 
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laquelle  tend  le  périmètre  d'un  polygone  inscrit  dans 
cet  arc,  et  dont  les  côtés  tendent  indéfiniment  vers 
zéro. 

Mais  il  faut  démontrer  que  cette  limite  existe  et  est 
unique,  quelle  que  soit  la  loi  suivant  laquelle  les  côtés 
de  ce  polygone  tendent  vers  zéro.  Nous  pouvons  supposer 
que  l’arc  soit  convexe  dans  toute  son  étendue,  c’est-à-dire 
ne  puisse  être  coupé  par  une  droite  en  plus  de  deux 
points.  S’il  en  était  autrement , on  le  partagerait  en  plu- 
sieurs parties  séparément  convexes  : il  en  sera  de  même 
des  polygones  inscrits.  Cette  condition  n’est  nullement 
indispensable,  mais  elle  facilite  les  raisonnements. 

Cela  posé,  concevons  d’abord  qu’il  n’y  ait  que  deux 
cordes  inscrites  dans  l’arc  convexe  que  l’on  considère;  * 
puis  inscrivons-en  deux  dans  chacune  des  deux  subdivi- 
sions de  cet  arc,  et  de  même  deux  dans  chacune  des  nou- 
velles subdivisions,  et  ainsi  de  suite  indéfiniment,  de 
sorte  que  le  nombre  des  côtés  soit  exprimé  par  la  formule 
2".  n croissant  indéfiniment.  Le  périmètre  croîtra  con- 
stamment; et  comme  on  peut  facilement  assigner  une 
quantité  finie  au-dessous  de  laquelle  il  reste  toujours,  il 
tendra  évidemment  vers  une  certaine  limite.  Il  reste  à dé- 
montrer que  tout  autre  mode  de  division  de  l’arc  condui- 
rait à la  même  limite. 

Considérons,  en  effet,  deux  polygones  inscrits  ayant 
les  côtés  extrêmement  petits,  l’un  appartenant  à la  série 
que  nous  venons  de  désigner,  et  le  second  correspondant 
à toute  autre  loi  d’inscription;  menons  des  ordonnées  par 
tous  les  sommets  de  l’un  et  de  l’autre  ; les  deux  périmètres 
seront  partagés  par  ces  ordonnées  en  un  même  nombre  de 
parties , et  celles  qui  sont  comprises  entre  deux  ordonnées 
consécutives  ont  un  rapport  d'autant  plus  près  de  1 unité, 
que  les  côtés  seront  plus  petits  ; car  leurs  directions  diffé- 
reront infiniment  peu  de  celle  de  la  tangente  voisine.  D’on 
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il  suit  i|uc  le  rapport  des  deux  périmètres  tend  indéfini- 
ment vers  l'unité  à mesure  que  les  côtés  tendent  vers  zéro. 
La  limite  obtenue  par  le  premier  mode  de  subdivision  est 
donc  la  même  que  pour  tout  autre. 

11  est  bon  d’observer  qu’on  trouverait  encore  la  même 
limite  si  les  sommets  du  polygone  n étaient  pas  sur  la 
courbe  même,  mais  en  étaient  infiniment  voisins,  et  que 
les  côtés  eussent  toujours  pour  limites  de  leurs  directions 
celles  des  tangentes  aux  points  infiniment  voisins.  On 
pourrait  encore  considérer  des  polygones  circonscrits  à la 
courbe:  on  pourrait  même  prendre  une  suite  lignes  sé- 
parées les  unes  des  autres.  Imaginons,  par  exemple,  des 
parallèles  qui  coupent  l’arc  de  courbe  et  soient  infiniment 
voisines  les  unes  des  autres;  si  par  chaque  point  de  divi- 
sion on  mène  une  tangente,  la  suite  discontinue  des  por- 
tions de  ces  tangentes  comprises  entre  le  point  de  contact 
et  la  parallèle  voisine  aura,  d’après  les  raisonnements 
précédents,  la  même  limite  que  le  périmètre  inscrit.  Ce 
procédé  a été  employé  par  Fermât.  On  trouverait  encore 
bien  d’autres  manières  de  parvenir  à la  même  limite  par 
des  sommes  de  lignes  droites;  la  seule  condition  néces- 
saire est  que  ces  sommes  et  les  périmètres  inscrits  se 
composent  d’éléments  correspondants  dont  le  rapport  ait 
l’unité  pour  limite. 

Remarque.  — Tout  polygone  circonscrit  à un  arc  de 
courbe  convexe  est  plus  grand  que  cet  arc.  Car  si  entre 
deux  points  de  contact  consécutifs  quelconques  on  mène 
une  tangente,  il  en  résultera  un  polygone  circonscrit  d’un 
périmètre  moindre  que  le  précédent.  En  agissant  de  même 
pour  ce  nouveau  polygone,  et  ainsi  de  suite  indéfiniment, 
le  périmètre  de  ces  polygones  va  toujours  en  diminuant 
et  a pour  limite  la  longueur  de  l’arc.  Donc  cette  longueur 
est  moindre  que  celle  du  polygone  circonscrit  quelconque 
d’où  I on  était  parti.  I n raisonnement  analogue  prouve 
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que  la  longueur  de  l'arc  est  plus  grande  que  celle  de  tout 
polygone  inscrit. 

Il  résulte  de  là  que  tout  are  convexe  est  moindre  qu’une 
ligne  quelconque  qui  l’enveloppe,  en  partant  des  mêmes 
extrémités.  Il  suffit  en  effet  de  concevoir  un  polygone  cir- 
conscrit au  premier  arc  et  ayant  les  côtés  assez  petits 
pour  n’avoir  aucun  point  commun  avec  le  second  et  un 
polygone  inscrit  à celui-ci  et  qui  enveloppe  le  premier. 
Ce  dernier  sera  moindre  que  celui  qui  l’enveloppe,  comme 
011  le  prouve  dans  la  géométrie  élémentaire;  donc,  à plus 
forte  raiscA,  l'arc  inscrit  sera  moindre  que  l’arc  circon- 
scrit au  plus  grand  polygone. 

On  verrait  de  la  même  manière  qu’une  courbe  convexe 
fermée  est  moindre  que  toute  ligne  qui  l’enveloppe. 

Voici  encore  une  remarque  qui  n’est  pas  sans  utilité. 
Soient  AB  (/ ig . 43)  un  arc  convexe  quelconque,  AC  une 
droite  menée  de  l’extrémité  A et  ayant  même  projection 
AP  sur  une  ligne  AU.  Si  toutes  les  taugentes  de  A en  B 
forment  avec  AU  des  angles  aigus  pkis  petits  que  CAU  , 
la  longueur  AC  sera  plus  grande  que  celle  de  l’arc  AB. 
En  effet,  si  l’on  conçoit  un  polygone  circonscrit  à AB  et 
dont  les  points  de  contact  extrêmes  soient  A et  B,  il  sera 
plus  grand  que  l’arc  ; mais  il  sera  plus  petit  que  AC  , car 
si  par  tous  les  sommets  on  mène  des  parallèles  à PBC , 
les  parties  de  AC  comprises  entre  ces  parallèles  seront 
plus  grandes  que  les  côtés  correspondants  du  polygone 
qui  font  avec  AU  des  angles  aigus  plus  petits;  la  ligne  AC 
est  donc  plus  grande  que  l’arc  AB. 

On  verrait  semblablement  que  si  les  tangentes  en  tous 
les  points  de  A «1  B,  font  avec  AU  des  angles  aigus  plus 
grands  que  CAU,  la  droite  AC'  sera  plus  petite  que  l’arc 
AB.  Car  on  pourrait  inscrire  dans  l’arc  un  polygone  dont 
les  côtés  auraient  des  directions  assez  voisines  de  celles 
des  tangentes  pour  que  leurs  angles  avec  AU  fussent 
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plus  grands  que  C'AU.  Ce  polygone  serait  alors  plus 
grand  que  AC',  et , à plus  forte  raison,  l’arc  AH  le  serait 
aussi. 

9-4.  Aire  des  surfaces  courbes.  — Nous  appellerons 
aire  d'une  portion  tic.  surface  courbe,  la  limite  vers  la- 
quelle tend  celle  d’un  polyèdre  inscrit  dont  les  faces 
sont  infiniment  petites  dans  tous  les  sens. 

Il  est  encore  nécessaire  de  démontrer  que  celle  limite 
existe,  et  est  unique  quelle  que  soit  la  figure  des  faces  du 
polyèdre  et  la  loi  de  leur  décroissement. 

Pour  cela,  il  faut  admettre  la  notion  du  plan  tangent 
à une  surface.  On  démontre  dans  la  géométrie  élémen- 
taire que  toutes  les  tangentes  à une  surface,  menées  par 
un  quelconque  de  ses  points,  sont  dans  un  même  plan  , et , 
par  suite,  que  si  par  ce  point  et  deux  autres  infiniment 
voisins  pris  sur  la  surface  et  non  en  ligne  droite  avec  lui, 
on  fait  passer  un  plan,  ce  plan  tend  vers  une  limite  dé- 
terminée à mesure  que  les  deux  points  variables  se  rap- 
prochent du  premier;  ce  plan  limite  qui  contient  deux 
tangentes,  et  qui , par  conséquent , ne  diffère  pas  de  celui 
«pii  est  le  lieu  de  toutes  les  tangentes,  est  ce  qu’on  nomme 
le  plan  tangent.  Au  reste,  nous  reviendrons  plus  tard 
sur  ce  point. 

Cela  posé,  concevons  deux  polyèdres  inscrits  dont  les 
faces  aient  des  dimensions  infiniment  petites,  l’un  faisant 
partie  de  la  première  série  de  faces  triangulaires,  l’autre 
d’une  série  arbitraire.  Si  par  tous  les  côtés  de  ces  deux 
polyèdres  on  abaisse  des  plans  perpendiculaires  sur  un 
même  plan  fixe,  les  faces  se  trouveront  décomposées  en 
parties  planes  ayant  des  projections  égales  sur  le  plan 
fixe  et  qui  seront,  par  conséquent,  entre  elles  en  raison 
inverse  des  cosinus  des  angles  que  leurs  plans  forment 
avec  le  plan  de  projection.  Mais  ces  plans  font  un  très- 
I. 
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petit  angle  entre  eux,  puisqu'ils  ont  des  directions  très- 
voisines  de  celle  d'un  même  plan  tangent , et  la  limite  de 
leur  angle  est  zéro;  donc  la  limite  du  rapport  de  deux 
parties  correspondantes  quelconques  des  deux  surfaces 
polyédriques  est  l’unité;  donc  si  l une  des  surfaces  tend 
\ets  une  limite,  l’autre  tendra  vers  la  même. 

95.  l.es  mêmes  raisonnements  prouveraient  que  l'aire 
d’un  polyèdre  circonscrit  dont  les  faces  ont  îles  dimen- 
sions tendant  vers  zéro  a la  même  limite  tjuc  les  polyèdres 
inscrits.  Et  il  n’est  pas  même  nécessaire  qu'il  y ait  con- 
tinuité dans  sa  surface;  on  pourrait,  par  exemple,  con- 
cevoir deux  séries  de  plans  parallèles  infiniment  voisins 
partageant  la  surface  en  parties  infiniment  petites  dans 
tous  les  sens,  puis  par  un  point  pris  dans  ehaeune  de  ces 
parties  mener  un  plan  tangent  terminé  aux  quatre  plans 
entre  lesquels  se  trouve  le  point  de  contact.  La  surface 
discontinue  formée  par  l'ensemble  de  ces  parallélogram- 
mes tangents  aurait  encore  la  même  limite  que  toutes  les 
précédentes,  et  I on  pourrait  encore  \arier  beaucoup  la 
loi  de  ces  surfaces  sans  cesser  de  trouver  pour  limite  faire 
de  la  surface. 

11  suffit  donc  de  démontrer  qu'au  moyen  de  l’un  de  res 
procédés,  et  en  suivant  une  loi  particulière,  choisie  à vo- 
lonté, on  tendrait  vers  une  limite  déterminée,  pour  qu’il 
soit  établi  que  tout  autre  procédé  et  toute  autre  loi  don- 
neraient la  même  limite.  Or  c’est  ce  qu’il  est  facile  de 
faire  voir. 

En  effet,  concevons  un  plan  tel,  qu’en  y projetant  la 
surface  donnée  il  ne  se  trouve  pas  deux  de  ses  points  avant 
même  projection,  ce  qui  est  ton  jours  possible  en  parta- 
geant, s’il  le  faut,  cette  surface  en  plusieurs  portions.  Sup- 
posons ensuite  une  série  de  plans  parallèles  entre  eux  . 
perpendiculaires  au  premier  et  distants  les  uns  îles  autres 


Digitized  by  Google 


DES  QUANTITÉS  CONSIDÉRÉES  COMME  LIMITES.  l3l 


d'une  quantité  infiniment  petite  «,  puis  une  seconde  sé- 
rie de  plans  parallèles,  distants  les  uns  des  autres  d’une 
quantité  infiniment  petite  o,  perpendiculaires  au  premier 
plan  de  projection  ainsi  qu'à  ceux  de  la  première  série. 
La  surface  se  trouvera  décomposée  en  parties  dont  la  pro- 
jection sera  égale  à stô;  et  si  en  un  point  d’une  de  ces 
parties  on  mène  le  plan  tangent  et  qu’on  désigne  par  w 
l’angle  qu’il  fait  avec  le  plan  de  projection,  la  partie  de 
ce  plan  comprise  entre  les  quatre  plans  infiniment  voi- 


sins qui  partent  de  la  base  ccê  aura  pour  mesure 

^ 1 COSw 

Elle  sera  donc  égale  au  volume  d’un  parallélipipède  qui 

aurait  meme  base  aS  et  pour  hauteur  — ! — • Si  donc  à 

1 eps  w 

chaque  point  de  la  surface  on  fait  correspondre  sur  la 
même  ligne  projetante  un  point  ayant  pour  ordonnée 

z — — — » on  engendrera  ainsi  une  seconde  surface  dont 

COS  U 


la  projection  sera  terminée  au  même  contour.  Le  volume 
compris  entre  cette  surface  et  le  cylindre  qui  a pour  base 
sa  projection  est,  comme  nous  l'avons  vu,  la  limite  de  la 
somme  des  parallélipipèdes  zao  , dont  les  bases  aS  sont 
prises  dans  toute  l’étendue  de  la  base  du  cylindre;  ce  vo- 
lume peut  donc  être  représenté  par  lim.  S — — -,  cette 

1 cos  w 

somme  n’étant  autre  que  celle  qui  se  rapporte  aux  aires 
des  parallélogrammes  situés  dans  les  plans  tangents  à lu 
surface.  Donc  enfin  celle-ci  a une  limite,  comme  nous 
nous  proposions  de  le  démontrer. 

La  définition  que  nous  avons  donnée  de  l’aire  des  sur- 
faces courbes  est  donc  indépendante  de  toute  loi  d’inscrip- 
tion ou  de  circonscription  dés  faces  planes,  et  conduit  à 
une  valeur  unique  et  déterminée,  exprimable  eu  unités  de 
surfaces  comme  les  surfaces  planes  elles-mêmes. 
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Il  est  bon  de  remarquer  qu'on  trouverait  encore  la 
même  limite  si , an  lieu  de  s’assujettir  à prendre  des  faces 
(flancs,  on  prenait  des  surfaces  courbes  variables  telles, 
que,  pour  les  points  situés  sur  une  même  ligne  perpendi- 
culaire au  plan  fixe  de  projection , les  plans  tangents  à ces 
surfaces  et  à la  proposée  lissent  entre  eux  des  angles  in- 
finiment petits.  Car  les  faces  planes  qu’on  circonscrirait 
à ces  surfaces,  auraient  un  rapport  aussi  près  de  l'unilé 
qu’on  voudrait  avec  les  parties  de  ces  surfaces  et  de  la 
proposée  , correspondantes  à la  même  projection  sur  le 
plan  fixe  : on  trouverait  donc  encore  la  même  limite  pour 
leur  somme. 

Enfin  on  reconnaîtrait  d’une  manière  analogue  à ce 
qui  a été  fait  pour  les  courbes,  que  toute  surface  convexe 
est  plus  petite  qu’une  surface  qui  l’enveloppe  de  toutes 
parts,  ou  qui  l’enveloppe  et  est  terminée  au  même  con- 
tour. 

Et  de  même  une  surface  courbe  est  moindre  qu’une 
surface  plane  ayant  même  projection  orthogonale  sur  un 
plan  , et  faisant  avec  ce  plan  un  angle  aigu  plus  grand  que 
tous  ceux  que  font  avec  lui  les  plans  tangents  à la  surface 
en  tous  ses  points.  I. 'inverse  aurait  lieu  si  tous  ces  der- 
niers angles  étaient  au  contraire  plus  grands  que  le  pre- 
mier. 

!K5.  Arcs  infiniment  petits.  — Un  arc  qui  tend  vers 
zéro  finit  généralement  par  être  constamment  convexe;  il 
est  donc  plus  petit  que  la  Somme  des  tangentes  menées 
à ses  extrémités,  et  terminées  à leur  point  de  rencontre  : 
d ailleurs,  il  est  plus  grand  que  sa  corde.  Si  donc  on 
prouve  que  le  rapport  de  celte  corde  à la  somme  des  tan- 
gentes a pour  limite  1 unité,  il  en  sera  de  même  à plus 
forte  raison  du  rapport  de  l’une  ou  l’autre  de  ces  derfx  der- 
nières quantités  à la  longueur  de  l’arc.  Or,  si  du  point  de 


Digitized  by  Google 


DES  QUANTITES  CONSIDÉRÉES  COMME  LIMITES.  1 33 

rencontre  on  abaisse  une  perpendiculaire  sur  la  corde,  le 
rapport  de  chacun  de  ses  segments  à la  tangente  corres- 
|K>ndantc  étant  le  cosinus  d’un  angle  infiniment  petit,  a 
pour  limite  l imité.  Il  en  est  donc  de  même  de  la  corde 
entière  à la  somme  des  tangentes.  Donc, 

On  peut  substituer  à un  arc  infiniment  petit  (tune 
courbe  quelconque,  sa  corde  ou  la  somme  des  tangentes 
à scs  extrémités , toutes  les  J ois  que  cet  arc  est  un  terme 
d’un  rapport  ou  (Tune  somme  dont  on  cherche  la  li- 
mite. 

On  peut  encore  substituer  à 1 arc  une  seule  tangente 
à une  de  ses  extrémités,  pourvu  qu'elle  soit  terminée 
à une  droite  passant  par  l’autre  extrémité,  et  faisant 
avec  la  tangente  un  angle  fini  quelconque  : car  cette 
tangente  et  la  corde  étant  les  deux  côtés  d’un  triangle, 
et  comprenant  un  angle  qui  tend  vers  zéro,  sont  dans 
le  rapport  des  sinus  de  deux  angles  finis  qui  tendent 
à être  supplémentaires;  la  limite  de  leur  rapport  est 
donc  celui  de  deux  sinus  finis  égaux,  c’est-à-dire  l’u- 
nité. 


97.  Arcs  de  cycloide.  — Donnons  un  exemple  simple 
de  l’application  de  ces  principes;  et  proposons-nous  de 
mesurer  un  arc  de  cycloïdc.  Nous  avons  vu  que  la  tan- 
gente au  point  M ( fig.  1 1)  est  Mli  ; soient  « l’angle  qu’elle 
fait  avec  DA’  et  MK.  — Y.  La  partie  de  tangente  comprise 
entre  les  deux  ordonnées  infiniment  voisines  MK,  M K’ 

...  MH 

sera  égalé  a 

COS  a 

Or  on  a 

V 2 a — y \fy 

cos z — T ■ -£. , langa  ==  — • 

V n ri  V 2"  — y 

Pour  rcnircrdans  le-  procédés  employés  précédemment 
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il  faut' introduire,  art  lieu  de  MH,  la  dillérence  M'H  de 
deux  y consécutifs.  Le  triangle  MM' H donne 


MH  = M'H  tangMM'H  ; 


et  comme  la  corde  MM'  fail  un  angle  infiniment  petit 
avec  la  tangente,  l’angle  MM'H  diffère  infiniment  peu 
du  complément  de  a,  et  tang  MM'H  de  cota.  Si  donc 
on  remplace  MH  par  M'H  cota,  on  ne  l’aura  altéré 
que  d’une  quantité  infiniment  petite  par  rapport  à lui— 

même;  il  en  sera  donc  de  même  notir-^-^-,  et  la  limite 

1 cos  a 


de  la  somme  ne  sera  pas  changée. 

D'après  les  équations  ci-dessus,  on  aura 


M'  H cot  a 


M' H y*  2 n — y 


qui,  divisée  parcosa,  donne 


M'H  <Jza 

~ir"' 

et  l’arc,  pris,  par  exemple,  depuis  le  sommet  D,  sera  la 
limite  de  la  somme  des  expressions  de  celte  forme  dans 
lesquelles^  passera  par  degrés  infiniment  petits  M'H, 
de  zéro  à l’ordonnée  de  l’extrémité  de  l’arc  à mesurer. 
Supposons  que  M soit  cette  extrémité;  on  aura  donc 


DM  = fini.  \J  îaïM'H.^’’ 


et,  d'après  une  formule  déjà  plusieurs  fois  appliquée,  on 
aura,  en  désignant  par  b l’ordonnée  de  l’extrémité  M, 

DM  = 2 s ! r-.ab  — 2MU. 


Lorsque  le  point  M sera  en  A,  on  aura  ML  — 2«,  et  par 
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conséquent  AIJ  = 4n,  et  la  longueur  de  la  cyeloïdc  entière 
AÜB  sera  8 fl. 

98.  Surfaces  infiniment  petites.  — Si  I on  considère 
une  surface  courbe  infiniment  petite  dans  tous  les  sens  et 
que,  par  tous  les  points  de  son  contour,  on  mène  des 
ligues' perpendiculaires  à un  même  plan,  il  vient  d’ôtre 
démontré  que  l’aire  de  celte  portion  de  surface  est  moin- 
dre que  celle  de  la  portion  du  plan  tangent  faisant  le  plus 
grand  angle  aigu  avec  le  plan  de  projection , et  plus 
grande  que  celle  du  plan  tangent  faisant  le  plus  petit 
angle,  ecs  portions  de  plan  étant  déterminées  par  le 
cylindre  projetant.  Or  ecs  deux  aires  planes,  étant  dans 
le  rapport  inverse  des  cosinus  des  angles  que  les  deux 
plans  tangents  forment  avec  le  plan  de  projection,  ont 
pour  limite  de  leur  rapport  l’unité;  donc  ou  peut  pren- 
dre l’une  ou  l'autre,  ou  toute  intermédiaire  au  lieu  de 
l'aire  de  la  surface  infiniment  petite,  pourvu  qu’elle  soit 
un  terme  d’un  rapport  ou  d’une  somme  dont  on  cherche 
la  limite. 

99.  Application  à une  surface  de  révolution . — On 
coupera  cette  surface  par  des  plans  infiniment  voisins 
perpendiculaires  à l’axe,  et  à chacune  des  parties  com- 
prises entre  deux  plans  consécutifs,  on  substituera  la  sur- 
face du  tronc  de  cône  engendré  par  la  portion  de  tangente 
à la  courbe  génératrice,  comprise  entre  les  mêmes  plans  : 
cette  substitution  est  permise  d’après  les  principes  précé- 
dents, parce  que  les  plans  tangents  à ces  deux  surfaces, 
aux  points  ayant  même  projection,  font  toujours  entre  eux 
des  angles  infiniment  petits.  La  surface  du  tronc  de  cône 
est  le  produit  du  côté  par  la  circonférence  décrite  par  son 
milieu;  mais  la  limite  de  la  somme  ne  sera  pas  altérée  en 
prenant,  au  lieu  du  milieu,  le  point  de  contact  lui-même 
qui  en  est  infiniment  voisin. 
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Si  donc  on  désigne  par  A l’aire  cherchée,  par  y l’or- 
donnée de  la  courbe  génératrice , par  t la  partie  de  la 
tangente  comprise  entre  deux  ordonnées  infiniment  voi- 
sines, on  aura 

A = 2 jr  litn.  2/  r. 


Prenons  pour  exemple  la  cycloïde  tournant  autour  de  la 
tangente  DA'.  Nous  avons  trouvé  tout  à l’heure  que  la 
valeur  de  r pouvait  être  considérée  comme  égale  à 


M'H 

— j= a une  quantité  près  infiniment  petite  par  rap- 

vr 

port  à r ; donc  on  aura  dans  ce  cas,  en  parlant  du  som- 
met D, 


A = 2it  fini.  ïy'îdvV.M'H;;: 


27ry2rty  3 4 


|jry  \jiar. 


2 


y désignant  l’ordonnée  de  l’extrémité  de  l’arc  générateur. 
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CHAPITRE  XV. 

APPLICATIONS  MÉCANIQUES. 


1(30.  Vitesse.  — Dans  un  mouvement  uniforme  on 
appelle  vitesse  l’espace  parcouru  dans  l’unité  de  temps, 
ou  le  rapport  d’un  espace  quelconque  au  temps  employé 
à le  parcourir. 

Dans  un  mouvement  varié  continu,  c’est-à-dire  tel , 
que  dans  aucun  intervalle  de  temps,  si  petit  qu’il  soit , 
il  ne  soit  uniforme,  on  aperçoit  facilement  qu'il  n’y  a 
pas  lieu  à considérer  utilement  ce  rapport;  mais  y a-t-il 
cependant  dans  un  pareil  mouvement  quelque  chose  qui 
ait  une  telle  analogie  avec  la  vitesse  dans  le  mouvement 
uniforme,  et  une  telle  similitude  dans  la  manière  de 
l'employer,  qu’il  soit  convenable  de  lui  appliquer  la 
même  dénomination  et  de  généraliser  ainsi  le  sens  du 
mot  vitesse ? 

Considérons  un  poinlqui  se  meuve  d’une  manière  quel- 
conque sur  une  courbe  donnée,  et  supposons  que  la  loi  de 
son  mouvement  soit  déterminée  par  la  fonction  F (t ) qui, 
pour  une  valeur  quelconque  du  temps  l , représente  la 
longueur  de  l’arc  A.M  ( Jig . 44)  qui  sépare  le  poin^M  on 
le  mobile  se  trouve  à cette  époque,  d'une  origine  fisc  A. 

Après  un  certain  temps  h,  il  sera  parvenu  en  un  autre 
point  N,  et  le  rappoit  de  l’espace  parcouru  au  temps 

employé,  ou  —j—,  exprimera  la  vitesse  moyenne  avec  la- 
quelle cet  arc  a été  décrit  ; c’est-à-dire  que  ce  sera  celle 
qu’il  faudrait  donner  au  mobile  pour  qu'il  parcourût 
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<l’un  mouvement  uniforme  le  même  espace  .MA  dans  le 
même  temps  h . 

Si  maintenant  on  suppose  <juc  h diminue  indéfini - 

. . MN 

ment,  la  vitesse  moyenne  —j—  ou 

F (f-|-  h)  - F (t) 

7, ’ 

variera  en  même  temps  et  tendra  vers  une  certaine  limite 
qui  ne  sera  autre  chose  que  la  dérivée  de  F (/)  par  rap- 
port à /,  et  que  nous  appellerons  la  vitesse  du  mobile  au 
point  M. 

Ainsi,  dans  tout  mouvement  d’un  point,  on  appelle 
vitesse  à un  instant  quelconque  la  limite  de  la  vitesse 
moyenne  du  point  dans  un  intervalle  infiniment  petit  à 
partir  de  cet  instant. 

1U1.  Si  l'on  désigne  par  v la  vitesse,  on  aura 
..  MN 

1,m-  -£-=•>=  F (/); 

MN 

d’où  il  suit  que  --  diffère  de  v d’une  quantité  qui  tend 

vers  zéro  en  même  temps  que  h.  La  désignant  par  o>,  on 
aura  donc 

M N = i <h  s»  h . 

Donc,  toutes  les  fois  que  MN  devra  être  employé 
comme  terme  d’un  rapport  on  d’une  somme  dont  on  n’ait 
à considérer  que  la  limite,  on  pourra  supprimer  le  terme 
o> h , qui  est  infiniment  petit  par  rapport  à vh , et  prendre 
vh  comme  mesure  de  l’espace  MN  parcouru  dans  le 
temps  h ; c’est-à-dire  que  dans  tout  mouvement  varié 
l’espace  parcouru  est  le  produit  de  la  vitesse  par  le  temps, 
pourvu  que  ce  temps  soit  infiniment  petit.  Ce  que  nous 
avons  nommé  vitesse  joue  donc  le  même  rôle  dans  le 
mouvement  varié  que  ce  que  l’on  avait  d abord  appelé 
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vitesse  dans  le  mouvement  uniforme,  mais  à la  condition 
de  ne  considérer  que  des  espaces  infiniment  petits. 

Si  donc  on  avait  à calculer  l’espace  parcouru  pendant 
un  temps  (ini  par  un  point  mobile  dont  on  connaîtrait  la 
vitesse  en  fonction  du  temps,  il  suffirait  de  chercher  la 
limite  de  la  somme  des  produits  des  intervalles  infiniment 
petits  dans  lesquels  on  décomposerait  ce  temps,  par  la 
vitesse  positive  ou  négative  au  commencement  de  ces 
intervalles  respectifs.  Car  ces  produits  ne  différeraient 
des  espaces  réellement  parcourus  dans  les  intervalles  cor- 
respondants, que  de  quantités  infiniment  petites  par  rap- 
port à ces  espaces  mêmes. 

C’est  cette  identité  dans  l’emploi  de  la  vitesse,  pourvu 
que  les  temps  soient  infiniment  petits,  qui  justifie  l'ex- 
tension donnée  au  sens  de  ce  mot , et  non  pas  seulement 
le  droit  que  1 on  a en  général  de  fixer  arbitrairement  le 
sens  des  mots  que  l’on  introduit. 

102.  Accélération.  — Pour  ne  pas  entrer  dans  des 
détails  trop  spéciaux  de  mécanique,  nous  nous  borne- 
rons ici  à considérer  le  mouvement  varié  rectiligne. 

Le  plus  simple  de  tous  les  mouvements  variés  est 
celui  où  la  vitesse  augmente  toujours  de  quantités  égales 
dans  des  intervalles  de  temps  égaux,  quels  qu’ils  soient. 
Un  pareil  mouvement  est  dit  uniformément  accéléré,  et 
l’on  y donne  le  nom  spécial  d’accélération,  à l’accroisse- 
ment positif  ou  négatif  de  la  vitesse  dans  l’unité  de 
temps  , ou  au  rapport  d’un  accroissement  quelconque  de 
la  vitesse  au  temps  employé  à le  produire. 

Considérons  maintenant  un  mouvement  rectiligne 
varié,  où  la  vitesse  v est  représentée  par  une  fonction 
quelconque  <p  ( / ) du  temps.  Soient  h un  accroissement 
infiniment  petit  donné  à / ; h l’accroissement  correspon- 
dant de  e.  Concevons  un  mouvement  uniformément 
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accéléré  tel,  que  dans  le  même  intervalle  de  temps//,  il 

Y aurait  le  même  accroissement  de  vitesse  A : - sera  l'ac- 

J h 

célération  dans  ce  mouvement,  ou  l'accélération  moyenne 

dans  le  mouvement  réel  considéré  pendant  l'intervalle  //. 

La  limite  de  cette  accélération  moyenne  y»  qui  est  la 

dérivée  de  v par  rapport  à t , est  ce  que  l’on  nomme 

Y accélérai  ion  dans  le  mouvement  donné,  à l’instant  que 
l’on  considère. 

103.  Cela  posé,  j ayant  pour  limite  q/(î),  on  a,  eu 
désignant  paroi  une  quantité  infiniment  petite, 

-jt  — ?'  (0  + w> 

d’où 

A ^ A ip'  ( r)  -t-  A 01 . 

Donc  on  peut  remplacer  A par//®'  (<)  lorsque  A est  un 
terme  d’un  rapport  ou  d’une  somme  dont  on  considère 
la  limite;  et  par  conséquent  r accroissement  A de  la  vi- 
tesse s’obtiendra  comme  dans  le  mouvement  uniformé- 
ment accéléré,  en  multipliant  l’accélération  par  l’accrois- 
sement du  temps,  niais  à la  condition  que  cet  accroisse- 
ment sera  infiniment  petit. 

On  voit  par  là  que  l’accroissement  de  la  vitesse  dans 
un  temps  fini  peut  être  considéré  comme  la  limite  de  la 
somme  des  produits  des  parties  infiniment  petites  de  cet 
intervalle  parles  accélérations  correspondantes.  C’est  ce 
(pic  l'on  exprime  quelquefois  en  disant  qu’un  mouvement 
varié  quelconque  peut  être  considéré  comme  composé 
d’une  infinité  de  mouv  ements  uniformément  variés. 

Lorsque  nous  avons  calculé  au  contraire  l'accroisse- 
ment de  l’espace  parcouru,  le  mouvement  était  considéré 
comme  composé  d’une  infinité  de  mouvements  uniformes. 
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il  fût  été  inutile,  ilaus  rc  cas,  de  pousser  l’approximation 
[>lus  loin  dans  les  éléments  infiniment  petits;  la  limite 
de  la  somme  aurait  été  absolument  la  même. 

10i.  Poids  spécifique  et  densité  dans  les  substances  non 
homogènes. — On  appelle  poids  spécifique  d’une  substance 
homogène  son  poids  sous  l’unité  de  volume,  ou  le  rapport 
du  poids  d’un  volume  quelconque  à ce  volume.  Supposons 
maintenant  une  substance  non  homogène,  mais  dont  la  na- 
ture varie  d’une  manière  continue;  et  nous  ferons  consister 
cetleeontinuitéen  cequesi  l’on  considèredans  le  corps  deux 
volumes  infiniment  petits,  égaux  et  infiniment  voisins,  le 
rapport  du  poids  au  volume  variera  infiniment  peu  de 
l’un  à l’autre.  Cela  posé,  nous  appellerons  poids  spé- 
cifique en  un  point  donné  d’un  corps  non  homogène, 
la  limite  du  rapport  du  poids  au  volume  d’une  partie 
du  corps  renfermant  ce  point , et  dont  toutes  les  di- 
mensions tendent  indéfiniment  vers  zéro.  Cette  limite 
sera  une  fonction  des  trois  coordonnées  du  point.  On  re- 
connaîtra facilement,  par  les  mêmes  considérations  que 
dans  les  questions  précédentes,  qu’un  volume  infiniment 
petit  du  corps  aura  un  poids  qui  ne  différera  que  d’une 
quantité  infiniment  petite,  par  rapporta  lui-même,  du 
produit  de  ce  volume  par  le  poids  spécifique  relatif  à l'un 
quelconque  de  ses  points.  Celte  quantité  pouvant  être  né- 
gligée sans  erreur  dans  les  résultats  des  questions  qui  ne 
dépendent  que  des  limites  des  sommes  ou  des  rapports,  il 
s’ensuit  que  le  poids  spécifique,  tel  que  nous  l’avons  dé- 
fini, joue  le  même  rôle  dans  le  cas  des  corps  non  homogènes 
que  le  poids  spécifique  défini  d’abord  dans  les  corps  ho- 
mogènes ; seulement,  il  ne  faut  l'appliquer  qu'à  des  vo- 
lumes infiniment  petits  dans  tous  les  sens. 

Ainsi,  par  exemple,  pour  avoir  le  poids  total  du  corps, 
il  suffira  de  chercher  la  limite  de  la  somme  des  produits 
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des  volumes  infiniment  petits  dans  tous  les  sens  dans  les- 
quels 011  décomposera  le  volume  du  corps,  par  le  poids 
spécifique  de  la  substance,  en  un  point  quelconque  de  la 
partie  correspondant  respectivement  à chacun  de  ces  élé- 
ments de  volume.  En  substituant  dans  ce  qui  précède  les 
masses  au  poids,  il  faudra  substituer  au  poids  spécifique 
la  densité,  et  toutes  les  conséquences  précédentes  se  repro- 
duiront si  identiquement,  qu'il  est  inutile  de  s'y  arrêter. 

105.  si pplication  aux  centres  rie  gravité  des  corps  non 
homogènes.  — O11  suppose  donnée  la  fonction  des  coor- 
données qui  exprime  le  poids  spécifique  en  un  point  quel- 
conque. 11  suffira  donc  de  décomposer  le  corps  en  éléments 
infiniment  petits  dans  tous  les  sens,  de  prendre  pour  poids 
de  chacun  d'eux  le  produit  de  son  volume  par  le  poids 
spécifique  rapporté  à l’un  quelconque  de  ses  points  ou  à 
tout  autre  point  infiniment  voisin,  lequel  pourra  aussi  être 
pris  comme  s’il  était  le  centre  de  gravité  de  l'élément  lui— 
même.  11  résultera  de  là,  soit  dans  les  poids,  soit  dans  les 
moments  de  ces  éléments,  des  erreurs  infiniment  petites 
par  rapport  aux  poids  et  aux  moments  exacts,  et  par 
conséquent  la  limite  de  la  somme  des  poids  sera  le  poids 
même  du  corps,  et  la  limite  de  la  somme  des  moments, 
par  rapport  à un  plan  quelconque,  sera  exactement  égale 
au  moment  de  la  résultante.  Les  trois  coordonnées  du 
centre  de  gravité  du  corps  seront  donc  encore  détermi- 
nées par  des  limites  de  sommes  d infiniment  petits.  Seu- 
lement il  faut  remarquer  que  dans  le  cas  des  corps  homo- 
gènes, nous  avons  pu  les  décomposer  en  éléments  infini- 
ment petits  dans  deux  sens  seulement,  tandis  que  les 
corps  non  homogènes  doivent  être  décomposés  en  élé- 
ments infiniment  petits  dans  tous  les  sens. 
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CHAPITRE  XVI. 

REMARQUES  ET  THÉORÈMES  PROPRES  A FACILITER 
l’emploi  DES  INFINIMENT  PETITS. 


100.  Des  termes  que  l'on  peut  négliger  flans  les 
équations.  — Lorsque  les  deux  membres  d'une  équation 
ont  des  limites  finies  el  que  ee  sont  ces  limites  que  l’on  a 
à considérer,  on  peut  évidemment  se  dispenser  de  tenir 
compte  des  termes  dont  la  limite  est  zéro,  quoiqu'on 
les  supprimant  l’équation  devienne  inexacte.  Comme  on 
ne  cherche  que  l’équation  aux  limites  et  qu’elle  n’est  pas 
altérée  par  là,  les  résultats  sont  exactement  les  mêmes, 
et  l'on  s’est  débarrassé  quelquefois  d’une  multitude  de 
termes  très-compliqués.  Ainsi  toute  suppression  ou  alté- 
ration quelconque  qui  n’a  d'autre  effet  que  de  faire  né- 
gliger des  termes  infiniment  petits  dans  une  équation 
finale  dont  les  deux  membres  ont  des  limites  finies, 
peut  être  faite  sans  aucune  erreur  dans  les  résultats. 

107.  Si  les  membres  d’une  équation  avaient  des  limites 
égales  à zéro,  et  se  composaient  d’infiniment  petits  de  dif- 
férents ordres,  par  exemple  du  premier  et  d’ordres  supé- 
rieurs, on  peut,  par  la  même  raison , se  borner  à écrire 
les  termes  du  premier  ordre.  En  eflet,  une  équation  dont 
les  deux  membres  ont  pour  limite  zéro  n’est  pas  destinée 
à rester  sous  cette  forme,  puisqu’elle  conduirait  à 1 égalité 
insignifiante  o = o.  On  conserve  souvent  cette  forme 
pour  la  commodité  de  l'écriture,  mais  on  doit  toujours 
en  revenir  aux  quantités  finies.  Si  c'est  en  divisant  les 
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ilcux  membres  par  un  infiniment  petit  du  premier  ordre, 
les  termes  d’ordre  supérieur  au  premier  conduiront  à la 
limite  zéro,  ceux  du  premier  à des  limites  finies,  et  l’on 
se  retrouve  dans  le  cas  précédent.  Si  cette  équation  est 
employée  pour  donner  l’expression  d’un  infiniment  petit 
au  moyen  des  autres,  et  que  cet  infiniment  petit  doive 
Être  un  terme  d un  rapport  ou  d’une  somme  dont  011 
cherche  la  limite,  on  sait  qu’on  peut  l’altérer,  sans  erreur 
dans  les  résultats,  de  quantités  infiniment  petites  par  rap- 
port à lui-même.  On  a donc  le  droit  de  négliger,  dans 
l'équation  d’où  l'on  tire  sa  valeur,  tous  les  termes  d’un 
ordre  supérieur  au  sien. 

11  est  évident  que  dans  cette  même  équation  on  (veut, 
au  lieu  des  facteurs  infiniment  petits  du  premier  ordre, 
substituer  d’autres  quantités  dont  le  rapport  avec  eux  ait 
pour  limite  l’unité,  ou  en  diflérentdequanlitésinfîniment 
petites  par  rapport  à eux  ; car  ce  n’est  qu’ajouter  ou  sup- 
primer dans  les  membres  de  l'équation  des  termes  d’ordre 
supérieur  au  premier. 

Ces  raisonnements  s'appliquent  également  aux  équa- 
tions dont  l’ordre  le  moins  élevé  est  supérieur  au  premier. 
On  peut  généralement  se  dispenser  d’écrire  ceux  d’un 
ordre  plus  élevé  que  le  moindre. 

Remarque.  — 11  y a cependant  une  attention  à avoir  : 
il  peut  arriver  que  dans  une  équation  non  simplifiée  il  y 
ail  des  termes  du  premier  ordre  et  d’ordres  supérieurs,  et 
qu’après  avoir  exécuté  les  opérations  indiquées  ceux  du 
premier  otdre  se  détruisent  entij.*  eux.  Dans  ce  cas,  si 
l’on  a négligé  des  termes  du  second  ordre , et  que  pour  em- 
ployer l’équation  résultante  on  divise  ses  Jeux  termes  pat- 
un  infiniment  petit  du  second  ordre,  afin  de  11e  pas  arriver 
à 0 = 0;  ou  que  l'on  lire  de  celte  équation  la  valeur  d’un 
infiniment  petit  du  second  ordre,  qui  doit  entrer  comme 
terme  d un  rapport  ayant  une  limite  finie,  il  est  évident 
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qvie  les  résultats  sont  inexacts,  puisque  les  termes  suppri- 
més v auraient  introduit  des  quantités  finies. 

Si,  par  exemple,  on  avait  l’équation  suivante,  dans 
laquelle  h et  h désignent  des  quantités  infiniment  petites 
du  premier  ordre , 

sin  (x  4-  h ) — sin  x -t-  cos  ( y.  -+-  A)  — cos  y 

4-  k sin  y — A cos  x 4-  A A ! 4-  B hk  4-  C A1  = o , 


et  que  dans  les  calculs  précédents  ou  eût  négligé  des 
termes  qui  feraient  disparaître  A À!,  il  y aurait  erreur 
dans  les  résultats  si  l’on  sc  servait  de  celte  équation  pour 
en  tirer  la  valeur  de  h ou  de  h et  la  substituer  dans  une 
autre.  Cela  tient  à ce  que,  non-seulement  les  quantités 
finies  disparaissent  de  l’équation  , mais  en  groupant  con- 
venablement les  termes  on  reconnaît  que  tous  les  termes 
sont  du  second  ordre  et  que,  par  conséquent,  on  n'avait 
pas  le  droit  de  négliger  AA*. 

F.n  effet, 


sin  (x  4-  A ) — sin  x = 1 sin  - cos  (x  4-  - ^ , 

. k . I k\ 

cos  ( y 4-  k ) — cos  y — — a sin  - sin  4-  - J ; 


donc 


. • k I A\ 

sin  (x  4-  A)  — sinx  — A cosx  = a sin  - eos  ^x  4-  - J — Acosx. 


Mais , puisque  sin  - et  - ont  pour  limite  de  leur 

rapport  l’unité,  leur  différence  est  infiniment  petite  par 
rapport  à l’un  quelconque  des  deux  ; donc  , en  désignant 
par  ' »>  une  quantité  infiniment  petite,  on  a 

AA 

sin  - = 1-  <■>  h , 

2 a 


et,  d'après  ce  cpt’on  a vu  dans  la  trigonométrie 

I. 


élémcn- 
1 o 
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taire,  w est  du  second  ordre;  de  plus,  cos 

difl’ère  de  cos  x d'une  quantité  infiniment  petite  du  pre- 
mier ordre,  d'après  le  théorème  général  ( n°  71  ) ; en  la 
désignant  par  «,  on  peut  poser 


cos 

^.r  -+-  — cos  .r  -+-  a ; 

donc 

. h 

/ h\ 

/ h , \ , 

2 sin  - cos 

U -+-  - 

= 2 1 ^ -+-  <*>  « | ( cos  x •+■  a ) 

2 

\ V 

= h cos  1 + 2» h cos  r + /u  + 2u/ia. 

F,n  en  retranchant  h eos  x , il  reste  donc  des  produits 
de  deux  ou  de  trois  infiniment  petits,  dont  le  plus  grand 
est  du  second  ordre.  Il  en  serait  de  même  de  l’ensemble 
des  trois  termes 

cos  ( y -H  k ) — cos  y -+-  h sin  y . 

Le  premier  membre  de  l’équation  pouvant  ainsi  être 
considéré  comme  composé  de  termes  du  second  ordre  et 
d’ordres  supérieurs,  si  l’on  néglige  des  termes  du  second 
ordre,  qu’on  divise  ensuite  par  h ’,  ou  par  tout  autre 
infiniment  petit  du  second  ordre,  et  qu'on  passe  aux 
limites,  on  aura  une  équation  fausse,  puisqu’il  manquera 
des  termes  finis.  Et , par  la  même  raison , on  n’aurait  pu 
l’employer  à donner  la  valeur  d’une  des  quantités  qui  y 
entrent. 

Triangles  infiniment  petits. 

108.  i°.  Supposons  un  triangle  ABC  dont  les  trois 
angles  tendent  vers  les  limites  a,  ê,  y et  les  trois  côtés 
a,  ô,  c vers  zéro.  Les  rapports  des  côtés  auront  pour 
limites  les  rapports  des  sinus  des  angles  *,  6,  y. 
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Ainsi , par  exemple,  on  a les  équations  exactes 
sin  A ..  a sin  a 

* Iim.  — r-  

sin  <5 


'47 


Iim.  j 
sin  B t 


Mais  il  n’y  a aucun  inconvénient  à écrire 


a sin  a , sin  a 

T = -r—s  OU  a = b — — • 
b sm  C sin  b 


si  a est  un  terme  d’un  rapport  ou  d’une  somme  dont 

on  cherche  la  limite;  car  ^ ayant  pour  limite  -r— ^ en 

«litière  d’une  quantité  infiniment  petite  w et  l’on  a 

a sin  a b siu  a 

7 — — . — — *+-  .»  OU  fl  ~ — : t-  -f-  Ow, 

0 sin  6 sin  G 


...  , , .b  sin  a 

Ainsi  en  prenant,  au  lieu  de  a,  la  partie  — : — ou 
r r sin  6 

néglige  une  quantité  infiniment  petite  par  rapport  à a , 

ce  qui,  dans  la  question  supposée,  ne  donnera  aucune 

erreur  dans  les  résultats. 

Or  il  y a souvent  beaucoup  d avantage  à introduire 
ainsi  les  angles  limites  aux  angles  variables,  comme 
nous  le  verrons  par  quelques  exemples. 

2°.  Dans  un  triangle  ABC  dont  l’angle  A tend  vers  un 
angle  droit  et  les  cotés  vers  zéro,  on  peut  calculer  1«' 
côté  c par  la  formule 

a 5 = è1  -+-  c!, 


au  lieu  de  la  formule  exacte 

a1  = b*  •+■  c1  — 2 bc  cos  A . 


Car  cos  A tend  vers  zéro,  donc  a bc  cos  A est  infiniment 
petit  par  rapport  à 2 6c,  et,  à plus  forte  raison,  par  . 
rapport  à b'  -t-  c*,  qui  est  toujours  plus  grand  que  ibc. 

■ o. 
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Ainsi  a1  diffère  de  b 1 -f-  c*  d’une  quantité  infiniment 

• • 1 • i a> 

petite  par  rapport  a lui-meine;  ou  encore  p— — ; a pour 
limite  l'unité. 

D’où  il  suit  que  -,  — a aussi  pour  limite  l'unité, 

1 + «* 

ainsi  que  toutes  les  puissances  de  ce  rapport. 

On  pourra  donc  substituer  y^6’  H- c*  à a toutes  les 
fois  que  cette  quantité  sera  un  terme  d'un  rapport  on 
d’une  somme  dont  on  n’a  à considérer  que  la  limite. 

109.  Ordre  infinitésimal  de  diverses  lignes  qu'on  a 
souvent  à considérer  dans  un  triangle  rectangle  infi- 
niment petit. 

Soient  A ( fig . 45)  l’angle  droit  du  trianglejABC,  dont 
le  côté  AB  ou  c est  infiniment  petit  du  premier  ordre, 
ainsi  que  l’angle  B;  Al  la  perpendiculaire  abaissée  de  A 
sur  l'hypoténuse.  On  aura 

AC  = c tang  B,  AI  = c sin  B , CI  = c sin  B tang  B, 


et  comme  sin  B et  taug  B sont  du  môme  ordre  que  B, 
puisque  leur  rapport  à B a une  limite  non-seulement 
linie,  mais  encore  égale  à l’unité,  il  en  résulte  que  AC 
et  AI  sont  infiniment  petits  du  second  ordre,  et  IC  du 
troisième. 

Calculons  maintenant  la  différence  de  l’hypoténuse 
au  côté  adjacent  à l’angle  infiniment  petit, 


• , B 

a c sin3  - 


BC  — BA  = 


cos  B 


et  comme  sin  - est  du  premier  ordre, 


cos  B 

ainsi  que  c,  il  s'en- 


suit que  BC  — BA  est  du  troisième. 

Le  segment  CI  étant  aussi  du  troisième,  on  peut  se 
proposer  de  trouver  la  limite  de  son  rapport  à BC  — BA. 
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D'après  les 
sin1  IJ 

leur  - 


a sin!  - 
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formules  précédentes,  ce  rapport  a pour  va- 
• Mais  la  limite  ne  sera  pas  changée  en  sub- 


3 

sli tuant  à chacun  de  ces  sinus  l'arc  correspondant  dont 
le  rapport  à ce  sinus  est  l'unité;  on  trouve  ainsi  2 pour 


limite  de  — — - ; de  sorte  que  si  l'on  décrit  de  B comme 

centre  l'arc  AH,  — tend  indéfiniment  vers  — ; et  le  point 
’ CI  2 1 


H peut  être  regardé  comme  le  milieu  de  CI , à une  quan- 
tité près  infiniment  petite  par  rapport  à CI. 


HO.  Triangle  infiniment  petit  ayant  un  côté  infini- 
ment petit  par  rapport  à un  autre.  — Soit  BC  (fi g.  46)  in- 
finiment petit  par  rapport  à AB;  en  abaissant  BI  perpen- 


diculaire sur  AC,  ou 
AB 


sin  A sera 


plus  petit  que 


BC 

BA 


qui,  par  hypothèse,  est  infiniment  petit;  il  en  sera  donc 
de  même  de  sin  A.  et  par  suite  de  l'angle  A. 


Quant  au  rapport 


AC 

AB’ 


il  a nécessairement  pour  limite 


l’unité,  puisque  la  différence  de  ses  deux  termes  est 
moindre  que  le  troisième  côté  BC,el  que,  par  hypothèse, 
ce  dernier  est  infiniment  petit  par  rapport  à l’un  des 
deux. 

Corollaire.  — L'angle  CAB  ayant  pour  limite  zéro,  il 
s’ensuit  que  si  l’un  de  ses  côtés  tend  vers  une  direction 
limite,  soit  que  A reste  fixe , soit  qu’il  se  déplace,  l’autre 
aura  pour  limite  la  même  direction. 

Et  plus  généralement,  si  par  un  mouvement  quelcon- 
que, deux  points  A et  B (fig.  4 7)  se  rapprochent  indéfini- 
ment l’un  de  l’autre,  de  manière  que  la  direction  AB  tende 
à être  parallèle  à une  certaine  droite  fixe;  que  l’on  con 
sidère  deux  points  A',  B'  dont  les  distances  respectives  à 
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A et  B soient  infiniment  petites  par  rapport  à AB  : la  di- 
rection A'B' tendra  vers  la  même  limite  que  AB.  Eu  effet, 
il  a été  prouvé  que  l'angle  B' A B a pour  limite  zéro,  puis- 

B'B  . , AB'  .. 

que  — - est  infiniment  petit  ; que,  de  plus,  — — a pour  h- 

AU  AU 

A'A 

mite  l’unité.  De  là  résulte  que  ^7  est  infiniment  petit, 

A'  A 

puisque,  par  hypothèse , - - l’est  ; donc  l’angle  A' IV  A 

est  infiniment  petit  : donc,  enfin,  les  droites  A'B',  AB  font 
entre  elles  un  angle  dont  la  limite  est  zéro,  et  par  consé- 
quent leurs  directions  ont  la  même  limite..  Celle  propo- 
sition a des  applications  assez  fréquentes. 


HE  Triangle  ayant  deux  angles  infiniment  petits  du 
premier  ordre.  — Soient  A et  B ( fig . 48)  les  deux  an- 
gles infiniment  petits  ; abaissons  CI  pcqaendiculaire  sur 
AB;  et  cherchons  d’abord  quelle  serait  la  limite  de  la 
position  du  point  C,  qui  est  la  même  évidemment  que 
celle  du  point  I,  si  on  laissait  AB  invariable  pendant  que 
les  angles  tendraient  vers  zéro. 

Or  on  a 

Al  tang  B 

IB  tang  A * 

donc 


lim. 


AI 

ÏB 


= lim. 


tang  B 
tang  A 


lim. 


B 


Si  donc  011  connaît  la  limite  du  rapport  des  deux  angles 
infiniment  petits  du  même  ordre,  on  aura  la  limite  du 
sommet  C,  en  partageant  AB  en  raison  inverse  des  angles 
en  A et  B. 

Supposons  maintenant  que  le  côté  AB  soit  lui-même 
infiniment  petit  du  premier  ordre,  et  proposons-nous 
d évaluer  la  différence  entre  sa  longueur  et  la  somme  des 
deux  autres  côtés. 
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Or  on  a 

2 AI  sin’  — 2 BI  si  il’  - 

AC  — AJ  = - et  BC  — BI  : 


cos  A 


cos  B 


cl  la  somme  rie  ces  deux  différences  esl  la  différence  cher- 
chée. Mais  chacune  d’elles  esl  un  infiniment  petit  du 
troisième  ordre  au  moins,  puisque  AI  et  BI  sont  moin- 


dres que  AB  qui  est  du  premier  ordre,  et  que  sin*  — ei 


sin1  - sont  du  second  ordre.  On  peut  même  dire  qu’elles 

sont  précisément  du  troisième  ordre  toutes  deux,  dans  le 
cas  supposé  où  A et  B sont  du  même  ordre;  car  alors 
les  deux  segments  AI  et  IB  sont  dans  un  rapport  fini 
avec  AB,  et  sont  par  conséquent  du  premier  ordre.  Il 
résulte  de  là  que  la  différence  entre  AB  et  AC  -4-  CB  est 
un  infiniment  petit  du  troisième  ordre  au  moins. 

Ou,  eu  d’autres  termes,  celte  différence  est  du  même 
ordre  que  le  cube  de  l’arc. 

L’ordre  de  cette  différence  s’élèverait  si  les  angles 
étaient  d’un  ordre  plus  élevé  que  le  côté. 


112.  Triangle  ayant  un  angle  infiniment  petit  du 
premier  ordre , compris  entre  deux  côtés  infiniment  pe- 
tits du  premier  ordre.  — Soit  A ( fi  g.  4g)  l'angle  donné; 
la  somme  des  deux  autres  a pour  limite  deux  droits.  On 
peut  maintenant  faire  plusieurs  suppositions  sur  les  deux 
côtés  donnés. 

Si  la  limite  de  leur  rapport  est  finie  et  différente  de  l’u- 
nité, l’un  des  angles  opposés  tendra  nécessairement  vers 
zéro,  l’autre  vers  deux  droits.  Car,  sans  cela,  le  rapport 
limite  de  leurs  sinus  serait  nécessairement  l’unité,  con- 
trairement à la  supposition. 

Supposons  maintenant  que  la  limite  do  leur  rapport 
soit  l’unité.  Il  peut  alors  se  présenter  1 1 ois  cas 
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i°.  Si  leur  différence  est  du  second  ordre,  prenons 
AB'  = AB;  B'C  sera  du  second  ordre.  Mais  BB  est  du 
second  ordre  à cause  du  triangle  isocèle  ABB'  qui  donne 

BB'  = 2 AB  sin  ainsi  BC  sera  du  second  ordre,  et  le 

a 


B'c  , 

rapport  — a une  limite  finie  quelconque.  Or  l'angle  B' 

tend  vers  un  angle  droit;  donc  l’angle  B'BC,  et  par  suite 
C,  a une  limite  finie  qui  peut  être  quelconque  et  dépend 
du  rapport  de  CB'  à BB'. 

a°.  Supposons  que  leur  différence  soit  d’un  ordre  com- 
pris entre  i et  2.  Alors  BB' étant  du  second  ordre,  B'C 
d’un  ordre  moindre,  et  BC  le  plus  grand  côté  du  tri- 
angle BB'C,  comme  opposé  à l’angle  obtus  B';  il  s’ensuit 
que  BC  est  du  môme  ordre  que  B'C,  et  même  que  leur  rap- 
port a pour  limite  l’unité,  puisque  leur  différence,  étant 
moindre  que  BB',  qui  est  du  second  ordre,  est  infiniment 

. , BB' 

petite  par  rapport  a ces  lignes  mêmes.  Le  rapport 


ayaut  zéro  pour  limite,  l’angle  C tendra  vers  zéro,  et, 
par  suite,  l’angle  ABC  vers  deux  droits. 

3°.  Soit  la  différence  d’jin  ordre  supérieur  à 2.  Alors 
B'c 

jjgr-a  pour  limite  zéro;  donc  l’angle  B'  BC  a zéro  pour  li- 
mite et  l’angle  ABC  a la  même  limite  que  ABB',  ou  un 
droit  : il  en  est  de  même  par  suite  de  l’angle  C. 

Si  l’angle  A était  d’un  ordre  quelconque  m au  lieu 
d’être  du  premier  comme  les  côtés,  il  faudrait,  dans  ce 
qui  précède,  substituer  1 -t-  m à 2. 

Remarque.  — Il  est  bon  de  remarquer  que  dans  ces 
trois  cas,  c’est-à-dire  toutes  les  fois  'que  le  rapport  des 
deux  côtés  donnés  a pour  limite  l’unité,  le  troisième  est 
infiniment  petit  par  rapport  aux  deux  autres. 
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CHAPITRE  XVII. 

COURBURE  DES  ARCS  DF.  COURBES  PLANES 
QUELCONQUES,  ET  DIVERSES  PROPOSITIONS 
QUI  s’y  RAPPORTENT. 


• 113.  La  courbure  d’un  arc  convexe  est  l'angle  que. 

forment  entre  elles  les  directions  du  premier  et  du  der- 
nier élément  de  cet  arc;  c’est  l’angle  des  tangentes  extrê- 
mes : il  exprime  la  quantité  dont  la  courbe  a successi- 
vement dévié  de  la  ligne  droite  dans  l’étendue  de  cet  arc. 
Si  cet  angle  variait  proportionnellement  à l’arc,  on  au- 
rait la  courbure,  pour  une  unité  de  longueur,  en  divisant 
celle  d’un  arc  quelconque  par  la  longueur  de  cet  arc. 

Mais  dans  une  courbe  quelconque,  si  l’on  divise  cet 
angle  par  la  longueur  de  l’arc,  on  aura  seulement  la 
courbure  moyenne  de  cet  arc,  rapportée  à l’unité  de  lon- 
gueur, c’est-à-dire  celle  que  l’on  trouverait  pour  un  arc 
égal  à l’unité,  si  la  courbure  variait  proportionnellement 
à l’arc,  comme  dans  le  cercle,  et  de  manière  à obtenir 
la  courbure  donnée  pour  une  longueur  égale  à celle  de 
l’arc  dont  il  s’agit. 

Cela  posé,  si,  à partir  d’un  point  quelconque  d’une 
ligne  courbe,  on  prend  un  arc  de  grandeur  arbitraire,  sa 
courbure  moyenne  variera  à mesure  que  cet  arc  dimi- 
nuera indéfiniment;  et  elle  tendra  vers  une  limite  déter- 
minée, qu’on  appelle  courbure  de  la  ligne  au  point  que 
l’on  considère.  Cette  limite  est,  pour  employer  le  langage 
reçu  dans  le  calcul  infinitésimal,  la  courbure  d’un  arc 
infiniment  petit,  rapportée  à l'unité  de  longueur,  cet  arc 
commençant  au  point  que  l’on  considère.  C’est  une  no- 
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lion  importante  dans  l’élude  approfondie  de  la  constitu- 
tion d’une  courbe. 

114.  Si  1 ’on  considère  l’inclinaison  © de  la  tangente 
sur  un  axe  fixe,  comme  une  fonction  de  l’arc  s pris  à 
partir  d’un  point  fixe  quelconque  de  la  courbe,  la  cour- 
bure m d’un  arc  h n’est  autre  chose  que  l’accroissement 
île  la  fonction  <p  correspondant  à l’accroissement  h de 
l’arc  s\  on  a donc 

w M h y 

M étant  une  quantité  finie  dépendant  de  la  valeur  de  s re- 
lative à la  première  extrémité  de  l’arc  et  de  sa  longueur  h. 

Kl  de  même  pour  une  fonction  quelconque,  si  l'on 
changeait  s en  s + h,,  et  qu’on  désignât  par  «,  l’accrois- 
sement  correspondant  de  w,  on  aurait 

(■J)  — ^1,  /</(,. 

Si  /i,  = h , on  a 

w,  = M,  A’, 

et  il  en  serait  de  même  pour  les  accroissements  d’ordre 
plus  élevé,  comme  nous  l’avons  vu  en  général  pour  toutes 
les  fonctions  (n°  74). 

1 15.  Dans  un  cercle,  la  courbure  d’un  arc  quelconque 
s’obtiendrait  en  multipliant  celle  d'un  arc  égal  à l’unité 
par  la  longueur  de  l’arc  donné.  Dans  une  courbe  quel- 
conque, il  n’en  sera  plus  ainsi  évidemment  ; mais  si  l’on 
ne  considère  qu’un  arc  infiniment  petit,  le  produit  de  la 
courbure,  en  une  de  ses  extrémités,  par  sa  longueur,  en 
donuera  la  courbure  à une  quantité  près,  infiniment  pe- 
tite par  rapport  à elle,  puisque  le  rapport  de  la  courbure 
exacte  de  cet  arc  à l’arc  même  ne  diffère  que  d’une 
quantité  infiniment  petite  de  la  limite  que  nous  appelons 
courbure  en  un  point.  De  sorte  que  si  celte  courbure  d’un 
arc  infiniment  petit  ne  doit  être  considérée  que  comme 
élément  d’une  somme  dont  on  cherche  la  limite,  il  n’y 
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aura  aucune  erreur  clans  le  résultat;  et  par  conséquent, 
dans  la  recherche  de  la  courbure  d’un  arc  fini,  d’une 
courbe  quelconque,  on  peut  agir  de  la  même  manière 
cjue  si  c’était  un  cercle,  pourvu  qu'on  partage  cet  arc  en 
parties  infiniment  petites  , et  que  pour  chacune  d’elles  on 
prenne  pour  courbure  de  l’unité  de  longueur  la  courbure 
en  un  quelconque  de  ses  points. 

116.  L c cercle  ayant  une  courbure  constante,  il  est 
naturel  de  le  prendre  pour  terme  de  comparaison,  et 
de  faire  connaître  la  courbure  d'une  ligne  en  un  de  ses 
points,  en  donnant  le  rayon  du  cercle  dont  la  courbure 
est  la  même.  Ce  cercle  se  nomme  cercle  de  courbure,  et 
son  rayon,  rayon  île  courbure.  Si  on  le  place  tangentielle- 
ment  à la  courbe  au  point  que  l’on  considère,  en  tour- 
nant sa  concavité  du  même  côté  qu  elle,  son  centre,  con- 
sidéré relativement  à ce  point  delà  courbe,  prend  le  nom 
de  centre  de  courbure. 

La  courbure  d’un  cercle  en  un  de  ses  points,  ou  la 
courbure  d’un  arc  de  ce  cercle  égal  à l’unité  étant  le  rap- 
port del’angledeses  tangentes  extrêmes  ou  de  ses  normales 
extrêmes  à la  longueur  même  de  cet  arc,  sera  égal  1 unité 
divisée  par  le  rayon  du  cercle,  puisque  nous  appelons 
angle  le  rapport.de  l’arc  au  rayon.  Il  s ensuit  donc  que  la 
courbure  d' une  ligne  quelconque,  en  un  de  ses  points,  est 
égale  à l’unité  divisée  par  le  rayon  de  courbure  en  ccpoin  t . 

117.  Le  centre  de  çourbure  est  la  limite  du  point  de  ren- 
contre de  deux  normales  infiniment  voisines.  — Soient , 
en  effet,  M (j’g-  5o)  un  point  quelconque  d’une  courbe, 
MT  la  tangente,  M’N  la  tangente  au  point  infiniment 
voisin  M',  O le  point  de  rencontre  des  normales  en  M,  ML 
Les  quatre  points  M,  N,  M',  ü seront  sur  un  cercle  ayant 
pour  diamètre  NO,  dont  la  limite  est  la  même  que  celle 
de  MO  ou  M'O.  L’arc  de  ce  cercle  compris  entre  M et  M 
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dillcre  de  sa  corde,  et,  par  suite,  de  l’arc  MM'  de  la 
courbe,  d’une  quantité  infiniment  petite  par  rapport  à 
lui-même;  on  pourra  donc  le  remplacer  par  ce  dernier, 
sans  qu'il  en  résulte  aucune  erreur  dans  les  limites  des 
rapports. 

Mais  l’angle  inscrit  MOM'  est  égal  à l’arc  de  cercle  in- 
tercepté divisé  par  le  diamètre  : il  est  d’ailleurs  égal  à 

TNM'.  Donc  — - , = ^ri  l’arc  MNM'  étant  celui  du 
arcMNM  iSO 

cercle.  Le  remplaçant  par  l’arc  MM'  de  la  courbe,  on 
aura,  en  passant  aux  limites, 

|j  TKM'  i _ i 

MM'  lim.  bO  liin.MO 

Mais  lim.  ^^7  étant  la  courbure  en  M est  égale  à limité 

di  visée  par  le  rayon  de  courbure. 

On  voit  donc  que  la  limite  de  MO  est  égale  au  rayon  de 
courbure;  et  le  centre  de  courbure  en  un  point  quel- 
conque est  la  limite  du  point  de  rencontre  de  la  normale 
en  ce  point  avec  la  normale  infiniment  voisine. 

1 18.  Les  courbures  des  deux  moitiés  d’un  arc  infini- 
ment petit  de  premier  ordre,  ne  peuvent  différer  que  d'un 
infiniment  petit  du  second.  — Car  si  h. désigne  la  lon- 
gueur de  cet  arc  et  w',  «"  les  courbures  des  deux  moi- 
tiés, on  aura 


M étant  une  quantité  finie.  Mais  w"  n’étant  autre  chose 

que  la  valeur  que  prend  w'  quand  on  change  dans  M , s 

h . , , , 

en  JH-  -5  on  aura,  par  ce  qui  précédé. 
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M'  étant  une  quantité  finie.  On  voit  donc  que  les  cour- 
bures des  deux  moitiés  d’un  arc  infiniment  petit  du  pre- 
mier ordre  ne  peuvent  différer  que  d un  infiniment  petit 
du  deuxième  ordre. 


119.  La  différence  entre  un  arc  infiniment  petit  et  sa 
corde  est  du  meme  ordre  que  le  cube  de  l arc.  Eu  effet, 
l are  étant  compris  entre  la  corde  et  la  somme  des  tan- 
gentes extrêmes,  diffère  de  1 une  ou  de  1 autre  de  ees  deux 
quantités,  moins  qu’elles  ne  diffèrent  l’une  de  l’autre. 

Or  les  angles  de  la  corde  avec  chacune  des  tangentes 
étant  moindres  que  celui  des  tangentes  entre  elles,  lequel 
est  du  même  ordre  que  l’are,  sont  au  moins  de  cet  ordre 
infinitésimal.  On  a donc  un  triangle  dont  un  côté  est  in- 
finiment petit,  et  les  angles  adjacents  sont  du  même  ordre 
au  moins  que  ce  côté;  d’où  il  suit  (n°  H1  ) que  la  diffé- 
rence de  ce  côté  à la  somme  des  deux  autres  est  au  moins 
du  même  ordre  que  le  cube  du  côté , ou  de  1 arc  qui  est  du 
même  ordre  que  le  côté.  Il  en  est  donc  ainsi , à plus  forte 
raison , de  la  différence  de  l’arc  à la  corde  ou  à la  somme 
des  tangentes.  Ces  différences  seront  du  troisième  ordre, 
si  l’arc  est  du  premier. 

120.  La  différence  d'un  arc  infiniment  petit  à la  tan- 
gente menée  à l'une  des  extrémités  de  l arc  et  terminée  à 
l’ordonnée  menée  par  Vautre , est  de  l ordre  du  carié  de 
l'arc. 

Soit  l’arc  MM'  (Jig.  5i),  MT  sa  tangente  terminée 
l’ordonnée  P'M';  il  s’agit  d’évaluer  l’ordre  infinitési- 
mal de  la  différence  entre  MT  et  cet  are. 

Remarquons  d’abord  en  général  que  la  portion  M'T 
de  l' ordonnée  est  du  second  ordre.  Car  on  a la  proportion 

«Elit  Il 


M'T 

MM' 


sin  M 


d'où  M'T  = 


MM'  sin  M 


. Il  VM  *•“  * • -r 

sin  T ’ s,n  r 

Mais  lions  avons  vu  que  l'angle  M est  au  moins  du  même 
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ordre  que  l are  ou  la  corde  MM'  et  sin  T est  fini  ; donc 
la  partie  M'T  d'une  sécante  quelconque  faisant  un 
angle  fini  avec  la  tangente  est  de  /'ordre  t/u  carré  de 
MM'  ou  de  l'arc  proposé. 

Si  maintenant  on  abaisse  M'I  perpendiculaire  sur  MT, 
MI  différera  de  l’hypoténuse  MM' d’un  infiniment  petit 
de  l’ordre  du  cube  de  MM'  au  moins  (n°  109),  de  plus 
IT  est  de  l’ordre  du  carié  de  MM',  puisqu’on  a 

IT  = M'T  cos  T, 

et  IT,  étant  la  différence  de  MT  à MI , est  la  ditlërciiee 
de  MT  à l’arc  MM'  en  négligeant  un  infiniment  petit 
de  l’ordre  du  cube  de  MM';  d’où  il  suit,  comme  nous 
l’avons  annoncé,  que  celte  dernière  différence  est  de 
l’ordre  du  carré  de  l’arc.  Elle  sera  donc  du  second  ordre 
si  l’on  prend  l’arc  du  premier. 

Il  en  serait  de  même  pour  la  tangente  menée  au  point 
M'  et  terminée  à l’ordonnée  MP.  L’une  de  ces  tangentes 
est  plus  grande  que  l’arc,  l’autre  plus  petite. 

121.  Remarque.  — On  peut  conclure  de  ce  qui  pré- 
cède que  les  longueurs  des  deux  normales  en  M,  M' termi- 
nées à leur  point  de  rencontre  O diffèrent  d’une  quantité 
qui  est  au  moins  du  second  ordre.  Car  celte  différence  est 
la  partie  d’une  de  ces  normales,  comprise  entre  le  point 
M'  et  le  cercle  décrit  de  O comme  centre  avec  OM  pour 
rayon.  Or  ce  cercle  étant  tangent  à la  courbe  en  M,  il 
suffit  d’appliquer  la  proposition  qui  vient  d’être  démon- 
trée sur  M'T.  La  différence  des  normales  est  donc  ou 
moins  du  second  ordre.  Nous  pourrions  pousser  l’appré- 
ciation plus  loin. 

On  peut  tirer  de  là  une  conclusion  qui  a quelquefois 
de  l’utilité  dans  les  problèmes  de  géométrie  : c’est  qu’une 
courbe  dont  les  normales  passent  toutes  par  un  même 
point,  est  nécessairement  un  cercle.  En  effet,  en  parta- 
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géant  un  arc  fini  du  la  courbe  en  parties  infiniment  pe- 
tites du  premier  ordre,  les  accroissements  successifs  des 
normales,  comptées  à partir  du  point  constant  de  leur 
rencontre , seront  du  second  ordre,  et  la  limite  du  rapport 
de  la  somme  de  ces  accroissements  à la  somme  des  arcs 
sera  zéro.  Donc  l’accroissement  total  de  la  normale  est 
nul,  et  tous  les  points  du  lieu  sont  également  distants  du 
point  fixe.  Ce  lieu  est  donc  un  cercle,  dont  le  point  fixe 
est  le  centre. 

122.  Considérons  un  arc  infiniment  petit  «,  appartenant 
à une  courbe  quelconque,  dont  les  arcs  pris  à partir  d’une 
origine  fixe  sont  désignés  par  s;  partageons-le  en  parties 
égales  a,  infiniment  petites  du  second  ordre,  si  a est 

regardé  comme  du  premier;  ce  qui  veut  dire  que  — tend 

vers  une  limite  finie,  lorsque  a tend  vers  zéro.  Désignons 
par  w la  courbure  d’un  quelconque  de  ces  arcs  a,  on  aura 
(n°  1 14) 

w = M a , 

M désignant  une  quantité  finie. 

Comparons  maintenant  les  valeurs  extrêmes  m',  w" 
dew.  Pour  avoir  w'  il  faudra,  dans  M,  mettre  pour  s la 
valeur  correspondante  à la  première  extrémité;  pour 
avoir  w"  il  faudra  changer  s en  î + /i,  h n’étant  autre 
chose  que  a — a,  et  par  conséquent  du  premier  ordre. 
M croîtra  donc  d’une  quantité  du  premier  ordre,  que  l’on 
pourra  désigner  par  M,«,  M,  restant  fini;  d’où  il  suit 
r*)"  — m = M,  a ci. 

Ainsi  la  différence  des  courbures  des  arcs  extrêmes  a 
est  du  troisième  ordre. 

123.  Expression  de  la  perpendiculaire  abaissée  d’une 
extrémité  d'uri  arc  infiniment  petit  sur  la  tangente  me- 
née à l'autre  extrémité. 


L1VM>  I. 
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Soit  OB  (fig-  5a)  la  tangente  à l’extrémité  O tle  l’are 
OA  = a infiniment  petit  du  premier  ordre,  et  AB  la  per- 
pendiculaire, dont  nous  allons  chercher  l’expression  eu 
fonction  de  la  longueur  a de  l’arc  et  de  sa  courbure  îî , 
en  nous  assujettissant  à ne  négliger  que  les  infiniment 
petits  du  troisième  ordre.  Pour  cela  nous  décomposerons 
a en  parties  égales  a infiniment  petites  du  second  ordre, 
dont  le  nombre  m croîtra  indéfiniment  à mesure  que  a 
tendra  vers  zéro. 

La  relation 

a — ru  x 

donne 

ix  a 

— = — , ou  /u  — - ; 
m a a 

de  sorte  que  — est  infiniment  petit  du  premier  ordre,  et 

a 1 . , ~ . 

nrn  ou  — est  une  quantité  unie. 

Cela  posé,  soit  MA  un  quelconque  des  arcs  a qui  com- 
posent OA,  et  correspondant  à OM  = ««;  formons  le 
triangle  MAI  au  moyen  de  la  corde  MA,  de  la  parallèle 
MI  à OB  et  de  la  perpendiculaire  AI;  AB  sera  la  somme 
des  m valeurs  que  prendra  AI  quand  il  prendra  les  m 
valeurs  o,  i,  a,...,  ( in  — i). 

C'est-à-dire  que  l’on  aura 

AB  = 1 MN  sinNMI, 

cette  somme  se  rapportant  aux  m arcs  égaux  qui  com- 
posent OA.  Remarquons  d’abord  que,  si  dans  l’expression 
générale  de  l'élément  MA  sin  AMI,  on  considère  un  terme 
infiniment  petit  de  l’ordre /^,il  fournira  dans  la  somme  un 
terme  de  l’ordre  p — i.  En  effet,  on  peut  le  représenter 
* par  K a1",  K étant  une  quantité  finie  variable.  La  somme 
des  ni  valeurs  qu’il  prend  est  égale  à la  somme  des  facteurs 
a1’  multipliée  par  une  moyenne  K,  entre  les  premiers  fac- 
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teiUN  h.  c.  est-a-dirc  à /»K,  a1'.  Ce  ijiii  est  évidemment  de 
l’ordre  p — i , puisque  ma  esl  mie  quantité  finie.  Procé- 
dons maintenant  au  calcul  de  la  somme  eu  question,  en 
négligeant  dans  sa  valeur  totale  les  quantités  infiniment 
petites  du  troisième  ordre. 

]\ous  voyons  d’abord  qu’à  ce  degré  d’approximation 
nous  pouvons  substituer  l’are  a à sa  corde  MN,  car  leur 
différence  est  de  l’ordre  de»5;  c’est-à-dire  du  sixième, 
puisque  a est  du  second  : et  comme  l’angle  NMI  est 
moindre  que  1 angle  » que  la  tangente  en  M fait  avec  OH, 
augmenté  de;  la  courbure  w de  MN,  et  à plus  forte  rai- 
son moindre  que  H qui  esl  du  premier  ordre,  on  voit 
qu’en  prenant  » au  lieu  de  la  corde  MN , on  néglige  dans 
1 expression  générale  de  NI  une  quantité  du  septième  or- 
dre, au  moins.  Or,  d’après  la  remarque  précédente,  elle  ne 
pourra  donner  dans  la  somme  qu’une  quantité  du  sixième 
ordre  : on  peut  donc  la  négliger  au  degré  d’approximation 

que  nous  nous  sommes  proposé,  et  prendre  pour  valeur 
de  AB  1’  expression 

-asinNîVIi.  ^ 

On  peut  encore  la  simplifier  en  remplaçant  simYMl 
pat  I angle  NMI;  car  leur  différence  étant  dit  troisième 
ordre,  son  produit  par»  sera  du  cinquième,  ce  qui  ne 
produirait  sur  AB  qu’une  erreur  du  quatrième.  Doue 
nous  pouvons  prendre  pour  NI  l’expression  plus  simple 

».  NMI. 

l'.l  même  nous  pouvons  remplaeer  NMI  par  y dont  il  dif- 
fère d’un  angle  moindre  que  la  courbure  de  MN  q,,i  ,.sl 
«lu  second  ordre;  car  nous  négligeons  ainsi  dans  a. NMI 
une  quantité  du  quatrième  ordre  qui  ne  pourrait  affecter 
ABque  d’une  erreur  du  troisième  ordre,  que  nous  devons 
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négliger.  Ainsi,  au  degré  d'approximation  demandé, 
nous  pouvons  prendre 

A B = ï ça. 

Il  faut  maintenant  exprimer  y au  moyen  de  l'arc 
UM  = /ta,  afin  de  pouvoir  effectuer  cette  sommation. 

Cet  angle  ® n’cst  autre  chose  que  la  somme  des  cour- 
bures w des  n premiers  arcs  a;  et  si  elles  étaient  toutes 
égales  à la  courbure  eo'  du  premier,  <f  serait  égale  à n r»>'. 
Or  il  est  facile  de  voir  qu’on  peut  les  considérer  ainsi,  au 
degré  d’approximation  demandé. 

En  effet,  d’après  le  n"  122,  une  quelconque  des  diffé- 
rences w — w'  est  uu  infiniment  petit  du  troisième  ordre. 
Ainsi  la  différence  de  <p  à n w'  est  égale  à n quantités  du 
troisième  ordre,  et  peut  se  mettre  sous  la  forme  A nns, 
A étant  fini;  or  cette  quantité  est  moindre  que  A ma% 
qui  est  du  second  ordre,  puisque  ma  est  fini  ; donc  A ;/«s 
est  au  moins  du  second  ordre.  En  prenant  donc  © = nu', 
l’erreur  est  du  second  ordre,  et  ©a  est  en  erreur  d’une 
quantité  du  •quatrième , qui  ne  produira  sur  la  somme 
£<pa  qu’une  erreur  du  troisième,  que  nous  devtms  né- 
gliger. JS  ou  s pouvons  donc  nous  bornera  la  valeur  beau- 
coup plus  simple 

AB  = ï « au'  “ 7.»  1 n . 


Mais  n passant  par  toutes  les  valeurs  de  o à m — i, 
on  a 

/n  (ni  — i ) 


Doue 


.n  — >)«*•'_/  , , « 

AH  = — (///  — i w - . 

a ' 7. 


4 
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Mais  on  peut  substituer  m à in  — i,  vu  qu’il  n’en  ré- 
sulte pour  Ail  qu’une  erreur  du  troisième  ordre  : et  par 
les  mêmes  raisons  que  précédemment,  010/  ne  dillère  de 
la  somme  des  courbures  « des  m arcs  a que  d’une  quan- 
tité du  second  ordre.  Substituant  celte  somme  H à mu', 
il  n’en  résultera  donc  sur  AB  qu’une  erreur  du  troisième 
ordre;  et  au  degré  d’approximation  -demandé,  oti  aura" 
enfin 

a il 

AB— 

2 

Ce  qui  donne  le  théorème  suivant  : 

La  perpendiculaire  abaissée  d'une  extrémité  d'un  arc 
infiniment  petit  du  premier  ordre , sur  la  tangente  menée 
à l'autre  extrémité , est  égale  à la  moitié  du  produit  de 
l'arc  par  sa  courbure,  à un  infiniment  petit  près  du  troi- 
sième ordre. 

124.  L'angle  formé  par  la  corde  d’un  arc  infiniment 
petit  du  premier  ordre,  arec  la  tangente  au  milieu  de  cet 
arc,  est  un  infiniment  petit  du  second  ordre. 

Soit  AA'  cet  arc,  O son  milieu , et  B'OB  la  tangente  ; la 
corde  AA'  fait  avec  BB'  un  angle  dont  le  sinus  est  égal  à la 
différence  des  perpendiculaires  AB,  A'B',  divisée  par  la 
corde.  Soien  1 14 , 14'  les  courbures  des  deux  moi  liés  OA , O A', 
on  aurà,  d’après  le  numéro  précédent,  en  désignant  pat- 
an  la  longueur  de  l’arc  AA', 


lia 

AB  = — , 


, Sla 
A'B'  = — . 
2 


et , par  suite  , 


AB 


A'B'  =(ll  — SI')  ■ -• 


Or  nous  avons  vu  (n°114)  que  la  différence  des  cour- 
bures de  deux  arcs  égaux  consécutifs,  infiniment  petits 
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«lu  premier  ordre,  est  du  second  : donc  il  — il'  est  du  se- 
cond ordre;  cl , par  suite,  la  différence  AB  — A'B'  est  du 
troisième,  son  rapport  à AA'  est  donc  du  second.  Ainsi 
le  sinus  de  l’angle  de  AB  avec  la  tangente  au  milieu  O de 
Tare  sous-tendu  est  du  second  ordre;  et  par  conséquent 
aussi  cet  angle  lui-mème  est  infiniment  petit  du  second 
ordre , comme  nous  l’avions  annoncé. 

•125.  Remarques  diverses.  — Les  perpendiculaires  AB, 
A'B'  étant  du  second  ordre,  celle  qu’on  abaisserait  du 
milieu  I de  AA'  serait  aussi  du  second;  il  en  serait  de 
même  évidemment  de  la  perpendiculaire  élevée  de  1 sur 
AA'  et  terminée  à BB',  ou  à la  courbe  : et  encore  de  la 
perpendiculaire  abaissée  de  O sur  AA'. 

Remarquons  encore  que  dans  le  triangle  rectangle  OA  R 
le  côté  OB  et  l’angle  O étant  du  premier  ordre,  la  diffé- 
rence de  l’hypoténuse  OA  à OB  sera  du  troisième  ordre. 
Donc  aussi  la  différence  de  l’ arc  OA  à OB  sera  du  troi- 
sième ordre. 

— Si  I on  avait  en  O ( Jïg-  55)  une  seconde  t ourbe  tan- 
gente à la  première  et  ayant  même  courbure  en  ce  point , 
et  que  l'on  prit  un  arc  OA,  = OA,  la  perpendiculaire 

n a 

A,  R,  serait,  au  troisième  ordre  près,  égale  à — r-  , il, 

4 

étant  la  courbure  de  l'arc  OA,  dont  le  rapport  à il  a l’u- 
nité pour  limite  par  hypothèse.  Donc  la  limite  du  rap- 
port rsl  l’unité,  et,  par  conséquent,  la  différence 

de  A,  B,  à AB  est  infiniment  petite  par  rapport  à AB,  et . 
par  conséquent,  d'un  ordre  supérieur  au  second. 

De  plus,  on  voit  que  BB,  sera  an  moins  du  troisième 
ordre,  puisque  c’est  la  ditlérence  «le  OB  et  OR,  qui  dif- 
fèrent des  ares  égaux  OA  . OA,  de  quantités  du  troisième 
ordre,  lien  résulte  que  AA,  est  l’hypoténuse  d’un  triangle 
dont  un  coté  est  d'un  ordre  supérieur  au  second,  et  l'autre 
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au  uiuins  du  troisième,  et,  par  conséquent,  AA,  est  d un 
ordre  supérieur  au  second. 

Il  est  encore  important  de  remarquer  que  la  longueur 
d'une  corde  AS  comprise  entre  deux  courbes  ayant  même 
courbure  en  O,  et  dont  la  direction  limite  fait  un  angle 
fini  avec  la  tangente  commune  en  O,  est  d’un  ordre  supé- 
rieur au  sçpond.  Car  on  a 


AS  = 


AA, 


sin  A, 
sin  S 


et  comme  sin  S reste  fini , AS  est  au  moins  du  même  ordre 

que  AA, . 

Ainsi , par  exemple,  si  l’on  considère  le  cercle  de  cour- 
bure d’une, courbe  quelconque,  qu’à  partir  du  point  de 
contact  on  prenne  un  arc  infiniment  petit  du  premier 
ordre,  et  que  de  son  extrémité  on  mène  une  sécante  fai- 
sant un  angle  fini  avec  la  tangente,  la  partie  comprise 
cuire  les  deux  courbes  sera  d un  ordre  supérieur  au  se- 
cond. 


126.  Si  l’on  mène  une  tangente  parallèle  à la  corde  AA', 
1 arc  Ail'  (fig.  53)  compris  entre  son  point  de  contact  T 
et  le  milieu  M de  l'arc,  ayant  pour  courbure  l'angle  de 
ses  tangentes  extrêmes,  qui  est  le  même  que  celui  de  la 
corde  et  delà  tangente  au  milieu,  sera  infiniment  petit 
du  second  ordre,  comine  ce  dernier  ; d’où  résulte  celle 
proposition  : 

L’arc  compris  entre  le  milita  d'un  arc  infiniment  petit 
du  premier  ordre  et  le  point  de  contact  de  la  tangente 
parallèle  à la  corde  de  cet  arc  est  infiniment  petit  du 
second  ordre. 


Si  sur  le  milieu  l de  la  corde  AA'  (ftg.  54)  on  élève 
une  perpendiculaire,  elle  rencontre  l’arc  en  un  point  P, 
également  distant  de  A et  A'.  Or  chacune  des  cordes 
égales  AP.  A' P ne  difiëranl  de  l’arc  qu  elle  sous- tend 
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que  d'un  infiniment  petit  du  troisième  ordre,  les  deux 
arcs  AP,  A'P  ne  peuvent  avoir  entre  eux  qu’une  difl’é- 
rence  du  même  ordre.  Mais  celte  dillérence  est  le  double 
de  PM , puisque  M est  le  milieu  de  l’arc  entier  : donc  MP 
est  infiniment  petit  du  troisième  ordre. 

Ainsi  : 

MT  est  infiniment  polit  du  second  ordre:  * 

MP  est  du  troisième; 

et,  par  suite,  TP  est  du  second. 

127.  Si  l’on  joint  le  point  1 aux  points  M . T,  et  qu’on 
mène  les  cordes  PM,  TP,  la  première  sera  du  iroisième 
ordre  et  la  seconde  du  second,  comme  leurs  arcs  respectifs. 

Or  nous  avons  vu  que  IP  est  du  second  : donc  l’angle 
PIM  est  infiniment  petit  (n°  HO).  Mais  dans  le  triangle 
T1P  les  côtés  TP,  PI  étant  du  même  ordre,  le  rapport  des 
sinus  des  angles  opposés  a une  limite  finie,  et,  par  consé- 
quent,ces  <leux  sinus  ont  îles  limites  finies  ou  tendent  tous 
deux  vers  zéro.  Or  ce  dernier  cas  ne  peut  arriver  : car  il 
faudrait  pour  cela  que  le  troisième  angle  en 'P  tendit  vers 
deux  droits  ou  vers  zéro,  ce  qui  n’est  pas,  puisque  la 
direction  TP  est  infiniment  voisine  de  celle  de  la  tangente 
eu  M,  et,  par  conséquent,  de  celle  de  AA',  à laquelle  IP* 
est  perpendiculaire  ;Uonc  l'angle  TIP  a une  limite  finie 

Ainsi,  en  joignant  le  milieu  de  la  corde  au  milieu  de 
l arc  et  au  point  où  la  tangente  est  parallèle  à la  corde, 
on  a deux  directions , dont  la  première  a uuç  limite  per- 
pendiculaire à la  corde , et  la  seconde,  oblique. 

1 28.  Les  angles  formés  par  les  tangentes  aux  extrémi- 
tés (F un  arc  infiniment  petit  avec  sa  corde,  peuvent  être 
regardés  comme  égaux , et  les  tangentes  comme  égales, 
en  négligeant  les  infiniment  petits  du  second  ordre. 

Soient  AA’  (fig-  55)  un  arc  infiniment  petit  du  prer 
mier  ordre;  AV,  \'\  scs  tangentes  extrêmes,  dont  l’angle 
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extérieur  Y mesuçe  la  courbuçe de  l’arc  AA'.  La  tangente 
menée  au  milieu  M de  cet  arc  fait  avec  AV,  À' Y des  an- 
gles MTV',  MT'  V égaux,  au  second  ordre  près,  comme  me- 
surant les  courbures  des  arcs  égaux  AM  , A'M  (n°  118). 
Or  ces  deux  angles  diffèrent  des  angles"  respectifs  A. 
A'  de  1 angle  même  des  deux  droites  TT',  AA',  lequel  est 
du  second  ordre.  Donc,  comme  nous  l’avions  annoncé, 
les  .angles  des  tangentes  extrêmes  avec  la  corde  sont 
égaux  à un  infiniment  petit  près  du  second  ordre,  et 
donnent  la  mesure  de  la  demi-courbure  de  l'arc,  à ce 
même  degré  d' approximation . 

Cela  posé,  il  est  facile  de  prouver  qu’il  eu  est  de  même 
des  côtés  AV,  A'Y?  du  triangle  A VA'.  En  effet,  on  a 

A' V sin  A 

AV  sin  A' 


et  comme  la  limite  de  est  la  même  que  celle  de  —.■> 
sin  A 1 A* 

qui  est  égale  à l’unité,  il  en  résulte 

A'V  * 

l,mÂv  = ‘’ 


11  est  facile  d’ailleurs  d’apprécier  l’ordre  de  la  diffé- 
rence A' \ — AV.  En  effet,  l’équation  précédente  donne 

. /A  — A'\  A4-  A' 

, . , 2 sin  [ ) cos 

AV  — AV' sin  A — sin  A _ \ 2 / 2 

AV  sin  A'  sin  A' 

ce  qui  est  une  quantité  infiniment  petite  du  premier  ordre, 

puisque  ^ A-  j est  du  second  et  sin  A'  du  premier.  Le 

A'V  — AV  . . , . . 

rapport  — --- ■ — étant  du  premier  ordre,  AV  — AV  est 

du  second. 

Donc  les  longueurs  des  tangen  tes  extrêmes  sont  égalés , 
nu  second  ordre  près . 
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129.  Les  angles  inscrits  dans  un  segment  dont  l arc 
est  infiniment  petit  du  premier  ordre,  sont  égaux,  au  se- 
cond  ordre  près. 

Soient  l'are  AA'  (Jig.  5ti)  et  un  angle  inscrit  quel- 
conque A MA*.  Si  loti  mène  la  tangente  'JMT',  l’angle 
U MA'  sera  partagé  en  deux  angles,  dont  l'un  mesure  la 
demi-courbure  de  A'M  et  l'autre  celle  de  AM.  Dont: 
l'angle  LM  A'  peut  être  regardé  comme  constant  et  égal 
à la  demi-courbure  de  AA',  au  second  ordre  près , 

L’angle  inscrit  AMA'  est  donc  aussi  constant,  au  se- 
cond ordre  près. 

130.  Si  sur  deux  courbes  tangentes  ou  prend , à par- 
tir du  point  d<? contact,  tics  arcs  infiniment  petits  égaux, 
la  droite  qui  joint  leurs  extrémités  a pour  direction  limite 
telle  de  ta  normale  commune. 

Soient  M ( fig . 5y)  le  point  de  contact,  MM'  = JIM,", 
et  supposons  d’abord  que  les  deux  courbes  soient  de  côtés 
différents  de  la  tangente  commune.  Dans  le  triangle  rec- 
tiligne MM'. \f,,  la  différence  des  côtés  MM',  \lM,,  que 
nous  considérerons  comme  infiniment  petits  du  premier 
ordre,  est  du  troisième  ordre,  puisque  les  arcs  sont  égaux  ; 
de  plus,  1 angle 'compris  M étant  la  somme  de  ceux  que 
chaque  corde  fait  avec  la  tangente,  est  aussi  du  premier 
ordre  (n"  128).  Donc  les  limites  des  angles  M',  M,  sont 
des  angles  droits  (u"  1 12),  et  comme  les  directions  des  cô- 
tés MM',  MM,  ont  pour  limite  celle  de  la  tangente  en  M, 
il  en  résulte  que  la  limite  de  la  direction  de  M'M,  est  celle 
de  la  normale  au  point  M. 

Mais  si  les  courbures  étaient  dans  le  même  sens,  les 
deux  arcs  MM',  MM,  seraient  du  même  côté  de  la  tan- 
gente, et  l’angle  M serait  la  différence  des  deux  angles  du 
premier  ordre  que  les  cordes  font  avec  la  tangente  com- 
mune. Cet  angle  pourrait  donc  être  d un  ordre  supérieur 
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au  premier,  et  nuus  ne  serioiis.pl us  dans  les  conditions  du 
n"  1 12.  Or  nous  avons  démontré  que  ces  angles  ne  diiTèrcui 
des  moitiés  des  courbures  des  ares,  que  de  quantités  du 
second  ordre.  Si  donc  les  courbures  des  deux  courbes  en  M 
sont  différentes,  ce  qui  est  le; cas  général , les  deux  angles 
qui  mesurent  les  courbures  des  arcs  MM',  MM,  diffèrent 
d’une  quantité  du  mémo  ordre  que  ces.arcs,  puisque  les 
limites  des  rapports  de  ces  angles  à la  longueur  de  l'arc 
sont  inégales.  Ainsi , en  laissant  de  côté  les  points  parti- 
culiers où  la  courbure  est  la  meute,  l’angle  M sera  tou- 
jours du  premier  ordre,  et,  par  suite,  les  angles  .M',  M, 
ont  pour  limites  des  angles  droits.  Donc  généralement  la 
limite  de  la  direction  M'M,  est  celle  de  la  normale  com- 

m • , 

mur  ni. 

Exemples  de  la  détermination  des  centres  dc’courbitrc. 

131.  Cycloïi/e. — Soit  T (Jig-  58)  le  point  de  con- 
tact du  cercle  générateur  correspondant  au  point  quel- 
conque M de ‘la  cycloïde.  Nous  savons  qu’en  prenant  sur 
le  cercle  un  arc  infiniment  petit  MI,  menant  IM' parallèle 
à AB  et  égal  à MI;  puis  prenant  TT'  ==  MI  = LM',  le 
point  M'aappartient  à la  cycloïde,  et  T”  est  le  point  de 
contact  correspondant  du  cercle  générateur  avec  la  base. 

Cela  posé,  MT,  M' T' sont  deux  normales-  infiniment 
voisines,  et  la  limiut  de  leur  point  de  rencontre  K est, 
d’après  ce  qui  précède,  le  centre  de  courbure  de  la^ey- 
-cloïde,  correspondant  au  point  M. 

Or,  si  l’on  joint  IT  et  qu  on  mène  MR  parallèle  à AB, 
on  aura  HR  = TT',  et  on  reconnaît  facilement  que  le  rap- 
port de  MH  à MI  et,  par  sùile,  à TT'  tend  vers  1 unité;  car, 
dans  le  triangle  rectiligne  MIH,  les  deux  angles  I et  H 
ont  unç  même  limite  finie.  En  effet,  la  corde  MI  a pour 
direction  limite  celle  de  la  tangente  MU  an  cercle,  et  la 
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direction "IHT  a pour  limite  celle  de  MT;  donc  1 angle  1 
du  triangle  a pour  limite  TMU.  L angle  11  du  même 
triangle,  ou  son  égal  THK,  a évidemment  pour  limite 
TMK.  Or  cet  angle  est  égal  à TMU,  puisque,  d’après  les 
propriétés  connues  du  cercle , MT  est  la  bissectrice 
de  UMK ; donc  la  limite  du  rapport  des  côtés  MH,  Ml 
est  l’unité.  11  en  qst  donc  de  même  de  la  limite  du  rapport 
de  MH  à l are  MI.  ou  à son  égal  TTV.  Donc  la  limite  du 

MK  -,  . . MK 

rapport  — est  a.  Mais  le  rapport  — est  constamment 


MN 

égal  à — • Donc  la  limite  de  MIS  est  a MT,  et  on  aura  le 


centre  de  courbure  O eu  prenant  TO  = TM. 

-Ainsi  dans  la  cyclo'ûle  le  rayon  de  courbure  est 
double  de  la  normale. 


132.  Ellipse  rapportée  à ses  foyers.  — Soient  F, 
K'  (fig.  59)  les  deux  foyers,  a , b les  deux  demi-axes. 
â,  Ô'  les  rayons  vecteurs  d'un  point  quelconque  M de 
l’ellipse,  M'  un  second  point  iuiihiment  voisin  de  M, 
MO',  M'Cy  les  bissectrices  des  angles  FMI’,  F'M'F.  qui 
seront  les  normales  en  M , M'.  I.c  rayon  de  courbure  en  M 
MM' 

sera  la  limite  du  rapport  -jyr’  puisque  langle^)'  des  nor- 
males est  égal  â celui  des  tangentes  aux  extrémités  de 
l’arc  MM'.  * 

Comme  nous  n’avons  en  vue  qu’une  limite  de  rap- 
ports, nous  pourrons,  d'après  les  remarques  faites  pré- 
cédemment (n“  107),  remplacer  les  quantités  infiniment* 
petites  pard’autres,  dont  le  rapport  avec  elles  aura  l’unité 
pour  limite,  et  écrire,  comme  si  elles  étaient  exactes, 
les  équations  où  elles  entreront.  Nous  avons  démontré 

1 . 1 1 i i-  MM'  , 

que  le  résultat  cherche  Jim.  n en  sera  aucunement 

altéré.  Nous  donnons  ainsi  un  premier  exemple  de  ce 
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moyen  si  commode  de  simplification.  Rien  no- sera  plus 
facile,  au  reste,  que  de  faire  les  mêmes  calculs  en  conser- 
vant, comme  nous  l’avons  fait  jusqu’ici,  l’exactitude 
absolue  des  équations. 

Les  deux  triangles  F'Ml,  D'UNI' ayant  nu  angle  égal, 
la  somme  des  deux  autres  est  la  même  de  part  et  d’autre; 
d’où,  en  désignant  par  F'  l’angle  infiniment  petit  MF'M', 
par  ta  l angle  donné  FM(i)',  et  de  même  par  F et  ta'  les 
angles  MFM',  F'  M'O', 


et  de  même 


(V  — F'  = o)  — - w/, 
O — F = ro  — w ; 


d'où,  en  ajoutant, 

20  = F 4- F'. 


Ainsi,  en  désignant  par  R le  rayon  de  courbure- cher- 
ché, 011  aura 


R = lim- 


ai MM' 
F -4-  F'' 


Nous  allons  calculer  les  angles  F , F' dans  les  triangles 
FiM.M',  F MM',  en  1 es  substituant  à leurs  sinus;,  nous 
substituerons  de  même  l’arc  MM'  à sa  corde,  nous  sub- 
stituerons à la  direction  de  la  cordc  MM'  celle  de  la  tan- 
gente en  M,  et  aux  angles  des  rayons  vecteurs  avec  \IM' 
les  limites  de  ces  angles  , c’est-à-dire  le  complément  de  w. 
Les  valeurs  de  F,  F'  ainsi  calculées  ne  dilléreront  des 
véritables  que  de  quantités  infiniment  petites  par  rapport 
*à  elles-mêmes,  et,  par  conséquent,  la  limite  du  rapport 

MM'  , , . 

- — ne  sera  pas  altérée. 

F + F'  . ' 

Nous  trouverons  de  cette  manière 


MM'cossi  MM-cos  »,i 

F = , > 1= > 

n o 


1^2 

d'oii 


! IVRE- 


F F'  = MM  ' COS  01  ( — \ 

\ 0 0 J 

cl,  par  suite, 


2 ii  MM'  cosm 
oo' 


R*= 


Or  on  sait  que  cosw=  -7=5  et  «pie  la  longueur  //  tic 

yoo'  • 

la  normale  MIN  a pour  expression 


D où  résulte 


« = - é5'î'. 
n 


1,  _ (**')’  _ 

R - ~hb~  - T' 


ou.  eu  désignant  par  p le  demi-paramètre, 


Cette  formule  s’applique  également  à l'hyperbole  el  à la 
parabole. 


133.  Celte  formule  donne  pour  la  valeur  de  II  une 
construction  facile;  mais  on  en  obtient  encore  une  plus 
simple  en  remarquant  que  la  première  valeur  de  11  donne 
pour  projection  du  rayon  de  courbure  sur  le  rayon  vec- 
teur F'M,  la  valeur  suivante  : 


R cos  w = 


Or,  en  divisant  le»  valeurs  tic  n et  costa,  on  obtient 
• 06  __  // 

. n cos  w 
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et  - n’est  autre  chose  que,la  Ion  tueur  MH  obleiiuc  eu 
cos  w 

élevant  NM  perpendiculaire  sur  la  normale.  Le  point  II 
est  donc  la  projection  de  1 extrémité  du  rayon  de  cour- 
burp  ou  du  centre  de  courbure.  Elevant  donc  en  H une 
perpendiculaire  sur  le  rayon  vecteur  F M,  sa  rencontre 
C avec  la  normale  sera  le  centre  de  courbure. 

LIE  Spirale  logarithmique.  — Soient  M,  M'  (fig.60) 
deux  points  infiniment  voisins,  A le  pèle,  MO,  M'O  les 
deux  normales  en  M , M';  il  s’agit  de  trouver  la  limite  du 
point  O.  Les  rayons  vecteurs  AM,  AM'  étant,  comme 
nous  l’avons  vu.,  également  inclinés  sur  les  normales 
correspondantes,  les  angles  A et  O sont  égaux,  et  les 
quatre  points  A,  M,  M',  O sont  sur  un  même  cercle. 
Mais  lorsque  M'  tend  vers  M,  ce  cercle  tend  à devenir 
langent  à la  spirale  en  M,  puisque  la  sécante  commune 
MM'  tend  vers  la  tangente  à la  spirale;  donc  ce  cercle  à 
la  limite  a pour  normale  MO  >son  centre  est  donc  sut- 
MO;  la  limite  C de  O ou  le  centre  de  courbure  est  donc 
1 extrémité  du  diamètre  de  ce  cercle  dont  M est  l’autre 
extrémité.  L’angle  MAC  est  donc  droit,  et  on  a le  centre 
de  courbure  en  élevant  en  A une  perpendiculaire  au 
rayon  vecteur,  en  cherchant  sa  rencontre  avec  la  nor- 
male. 
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CHAPITRE  XVIII.. 

DÉVELOPPÉES  DES  COUItBES  PLANES. 

Ido.  Si , sur  chacune  des  normales  à une  courbe  plane 
quelconque,  on  considère  le  centre  de  courbure  correspon- 
dant. qui  est  la  limite  de  la  rencontre  de  cette  normale 
avec  une  normale  infiniment  voisine,  on  obtiendra  pour 
lieu  de  ces  centres  une  courbe  tangente  à toutes  les  nor- 
males (nu  76).  Cette  courbe  se  nomme  la  développée  de 
la  première,  et  celle-ci  s’appelle  la  développante  de 
l'autre.  Les  développées  jouissent  d’une  propriété  remar- 
quable, à laquelle  elles  doivent  leur  nom,  et  que  nous 
allons  faire  connaître. 

Soient  6i  ) un  point  quelconque  d’une  courbe, 

MO  sa  normale,  O le  centre  de  courbure,  M'  un  point  de 
la  courbe  distant  de  M d’une  quantité  infiniment  petite 
du  premier  ordre,  O'  le  centre  de  courbure  correspon- 
dant; les  deux  droites  MO,  M'O  seront  tangentes  à la 
développée  aux  points  O .et  O'.  Or,  comme  la  longueur 
MO  du  rayon  de  courbure  dépend  de  la  position  de 
M , ou  de  la  longueur  de  l’arc  de  la"  courbe  donnée, 
compté  à partir  d’une  origine  quelconque  sur  la  courbe, 
on  peut  regarder  MO  comme  une  fonction  de  l’arc  ; ainsi, 
d’après  un  principe  posé  précédemment , l’accroissement 
infiniment  petit  de  MO,  ou  la  différence  M'O' — MO  sera 
généralement  de  même  ordre  que  MM';  et.de  même  l’ac- 
croissement OO'  de  1 are  de  la  développée  sera  de  l’ordre 
MM',  puisque  l are  de  la  développée  est  aussi  une  fonc- 
. lion  de  celui  de  la  proposée. 

Maintenant  il  est  facile  de  reconnaître  que  la  longueur 
de  l’arc  OO'.  et  la.diflèience  des  deux  rayons  de  courbure 
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MO,  M'O'  ne  peuvent  différer  que  d une  quantité  infini- 
ment petite  par  rapport  à elles-mêmes. 

En  eflet,  élevons  en  M et  O des  perpendiculaires  à 
MO,  qui  remontrent  la  normale  M'O'  en  T et  H.  La 
partie  TM'  est  d'un  ordre  supérieur  au  premier,  puisque 
MT  est  tangente  et  que  la  direction  HT  n’a  pas  pour 
limite  celle  de  la  tangente  (n°  120).  De  plus  la  longueur 
HT  ayant  MO  pour  projection  sur  la  normale  avec  laquelle 
sa  direction  fait  un  «angle  infiniment  petit  du  premier 
ordre,  la  différence  entre  OM  et  HT  sera  infiniment  pe- 
tite du  second  ordre.  Donc  la  différence  entre  M'H  et  MO 
sera  infiniment  petite  d’un  ordre  supérieur  au  premier, 
puisqu’il  en  est  ainsi  de  la  partie  TM',  dont  nous  n’avons 
pas  cherché  à préciser  exactement  l’ordre. 

11  suit  delà  que  la  diflérence  entre  M'O' et  MO  sera 
HO',  à une  quantité  près  d’un  ordre  supérieur  au  pre- 
mier. Or  l are  OO'  et  la  tangente  O'H  à la  développée 
ont  une  différence  du  second  ordre  (n°  120)  : donc  enfin 
OO' et  M'O' — MO  ne  peuvent  avoir  qu’une  différence 
infiniment  petite  par  rapport  à elles-mêmes;  et,  par  con- 
séquent, si  l’on  considère  la  somme  d’arcs  infiniment 
petits  OO’  formant  un  arc  fini  déterminé  de  la  dévelop- 
pée, cet  arc  sera  égal  à la  limite  de  la  somme  des  accrois- 
sements successifs  des  rayons  de  conrbure.  El , comme" 
celte  somme  d’accroissements  n’est  autre  chose  que  l’ac- 
croissement total,  ou  la  différence  des  rayons  de  coty  bure 
extrêmes,  on  arrive  à cette  conclusion  : Un  arc  fini  de  In 
développée  d’une  courbe  quelconque  est  égal  à la  diffé- 
rence des  deux  rayons  de  courbure  de  cette  courbe , cor- 
respondants aux  deux,  extrémités  de  cet  arc.  Et  cette 
proposition  s’appliquant  à toutes  les  grandeurs  des  arcs 
de  la  développée,  s’applique  évidemment  aux  arcs  infini- 
ment petits  ; d’où  I on  voit  que  la  différence  entre  OO'  et 
M O' — MO,  que  nous  avions  démontrée  être-al  un  ordre 
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supérieur  au  premier,  riait  rigoureusement  égale  à zéro. 

136. 11  suit  dere  qui  précède  que.  si  l’on  suppose  un  (il 
flexible  et  inextensible  appliqué  sur  la  développée  jus- 
qu'à un  certain  point  quelconque',  à partir  duquel  il  s’en 
sépare  tangenliellement  et  se  prolonge  jusqu'au  point  où 
il  coupera  la  courbe  proposée;  qu’ensuite  on  développe 
la  partie  enroulée,  en  tenant  toujours  le  lil  tendu,  son 
extrémité  sera  toujours  sur  la  courbe  donnée.  Car  l'ac- 
croissement de  la  partie  rectiligne  "du  til  tangent  sera 
toujours  égal  à l'arc  de  la  développée  compris  entre  deux 
points  de  contact,  ou  à la  différence  des  rayons  de  cour- 
bure correspondants;  donc  la  partie  rectiligne  sera  tou- 
jours la  longueur  même  du  rayon  de  courbure,  et.  pai- 
sible, 1 extrémité  sera  toujours  sur  la  courbe  donnée.  Le 
lieu  des  centres  de  courbure  d'une  courbe  peut  donc  ser- 
vir à décrire  celte  courbe  par  son  développement  en  ligne 
droite,  et  c’est  de  là  que  lui  vient  le  nom  de  développée. 

137.  Développée  de  la  cycloïde.  — Soient  M un  point 
quelconque  de  la  cycloïde  (fig.  62),  MJN  la  normale,  NMD 
le  cercle  générateur,  R le  rayon  de  courbure,  011  a 

R = 2 MN  ; 

on  aura  donc  le  centre  de  courbure  O,  relatif  au  point  M, 
en  prenant  NO  = MN.  Mais  si  au  milieu  I de  la  base  on 
élève  la  perpendiculaire  IB  égale  au  diamètre  an  du  cercle 
générateur,  et  qu’on  mène  en  R une  parallèle  BV  à la 
base,  le  cercle  décrit  sur  la  perpendiculaire  NC  comme 
diamètre  passera  par  O : l’arc  NO  sera  donc  égal  à l'arc 
\1.\  du  cercle *N MD , et,  par  suite,  à la  ligne  AN.  Donc 
OC  = NI  = BC.  Donc  le  point  O appartient  à la  cycloïde 
décrite  par  un  point  d’un  cercle  ayant  a a pour  rayon  , le 
point  B pour  origine,  et  BV  pour  base. 

I.a  développée  de  la  cycloïde  AEA1  se  compose  donc 
de  deux  dcmi-cycloïdes  AB,  A’B,  identiques  avec  la 
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première,  et  dont  le  prolongement  se  rapporterait  aux 
branches  suivantes  de  celle-ci. 

1 .18.  La  dill’ércnce  de  deux  rayons  de  courbure  étant 
égale  à l'are  de  la  développée,  compris  entre  les  deux 
points  de  contact , et  le  rayon  de  courbure  de  AE/V  étant 
nul  an  point  A , la  ligne  MO  est  égale  à l’arc  AO.  Donc 
dans  toute  cycloïde  AÜI5 , l’arc  compris  entre  le  sommet  A 
et  un  point  quelconque  O est  double  de  la  corde  ÎSO  du 
cercle  générateur  JNOC  qui  passe  en  ce  point;  proposi- 
tion déjà  démontrée  précédemment  par  d’autres  considé- 
rations. 

Ainsi,  en  revenant  à la  cycloïde  primitive,  on  aurait 
ME  = 2 MD, 

et , par  conséquent, 

AE  = 4 a cl  AEA'  r=  8 fi. 

Si  1 on  fait  2 a — y — y ',  c’est-à-dire  si  l’on  compte 
les  y'  à partir  de  E,  dans  le  sens  El,  et  que  l’on  pose 
EM  = s,  on  aura 

A-  = Hay'. 

Telle  est  l'équation  de  la  cycloïde  entre  l’ordonnée  et 
l'arc  , comptés  à partir  de  son  sommet. 

E59.  Développée  de  la  parabole.  — Soient  l’équation 
I * = 2 px  (Jig.  63),  M un  point  quelconque;  de  la  para- 
bole, MA  la  normale,  Ü le  centre  de  courbure  ; 011  aura, 
d’après  une  formule  donnée  précédemment , 


Soient  x , y les  coordonnées  de  M ; a , c celles  de  O , 
et  o l'angle  de  MO  avec  la  parallèle  Ml  à l’axe  des  y ; on 
aura 

MN  = (y’ y — 6 = MO  cos  ç,  a — x = MOsin<j>, 

V A . !’ 

tang  o = - , cos  ÿ = - > sin  ? = — :• 

y V> 1 •+■  />'  W 

I.  12 
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y = — p'  C , a = 3 .<  4-  /> . 

Entre  ces  deux  équations  et  celle  tle  la  parabole 
y*  — i px , si  l'on  élimine  x et  y,  on  aura  l'équation 
du  lieu  des  points  O ou  la  développée.  On  trouve  ainsi 


On  peut  remarquer  que  l’équation  précédente 
x — 3 x ■+■  p indique  une  construction  fort  simple  du 
centre  de  courbure  O.  Car  l’abscisse  OP  de  ce  point 
étant  égale  à 3.r  -4-  />,  on  a AP  = a r.  11  suffit  donc  de 
métier  la  normale  indéfinie  MA  , de  prendre  AP  double 
de  l’abscisse  du  point  donné  M et  d’élever  eu  P une  per- 
pendiculaire à l’axe.  Sa  rencontre  avec  la  normale  don- 
nera le  centre  du  courbure. 

1 40.  Développée  tle  la  spirale  logarithmique.  — Aotis 
avons  trouvé  que  le  centre  de  courbure  C de  celle  courbe 
est  le  point  de  rencontre  de  la  normale  et^de  la  perpen- 
diculaire menée  par  le  pôle  au  rayon  vecteur  ( fi g.  6’o). 
I.e  rapport  de  AC  à AM  étant  constant,  puisque  les 
angles  du  triangle  AMC  sont  constants,  il  s’ensuit  que 
deux  rayon#  vecteurs  quelconques  de  la  développée 
seront  dans  le  môme  rapport  que  deux  rayons  vecteurs 
quelconques  de  la  spirale,  faisant  entre  eux  le  même 
angle  «pic  les  deux  antres.  Si  donc  on  fait  tourner  la 
développée  autour  de  A , jusqu’à  <-e  «ju’un  de  ses  points 
soit  sur  la  spirale,  toutes  les  autres  y seront  de  môme  et 
les  deux  courbes  coïncideront.  La  développée  de  la  spi- 
rale logarithmique  n'est  donc  autre  chose  que  celte  spi- 
rale même  qui  a tourné  d’un  certain  angle  autour  du 
pôle. 
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CHAPITRE  XIX. 

DÉPLACEMENT  D’UNE  FIGURE  SUR  UN  PLAN.  PROBLÈME 
DE  LA  ROULETTE  : MÉTHODE  DE  DESCARTES  POUR 
MENER  LES  TANGENTES  AUX  COURBES  QU’ELLE 
DÉCRIT.  GÉNÉRALISATION  DE  CETTE  QUESTION. 
CENTRE  INSTANTANÉ  DE  ROTATION. 


141.  I ,orsque  l’on  considère  sur  un  plan  fixe  une 
figure  invariable  qui  se  déplace  d'une  manière  continue, 
suivant  une  loi  quelconque,  un  point  quelconque  appar- 
tenant à cette  ligure  ou  lié  invariablement  à elle,  décrit 
une  courbe  dépendante  de  cette  loi , et  dont  les  géomètres 
du  xvn'  siècle  ont  étudié  un  cas  particulier.  Leurs 
recherches  ont  fait  faire  des  progrès  à la  géométrie,  et  le 
problème  qui  en  a été  l’occasion  a conservé  beaucoup  de 
célébrité.  Ils  supposaient  une  courbe  roulant  sans  glisser 
sur  une  autre  supposée  fixe,  et  ils  se  sont  d’abord  proposé 
de  mener  la  tangente  à la  courbe  décrite  par  un  point  lié 
à celle  qui  se  déplace.  Le  premier  cas  qu’ils  ont  étudié 
est  celui  du  roulement  d’un  cercle  sur  une  droite  ; un 
point  du  cercle  même  décrit  la  courbe  que  nous  avons 
nommée  cycloïrle,  et  qu’on  a d’abord  appelée  roulette. 

Nous  ne  nous  proposons  pas  de  faire  connaître  les 
dilltêrenls  procédés  employés  dans  cette  recherche  ; nous 
uous  bornerons  à la  méthode  donnée  par  Descartes, 
comme  la  plus  simple  et  la  plus  générale. 

Concevons  d’abord,  au  lieu  de  deux  courbes,  deux  po- 
lygones ayant  leurs  cèles  respectivement  égaux , dont  l’un 
soit  fixe  et  l’autre  se  meuve  de  manièreque  les  côtés  égaux 
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s appliquent  sucrcssivcmcnt  les  uns  mit  1rs  «mires.  I n 
point  lié  «nu  polygone  mobile  iléeri ra  une  suite  «l'arcs  <le 
cercles  dont  les  centres  seront  les  sommets  successifs  du 
polygone  fixe,  et,  par  conséquent,  la  normale  à l'un  quel- 
conque de  ces  ares  passera  par  le  sommet  commun  «aux 
deux  polygones.  Si  maintenant  on  suppose  que  les  côtés 
des  polygones  diminuent  indéfiniment,  de  manière" que 
ces  jMtlygoncs  tendent  à se  confondre  avec  les  courbes 
données,  celle  propriété  de  la  normale  eu  un  point  quel- 
conque subsistant  toujours,  quelle  que  soit  la  petitesse  des 
cotés,  elle  aura  encore  lieu  pour  la  courbe  limite  do  l’en- 
semble des  ares  de  cercle,  ccst-, à-dire  pour  celle  que  décrit 
le  point  lié  à la  courbe  mobile.  Donc  on  aura  la  normale 
en  un  point  quelconque  de  ec  lieu,  en  le  joignant  au  point 
de  contact  correspondant  des  deux  courbes.  La  tangente 
sera  la  perpendiculaire  à cette  ligne. 

Telle  est  la  méthode  de  Descaries.  Lille  s'applique  «à  des 
couibcs  quelconques. 

Mais  on  risquerait  de  se  tromper  si  on  la  suivait  trop 
loin,  par  exemple  pour  la  détermination  delà  courbure; 
et  il  faut  y regarder  de  très-près  pour  reconnaître  que  ce 
qui  suflil  pour  la  tangente,  est  insu  (lisant  pour  la  cour- 
bure. C'est  pourquoi  nous  allons  reprendre  la  solution  en 
mettant  plus  de  rigueur  dans  les  raisonnements. 

1 42.  Soient  LL'  ( fig.  Cj)  la  courbe  fixe;  .SS'  la  courbe 
mobile;  M le  point  de  contact  pour  une  position  quel- 
conque de  SS';  A la  position  correspondante  du  point  lié 
à SS',  et  qui  décrit  la  courbe  eu  question. 

Prenons  sur  les  deux  courbes  données  deux  arcs  infini- 
ment petits  égaux  MM',  MM,  ; les  points  M',  M,  seront 
< oïucidenls  quand  le  point  de  < ontael  des  deux  courbes  sera 
M,,  puisque,  d’après  la  définitiondu  roulement  sans  glis- 
sement. les  ares  qui  séparent  des  points  de  contact  corres- 

1 
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pondants,  pris  sur  les  deux  courbes,  doivent  èfre  égaux. 
Pour  amener  le  systèThc  mobile  dans  la  position  qu'il  aura 
alors,  on  peut  le  faire  mouvoir  d’abord  de  manière  que 
tous  les  points  décrivent  des  droites  égales  et  parallèles  à 
M'  \I|,  ce  qui  amènera  M'  en  M,  ; puis,  laissant  le  point  M ' 
fixe  en  Mt,  faire  tourner  le  système  autour  de  ce  point,  de 
manière  que  la  tangente  en  M'  coïncide  avec  celle  en  M,. 
Dans  ce  dernier  mouvement  toutes  les  droites  s’incline- 
ront, sur  leur  première  direction , d’un  angle  égal  à célui 
des  tangentes  eu  i\l'  et  M,,  c’est-à-dire  de  la  somme  ou  de  la 
différence  des  courbures  des  deux  arcs  MM1,  MM,,  suis  nul 
que  ces  courbures  seront  de  sens  contraire  ou  de  même 
sens.  Si  doue  nous  menons  AA'  égal  et  parallèle  à M'M,, 
et  que  de  M,  comme  centre,  avec  un  rayon  égal  à A'M,, 
qui  n’est  autre  chose  que  AM',  nous  décrivions  un  are  de 
cercle  A'A„  tel  que  l’angle  A'M,  A,  soit  égal  à celui  des 
tangentes  en  M' et  M,;  A,  sera  la  position  exacte  de  A, 
correspondante  au  contact  en  M,  : AA,  sera  donc  la  sé- 
cante au  lieu  décrit  par  A et  la  limite  de  sa  direction  sera 
la  tangente  cherchée. 

Or  les  deux  côtés  MM',  MM,  du  triangle  rectiligne 
MM'  M,  avant  pour  limite  de  leur  rapport  l imité,  et  com- 
prenant un  angle  infiniment  petit , le  troisième  côté  Al'  AI, 
est  infiniment  petit  par  rapport  aux  deux  autres.  De  plus, 
1'apglc  des  tangentes  en  M',*AI,  est  généralement  du  pre- 
mier ordre,  même  lorsque  les  courbures  sont  de  même 
sens.  Sou  égal  A'  AI,  A,  sera  donc  du  premier  ordre,  et  il 
. en  sera  de  même  de  la  droite  A' A,,  puisque  A' AI,  a une 
longueur  linie.  Donc  dans  le  triangle  AA' A,,  le  côté 
AA' est  infiniment  petit  par  rapport  à A' A,;  par  consé- 
quent, langlc  A,  a pour  limite  zéro,  et  la  direction  de  1 1 
sécante  AA,  a la  même  limite  que  telle  de  A' A,.  Mais 
cette  dernière  tend  à faire  un  angle  droit  en  A'  avec  la 
droite  A'M,  dont  la  position  limite  est  AAI;  doue  enfin 
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la  limite  tic  la  tlirecliun  A A,,  ou  la  tangente  cherchée,  est 
perpendiculaire  à AM. 


Expression  du  rayon  de  courbure  de  la  courbe  décrite 
par  un  point  lié  à la  courbe  roulante. 

143.  Une  courbe  donnée  L'V'  (/‘g.  65)  roulant  sans 
glisser  sur  une  courbe  fixe  UV,  un  point  M lié  à U'\  ' dé- 
crit une  courbe  dont  on  demande  le  rayon  de  courbure  en 
un  quelconque  de  ses  points. 

Soient  A le  point  de  contact  des  deux  courbes  corres- 
pondant à une  position  quelconque  M du  point  décrivant  ; 

O,  O'  les  centres  de  courbure  de  ces  courbes,  qui  se  rap- 
portent au  point  A.  On  sait  que  AM  sera  la  normale  à la 
courbe  décrite  par  M;  nous  désignerons  par  n sa  longueur 
AM,  et  par  <p  l'angle  qu'elle  fait  avec  la  normale  commune 
00'  aux  deux  courbes  données. 

Prenons  sur  ces  courbes  deux-  arcs  infiniment  petits 
égaux  AN,  AN'.  Soit  M' la  position  qu’aura  prise  M lors- 
que N ' sera  venu  s’appliquer  sur  N;  AIN'  viendra  dans 
la  position  M'N  ; elle  sera  la  normale  en  M':  le  point  de 
rencontre  X de  M'N  et  MA  sera,  à la  limite,  le  centre 
de  courbure  de  la  courbe  en  question-,  et  MX  sera,  à 
la  limite,  le  rayon  de  courbure,  que  nous  désignerons 
par  p. 

Dans  ce  mouvement,  qui  amène  N'  en  N,  et , par  suite, 
la  tangente  en  N'  sur  la  tangente  en  N,  toutes  les  lignes 
du  système  se  sont  inclinées  d un  angle  égal  à celui  de  ces  * 
deux  tangentes,  ou  de  leurs  perpendiculaires  N'O',  NO. 
Cet  angle  est  O-t-O',  et  peut  être  regardé  comme  ayant 
pour  mesure 

AN  AN 
■ + * 


Diqi 
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ou,  à cause  de  AN  — AN', 


La  droite  N'M  étant  venue,  dans  ce  même  mouvement, 
coïncider  avec  M'NX,  s’csl  inclinée  d’un  angle  égal  à 
N'MA  + X. 

Mais,  en  négligeant  les  infiniment  petits  sans  influence 
sur  le  résultat,  on  peut  prendre 


N'MA  = 


AN  cos? 
AM  ’ 


X = 


AN  cos  y 
AX 


La  somme  de  ces  deux  angles  sera,  en  employant  les  no- 
tations précédentes, 

/ I I 

AN  cos  y ( - -t 

\n  p — n 


égalant  ces  deux  expressions  de  la  rotation  du  système,  il 
vient 

ïï  ■+■  ïp  = f — I J cos  ï > 

H H \n  p — n ] 

d’où  I on  tire  » 


[,)  p~  «(R-f-R')~  RR'cos/ 

ou 

ii  RR’ cos  f 
p n n1 1 R -t-  R'  ) 


Les  formules  (i)  et  (2)  résolvent  la  question  et  donnent 
le  rayon  de  courbure  du  lieu  de  M,  au  moyen  des  rayons 
de  courbure  des  deux  courbes  données,  en  leur  point  de 
contact  A correspondant  à M,  et,  en  outre,  de  la  posi- 
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lion  du  point  ZVJ , par  rapport  à A cl  à la  normale  à tes 
courbes. 

11  n’est  donc  besoin  de  connaître  aucune  autre  chose 
relativement  aux  courbes  données,  que  leurs  rayons  de 
courbure  au  point  que  l’on  considère.  Ainsi  l’on  pourrait, 
en  ce  point,  leur  substituer  deux  autres  courbes  ayant 
même  courbure  qu'elles,  et , par  conséquent,  leurs  cercles 
de  courbure  eux-mêmes.  Le  lieu  décrit  par  le  point  M ne 
serait  plus  le  même,  mais  att  point  en  question  il  aurait 
toujours  même  courbure. 

Si  la  ligne  UV  est  droite,  on  a 

K = x , et,  par  suite,  a = , 

n — R cos  f 

ce  qui  est  immédiatement  applicable  à la  cycloïde  et  ra- 
mène au  résultat  déjà  trouvé. 

Si  U'  V'  est  une  ligne  droite,  UV  étant  une  courbe  quel- 
eonque,  on  a 

R'  = x , 

et  la  formule  (i)  devient 

H1 

^ n — R cos  s " . 

« 

si  de  plus  le  point  M était  situé  sur  la  droite  mobile,  on 
aurait 

it 

?==->  et,  par  suite,  p=n. 

Le  eentre  de  courbure  serait  donc  au  point  de  contact  A , 
et,  en  effet,  dans  ee  cas  la  courbe  décrite  tic  serait  autre 
chose  qu  une  développante  de  la  courbe  lixe. 

Observation.  — Si  la  courbe  UV  tournait  sa  con- 
vexité en  sens  contraire , il  faudrait  changer  II  eu  — R 
dans  les  formules  (i)  et  (a),  pouivu  toutefois  que  le 
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centre  de  courbure  X se  trouvât  toujours,  comme  on  l'a 
supposé,  sur  le  prolongement  de  MA. 

Si  au  contraire  le  point  X‘se  trouvait  du  même  côté 
cpte  M , il  faudrait  changer  o en  — c dans  ces  mêmes 
formules. 

Application  aux  èpicYcloïdes . 

144.  Si  l'on  suppose  que  les  courbes  UV,  lé  V'  (fig.  (>6) 
soient  des  cercles,  et  que  le  point  M appartienne  au  cercle 
mobile  lui-même,  la  courbe  décrite  sera  ce  qu’on  appelle 
une  èpicycloïde  plane. 

\ oyons  ce  que  donne  alors  la  formule  ( t ). 

Le  triangle  AMB  donnant 


ou  aura 

(3) 


n 


in  (R  + R')  _ «R 

~RTTR“  ~ + R -t-  2 R' ' 


Ainsi  , pour  avoir  le  centre  de  courbure  , il  suffit  de 
prolonger  la  normale  AM  d’une  quantité-  AX  dont  la 
v aleur  est 


AX 


«R 

R + ïR'‘ 


Celte  remarque  donne  un  moyen  bien  simple  de  con- 
struire le  centre  de  courbureX.  Il  suilil  pour  cela  de  tirer 
le  diamètre  MM,,  puis  la  droite  M,  O : la  rencontre  de 
cette  dernière  avec  Al  A donnera  le  point  X. 

F.n  ellèt , la  corde  BAI,  étant  parallèle  à MA,  on  aura 
la  proportion 

ax  : rm,  ::  ao  : or 


ou 


ax  : « : : R : R -t-  a R', 


ce  qui  démontre  la  proposition. 
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Si  R est  infini,  la  courbe  devient  une  cycloïde,  et  l’on 
trouve  p = a«.  comme  ou  l a vu  précédemment. 

Si  R = — 2IV,  on  trouve  p = 00  en  chaque  point,  et 
répicycloïdc  se  réduit  à une  ligne  droite. 

Si  le  point  M , au  lieu  d’être  sur  la  circonférence  O', 
était  à l’intérieur  ou  à l’extérieur,  il  décrirait  ce  que  l’on 
appelle  une  épicycloïde  allongée  ou  raccourcie,  à laquelle 
on  pourrait  semblablement  appliquer  la  formule  (1). 

Développées  tics  épicyc/oïdes. 

.145.  La  développée  de  répicycloïdc  décrite  par  M est 
le  lieu  des  points  X;  et  nous  allons  démontrer  que  c est 
encore  une  épicycloïde. 

Soit  C la  position  primitive  de  M;  on  a alors  AM  = o, 
et  le  point  X coïncide  aussi  avec  C.  Prenant  ensuite 
l’arc  CD  égal  à la  demi-circonférence  R',  le  point  M est 
en  m à sa  distance  maximun  11  -+-  2R'  du  centre  O;  et  le 
point  X est  à sa  distance  minimum  Ox  de  ce  même 
point. 

Pour  connaître  celte  dernière,  il  faut  faire  n—  2R' 
dans  la  valeur  de  AX;  ce  qui  donne 


, 2 RR' 

Il> 

R 4-  2.R'’ 

~ R 4- 2 U” 

faisant 

0 x ~ r. 

Da:  = 2 r'. 

on  aura  donc 

R’ 

RR' 

' ~ R 4- 2 R'’ 

R 4-  2 R'  ' 

d'où 

r-.r'  :: 

R : R'. 

Cela  posé,  décrivons  du  centre  0 un  cercle  avec  le 
rayon  r,  qui  coupera  OB  en  I ; et  sur  Al  comme  diamètre, 
décrivons  un  cercle  dont  le  rayon  sera  iJ . 11  est  facile  de 
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voir  (jue ce  cercle  passera  par  le  point  X;  car  MA,  pro- 
longé jusqu’à  ce  cercle  langent  en  A au  cercle  U\  donnera 
une  corde  dont  le  rapport  à MA  sera  celui  des  rayons 


R 

R -H  2 R' 


Celte  corde  sera  donc  égale  à - — 

R -H  2R 


AX. 


Maintenant  les  arcs  AX  et  AM  étant  semblables  seront 
dans  le  rapport  des  rayons  R',  ou,  d’après  ce  qui  pré- 
cède, dans  le  rapport  de  r : 11.  11  en  sera  de  même  des 
suppléments  de  ces  arcs,  et  l’on  aura,  par  conséquent, 


ix  : am,  ::  r : r. 


Mais  AM,  = Al),  puisque  CD  est  égal  à la  demi-cir- 
conférence MAM,. 

Un  a donc 

ix  : ad  : : r : r ::  o .r  : on. 

Donc 

IX  = Ix, 

d'où  il  résttl  le  que  le  point  X est  constamment  surl'épiry 
cloïde  décrite  par  un  point  du  cercle  de  rayon  r'  roulant 
sur  le  cercle  de  rayon  r,  ce  point  parlant  de  x.  Le  point 
de  rebroussement  de  celte  épicycloïde  correspondra  donc 
au  sommet  m de  la  première,  et  le  point  de  rebrousse- 
ment C de  la  première  au  sommet  c de  la  seconde. 

On  reconnaît  facilement  que  les  deux  nouveaux  cer- 
cles r,  r1  forment  un  système  semblable  à celui  des  cer- 
cles R,  R',  et  qu’ainsi  les  deux  épicycloïdcs  sont  sem- 
blables. Ainsi,  la  développée  d une  épicycloïde  est  une 

épicycloïde  semblable,  cl  le  rapport  de  similitude  est  ~ 

R 


Digitized  by  Google 


De  la  double  génération  ries  é/neyc/oïtlcs  planes. 

I WJ . Toute  épieycloïdc  peu t être  engendrée  par  Ucu\ 
«■«•reles  de  rayons  différents,  roulant  sur  un  même  rercle. 

i°.  Supposons  le  cercle  roulant  intérieur  au  «■errle 
iixeO  [Jig-  67).  Soient  AB  son  rayon,  B le  jioint  de  «•on- 
tact  dans  une  position  quelconque,  M le  point  décrivant 
dont  la  position  primitive  était  1 ; on  aura  UM  = 151.  Par 
le  point  M,  faisons  passer  un  cercle  «le  rayon  OA  tangent 
au  cercle  O.  11  sullira  pour  cela  de  mener  le  rayon  OB 
parallèle  à AM  et  de  prendre  0A,=  AB  = AM.  11  en 
résultera 

A'B'  = ÔA  = AM. 

Le  cercle  décrit  du  centre  A'  avec  un  rayon  égal  à OA 
passera  donc  par  M et  sera  langent  en  B'  au  cercle  O. 

Cela  posé,  il  est  facile  de  voir  que  les  arcs  B/ M , B'1 
sont  égaux. 

En  eilel,  puisque  la  ligure  OA  MA'  est  un  parallélo- 
gramme, les  angles  B'A'.M,  MAB,  BOB' sont  égaux. 
Donc 

B'M  _ RM  _ BB' 

loi  — Xb  “ Tïïï  ‘ 

Ajoutant  les  termes  des  deux  premiers  rapports  égaux,  on 
-aura  encore  un  rapport  égal 

B'  M h-  BM 
ÔB  * 

d’où  résulte 

nn'  = B'M  + bm, 

et,  par  suil«‘, 

B'M  = ni. 

Donc  le  point  AI  appartient  à I épieycloïdc  di’crile  pai 
le  cercle  A'  roulant  intérieurement  Sur  le  ccrt  le  O eu 
sens  contraire  du  cercle  A. 
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Si  iloiic  AI  est  un  pn’nt  lit-  invm  inldcmcnt  aux  deux 
< civ  les,  le  cercle  A'  tournant  dans  O sans  glisser  fera  rou- 
ler le  cercle  A de  manière  que  les  arcs  IB,  IB',  égaux 
respectivement  à MB,  MB',  soient  entre  eux  comme  les 
rayons  AB,  OA;  et,  par  conséquent,  lesvilesscs  angulaires 
des  centres  A,  A'  autour  de  O seront  proportionnelles  aux 
rayons  de  ccs  cercles. 

a".  Supposons  maintenant  que  le  cercle  roulant  A 
( ftg . fi8)  soit  extéi  ieur  au  cercle  fixe  O. 

Soit  M le  point  du  cercle  A qui  décrit  l’épicycloïde , 
1 sa  position  primitive  sur  le  cercle  O,  B le  point  de  con- 
tact des  cercles  A , O ; lijs  ares  MB,  115  seront  égaux. 

Menons  par  O un  rayon  OB'  parallèle  à AM  ; pre- 
nons OA'  = A.AI,  et  décrivons  un  cercle  de  A'  connue 
centre  avec  un  rayon  égal  à A' B'.,  cYst-à-dire  égal  à la 
somme  dos  rayons  des  deux  cercles  donnés.  Ce  cercle 
sera  tangent  en  B'  au  cercle  O;  de  plus,  il  passera  par 
.Ai , puisque  la  figure  M A OA'  est  un  parallélogramme  et 
que,  par  conséquent,  A'M  = OA  = A' B’. 

Cela  posé,  les  angles  égaux  A.  A',  O,  ayant  des  me- 
sures égales,  on  aura 

MB  _ BB'  MB' 

ÂB  — OB  ~ A7!?  ’ 

et  comme  le  dénominateur  du  dernier  rapport  est  la 
somme  de  ceux  des  deux  premiers,  il  s’ensuivra 

MB'  = MB  -f-  BB'  = IB  4-  BB'. 

Donc  le  point  M appartient  à l’épicyclftïde  décrite  par 
un  point  du  cercle  A'  qui  roulerait  sur  le  cercle  O,  du 
même  côté  que  le  cercle  A. 

On  reconnaît  facilement  que  les  vitesses  angulaires  des 
centres  A,  A'  sont  encore  proportionnelles  aux  rayons. 

Réciproquement , si  A' était  loccrcle  roulant  sur  le  ecr- 


iç)0  i.ivuk  1. 

cio  fixe  O renfermé  dans  son  intérieur,  I oj>icvc]oïdc  en- 
gendrée par  un  poini  <lc  oc  cercle,  ponrraii  être  engendrée 
par  un  point  ilu  cercle  extérieur  A,  ayant  un  rayon  égal  à 
la  différence  des  deux  autres  et  roulant  sur  O du  même 
côté  que  le  cercle 

On  peut  tirer  de  là  la  conséquence  générale  que  toute 
épicycloïde  peut  être  engendrée  par  le  roulement  de  deux 
cercles  de  rayons  différents  sur  un  même  cercle.  Les 
rayons  de  ces  deux  cercles  ont  une  somme  ou  une  diffé- 
rence égale  au  rayon  du  cercle  fixe,  et  le  point  de  contact 
de  ces  cercles  générateurs  avec  le  cercle  lixe  se  déplace  en 
sens  contraire  si  ces  deux  cercles  sont  intérieurs  l’un  à 
l’autre,  et  dans  le  même  sens  daus  le  cas  contraire. 

Comment  tout  déplacement  continu  se  ramène  au  roule- 
ment d’une  courte  sur  une  autre. 

1 i-7.  Euler  a démontré  qu 'une  figure  tracée  sur  la  sur- 
face d’une  splière  pouvait  être  amenée  d’une  position 
quelconque  à une  autre,  sur  cette  même  surface,  parmi 
seul  mouvement  de  rotation  autour  d'un  point  de  la 
splière  comme  pôle. 

Celte  proposition , indépendante  de  la  grandeur  du 
rayon,  s’applique  évidemment  au  plan,  et  d’ailleurs  les 
mêmes  raisonnements  peuvent  être  laits  directement  dans 
ce  cas  particulier.  On  peut  l’établir  très-simplement  de 
la  manière  suivante  : 

Soient  A,  A,  (y/£.  69)  les  deux  positions  successives 
d’un  même  point  du  système  mobile;  on  amènerait  A 
en  Ai  en  donnant  à l’ensemble  un  mouvement  de  transla- 
tion par  lequel  chaque  point  décrirait  une  droite  égale 
et  parallèle  à AA,.  Il  suffira  donc,  après  cela,  de  laisser 
le  point  A fixe  eu  A,  et  de  faire  tourner  le  système  au- 
tour de  ce  point  jusqu’à  ce  qu’un  second  point  arrive  à la 
position  qu’il  doit  occuper.  Or  ces  deux  mouvements 
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successifs  lieu  vent  èire  exécutés  ;m  inoyen  d’une  simule 
rotation  autour  d’un  point  fixe.  En  effet,  menons  VA, U 
perpendiculaire  à AA,,  cl  par  A,,  deux  droites  faisant 
avec  VU  des  angles  égaux  à la  moitié  de  l angle  dont  le 
système  a dù  tourner;  inscrivons  entre  ees  deux  droites 
les  lignes  MV1',  N IV  égales  et  parallèles  à AA,.  Il  est  fa- 
cile de  voir  qn’après  les  deux  mouvements  de  translation 
et  de  rotation,  l’un  des  deux  points  M ou  N,  considéré 
connue  lié  au  système,  est  revenu  à sa  première  position. 
Car  si  la  rotation  porte  de  la  direction  A,  A vers  A,  IV,  cl, 
par  conséquent,  A, M' vers  A, N,  il  est  évident  que  le 
point  M,  parvenu  en  M' après  la  translation,  reviendra  en 
M après  une  rotation  représentée  par  l’angle  M'A, M.  Et 
si  la  rotation  était  en  sens  inverse,  le  point  IN,  amené  par 
la  translation  en  N',  sera  ramené  en  N par  la  rotation. 

il  existe  donc  un  point  du  système  qui  se  trouve  à la 
même  place  quand  le  système  passe  d’une  position  à 
l’autre,  et  par  conséquent  ce  passage  peut  être  effectué 
en  faisant  tourner  le  système  autour  de  ce  point.  Il  est 
facile  de  reconnaître  que.  l’angle  de  celte  rotation  unique 
est  le  même  que  celui  île  la  première.  En  effet,  supposons 
que  M soit  le  centre  de  la  rotation  finale;  le  point  A ve- 
nant en  A,,  l’angle  de  rotation  sera  précisément  AMA,, 
qui  est  égal  à MA,*M',  puisque  AA,  étant  égal  et  parallèle 
à MM',  il  en  résulte  que  AM  est  parallèle  à A,M'. 

148.  Revenons  maintenant  au  mouvement  continu 
d’une  figure  sur  un  plan. 

Considérons  un  nombre  indéfiniment  croissant  de  po- 
sitions infiniment  voisines  du  système  entre  deux  quel- 
conques de  ses  positions;  on  pourrait  l’amener  de  cha- 
cune d’elles  à la  suivante  par  une  simple  rotation  autour 
d’un  point  fixe.  Les  centres  successifs  sont  distants  les 
uns  des  autres  de  quantités  d’autant  plus  petites  que  les 
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positions  sout  plus  voisines,  cl  en  les  joignant  parties 
droites  on  l'orme  un  polygone  déterminé.  On  peut  main- 
tenant considérer  les  points  liés  au  système  mobile,  <jui 
viennent  successivement  coïncider  avec  les  sommets  de  ce 
polygone;  ils  formeront  un  autre  polygonc'détertniué , 
mobile  avec  le  système,  et  ayant  ses  côtés  successifs  res- 
pectivement égaux  à ceux  du  polygone  fixe  sur  lesquels 
ils  viendront  successivement  s’appliquer.  On  peut  donc 
laire  passer  le  système  par  toutes  les  positions  intermé- 
diaires que  I on  a choisies , en  faisant  rouler  un  polygone 
lié  avec  lui  sur  un  autre  polygone  fixe.  Concevons  main- 
tenant que  ces  positions  se  multiplient  indéfiniment,  on 
se  rapproche  de  plus  en  pins  du  mouvement  continu  en 
question;  ces  deux  polygones  tendent  vers  des  courbes 
déterminées,  et  par  conséquent  le  mouvement  donné, 
quel  qu'il  soit,  peut  être  opéré  en  liant  une  certaine 
courbe  au  système  mobile,  en  en  construisant  une  autre 
qui  reste  fixe,  et  faisant  rouler  la  première  sur  la  se- 
conde sans  glisser,  puisque  les  parties  de  polygone  qui 
s’enroulent  l'une  sur  l'autre  so*it  constamment  égales. 
Telle  est  la  manière  la  plus  simple  de  se  représenter  le 
mouv  entent  continu  d’un  système  sur  un  plan  ; elle  rentre 
dans  le  mouvement  de  roulette  que  les  géomètres  avaient 
d’abord  considérée. 

1 19.  Les  rentres  des  rotations  très-petites,  ou  les  dif- 
férents sommets  du  polygone  fixe,  tendent  vers  des  points 
limites  ((ni  sont  ceux  de  la  courbe  fixe,  et  que  l'on  nomme 
centres  instantanés  de  rotiition  ,•  et  Ion  dit,  en  em- 
ployant le  langage  infinitésimal,  que  tout  mouvement 
peut  être  considéré  comme  composé  d’une  infinité  de 
mouvements  de  rotation  autour  de  ces  centres  instanta- 
nés. Mais  il  faut  toujours  entendre  pur  ec  langage,  que 
nous  avons  tant  de  fois  expliqué,  que  ce  mouvement  est 
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l.i  limite.  d’une  suite  tic  mouvemoiils  de  rotation  dont  le 
nombre  croit  indéfiniment,  et  cjui  s'exécutent  successi- 
vement autour  de  points  qui  se  rapprochent  indéfiniment 
des  centres  instantanés. 


Moj  en  de  mener  la  tangente  à la  trajectoire  d’un  point 
quelconque  du  système , quand  on  connaît  les  tan- 
gentes aux  trajectoires  de  deux  points. 

1 50.  M.  Chasles  a déduit  de  ces  considérations  un 
moyen  de  mener  la  tangente  à la  trajectoire  d’un  quel- 
conque des  points  du  système,  c’est-à-dire  à la  courbe 
qu’il  décrit,  quand  on  sait  mener  les  tangentes  aux 
trajectoires  de  deux  de  ses  points.  11  l’a  même  étendue  à 
d’autres  cas , comme  nous  le  ven  ons  tout  à l’heure.  En 
effet,  nous  avons  vu  que,  pour  avoir  la  normale  en  un 
point  quelconque  d’une  de  res  courbes,  il  suffisait  de 
joindre  ce  point  au  point  de  contact  de  la  courbe  roulante 
avec  la  courbe  fixe,  c’est-à-dire  au  centre  instantané  de 
rotation.  Si  donc  on  peut  mener  les  tangentes  aux  tra- 
jectoires de  deux  points  du  système,  aux  points  corres- 
pondants à une  position  quelconque  de  ce  système,  la 
rencontre  des  normales  en  ces  points  fera  connaître  le 
centre  instantané;  et  en  le  joignant  à un*  point  quel- 
conque du  système  dans  cette  même  position,  on  aura 
la  normale  à la  trajectoire  de;  ce  point  : la  tangente 
s’ensuit. 

Exemple.  — Supposons  qu’une  droite  de  longueur  con- 
stante se  meuve  de  manièfc  que  ses  extrémités  restent 
sur  deux  droites  données  ; un  quelconque  de  ses  points  dé- 
crira une  ellipse  dont  la  normale  s’obtiendra  en  joignant 
ce  point  au  point  de  rencontre  des  perpendiculaires  aux 
deux  droites  menées  par  les  extrémités  de  la  droite  mobile 
dans  la  position  correspondante  au  pointqucl’on  considère. 

I.  1 3 
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Si,  au  lieu  des  deux  droites  fixes,  on  avait  deux  courbes 
auxquelles  on  saurait  mener  les  tangentes , il  n’y  aurait 
pas  plus  de  difficulté.  Dans  le  cas  où  ecs  courbes  sont 
des  cercles,  la  courbe  décrite  parmi  point  de  la  droite 
inscrite  est  d’un  grand  usage  dans  les  applications  aux 
machines. 

« 

loi  . Extension  de  cette  règle  nu  cas  ou  une  droite  du 
système  est  tangente  à une  courbe  fixe , ou  passe  par  un 
point  Jixe. 

Celte  règle  peut  être  étendue  an  cas  où  une  droite  du 
système  se  mouvrait  tangcntiellcment  à une  courbe  fixe 
donnée 5 cette  condition  peut  remplacer  la  connaissance 
de  la  trajectoire  d’un  point. 

Il  est  inutile  de  parler  du  cas  où  la  droite  roulerait 
sans  glisser  sur  la  courbe,  parce  que  le  centre  instantané 
ne  serait  autre  chose  qùe  son  point  de  contact  avec  celle 
courbe;  il  serait  donc  connu  et  le  problème  serait  ré- 
solu. 11  suffit  donc  de  considérer  le  cas  où  les  longueurs 
qui  s’enroulent  l’une  sur  l’autre  sont  inégales,  et  où, 
par  conséquent,  leurs  parties  infiniment  petites  corres- 
pondantes n’ont  pas  pour  limite  de  leur  rapport  l’unité; 
de  sorte  que  ces  parties  étant  du  premier  ordre,  leur  dif- 
férence en  est  aussi.  Soient  UV,  U'V'  (fig.  70)  deux 
positions  infiniment  voisines  de  la  droite  du  système 
qui  reste  tangente  à la  courbe  fixe  SS';  M,  M'  les 
points  de  contact  correspondants  à ces  deux  positious. 
Lorsque  UV  se  déplace  , celui  de  scs  points  qui  était  en  M 
décrit  une  trajectoire  tangente  en  M à la  courbe  SS'.  En 
effet,  soitM,  sa  position  sur  U'V;  la  différence  entre 
M'M,  et  l’arc  MM'  est  par  hypothèse  du  même  ordre  que 
MM'  ; mais,  puisque  l’angle  des  tangentes,  ainsi  que  M'M, 
sont  des  infiniment  petits  du  même  ordre  que  MM'  ou 
du  premier  ordre,  la  distance  MM,  est  aussi  du  premier 
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cl  la  perpendiculaire  abaissée  do  M,  sur  MY  est  du  se- 
cond; donc  1 angle  INI, MV  a pour  limite  zéro;  c’est-à-dire 
<|ue  la  tangente  en  M à la  courbe  que  décrit  ce  point  lié  à 
la  droite  U\  , coïncide  avec  UV. 

Il  suit  de  là  que  dans  une  quelconque  des  positions 
do  UV , son  point  de  contact  M peut  être  considéré 
comme  se  mouvant  sur  une  courbe  fixe  tangente  en  M à 
I V.  Donc  on  aura  le  centre  instantané  de  rotation , en 
élevant  en  M une  perpendiculaire  à UV  et  cherchant  son 
point  de  rencontre  avec  la  normale  à la  trajectoire  connue 
d'un  autre  point  du  système. 

Mais  si.  au  lieu  de  cette  trajectoire  d'un  autre  point,  on 
connaissait  une  seconde  courbe  à laquelle  une  seconde 
droite  du  système  serait  tangente,  on  se  retrouverait  dans 
le  même  casque  tout  à l'heure;  et  en  élevant  une  per- 
pendiculaire à cette  seconde  droite  en  son  point  de  con- 
tact, on  aurait  une  nouvelle  droite  renfermant  le  centre 
instantané  de  rotation  qui  se  trouverait  ainsi  déterminé. 
I)  où  résulteraient,  comme  nous  l’avons  vu  , les  tangentes 
aux  trajectoires  des  autres  points. 

Id2.  Si  la  courbe  à laquelle  la  droite  du  système  est 
tangente  sc  réduisait  a un  point,  c’est-à-dire  si  elle  était 
assujettie  à passer  parun  point  fixe,  il  suit  de  ce  qui 
piét  èdc  qu  en  elciant  en  ce  point  une  perpendiculaire  à 
la  droite,  on  aurait  une  ligne  passant  par  le  centre  instan- 
tané. I)  ailleurs  la  démonstration  directe  en  est  encore 
plus  facile. 

Car  soient  A ( fig . 71  ) le  point  fixe,  UV,  U' V deux 
positions  infiniment  voisines  de  la  droite,  M'  la  position 
ou  est  venu  le  point  M dcUV  , MM' sera  une  sécante  du 
lieu  décrit  par  ce  point;  à mesure  que  U' V s’appro- 
cherait de  reprendre  la  position  UV  , le  point  M' tendrait 
veis  M et  la  sécante  MM'  vers  UV  ; cette  dernière  dircc- 

i3 
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lion  est  donc  celle  de  la  tangente  au  lien  décrit  par  le 
point  M de  UV.  Donc  on  aura  encore  une  ligne  contenant 
le  centre  instantané  de  rotation,  en  menant  par  M une 
perpendiculaire  à UV. 

Applications  île  ces  différents  procédés. 

153.  t°.  Conchoïde.  — La  droite  AN  (f'g-  36)  passant 
par  le  point  fixe  A,  et  sou  point  M décrivant  la  droite 
XY , on  aura  la  normale  à la  courbe  décrite  par  un  de  ses 
points  N , en  élevant  en  A une  perpendiculaire  à AN,  et 
en  M une  perpendiculaire  à XY  , puis  joignant  NT  à leur 
point  de  concours  O. 

On  reconnaîtrait  facilement  rpte  cette  solution  plus 
simple  rentre  dans  celle  que  nous  avions  trouvée  par  une 
autre  voie. 

a°.  Cyssoïde.  — Nous  considérerons  le  mode  suivant 
de  génération  de  cette  courbe. 

On  donne  deux  droites  rectangulaires  AC,CZ  (ftg.  72)  ; 
on  prend  deux  longueurs  égales  CT5,  Ti A , et  on  fait  mou- 
voir un  angle  droit  A VU,  de  manière  qtte  VU  = AC,  que 
le  point  U se  meuve  sur  ('.Z,  et  que  le  côté  VA  passe 
toujours  par  le  point  fixe  A : le  milieu  M de  UV  décrira 
une  cyssoïde  commençant  en  15  et  ayant  pour  asymptote 
la  parallèle  à CZ  à une  distance  CIV  = CB. 

Cela  posé,  pour  mener  la  tangente  en  M,  il  suffira 
d’élever  en  U une  perpendiculaire  à la  droite  CZ,  sur 
laquelle  se  meut  le  point  U de  la  figure  mobile,  et  en  A 
une  perpendiculaire  à AV;  le  point  de  rencontre  de  ces 
droites  sera  le  centre  instantané,  et,  en  le  joignant  à M, 
on  aura  la  normale  à la  cyssoïde. 

3".  Angle  droit  dont  les  côtés  sont  tangents  à une  el- 
lipse.— Il  suffira  de  mener  des  perpendiculaires  aux  côtés 
de  l'angle,  en  chacun  des  points  de  contact,  et  de  joindre 
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leur  point  de  rencontre  ;iu  sommet  de  l’angle  mobile;  on 
aura  ainsi  la  normale  au  lieu  décrit  par  ce  sommet.  Cette 
normale  sera  la  seconde  diagonale  d'un  rectangle  dont 
l'autre  sera  la  corde  de  contact;  elle  passera  donc  par  le 
milieu  de  cette  corde  et,  par  suite,  par  le  centre.  On  voit 
donc  que  toutes  les  normales  au  lieu  eu  question  passent 
par  le  centre  de  l’ellipse;  donc  ce  lieu  est  un  cercle  con- 
centrique à l’ellipse.  On  aura  son  rayon  en  prenant  les 
côtés  de  l’angle  parallèles  aux  axes;  on  trouvera  ainsi 
Vrt*  4-  en  désignant  les  demi-axes  par  «,  b. 

Les  mêmes  raisonnements  s’appliquent  immédiatement 
à l'hyperbole;  mais  le  problème  n’est  pas  toujours  possi- 
ble. Dans  le  cas  de  la  parabole,  toutes  les  normales  au 
lieu  seront  parallèles  à l’axe;  par  conséquent,  ce  lieu 
sera  une  droite  perpendiculaire  l'axe  : et  l’on  reconnaît 
facilement  que  c’est  la  directrice. 
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CHAPITRE  XX. 

1 >KS  COUIIItKS  ENVELOPPAS. 


lot.  Considérons  une  courbe  dont  l'équation  renferme 
une  constante,  ou  paramètre,  à laquelle  on  donne  unej 
série  de  valeurs,  variant  d’une  manière  continue.  Pour 
chacune  de  ces  valeurs,  on  aura  une  courbe  déterminée. 
Ces  courbes  changeront  de  forme  et  de  position;  et,  si 
leurs  points  laissaient  une  trace  sur  le  plan  , il  arriverait 
généralement  qu’il  y aurait  une  partiedu  plan  sur  laquelle 
cette  trace  serait  imprimée  et  une  autre  partie  où  il  n’en  “• 
existerait  pas.  La  séparation  de  ces  deux  parties  sera  une 
ligne  avec  laquelle  les  courbes  variables  auront  un  point 
commun,  mais  qu’elles  ne  pourront  couper,  puisqu’alors 
elles  pénétreraient  dans  la  région  où  cependant  elles  n’ont.- 
aucun  point,  par  l’hypothèse  même.  Celte  ligne  de  sépa- 
ration est  donc  tangente  à toutes  ces  courbes,  et  on  la 
nomme  leur  enveloppe. 

Nous  avons  déjà  traité  un  cas  particulier  de  cette  ques- 
tion générale,  celui  où  la  ligne  mobile  est  droite;  et  nous 
avons  démontré  que  si,  pour  chacune  des  positions  de 
cette  droite,  on  cherchait  la  limite  de  sa  rencontre  avec 
la  droite  infiniment  voisine,  ou  obtenait  un  point  d’une 
courbe  à laquelle  ces  droites  sont  constamment  tangentes. 

Il  s’agit  maintenant  de  généraliser  ces  considérations. 
Pour  cela , considérons  une  quelconque  des  courbes  en 
* question  et  deux  autres  infiniment  voisines,  l’une  précé- 
dant. l’autre  suivant  la  première;  ci  supposons  que 
celle-ci  soit  coupée  par  chacune  «les  deux-autres, -re  qui 
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peut  très-bien  ne  pas  arriver.  Joignons  ces  deux  points 
de  rencontre  infiniment  voisins  par  une  droite  : ce  sera 
line  sécante  à la  courbe,  d’autaut  plus  voisine  de  la  tan- 
gente que  les  courbes  seront  plus  rapprochées. 

En  agissant  de  la  même  manière  pour  toutes  les  cour- 
bes infiniment  voisines,  dans  toute  l’étendue  des  valeurs 
du  paramètre  pour  lesquelles  les  courbes  infiniment  voi- 
sines se  coupent,  on  construira  un  polygone  à côtés  in- 
finiment petits  et  auquel  les  courbes  variables  tendront 
de  plus  en  plus  à être  tangentes,  A mesure  que  l’on  con- 
sidérera un  plus  grand  nombre  de  courbes  intermédiai- 
res. De  sorte  que  la  limite  vers  laquelle  tend  le  lieu  de 
ces  points  de  rencontre  est  une  courbe  tangente  à toutes 
les  proposées  ; et,  sur  chacune  de  celles-ci,  on  aura  le  point 
appartenant  à l’enveloppe,  en  cherchant  la  limite  de  son 
point  de  rencontre  avec  une  autre  qui  s’en  rapproche 
indéfiniment.  Le  problème  est  donc  ramené  à la  recherche 
de  la  limite  d’un  point,  après  quoi  il  rentrera  dans  les 
questions  ordinaires  de  lieux  géométriques.  Le  calcul 
de  cette  limite  peut  être  indiqué  d'une  manière  générale. 

Soit 

(')  F(jc,v,  a)  = o 

l’équation  d’une  quelconque  des  courbes , n désignant  le 
paramètre  variable.’ Une  courbe  infiniment  voisine  cor- 
respondra à un  accroissement  infiniment  petit  h de  n,  et 
aura  pour  équation 

(2)  F (x,  r,  n + h)  = o. 

Les  valeurs  de  x et  y,  tirées  de  ces  deux  équations, 
tendront  vers  les  coordonnées  du  point  limite  à mesure 
cjue  l'on  y fera  tendre  h vers  zéro.  C’est  ce  que  l’on 
pourra  effectuer  dans  chaque  cas  particulier;  mais  il  est 
possible  tic  ramener  ce  calcul  à tint:  considération  géné- 
• ralet 
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Remarquons  d abord  que,  puisque  nous  désignons  par 
le  môme  signe  F les  fonctions  qui  expriment  les  deux 
membres  de  ces  équations,  nous  supposons  que  ces  fonc- 
tions ont  une  forme  unique,  que,  par  exemple,  il  ne  s’v 
trouve  pas  de  radicaux  affectés  de  double  signe;  car  il 
faudrait  alors  s'assurer  si,  pour  le  point  de  rencontre, 
les  signes  doivent  être  pris  de  la  môme  manière , Sans 
quoi  la  fonction  ne  serait  pas  la  même  dans  les  deux 
équations.  Pour  éviter  ces  difficultés,  nous  admettrons 
que  la  forme  de  l'équation  donnée  a été  modifiée,  s'il  l’a 
fallu,  de  manière  à devenir  unique. 

Retranchant  les  équations  (i),  (a),  ou  aura  une  équa- 
tion qu’on  pourra  substituer  à (a)  sans  changer  les  solu- 
tions communes;  on  peut  encore  diviser  par  /*,  cl  les 
coordonnées  du  point  de  rencontre  dos  deux  courbes  in- 
finiment voisines  seront  données  par  l'équation  (i  ) et  la 
suivante  : 

(3;  F {x,y,  a-\-  h)  — V (*,/,  a)  ^ ^ 

On  aura  donc  les  coordonnées  du  point  limite  en 
cherchant  les  solutions  communes  à l’équation  ( i ) et  à 
celle  dontle  premier  membre  serait  la  limite  vers  laquelle 
tend  celui  de  l'équation  (3)  lorsque  h tend  vers  zéro, 
c'est-à-dire  la  dérivée  de  F (x,  y,  a)  par  rapport  à a. 

Ainsi , pour  chaque  position  de  la  courbe  mobile,  le 
point  de  la  courbe  enveloppe  sera  déterminé  par  les  ('■qua- 
tions 

F(x,  X,  a)  =*Oi  F'(rt)=o, 

et  si  l'on  veut  le  lieu  de  ces  points,  il  suffit  cl  éliminer 
a entre  ces  deux  équations. 

Remarquons  que  si  dans  une  de  ces  positions  la  courbe 
n’est  pas  coupée  par  les  voisines,  cela  annoncera  qu’elle 
n’aura  aucun  point  commun  avec  l'enveloppe.  Dans  ce 
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cas,  c ette  dernière  courbe  ne  sera  tangente  qu’aux  courbes 
correspondantes  aux  valeurs  de  a comprises  entre  cer- 
taines limites,  comme  nous  en  citerons  des  exemples. 

155.  Applications.  — iu.  Soient  deux  droites  paral- 
lèles BU,  1VU'  (Jig.  j3)  coupées  par  une^  troisième  BB', 
et  une  droite  MM'  qui  se  meut  de  manière  que  l’on  ail 
tou  jours 

BM.B'M'  =s  ni  -, 

trouver  l’enveloppe  de  ces  droites.  Prenons  pour  origine 
le  milieu  A de  BIS',  pour  axes  la  droite  ABX  et  une  paral- 
lèle à BM,  et  faisons  BB'  = ia. 

F,n  prenant  pour  équation  do  M' M 

on  devra  avoir,  entre  7. , o,  la  eouditiori 
V — <j»a»  = m\ 

cl  où 

Ç r=  ± \Ja-  a.'  •+•  ni' , 
et  l’équation  de  la  droite  sera 

y — 3 x dx  y a'  a-  -+-  m7. 

Pour  faire  disparaître  la  double  forme,  011  1 écrira 
ainsi  : 

[y  — = «’  + m1, 

OU 

)’  — î«i/+  3}  ( .r’  — a')  — m7  — O . 


Kgalam  à zéro  la  dérivée  par  rapport  à a , il  v ienl 
— xy  -+-  a (x!  — c?’)  = o j 

en  éliminant  7.  entre  cette  équation  et  la  précédente,  ou 
aura  pour  équation  de  l'enveloppe 

• a1  y7  -f-  m’ x‘  — ni'it'.  • 
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On  peut  remarquer  que  si  l’équation  de  la  droite  avait 
été  résolue  par  rapport  à ar , ee  qui  aurait  donné  un  double 
signe,  le  calcul  devenait  illusoire,  et  l’on  se  trouvait  dans 
le  cas  dont  il  a été  parlé  en  général. 

2°.  .Supposons  maintenant  un  cercle  variable  ayant 
pour  équation* 

{')  r’  -4*  (x  — <i)’  = ma, 

a étant  le  paramètre  variable. 

Faisant  passer  tous  les  termes  dans  le  premier  membre, 
et  prenant  la  dérivée  par  rapport  à a : ou  encore  pre- 
nant les  dérivées  des  deux  membres  par  rapport  à a , on 
trouve 


m 


(2) 


— 2.t  + 2a  — m = o. 


Kliininant  a entre  (i)  et  (2),  on  a pour  équation  de  l’en- 
veloppe - 


y = mx  -f- 


«r 

T; 


parabole  qui  a pour  axe  la  droite  sur  laquelle  se  meut  le 
centre  du  cercle.  Soit  sommet  C (fig-  7 4 ) est  à une  dis- 
tance AC  = ™ 1 et  les  points  B,  B',  où  elle  coupe  l’axe 
4 

des  y,  ont  pour  ordonnées  rfc  — • 

Cette  question  offre  un  exemple  du  eas  où  toutes  les 
courbes  mobiles  ne  sont  pas  touchées  par  l’enveloppe.  Kn 
effet,  les  équations  (1),  (2)  donnent  pour  coordonnées 
du  point  limite  de  l'intersection  de  deux  cercles 


m . / j m \ 

Ainsi,  pour  toutes  les  valeurs  de  a moindres  que  -,  > les 
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cercles  successifs  ne  se  coupent  pas;  ils  sont  intérieur* 
l’un  à l’autre.  Pour  a — •>  on  a 

4 

m 

y = ° » •*  = — y ; 

4 


ce  qui  donne  le  point  C.  Les  valeurs  plus  grandes  de  a , 
jusqu’à  l’infini , donneront  tous  les  points  de  la  para- 
bole. • 


Caustiques. 

loü.  Lorsque  des  rayons  de  lumière  ou  de  chaleur, 
émanés  d’un  même  point  dans  toutes  les  directions  situées 
dans  un  même  plan,  sont  réfléchis  à leur  point  de  ren- 
contre avec  une  courbe  située  dans  ce  plan,  de  manière 
que  les  angles  des  rayons  incidents  et  réfléchis  avec  la 
normale  à cette  courbe  soient  égaux,  l’enveloppe  des 
rayons  réfléchis  se  nomme  caustique  par  réflexion  , rela- 
tivement à celle  courbe  et  au  foyer  de  chaleur  ou  de  lu- 
mière. * 

Si  les  rayons  étaient  réfractés  au  point  où  ils  rencon- 
trent la  courbe,  l’enveloppe  se  nommerait  caustique  par 
réfraction.  Ces  courbes  ont  dans  la  physique  une  utilité 
dont  nous  ne  parlerons  pas  ici.  Pour  les  obtenir,  on  cher- 
chera, sur  un  rayon  rélléchi  ou  réfracté  quelconque,  la 
limite  de  son  point  de  rencontre  avec  un  rayon  infini- 
ment \oisin,  puis  le  lieu  des  points  ainsi  trouvés.  Ce 
point  limite  peut  être  trouvé  par  le  calcul,  en  cherchant 
l’équation  générale  des  rayons  réfléchis  ou  réfractés;  on 
peut  aussi  le  trouver  souvent  plus  simplement  par  des 
considérations  géométriques  : nous  allons  en  donner 
quelques  exemples,  en  nous  bornant  aux  caustiques  par 
réflexion. 

Considérons  d'abord  généralement  la  question  pom 
rnr cfTurbtrTjUclerfnqifeT  *“■  — 
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, Supposons  qu’un  rayon  (le  lumière  parle  d’un  point 
donne  A (fi fi-  "5  ) et  se  réfléchisse  en  B sur  unecourbe  don- 
née, en  faisant  avec  la  normale  I5Y  un  angle  A BX  = AB\  . 

Considérons  un  autre  rayon  infiniment  voisin  , partant 
de  A el  se  réfléchissant  en  M sur  la  courbe.  Ce  rayon  ré- 
fléchi rencontre  le  premier  en  X. 

Cela  posé,  on  demande  la  limite  du  point  X , lorsque  M 
se  rapproche  indéfiniment  de  B. 

On  suppose  connue,  d’après  la  nature  de  la  courbe,  la 
limite  m du  rapport  de  l’angle  O des  deux  normales  à 
l’angle  A correspondant. 

I.csdeux  triangles  MHX,  BHO,  ayant  un  angle  égal  II, 
donneront,  en  désignant  par  «,  a'  les  deux  angles  d’inci- 
dence successifs , 

X — O = OBH  — HMX  = a — a!  ; 
les  deux  triangles  BAK. , MOK.  donnent  de  même 


d’où 


O — A = i — a',  » 

X — 0=0  — A ou  X -t-  A = a O. 


On  aura  maintenant  les  deux  proportions  suivantes  : 
MX  : MI  sinl  : sinX,  BA  : BI  *:  sinl  : si n A, 
où 

MX  . MI  ..  SinX 
BA  BC  ’ sin  A 


Or  on  reconnaît  facilement  que  la  limite  du  rapport 
—-est  limité,  parce  que,  dans  le  triangle  BJM-.  les  deux 
angles  B el  :'I  oui  une  même  limite  finie.  Donc 


MX  , soi  A A A i 

un.  — — = lun.  — — - liiii  — = uni.  — — - = 

BA»  sinX  - X—  ~ ' zO — K'  * 
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Donc  enfin,  en  observant  (|uc  MX  et  Ï5X  ont  même 
limite,  on  aura 

lim.  BX  = - AB  • 

9.  m — i 

l.a  limite  ni  peut  s’exprimer  au  moyen  du  rayon  île 
courbure  R et  de  l’angle  d’incidence  a.  Fai  effet. 


~ i R'l 
O — lim.  - - , 
R 


cl  l’on  peut  prendre 


RH, BM  cosa 

~~  AB  ~ AB  ’ 


donc 


O AB  AB.Rcosa 

lim.  - ~ m = et  lim.  BX  ---  - - — - — : 

A R cosa  2 AB  — R cosa  ' 


si  A R = oc  , 


lim.  BX  = 


R As  a 


Applications. 

157.  i°.  Cercle.  — Un  faisceau  de  rayons  parallèles 
situés  dans  le  plan  d’un  cercle  O (Jig.  76)  est  réfléchi 
par  la  circonférence  de  ce  cercle;  on  demaude  la  limite  du 
point  X où  le  rayon  PM  , après  s’être  réfléchi  suivant  MV, 
est  rencontré  par  les  rayons  réfléchis  infiniment  voi- 
sins XX. , •* 

Celte  question  rentre  dans  la  précédente,  en  supposant 

A = O. 

On  aura  donc  d'abord 


X — 2 O ; 
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K-  triangle  MNX  donnera  ensuite 


* NX  _ MN 

sinMlX  sinX 

Passant  à la  limite,  et  observant  qutéNX  a mênielimile 
<|iu:  MO,  et  que  l’angle  N MX  a pour  limite  le  complé- 
ment de  % , le  premier  membre  deviendra 

lim.MX 
cos  a 


Quant  au  second  membre,  on  pourra , sans  changer  sa 
limite,  remplacer  la  corde  MN  par  l’arc  qui  est  le  produit 
du  rayon  du  cercle  par  l’angle  O;  remplaçant  ensuite  X 
par  9.0,  et  substituant  l’angle  infiniment  petit  à son 

sinus,  on  trouvera  pour  limite  du  second  membre. 

On  conclut  de  là 

MOensa  MP 
lim.MX  = = 

m 9 9 


Cherchons  maintenant  le  lieu  des  points  X , ou  la  caus- 
tique. 

Soient  CC  (J‘g-  77)  le  diamètre  parallèle  aux  rayons, 
et  H' PH  un  rayon  incident  quelconque;  on  aura  le  rayon 
réfléchi  en  faisant  l’angle  01IH,  = OHM'. 

On  a vu  précédemment  que  le  point  M de  la  caustique 
s’obtenait  en  prenant 

IIM  = HI=— • 

2 


Soit  N le  milieu  de  HO , la  ligne  NI  sera  parallèle  à PO; 
donc  l’angle  1 et,  par  suite,  l’angle  M sera  droit;  et,  par 
conséquent,  le  cercle  décrit  sur  HN  comme  diamètre 
passera  par  I et  M.  Les  deux  angles  MHN , AON  seront 
égaux  entre  eux  , comme  étant  l’un  et  l’autre  égaux  à 1HN 
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Or,  si  l'on  décrit  du  centre  O avec  un  rayon  OA  = — 

J 2 

un  cercle  qui  sera  tangent  au  cercle  HMN , l’angle  au 

centre  AON  aura  pour  mesure  — , et  l’angle  MHN  inscrit 

dans  le  cercle  dont  le  diamètre  est  égal  à AO  aura  pour 
MN 

mesure  — — • 

• AU 

On  aura  donc  égalité  entre  les  arcs  MN , AN , puisque 
les  deux  angles  sont  égaux. 

D’où  il  résulte  que  le  point  M de  la  caustique  appartient 
à l'épicycloïde  décri  te  à partir  de  l’origine  A par  un  cercle 
dont  le  rayon  est  le  quart  de  celui  du  cercle  donné,  rou- 
lant sur  un  cercle  concentrique  au  cercle  donné  et  d’un 
rayon  moitié  moindre. 

2°.  Caustique  par  réflexion  d'une  spirale  logarith- 
mique, en  supposant  le  point  lumineux  au  pôle. 

Soient  M,  M'  (/i g . 78)  deux  points  infiniment  voisins 
pris  sur  la  spirale  ; MO,  M'Ü  les  normales;  AM,  AM' 
deux  rayons  incidents,  et  MX,  M'X  ces  mêmes  rayons 
après  la  réflexion. 

11  faut  d’abord  trouver  la  limite  du  point  X quand  M 
tend  vers  M. 

Les  angles  des  rayons  vecteurs  avec  la  normale  étant 
constants,  d’après  la  nature  delà  courbe,  et  l’angle  de  ré- 
llexion  étant  égal  à celui  d’incidence,  on  reconnaît  im- 
médiatement que  les  trois  angles  A , O,  X sont  égaux. 

Donc  les  cinq  points  M',  M , A , O,  X sont  sur  un  même 
cercle.  La  limite  de  ce  cercle  est  celui  qui  passerait  par  les 
deux  points  A,  M et  aurait  en  M la  même  tangente  que 
lacourbe.  Traçant  donc  ce  cercle,  le  point  I,  où  il  coupera 
le  rayon  réfléchi,  sera  un  point  de  la  caustique. 

Si  l’on  veut  connaître  le  lieu  des  points  I,  il  suffira  de 
remarquer  que  le  triangle  AMI  est  isocèle,  puisque  les 
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cordes  MA,  Ml,  symétriques  pur  rapport  au  diamètre 
MO',  sont  égales,  et  que  l’angle  AMI  est  constant  ; donc 
le  rapport  de  Al  à AM  est  constant,  ainsi  que  l'angle 
IAM. 

Donc  les  jtointsl  appartiennent  à une  spirale  identique 
à la  proposée,  et  que  1 on  fera  coïncider  avec  elle  en  la 
faisant  tourner  autour  du  pôle,  jusqu’à  ce  qu’uu  quel- 
conque de  ses  points  vienne  s’appliquer  sur  la  Spirale 
donnée. 

De  l'enveloppe  d'une  courbe  de  forme  invariable  liée 
à une  courbe  qui  roule  sur  une  autre. 

158.  Soient  HMK  ( fi  g.  79)  la  courbe  enveloppée,  M le 
point  où  clic  touche  Lenvelopjie  UV  ; H'M'K'  la  première 
courbe  dans  une  position  inliniment  voisine,  M' le  point 
où  elle  louche  l’enveloppe.  Les  points  de  contact  de  la 
courbe  mobile  et  de  UV  se  déplacent  d une  manière  con- 
tinue sur  ct'lte  courbe  mobile;  de  sorte  que  le  point  M de 
hiv  est  situé  sur  IL  K' à une  distance  infiniment  petite  de 
M\  Ce  point  est  donc  à une  distance  infiniment  petite  du 
second  ordre  de  U A , puisque  la  courbe  I L K'  est  tangente 
à UV  en  M'. 

D’où  il  résulte  que  le  lieu  décrit  par  le  point  M de  la 
courbe  mobile  est  tangent  en  M à UV,  et  par  conséquent 

à HK. 

Ce  qui  donne  le  théorème  suivant  : 

Les  points  oit  une  courbe  mobile  invariable  touche  son 
enveloppe,  dans  une  quelconque  de  ses  positions,  sont 
ceux  qui  décrivent  des  trajectoires  tangentes  à la  courbe 
mobile  dans  la  position  que  bon  considère. 

Or  la  trajectoire  d’un  point  lié  à la  courbe  roulante  a 
sa  tangente  perpendiculaire  à la  droite  qui  |oinl  le  point 
que  l’on  considère  au  centre  instantané  de  rotation  , et  ce 
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centre  est  le;  point  île  contact  tic  la  courbe  roulante  avec  la 
courbe  fixe. 

Donc,  enfin,  pour  une  position  quelconque  de  U courbe 
mobile,  on  aura  les  points  où  elle  touche  l’enveloppe,  en 
abaissant  du  point  de  contact  de  la  courbe  roulante  tontes 
les  normales  possibles  sur  la  courbe  mobile. 

Exemple.  — Un  cercle  dont  le  centre  est  O'  (Ji g.  80) 
roule  sur  un  cercle  fixe  dont  le  centre  est  O;  trouver  l’en- 
veloppe d’un  diamètre  déterminé  du  premier. 

Soient  CC'  une  position  quelconque  du  diamètre  en 
question , et  B le  point  du  cercle  O,  avec  lequel  le  point  C 
a coïncidé  ; les  arcs  AB  et  AC  seront  égaux. 

Pour  avoir  le  point  de  CC  qui  appartient  à son  enve- 
loppe, il  faut  abaisser  du  point  de  contact  A des  deux 
cercles  une  perpendiculaire  AI  sur  CC':  I sera  le  point 
cherché. 

Or,  si  l’on  décrit  un  cercle  sur  AO'  comme  diamètre,  il 
passera  par  I,  et  1 angle  AOI  considéré  successivement 
comme  inscrit  dans  ce  cercle,  et  comme  ayant  son  sommet 
au  centre  du  cercle  roulant , aura  pour  mesure 

arc  Al  arc  AC 

AO'  C‘  W 

Donc  1 arc  AI  est  égal  à AC  et  par  suite  à AB.  Le  point  1 
appartient  donc  à l’épicycloïde  décrite  par  le  cercle  de  dia- 
mètre AO'  roulant  sur  le  cercle  fixe.  Celte  épirycloïde  est 
donc  1 enveloppe  cherchée. 

Autre  exemple.  — Considérons  maintenant  l’enve- 
loppe d une  droite  de  longueur  constante  dont  les  extré- 
mités sont  assujetties  à rester  sur  deux  courbes  données, 
on  aura  le  point  appartenant  à l’enveloppe  en  menant 
d abord  les  normales  aux  deux  courbes  aux  extrémités  de 
la  droite;  leur  point  de  rencontre  sera  le  centre  inslan- 
lane,  et  il  suffira  d abaisser  de  ce  point  une  perpendieu- 
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lairc  sur  la  droite  inscrite  pour  avoir  le  point  de  la  courbe 
enveloppe. 

En  appliquant  celle  construction  au  cas  où  les  deux 
courbes  se  réduisent  à des  droites  perpendiculaires,  on 
retombe  sur  un  résultat  précédemment  obtenu. 

Rayon  de  courbure  de  l'enveloppe  d'une  courbe  de 
forme  invariable  liée  à une  courbe  qui  roule  sur  une 
autre. 

1 59.  Soient  la  courbe  L'V'  { fi g-  8t)  roulant  surUV, 
HK  la  courbe  liée  h X3,V/,  et  H'  K'  son  enveloppe.  Soient 
A le  point  de  contact  de  LA  , L'\  ' dans  une  position  quel- 
conque ,0,0'  les  centres  de  courbure  de  ces  deux  lignes , 
R ,1V  leurs  rayons  de  courbure,  n la  longueur  de  la  nor- 
male AM  abaissée  de  A sur  UK,  ©l’angle  qu’oile  fait 
avec  la  normale  commune  OA'Ü. 

D’après  ce  qui  précède  , le  point  AI  appartient  à l'enve- 
loppe de  HK.  Pour  avoir  un  point  de  cette  même  courbe, 
infiniment  voisin  de  M,  prenons  sur  LV,  L'A  'deux  arcs 
égaux  infiniment  petits  AN,  AN',  que  nous  désignerons 
par  or,  et  abaissons  de  N'  une  normale  N ' IV  sur  HK . Lors- 
que, dans  le  roulement  de  L'V',  N'  sera  venu  coïncider 
avec  N,  le  point  B'  de  HK  sera  devenu  le  point  de  l’enve- 
loppe, puisque  N'B'  sera  alors  la  normale  abaissée  sur  HK 
du  point  de  contact  N des  deux  courbes  LA  , L'A  '.  Soit  B 
la  position  que  IV  aura  prise  ainsi,  BN  sera  la  normale 
commune  à l’enveloppée  et  à H'K';  le  point  X où  elle  ren- 
contre la  normale  infiniment  voisine  a pour  limite  le 
centre  de  courbure  de  l’enveloppe,  et  nous  le  considére- 
rons dans  nos  calculs  comme  étant  ce  point  même. 

De  même  nous  considérerons  le  point  de  rencontre  I des 
deux  normales  à HK  aux  points  infiniment  voisins  M,  B 
comme  étant  le  centre  de  courbure  de  HK,  et  nous  fc~ 
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MI  = p',  MX  = p. 

Cela  pose,  lorsque  le  point  N sera  devenu  le  point  de 
contact,  le  système  mobile  aura  tourné  d’une  quantité 
angulaire  égale  à l’angle  que  faisaient  les  deux  tangentes 
en  N,  N'  lorsque  A était  le  point  de  contact.  Cet  angle,  qui 
est  le  même  que  celui  des  normales  ISO.  j\  'O',  est  égal  à la 

somme  des  angles  O,  O'  ouà  -+  — . 

Mais,  d’une  autre  part , la  ligne  N'B'I  étant  venue  coïn- 
cider avec  BNX , la  quantité  dont  le  système  a tourné  doit 
être  égale  à la  somme  des  angles  I , X ; d’où  résulte 

O -+•  O'  = I X. 

Pour  évaluer  les  angles  I , X on  abaissera  de  A des  per- 
pendiculaires sur  IN'  et  BX  ; elles  auront  pour  valeur 
otcosy,  et  1 on  aura,  par  conséquent, 

J COS  y W COS  y 

il  -f-  r/  p — n 

d’où  résultera  l’équation 


ou 

(4) 


w w COS  7 

K R'  ~ n+p' 


w COSy 

1 

P ~ " 


COS  y 


ce  qui  détermine  p au  moyeu  de  R,  R',  p',  n,  <j>. 

On  voit  donc  que  le  rayon  de  courbure  en  un  point 
quelconque  de  1 enveloppe  ne  dépend  que  des  rayons  de 
courbure  des  trois  courbes  UV,  L'V',  HK  et  non  de  ces 
courbes  mêmes;  de  sorte  que,  pour  celle  détermination, 
ou  pourrait  les  remplacer  par  leurs  cercles  oscillateurs* 
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rorrcspondants  à la  position  quelconque  que  l’on  consi- 
dère. 

100.  On  retomberait  dans  le  cas  primitivement  exa- 
miné, si  l’on  supposait  que  le  rayon  de  courbure  p'  fût  con- 
stamment nul , parce  que  la  courbe  11K  se  réduirait  alors 
à un  point.  On  voit,  en  effet,  que  l’équation  (4)  coïncide 
avec  l’équation  (î)  lorsque  l’on  fait  p'  — o.  La  première 
question  n’est  donc  qu’un  cas  particulier  de  la  seconde,  et 
l’équation  générale  (4)  renferme  la  solution  de  l’une  et  de 
l’autre;  on  pourra  donc  se  borner  à conserver  celte  der- 
nière formule. 

Exemple.  — Appliquons  la  formule  (4)  au  cas  déjà  exa- 
miné, où  les  courbes  UV,  U'V'  sont  des  cercles,  et  UE  un 
diamètre  de  ce  dernier. 

11  faut  alors  supposer  R.  R'  constants  et  p' — oc  , ce 
qui  réduit  d’abord  la  formule  (3)  à la  suivante  : 


i i cos  9 
R + R'  = p— 5 


ros* 

o — n — 

I i 


R R' 


Exprimant  cosœ  au  moyen  de  n , d’après  la  relation  évi- 
dente n = R'cos(j>,  il  vient 

_ /?(?-R  + R'; 
f ~ ‘ R -4-  R' 

En  comparant  cette  valeur  à la  formule  générale  (3)  rela- 
tive aux  cpicycloïdcs,  on  reconnaît,  comme  cela  devait 
être,  que  p est  le  rayon  de  courbure  d’une  épicycloïdc  dé- 

I\r 

or.ite  par  un  point  d’un  cercle  de  rayon  — roulant  sur  un 
cercle  de  rayon  R. 
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Mes  un:  du  glissement  tic  la  courbe  mobile  sur  son 
enveloppe. 


101 . Si  l’arc  MB  pouvait  être  égal  à MB',  la  « ourbe 
HK  roulerait  sans  glisser  sur  l’enveloppe  H'K'.  Cela  n’est 
pas  possible,  parce  que  le  système  mobile  devrait  alors 
tourner  autour  du  point  de  contact  M supposé  immobile, 
ce  qui  ne  peut  être,  puisque  le  point  A l’est  lui-mcine. 
Car  les  vitesses  de  tous  les  points  seraient  nullcs,  si  celles 
de  deux  points  l’étaient;  et  si  toutes  les  vitesses  étaient 
nulles  à chaque  instant,  le  système  serait  constamment 
dans  la  même  position. 

iNous  allons  d'ailleurs  reconnaître  que  le  calcul  donne 
des  valeurs  essentiellement  différentes  pour  MB  et  MB'. 
En  effet , on  a 


MB  = oX=p^i?, 
P — " 


donc 


MB'  = a'  I 


p'fj>  eus  y 

p'  -+■  fl  ’ 


MB — MB'=  w cos 


( P ?'  \ p P' 

>1  — r- — = n w cos  ’j  — — 

\p  — n a -t-  ni  (p  — njlo  -t- «) 


et,  en  vertu  de  1 équation  (4), 


MB  — MB'  — nu  ( ^ = " ( 0 + O'). 

C’est  ainsi  tjue  M.  Savary,  après  avoir  établi  la  for- 
mule (4)  dans  scs  feuilles  sur  les  engrenages,  a donné  le 
calcul  de  l’arc  de  glissement  dont  la  considération  est  in- 
dispensable dans  la  théorie  des  machines. 

162.  Mais  nous  allons  montrer  comment  il  est  pos- 
sible de  calculer  cet  arc  de  glissement  sans  introduire  les 
rayons  de  courbure  des  deux  courbes  qui  glissent  l’une  sur 
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l'autre,  et,  par  conséquent , sans  avoir  besoin  de  con- 
naître la  formule  (4). 

En  effet,  avant  de  calculer  cette  formule,  nous  avons 
fait  voir  que  si  I on  prenait  deux  arcs  infiniment  petits 
égaux  AN,  AN'  sur  UV,  U'V';  que  de  N;  on  abaissât  une 
normale  N 'B'  sur  HK , et  de  N une  normale  NB  sur  U K.', 
le  point  B'  de  la  courbe  mobile  venait  prendre  la  posi- 
tion B,  lorsque  N'  coïncidait  avec  N. 

, Or  les  arcs  MB',  MB  étant  tangents,  le  point  B'  peut 
être  considéré  comme  appartenant  à l’arc  MB , en  négli- 
geant les  infiniment  petits  du  second  ordre.  Donc  on 
peut  prendre  M' B pour  la  différence  MB  — MB',  ou  1 arc 
de  glissement.  Mais  B' B peut  aussi  être  regardé  comme 
un  arc  de  cercle  décrit  du  centre  A avec  le  rayon  n , pen- 
dant que  le  système  tourne  de  l’angle  O-t-  O'  pour  arri- 
ver à sa  seconde  position. 

Donc  ' 

MB  — MB'=  n(0  -4-  0')=  nM  /i  + ~ 
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CHAPITRE  XXL 

CEKCKE  OSCU  L AT  E U H. 


1(53,  Du  mùme  qu'il  a été  intéressant  de  chercher  la 
limite  de  la  direction  suivant  laquelle  on  passe  d’un  point 
d une  courbe  à un  autre  infiniment  voisin,  et  que  nous 
avons  appelé  la  direction  même  de  la  courbe  en  ce  point , 
de  même  il  est  naturel  de  chercher  le  cercle,  c’est-à-dire 
la  ligne  la  plus  simple  après  la  droite,  qui  serait 
la  limite  de  ceux  qui  , ayant  un  point  donné  com- 
mun avec  une  courbe,  ont  encore  dans  le  voisinage  autant 
de  points  communs  avec  elle  que  le  comporte  la  nature 
du  cercle.  De  là  ce  problème  : 

Trouver  la  limite  des  cercles  qui  passent  par  un  point 
donné  d'une  courbe,  et  par  deux  autres  poin  t s de  la  même 
courbe,  infiniment  voisins  du  premier. 

Ce  cercle  limite  se  nomme  cercle  osculatcur. 

Soient  M (Jig-  82)  un  point  d’une  courbe  quelconque, 
N,  P deux  autres  de  ses  points  infiniment  voisins  du 
premier;  faisons  passer  un  cercle  par  sés  trois  points.  Ou 
• sait  que  dans  tout  cercle  un  arc  est  égal  au  produit  du 
diamètre  par  l’angle  inscrit  opposé  : d’après  cela,  en  dési- 
gnant par  r le  rayon  du  cercle  qui  passe  par  les  points  M, 
N,  P,  on  aura,  en  désignant  l’are  de  cercle  par  MP,  et  ob- 
servant que  l’angle  inscrit  est  égal  à l’angle  extérieur  N, 

MP 

2 r — — - , 
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et  l'on  pourrnil  encore  prendre  le  rapport  de  la  corde  an 
sinus  de  N . 

Mais  nous  avons  vu  que  l'angle  extérieur  N est  égal  à 
la  moitié  de  la  courbure  w de  l’arc  MP  delà  courbe,  en  né- 
gligeant une  quantité  infiniment  petite  par  rapport  à cet 
angle;  et  d ailleurs  le  rapport  de  l’arc  de  cercle  MP  à 
1 arc  de  la  courbe  a pour  limite  l imité,  puisque  leur 

MP 

corde  est  la  même.  La  limite  de  — est  donc  la  même  que 
celle  de  , are  MP  désignant  l’arc  de  la  courbe 


donnée. 

Si  donc  on  représente  par  K la  limite  de  r,  ou  le  rayon 
du  cercle  oscillateur,  on  aura 


K = lim. 


arc  M P 


M 


ce  qui  n’est  autre  chose  que  le  rayon  du  cercle  de  cour- 
bure. 11  est  d’ailleurs  évident  que  ce  cercle  est  tangent  à 
la  courbe  en  M,  puisque  la  limite  delà  direction  MN  sera 
une  tangente  commune. 

Le  cercle  oscillateur  se  confond  donc  avec  le  cercle  de 
courbure. 

Remarque.  — ‘ Nous  devons  faire  ici  une  observation 
importante.  Les  raisonnements  précédents  11’imposeut  au-» 
cune  condition  à la  position  du  point  N entre  M et  P; 
elle  peut  diviser  l’arc  MP  en  deux  parties  du  même  ordre 
ou  d’un  ordre  différent;  l’angle  extérieur  pouvant  tou- 
jours être  remplacé  par  la  moitié  de  la  courbure  de  l’arc 
MP,  on  arrivera  toujours  au  même  résultat.  O11  pour- 
rait, par  conséquent , faire  coïncider  M et  N , c’est-à-dire 
mener  un  cercle  tangent  en  M à la  courbe,  et  passant  par 
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le  point  infiniment  voisin  P,  et  l’on  trouverait  le  munir 
cercle  limite. 

C’est  d’ailleurs  ce  que  l’on  peut  reconnaître  directe- 
ment ; il  suffira  de  remplacer  l'angle  Pi  par  celui  de  la  tan- 
gente en  M avec  la  corde  MP  : le  diamètre  du  cercle  va- 
riable sera  le  rapport  de  l’arc  de  cercle  MP  à cet  angle,  qui 
peut  être  remplacé  par  la  moitié  de  la  courbure  de  l’are 
MP  de  la  courbe.  On  trouve  donc  encore  meme  limite 
pour  le  cercle  tangent  eu  M à la  courbe  et  passant, 
par  un  autre  point  de  la  courbe  infiniment  voisin  du 
premier. 

ldi.  On  peut  donner  pour  le  rayon  du  cercle  oseula- 
teur  une  formule  dépendante  des  accroissements  de  l’or- 
donnée et  de  l’arc  de  la  courbe,  correspondants  à ceux  de 
l'abscisse. 

Les  deux  points  infiniment  voisins  du  premier  pouvant 
être  pris  d’une  manière  quelconque  sans  changer  le  ré- 
sultat, nous  supposerons  qu’ils  correspondent  à deux  • 
accroissements  successifs  égaux  de  l’abscisse.  Soit  h la 
valeur  d'un  de  ces  accroissements;  1 1 accroissement  cor- 
respondant de  l’arc  ; h l’accroissement  correspondant  dej'; 

/,  l’accroissement  de  cet  accroissement  quand  on  y change 
xen  x -h  \ soient  M,  M',  M"  (ftg.  83)  les  trois  points 
de  la  courbe,  0 le  rentre  du  cercle  qu’ils  déterminent , 

R son  rayon,  MH,  M'H'  les  accroissements  correspon- 
dants/), /.  des  coordonnées  rectangulaires  de  M;  M’H, 

M"  H'  les  accroissements  de  ces  mêmes  coordonnées 
à partir  de  M',  de  sorte  que  d’après  ce  qui  précède  on 
ait  M'H'  = /) , SM"  = k, . L’accroissement  / de  l’arc,  à 
partir  de  M,  pourra  être  remplacé  par  la  corde  MM',  ou 
son  égale  M'S  dans  les  rapports  dont  on  cherchera  les 
limites. 

Dans  les  deux  triangles  OIM".  MM'H  dont  le*  angle- 
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tendent  vois  les  mêmes  limites,  les  rapports  des  côtés  ont 
les  mêmes  limites;  et  comme  nous  le  savons,  nous  [loue- 
rons sans  inconvénient  les  regarder  comme  égaux  : les 
calculs  seront  plus  simples  et  les  résultats  11e  seront  pas 
altérés;  nous  écrirons  donc  la  relation 

MI  MH  ()ii  MI  h 


Les  deux  sécantes  SL,  SM  donneront  la  proportion 


SL  SM' 

SM  = SM"  0,1 


Kliminant  M"f,  il  vient 
R = 


2 M"I  4- 
2 1 


I 


hk\  -4-  — ^ 
2 


Observant  que  le  second  terme  du  dénominateur  est  inli- 
niiuent  petit  par  rapport  au  premier,  ou  aura,  pour  la 
limite  de  K ou  pour  l'expression  du  rayon  de  courbure, 


lim . 


/ot: 


RtSliMK  1IU  LIVRE  PREMIER. 


Sous  avons  établi  dans  ce  livre  les  principes  fondameu- 
laux  de  la  méthode  des  limites.  Nous  avons  montré  com- 
ment les  anciens  avaient  introduit  la  notion  des  limites, 
et  l' usage  qu  ils  eu  faisaient  pour  ramener  la  mesure  de 
certaines  grandeurs  à celle  d'autres  grandeurs  plus  sim- 
ples; comment  les  modernes  avaient  rendu  plus  facile  le 
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passage  de  la  relation  des  variables  à celle  de  leurs  limites, 
ou  des  quantités  proposées.  Nous  avons  fait  voir  com- 
ment Archimède  avait  considéré  les  grandeurs  comme 
limites,  soit  de  séries,  soit  de  sommes  de  quantités  infini- 
ment petites,  et  nous  avons  donné  des  exemples  variés 
de  ces  procédés.  Nous  avons  considéré  ensuite  l'emploi 
que  les  modernes  seuls  ont  fait  des  infiniment  petits 
comme  termes  de  rapports,  et  nous  avons  montré  com- 
ment ils  y ont  été  conduits  naturellement  par  le  problème 
des  tangentes,  qu’ils  ont  envisagé  sous  un  autre  point  de 
vue  que  les  anciens.  Mais  nous  avons  fait  voir  par  divers 
exemples  que  les  limites  des  rapports  d’infiniment  petits 
se  présentaient  dans  bien  d’autres  recherches  que  celles 
des  tangentes. 

Nous  avons  fait  ressortir  l’avantage  que  présente  l’em- 
ploi des  infiniment  petits  dans  les  limites  de  sommes  ou 
de  rapports,  et  qui  consiste  en  ce  qu’on  peut  leur  substi- 
tuer des  quantités  infiniment  petites  inégales,  mais  qui 
n’en  diflèrent  que  d’une  quantité  infiniment  petite  par 
rapport  à elles-mêmes.  Ce  principe  facilite  beaucoup  les 
calculs  en  ce  qu  il  permet  de  négliger  des  quantités  dont 
l’expression  serait  quelquefois  très-compliquée  et  entiè- 
rement inutile  pour  la  détermination  du  résultat  que  l’on 
a en  vue. 

Dans  les  applications  que  nous  avons  faites  des  infini- 
ment petits  à l’étude  des  théories  géométriques  et  méca- 
niques, ces  quantités  se  sont  souvent  présentées  comme 
les  accroissements  correspondants  de  variables  liées  (‘titre 
elles  par  des  relations  connues.  Nous  sommes  parvenus  à 
la  détermination  des  limites  des  sommes  ou  des  rapports 
de  ces  quantités  par  des  procédés  indiqués  par  la  nature 
de  la  question , mais  qui  ne  se  rattachaient  pas  à des  mé- 
thodes générales.  Nous  allons  actuellement  nous  occuper 
spécialement  de  ces  méthodes  générales  dont  I utilité 


Digitized  by  Google 


220 


UVtE  1. 


doit  être  beaucoup  mieux  sentie,  d après  toutes  les  appli- 
cations que  nous  savons  qu’elles  auront. 

En  conséquence,  l'objet  principal  du  second  livre  sert» 
la  détermination  des  limites  des  rapports  des  accroisse- 
ments des  variables  liées  entre  elles  par  des  équations  don- 
nées, ou  les  limites  des  sommes  d’inlinimenl  petits  dont 
l’expression  générale  est  donnée.  Cet  objet  est  purement 
algébrique.  Les  applications  que  nous  en  ferons  auront 
pour  but  d’abord  d’éclaircir  l’usage  des  formules  et  des 
notations  particulières  et  quelquefois  compliquées  que 
nous  y ferons  connaître,  et  ensuite  d’étendre  et  générali- 
ser des  théories  exposées  dans  ce  premier  livre. 
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CALCUL  DKS  DÉRIVÉES  ET  DES  DIFFÉRENTIELLES  DES 
FONCTIONS.  CALCUL  INVERSE  OU  INTÉGRATION  DES 
DIFFÉRENTIELLES. 


CHAPITRE  PREMIER. 

DES  FONCTIONS  EN  GÉNÉRAL  ET  DE  LA  CONTINUITÉ. 
GÉNÉRALISATION  DE  LA  MÉTHODE  DES  LIMITES. 


165.  On  désigne  sous  le  nom  de  variable  toute  quantité 
qui , dans  la  question  où  on  la  considère,  est  susceptible  de 
rerevoir  successivement  différentes  valeurs. 

On  nomme  variables  indépendantes  celles  dont  les 
valeurs  sont  entièrement  arbitraires;  et  variables  dé- 
pendantes ou  Jonctions , celles  dont  les  valeurs  sont  dé- 
terminées par  celles  de  certaines  autres  quantités,  quelle 
que  soit  la  nature  de  cette  dépendance,  et  soit  qu’il  s'a- 
gisse de  quantités  concrètes  ou  de  quantités  évaluées  en 
nothbres.  Dans  le  premier  cas,  on  a des  Jonctions  con- 
crètes ; et  dans  le  second  , des  fonctions  analytiques. 

Les  fondions  analytiques  se  distinguent  en  fonctions 
explicites  et  fonctions  implicites.  Les  premières  sont  celles 
dont  les  valeurs  peuvent  s’obtenir  au  moyen  d’opérations 
indiquées  et  que  l’on  sait  effectuer;  les  autres  sont  celles 
qui  sont  liées  aux  variables  indépendantes  par  des  équa- 
tions non  résolues  : dans  ce  cas,  les  opérations  à effectuer 
pour  former  les  valeurs  des  fonctions  ne  sont  pas  indi- 
quées. Ou  les  connaîtrait  par  la  résolution  des  équations 
données,  et  les  fonctions  deviendraient  alors  explicites. 
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Les  fonctions  explicites  se  subdivisent  ordinairement  en 
algébriques  cl  transcendantes.  Les  premières  sont  celles 
où  les  seules  opérations  indiquées  sont  des  additions,  sous- 
tractions , multiplications,  divisions,  élévations  à des  pois- 
sai ires  et  extractions  de  racines  de  degrés  connus  ; les  autres 
sont  celles  qui  renferment  d’aulrcsopérationsindiquéessur 
les  variables  : comme,  par  exemple,  les  quantités  exponen- 
tielles, les  logarithmes,  les  lignes  trigonométriques,  etc. 

Lorsqu’une  seule  de  ces  diverses  opérations  est  indi- 
quée sur  une  variable,  on  a une  fonction  simple  de  cette 
variable.  Lorsque  plusieurs  d'entre  elles  sont  accumulées 
les  unes  sur  les  autres,  on  a ce  que  l’on  appelle  une 
fonction  de  fonctions.  Toutes  les  fonctions  qui  ne  ren- 
trent pas  dans  ces  deux  cas  se  nomment  fonctions  com- 
posées. 

Lorsque  deux  variables  sont  liées  par  une  équation 
quelconque,  elles  sont  fonctions  l’une  de  l’autre.  La 
forme  de  .ces  deux  fonctions  est  différente  si  les  deux 
variables  n’entrent  pas  dans  l’équation  d une  manière 
symétrique.  On  leur  donne,  l’une  par  rapport  à l’autre, 
le  nom  de  fonctions  inverses.  Si , par  exemple,  on  résout 
par  rapport  à x les  équations  suivantes,  qui  sont  résolues 
par  rapport  à y, 

/=•*“»  X — j'  = sin*,..., 

on  obtient 

ni 

x=\y,  .t  =z  log  y , jr=r  arc  sin  y. 

Ainsi,  d après  notre  définition,  la  racine  m'rm'  est  la  fonc- 
tion inverse  de  la  puissance  m ; le  logarithme  est  la  fonc- 
tion inverse  de  l’exponentielle,  etc. 

166.  Continuité. — Une  variable  est  continue  lors- 
qu’elle ne  petit  passer  d’une  valeur  quelconque  à une 
autre,  sans  passer  par  toutes  les  valeurs  intermédiaires. 
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Une  fonction  est  dite  continue  lorsqu'on  faisant  varier 
d’une  manière  continue  les  quantités  dont  elle  dépend, 
elle  est  constamment  réelle  et  varie  elle-même  d'une  ma- 
nière continue,  c’est-à-dire  qu’elle  ne  peut  passer  d’une 
valeur  à une  autre  sans  passer  par  toutes  les  intermé- 
diaires. Une  fonction  peut  être  continue  tant  que  les  va- 
riables dont  elle  dépend  restent  renfermées  entre  certaines 
limites,  et  cesser  de  l’être,  ou  devenir  discontinue,  en 
dehors  de  ces  limites. 

Pour  démontrer  qu’uue  fonction  qui  est  réelle  entre 
certaines  limites  de  la  variable  est  continue,  il  suffit  de 
faire  voir  que  l’on  peut  faire  croître  la  variable  par  degrés 
assez  petits  pour  que  les  accroissements  correspondants 
du  la  fonction  soient  moindres  qu’uue  grandeur  quelcon- 
que : car , si  cette  fonction  n’était  pas  continue,  il  faudrait 
qu’elle  passât  brusquement  d’une  certaine  valeur  à une. 
autre  qui  en  différerait  d’une  quantité  finie;  ce  qui  est 
absurde,  puisque  l’accroissement  de  la  fonction  peut  être 
rendu  moindre  que  toute  grandeur  donnée.  C’èst  ainsi 
que,  dans  les  éléments,  on  a démontré  que  toutes  les 
fonctions  simples  sont  continues , et  que  , par  conséquent, 
il  en  est  de  même  des  fonctions  composées.  Récipro- 
quement , toute  fonction  continue  d’une  variable  jouit  de 
la  propriété,  que  ses  accroissements  peuvent  devenir 
moindres  que  toute  quantité  donnée,  pourvu  que  l’on 
donne  des  valeurs  suffisamment  petites  aux  accroissements 
de  la  variable  : car,  si  l’accroissement  donné  à la  variable, 
à partir  d’une  de  ses  valeurs,  tendait  vers  zéro,  sans  qu  il 
en  fût  ainsi  de  l’accroissement  de  la  fonction  , il  en  résul- 
terait que  la  fonction  passerait  brusquement  d’une  valeur 
à une  autre  qui  en  différerait  d’une  quantité  finie,  et  que, 
par  conséquent,  elle  ne  serait  pas  continue. 

Si  l’on  considère  les  valeurs  d’une  fonction  continue 
comme  des  ordonnées,  et  les  valeurs  correspondantes  de 
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la  variable  indépendante  comme  des  abscisses,  les  points 
ainsi  obtenus  se  suivront  sans  interruption  et  formeront 
une  ligne  continue,  qui  sera  la  représentation  géométrique 
de  la  fonction  analytique. 

Généralisation  de  la  méthode  des  limites. 

1G7.  Nous  avons  dit,  dans  le  premier  livre,  qu’on 
appelle  limite  d'une  quantité  variable  une  quantité  fixe 
dont  elle  approche  indéfiniment , c'est-à-dire  de  telle 
sorte  que  leur  différence  puisse  devenir  moindre  que  toute 
grandeur  assignée,  sans  cependant  se  réduire  jamais  ri- 
goureusement à zéro;  et  nous  avons  d’abord  fait  cette 
remarque  bien  simple,  qu’une  même  quantité  ne  peut 
tendre  en  même  temps  vers  deux  limites  inégales. 

Nous  eu  avons  conclu  que  si  deux  quantités  variables 
dépendent  de  certaines  autres,  de  telle  sorte  qu’elles  res- 
tent constamment  égales  entre  elles  dans  tous  les  états 
par  lesquels  elles  passent,  et  que  l’on  sache  que  l’une, 
d'elles  tend  vers  une  limite,  on  peut  affirmer  que  l'autre 
a la  même  limite  : car,  puisqu'elle  est  toujours  égale  à la 
première , elle  s’approchera  indéfiniment  de  la  quantité 
fixe  dont  celle-ci  est  supposée  s'approcher  indéfiniment. 

Cela  posé,  considérons  une  équation  dont  les  deux 
membres  soient  des  fonctions  continues  quelconques  de 
variables  x,  y,  z , etc.,  dépendantes  ou  indépendantes 
les  unes  des  autres,  et  représentons-la  par 

F (x,  j-,  z,..  ,)=f(x,  y,  z, . . .). 

Supposons  que  les  variables  .r , y , z , etc. , tendent  simul- 
tanément, d une  manière  continue  ou  discontinue,  vers 
les  limites  respectives  a,  />,  c,  etc.,  dont  quelques- 
unes  pourraient  être  zéro  ; et  proposons-nous  de  découvrir 
la  relation  qui  lie  entre  elles  ces  limites,  en  admettant 
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que  les  fonctions  l'Cslenl  continues  dans  le  vnisiuagc^le 
ces  valeurs  des  variables.  Pour  cela , observons  que  , F et  f 
désignant  des  fonctions  continues  de  x , y,  z,  etc.,  clics 
subissent  des  accroissements  très-petits  lorsque  ces  va- 
riables changent  elles-mêmes  de  quantités  très-petites, 
et  que  ces  accroissements  correspondants  tendraient  en 
même  temps  vers  la  limite  zéro:  donc,  si  l’on  conçoit 
que  x,  y,  z , etc.,  tendent  simultanément,  et  suivant  des 
lois  quelconques,  vers  les  limites  et,  A,  c,  les  fonctions 
F (x,  y , z , . . .)  ,y  (x,  y,  z , . . .)  tendront  indéfiniment 
vers  F (a,  b,  c,. . A,  c,. . .).  Mais  les  limites 

de  quantités  égales  sont  égales  : donc  on  aura  nécessaire- 
ment 

F (a,  l>,  c, . . .)  =f(a,  b,  c, . . 

c’est-à-dire  que  la  relation  entre  les  limites  sera  identi- 
quement la  même  que  celle  qui  avait  lieu^constamment 
entre  les  variables;  et  qu’il  suflit  de  changer  dans  celle-ci 
les  variables  dans,  leurs  limites,  pour  avoir  la  relation 
qui  existe  entre  ces  dernières. 

Si  cette  substitution  introduisait  des  indéterminations 
apparentes,  on  les  ferait  disparaître  par  des  procédés  que 
nous  aurons  occasion  de  faire  connaître  par  la  suite. 

C’est  ainsi  que  se  trouve  généralisée  la  proposition  (pii 
sert  de  base  à la  méthode  des  limites;  et  la  méthode  elle- 
même  consiste  à considérer  les  quantités  dont  on  veut 
découvrir  la  relation , comme  limites  de  quantités  plus 
simples,  et  à chercher  la  relation  de  ces  dernières.  Lors- 
qu’elle est  établie,  il  ne  reste  plus,  d’après  le  théorème 
précédent,  qu’à  substituer  à toutes  les  variables  leurs  li- 
mites respectives. 

Les  quantités  variables  qui  ont  pour  limites  les  quan- 
tités proposées  peuvent  être  choisies  de  bien  des  manières 
différentes,  comme  nous  avons  déjà  eu  l’occasion  de  le 
).  . i5 
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diy;.  et  te  choix  est  très-important.  Les  calculs  peuvent 
être  très-simples  ou  très-compliqués , suivant  la  nature  de 
ces  variables;  et  dans  chaque  cas  particulier  il  faudra  s at- 
tacher d’abord  à reconnaître  quelles  sont  celles  qui  don- 
neront le  plus  «le  facilité  au  calcul.  Ainsi , par  exemple, 
«juand  on  cherche  la  relation  entre  les  surfaces  de  deux 
cercles  et  leurs  rayons , on  considère  ces  certes  comme 
limites  de  polygones  réguliers  semblables,  parce  que  la 
relation  «■titre  ces  polygones  elles  rayons  des  cercles  est 
ircs-facile  à obtenir;  tandis  qu  elle  aurait  été  très-difficile 
à découvrir  si  l'on  avait  supposé  différents  les  nombres 
des  côtés  des  deux  polygones , et  que  de  plus  011  ne  les  eut 
pas  supposés  réguliers.  Au  reste,  si  cette  dernière  était 
découverte,  elle  conduirait  nécessairement  «à  la  même  re- 
lation entre  les  cercles  et  leurs  rayons,  et  le  choix  des 
variables  n’a  d’autre  effet  que  de  conduire  plus  ou  moins 
simplement  tm  résultat.  Mais  il  n’y  a aucune  règle  pré- 
cise à donner  à ce  sujet. 
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CHAPITRE  II. 

DES  DÉRIVÉES,  DES  DIFFÉRENCES  ET  DES  DIFFÉREN- 

tielx.es  des  fonctions  d’une  seule  variable, 
notations. 


* 

168.  ÎNous  avons  détnonlré  (n°  69)  que  le  rapport  des 
accroissements  infiniment  petits  correspondants  d’une 
fonction  et  de  la  variable  dont  elle  dépend,  tend  en  gé- 
néral vers  une  limite  déterminée,  ei  nous  avons  nommé 
cette  limite  dérivée  de  la  Jonc  lion  par  rapport  à la  va- 
riable indépendante. 

L’accroissement  positif  nu  négatif  d'une  variable  quel- 
conque, dépendante  ou  indépendante,  se  nomme  la  dif- 
férence de  celle  variable,  et  se  désigne  par  la  caractéris- 
tique A suivie  delà  lettre  qui  représente  la  variable. 

Ainsi  Ax,  Aj^'A-s,  etc.,  représentent  les  différences 
ou  accroissements  des  variables  x , y , z,  etc. 

LU  dérivée  d’une  fonction  se  désigne,  comme  nous  l’a- 
vons déjàdit,  par  la  lettre  menicqui  désigne  celte  fonction, 
affectée  d’un  accent  : de  sorte  que  les  dérivées  par  rapport 
à x des  fonctions  F (x) , j (x).,  (x),  etc.,  s'écriront 

ainsi  : 

P'(x),  /’ [x),  y'{x), 

Ainsi,  d’après  la  notation  des  différences,  si  l’on  dé- 
signe une  fonction  quelconque  F (x)  par  y , ou  aura,  en 
supposant  que  Ax  et  Ay  tendent  vers  zéro, 

..  A y , 

lint.  — - =;  E t.ri, 

et  , par  conséquent,  en  représentant  par  a une  certaine 
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quantité  tendant  vers  zéro  en  même  temps  que  Ax 
A r 

— =F'  jj)  + »,  et  ly—V  (.r)A/  + «A.c. 

ICO.  Cette  dernière  expression  nous  fait  voir  que  l'ac- 
croissement infiniment  petit  d’une  fonction  quelconque 
peut  être  considéré  comme  composé  de  deux  parties , dont 
lune  aAx  est  infiniment  petite  par  rapport  à 1 autre 
qui  est  F'(x)  A.r.  Or  n,ous  savons  que  les  limites  des 
sommes  ou  des  rapports  d'infiniment  petits,  ne  sont  pas 
altérées  lorsqu’on  remplace  ces  infiniment  petits  par  d’au- 
tres qui  en  diffèrent  de  quantités  infiniment  petites  par 
rapport  à eux.  Donc  , toutes  les  fois  que  A y entrera  dans 
un  calcul  comme  terme  d’un  rapport  ou  d’une  somme 
dont  on  cherchera  la  limite,  on  pourra  le  remplacer  par 
F'  (,r)  A x,  c’est-à-dire  par  le  produit  de  la  dérivée  de  y 
par  l’accroissement  infiniment  petit  de  la  variable  indé- 
pendante x. 

On  donne  le  nom  de  différentielles  à ces  quantités  que 
l’on  peut  substituer  aux  différences  infiniment  petites 
des  fonctions.  Elles  sont  plus  simples,  puisqu’on  néglige 
dans  celles-ci  le  terme  aAx  qui  est  presque  toujours 
excessivement  compliqué.  Ce  sont  même  les  plus  simples 
quantités  que  l’onqjuisse  considérer  au  lieu  de  l’accroisse- 
ment de  la  fonction  correspondant  à l’accroissement  ar- 
bitraire Ax,  puisque  é’est  le  simple  produit  de  ce  A x 
par  une  fonction  où  A x n eutre  pas. 

Les  différentielles , ces  quantités  infiniment  petites, 
plus  simples,  que  l’on  peut  substituer  aux  différences 
elles-mêmes,  se  désignent  par  la  caractéristique  d , au 
lieu  de.  A,  cl  comme  elles  ne  sont  autre  chose  que  le 
produit  de  la  dérivée  de  la  fonction  par  l’accroissement 
de  la  variable,  on  aura 

dyz=  F'  (x)  A x ou  — =F'(x); 
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la  différentielle  est  donc  une  quantité  dont  le  rapport  à 
l’accroissement  de  la  variable  est  égal  à la  limite  du  rap- 
port de  la  différence  de  la  fonction  à ce  même  accroisse- 
ment. On  voit  que  la  recherche  de  la  dérivée  ou  celle  de 
la  différentielle  d’une  fonction  sont  une  seule  et  même 
question . 

170.  Si  l’on  suppose  que  la  fonction  y soit  ,r  lui-même, 
on  aura 

A v = A x , ¥'  \x)  — i et  r/y  = A x. 

Ainsi  la  différentielle  de  la  fonction  y,  qui  dans  ce  ca-> 
est  x . est  identique  à A x , c’est-à-dire  que  l'on  a 

rlx  = A x ; 

et,  comme  il  est  plus  naturel  d’employer  une  seule  carac- 
téristique quand  cela  est  possible,  toutes  les  fois  qu’il 
s’agira  de  différentielle  de  fonctions  tic  x nous  représen- 
terons l’accroissement  de  x par  r/x ; et.  lorsqu’il  s’agira 
des  accroissements  exacts  désignés  par  la  caractéristi- 
que A , not%  représenterons  l’accroissement  tle  x par  A x. 

Remarque.  — Si , dans  une  même  question , on  a à 
considérer  une  variable  indépendante  x et  plusieurs  fonc- 
tions y,  z , u,  e,  etc.,  de  cette  variable;  que  l’on  repré- 
sente par  Ay,  Az,  An,  Au,  etc.,  les  accroissements  de 
ces  fonctions,  correspondants  à un  même  accroissement 
Ax  dcx;  et  par  dy , dz,  du,  dv , etc.,  leurs  différentielles 
correspondantes  à dx  = Ax  : toutes  ces  différentielles 
seront  dans  des  rapports  constants  avec  dx.  et,  parconsé- 

■ * < , • • ' * a • * — ■ , • t • 

quent,  les  unes  avec  les  autres,  a mesure  que  dx  tendra 
vers  zéro.  Ces  rapports  constants  seront  évidemment  les 
limites  des  rapports  des  différences  correspondantes,  qui 
ne  diflèrent  des  différentielles  que  de  quantités  infiniment 
petites  par  rapport  à elles-mêmes. 
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Ainsi,  par  exemple,  on  aura 


<lv 

•b 


— lim . 


S i’ 

y y 


de  sorte  que  - est  la  dérivée  île  e par  rapport  à y , quelle 

que  soit  la  variable  commune  par  rapport  à laquelle  on 
ait  pris  les  dillërontielles  dv  et  dy.  Ce  qu'on  peut  encore 

exprimer  d'une  autre  manière  en  observant  que  — est  le 


, dv  . dy  . . 

rapport  île  — a et  on  oblienl  cette  proposition  que 

la  dérivée  d'une  variable  v par  rapport  à une  autre  va- 
riable y,  est  égale  au  rapport  des  dérivées  de  y et  y par 
rapport  à une  meme  variable  quelconque  x , dont  elles 
peuvent  être  considérées  connue  dépendantes. 


Des  fonctions  simples,  des  Jonctions  de  fonctions 
et  des  Jonctions  composées. 

171.  La  manière  dont  une  quantité  peut  dépendre 
d’une  autre  est  susceptible  d’une  variété  indéfinie.  Parmi 
toutes  les  formes  possibles  de  fonctions,  on  en  a choisi  un 
certain  nombre  très-li  Ab  lé,  auxquelles  on  est  convenu  de 
chercher  à ramener  toutes  les  autres.  Elles  sont  telles , 
que-,'soit  par  les  premières  opérations  de  l’arithmétique, 
soit  au  moyen  des  Tables  construites  d’avance,  on  peut, 
avec  un  degré  suffisant  d’approximation,  obtenir  leurs 
valeurs  correspondantes  à des  valeurs  numériques  quel- 
conques de  la  variable  dont  elles  dépendent.  m 

Ces  fonctions,  que  1 on  désigne  sous  le  nom  de  Jonc- 
tions simples,  sont  les  suivantes,  dans  lesquelles  a dé- 
signe une  quantité  indépendante  de  la  variable  x : n-t-j', 

a — x,  a. r,  -»  x‘"  ( m étant  lin  nombre  réel  quelcon- 
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que),  ar , siux , cosx,  tangx,  cotx,  sécx,  cosécx; 
cl  les  fonctions  inveeses  logx,  arc  sinx,  arc  cosx, 
arc  langx,  arc  cotx,  are  sécx,  arc  cosécx. 

Une  fonction  quelconque  (le  x peut  être  soumise  aux 
opérations  qui  constituent  une  nouvelle  fonction;  on  a 
alors  une  fonction  d’une  fonction  de  x.  En  la  considérant 
elle-même  comme  une  variable,  ou  peut  encore  la  sou- 
mettre aux  opérations  qui  constituent  une  nouvelle  fonc- 
tion, et  ainsi  de  suite.  Les  fonctions  obtenues  de  cette 
manière  se  nomment,  en  général,  des  fonctions  de  Jonc- 
tions. 

Lorsqu'une  fonction  dépend  de  plusieurs  fonctions 
de  x,  on  la  nomme  une  Jonction  composée  de  x , et  c’est 
le  cas  le  plus  général  des  fonctions  explicites,  c’est-à-dire 
de  celles  qui  sont  l’indication  d’opérations  qu’on  sait 
effectuer. 

Dans  tous  les  cas,  lorsque  deux  fonctions,  renfer- 
mant un  nombre  quelconque  de  variables  dépendantes 
d’une  seule,  sont  toujours  égales,  quelque  valeur  qu’on 
donne  à cette  variable,  il  est  clair  que  leurs  accroisse- 
ments correspondants  sont  toujours  égaux,  et  que,  par 
conséquent,  leurs  dérivées  par  rapport  à cette  variable  le 
sont  aussi,  ainsi  que  leurs  différentielles. 

D’où  il  résulte  (pie,  quand  une  équation  a lieu  pour 
toute  valeur  de  la  variable  indépendante , les  dérivées 
ou  les  différentielles  de  ses  deux  membres  par  rapport  à 
cette  variable  sont  égales,  quelque  valeur  quon  lui 
donne. 

IVous  allons  faire  connaître  les  principes  au  moyen 
desquels  la  détermination  des  différentielles  ou  des  déri- 
vées de  toutes  ces  fonctions  se  ramène  à celles  des  diffé- 
rentielles ou  des  déri vécs  des  fonctions  simples. 
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Différentiation  des  Jonctions  de  fonctions. 

172.  Considérons  une  fonction  u de  x,  déterminée 
par  la  suite  d'équations 

“ = F(*).  ==/(r).  x = <r{*), 

et  cherchons  sa  dérivée  par  rapport  à x,  ou  la  limite  du 

rapport-—,  dont  les  deux  termes  tendent  vers  zéro,  opé- 

ralion  qu’ou  appelle  différentiation.  Soient  Au,  A 2.  A y 
les  accroissements  de  u,  z , y correspondants  à l'acerois- 
sement  Axdex;  011  aura  identiquement 

i « A u Ai  A/ 

A .r  A : A_r  A x 

d’où,  en  observant  que  la  limite  d'un  produit  est  le  pro- 
duit des  I imites , 


Donc  In  dérivée  de  u par  rapport  à x est  le  produit  des 
dérivées  de  u par  rapport  à z , de  z par  rapport  à y,  et 
de  y pnr  rapport  à x. 

Si  l’on  représente  la  dérivée  de  u par  rapport  à x par  le 
rapport  des  dilférenlielles,  on  aura 

(*)/' (r) ?(*;), 

OU.  --  - « - - « • 

du  = F'  (z)f'  (jr)  f ( x ) djc. 

C’est  en  cela  que  consiste  le  principe  de  la  différentia- 
tion des  fondions  de  fonctions.  Il  a lieu  évidemment, 
quel  que  soit  le  nombre  des  fonctions  accumulées;  et  il 
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ramène  à la  simple  différentiation  de  chacune  de  ces  fonc- 
tions, considérée  isolément. 


Différentiation  des  fondions  inverses. 

I7d.  Si  l’on  désigne  une  fonction  F(x)  par  y,  c’est-à- 
dire  si  l’on  pose 

y = F(j), 

et  qu’en  résolvant  par  rapport  à x , on  en  tire 

•*  = ?(/). 

on  dit  que  les  fonctions  F et  <f  sont  inverses  l une  de 
l’autre. 

Cela  posé,  ces  deux  équations  étant  les  mêmes  sous 
une  forme  différente,  elles  donneront  les  mêmes  ac- 
croissements correspondants  pour  x et  y.  Soient  A.r,  Ay 
ces  accroissements,  on  aura 


F' 


(x) 


ir 

lim.  — hm. 
Sx 


i i 


d’où  il  résulte  que,  pour  avoir  la  dérivée  d’une  fonction 
F(x)  inverse  de  la  fonction  ç(x),  dont  on  sait  trouver 
la  dérivée,  il  suffira  de  prendre  la  réciproque  de  la  fonc- 
tion dérivée  ©,  eide  placer  sous  ce  signe  la  fonction  pro- 
posée F (x). 


Expression  de  l’accroissement  infiniment  petit  d'une 
fonction  de  plusieurs  variables  dépendantes  ou  indé- 
pendantes . 

- * 

174.  Considérons  une  fonction  y qui  dépende  de  deux 
variables  u , e,  et  soit 

> =F(«,  «')- 

Si  l’on  donne  à u et  v des  accroissements  infiniment  petits 


Digitized  by  Google 


LIVRE  II. 


Au,  Ae  dépendants  ou  indépendants  1 un  de  1 autre , sui- 
\ ant  que  it  cl  v le  seront  eux-mèmes , l'accroissement  cor- 
re.spondanl  dej  sera 

Aj y = F (h  -+-  A II,  v -+-  Ai')  — F(«,  (>) 
et  pourra  se  mettre  sous  la  forme 

A/  = F(n  -i-  Au,  v)  — F ( u , c ) 

■+-  F («  -+-  A « , <>  -I-  An)  — F(«  -t-  Ah,  v). 

Les  deux  premiers  termes  peuvent  s’écrire  ainsi  : 

F ( u -t-  Au,  e)  — F(«,  i») 


Le  coeflicient  de  Au  ne  dillére  que  d’une  quantité  infi- 
niment petite  de  la  dérivée  de  F(«,  e)  par  rapport  à u, 
v étant  considéré  comme  constant.  Soit  F,  (u,  e)  cette  dé- 
rivée, que  l’on  appelle  dérivée  partielle  de  f’(u,  r),  ou 
de  par  rapport  à u ; l’expression  précédente  pourra  se 
mettre  sous  la  forme 

[F,  («»  e)  -+-  a]  Au, 

y désignant  une  quantité  qui  devient  nulle  avec  A/t. 

La  seconde  partie  peut  se  mettre  sous  la  forme 

F ( U A U , 1*  -r-  Al*)  F ( H -4-  Au,  1*  ) 


et  le  coefficient  de  Ae  ne  différera  de  la  dérivée  de 
F(«  + Au,  v)  par  rapport  à v considéré  comme  seule 
variable,  que  d’une  quantité  o qui  deviendra  nulle  avec 
‘ Af:  Soif  Ft  ('rt  ,-t'j  la  vlérivce  particlhvde  K( n , e)  qnr*  ••  » • 
rapport  à e;  on  pourra  donc  mettre  la  seconde  partie  de 
Ay  sous  la  forme 

[F,(«  -t-  AU  , «•)  -t-  P]  Al-, 
fi  devenant  nul  avec  Ae. 
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Mais  l'\  (11  +-  A « , e)  lie  diifère  (le  F,(«,  v)  nue  dune 
quantité  qui  deviendra  nulle  avec  Au;  1 ajoulant  avec  fi, 
et  en  désignant  leur  somme  par  ?/,  la  seconde  partie  de 
A p aura  pour  valeur 

" [F,(ii,p) -t- a']Ar; 

et  par  conséquent , en  réunissant  les  deux  parties  de  A y, 

\y  = [F,(«,  e)  a]Au  -t-  [F,(«,  v)  -t-  3.'  ] Ae. 

Or  a Au,  étant  iuilniinenl  petit  par  rapport  à la  pre- 
mière partie,  l est  par  rapport  à A)  lui-même;  et  il  en 
est  de  tnènie  de  a'Ae,  soit  que  Au  et  Ae  soient  dépen- 
dants ou  indépendants  l’un  de  l’autre.  Donc,  en  désignant 
par  or  une  quantité  infiniment  petite  par  rapport  à Aj', 
on  aura 

i l =r  F,  («,  e)Ai<  -t-  F,(  u,  p)  Ae  -+-  w. 


On  représente  les  dérivées  partielles  F,(«,  e) , l’,(u,  e 


par 


i/F(h,p)  i/F,  u,  p] 


, ou 


f/>  f/r 


mais  il  faut  bien  se 


du  tlv  ‘ du  ’ il  p ’ 

• appeler  que  ces  deux  dy  sont  différents  et  représentent 
les  différentielles  de  y relatives  à la  variation  d’une  seule 
des  quantités  u,  v : on  les  nomme  les  différentielles  par- 
tielles de  y par  rapport  à u ou  à e.  Euler  avait  proposé 

d écrire  ainsi  ces  dérivées  partielles  : (7-^*  ("/*  )'  a 

supprimé,  depuis,  ces  parenthèses,  parce  qu’avec  un 
peu  d’attention,  toute  méprise  est  impossible.  L’équation 

précédente  s’écrira  alors  de  eelte  manière  : 

• • « ■ » » * • «•  * • .*.»,■  ' * * • 

f/r  dy  . 

AK  » — ■ — A IL  -f-  — — uF  — f-  (i>  ; 

du  a v 


et  il  est  bon  de  se  rappeler  que  t.»  se  compose  d’abord 
d’une  partie  qui,  divisée  Jinr  Au,  devient  encore  nulle 
quand  on  y fait  Au  = o,  et  d’une  autre  partie  qui , après 
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avoir  été  divisée  par  Av,  contient  des  termes  «|ui  devien- 
nent nuis,  les  uns  quand  on  y fait  Au  = o,  et  les  autres 
quand  on  v fai t Av=  o. 

On  aurait  des  résultats  analogues  pour  un  nombre 
quelconque  de  variables  u,  e,  etc.,  soit  entièrement  indé- 
pendantes, soit  dépendantes  les  unes  des  autres,  ou  d'au- 
tres variables  quelconques. 


et 


Différentiation  des  fonctions  composées . „ 

175.  Soient 

y = F(«, 

“=/(•*)>  ■'  = ?(■*).  «V  = ij>(x),  . ..;  . 


y sera  alors  une  (onction  composée,  relativement  à x. 

Pour  avoir  sa  dérivée,  on  remarquera  que,  d’après  ce 
qui  précède,  on  a , en  supposant  les  accroissements  infi- 
ni ment  petits , 

• 

dy  dy  fl  y 

A y — ~r~  A tt  -f~  ——  A v -+*  — — A w -f-  . . . -f-  w , 
au  (l  v dw 


<»  étant  infiniment  petit  par  rapport  à A y. 

Divisant  par  Ajr  et  passant  aux  limites,  on  obtient 

(ly <ly  du  dy  dv  dy  dtv 

dx  du  dx  dv  dx  dtv  dx 

expression  dans  laquelle  il  ne  faut  pas  oublier  que 

* dy  dy  ■-*  -,  • * • 

— sont  les  dérivées  partielles  de  la  louction  y.  Si  .r 

entrait  explicitement  dans  F(u,  e,  uq ...),  par  exemple 

, , . . dy  ....  dy 

si  u n était  autre  chose  que  .r.-— - deviendrait  — et  se- 
* r du  dx 

rail  la  dérivée  partielle  de  la  fonction  par  rapport  à .v. 


a 
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Tandis  que  le  du  premier  membre  est  la  dérivée  to- 


tale de  la  fonction  dans  laquelle  on  fait  varier  toutes  les 
quantités  dépendautes  de  x.  On  ne  se  méprendra  jamais 
sur  le  sens  de  ces  notations  : e’était  potir  éviter  toute 
crainte  à ce  sujet,  qu’Euler  avait  proposé,  comme  nous 
J avons  dit,  de  mettre  en  deux  parenthèses  les  dérivées 
partielles  ; mais  on  a renoncé  à cette  précaution. 

» L’équation  ci-dessus  donne,  en  multipliant  les  deux 
membres  par  dx, 


t/r  , tir  , tir  , 

tir  = du  -+-  — tlv  + — - thv  -H  . . 
r/u  il  v thv 


que  l’on  écrit  quelquefois  ainsi  : 

fl  y = du  y -t-  tl,  y -+-  y -H  . . . . 

On  peut  dîme  énoncer  ainsi  le  principe  de  la  différentia- 
tion des  fonctions  composées  : 

La  différentielle  d’une  fonction  composée  est  égale  à 
la  somme  de  scs  différentielles  partielles , relatives  à 
chacune  des  variables  qui  y entrent  explicitement. 

Quant  aux  différentielles  du,  tlv,  etc.,  de  ces  dernières, 
clics  se  rapportent  toutes  à la  différentielle  dx  de  la  va- 
riable unique  dont  elles  dépendent. 

1 70.  Théorème  des  fonctions  homogènes.  — La  diffé- 
rentiation des  fonctions  composées  donne  la  démonstra- 
tion d’un  théorème  remarquable  sur  les  fonctions  homo- 
gènes. On  dit  qu’une  fonctievn  de  plusieurs  variables  est 
homogène  et  du  degré  m,  lorsqu’on  multipliant  chaque 
variable  par  une  indéterminée  t,  la  fonction  se  trouve 
multipliée  par  lm. 

Cela  posé , soient  u = F (a: , y,  z, . . .)  une  fonction  ho- 
mogène du  degré  m,  et  y,  z,...) , tj<(x,y,  z*...),  etc., 

ses  dérivées  partielles  par  rapport  à x,  y,  etc.;  on  aura. 
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d'après  la  définition  précédente , 

•O 

(i)  F (tx,  tj  , tz,.  . .)  = /"Ff-r,  v,  z). 

Diflereniiant  les  deux  membres  par  rapport  à la  variable  tf 
seulement , il  vient 


ty,tz,...)x  -t-  ^(tx,ty,  tz,...)y  -h. . mtB-'F{x,y,  z);4 


faisant  t — i dans  cette  identité,  on  aura  la  suivante  : 


du  du  du 

(2)  x — — t-  y - — I-  z — — (-...=  mu. 

dx  dr  dz 


C'est,  en  cela  que  consiste  le  théorème  des  Jonctions  ho-  * 
mogènes. 

O11  peut  remarquer  que  si , dans  l'identité  (i),  on  sup-  ’ 
itose  t=  -1  on  obtient 

1 • 


8 (x , r , z,...\ 
Z1 


Ainsi  une  fonction  homogène  de  degré  ni , divisée  par  la 
puissance  ni  d’une  des  variables,  11e  dépend  plus  que  des 
rapports  des  autres  variables  à la  première. 

Différentielle  d’une  somme,  d'un  produit  ou  d'un 
quotient. 

177.  La  règle  précédente,  appliquée  à une  somme  de 
termes,  montre  que  la  dillcrentielle  d’une  pareille  fonc- 
tion est  la  somme  des  dillerentiellcs  de  chacun  de  ses 
termes,  ce  qui  était  d’ailleurs  évident  de  soi-même. 

Si  l’on  suppose  maintenant  y = uvw. . . , la  même  règle 
donnera,  en  observant  qu’en  général  c/f  AF(x)]=  Ar/F(x), 

si  A est  un  coefficient  constant, 

* 

d y sr  m*.  . . du  mv,  . , ilv  ur . . . dtv  -f- . . . , 
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dy  = mw . 


div 

w 


,3y 


Soit  encore  j'  = - , d’où  rr  = u.  En  prenant  les  dilfcren- 
.liclles  des  deux  membres,  on  aura 

ydv  -+-  vdy  — du  , 


d’où 


<‘x  = 


du  ydv 
v v 


du 

• v 


udv 

F3 


ce  que  l’on  peut  écrire  ainsi  : 

vdu  — udv 


Ces  trois  règles  sont  d'un  usage  très-fréquent. 

Comment  la  différentiation  de  toute  fonction  explicite 
se  ramène  à celle  (les  Jonctions  simples. 

178.  Considérons  maintenant  une  fonction  explicite 
quelconque  de  X : elle  indique  une  suite  d'opérations  à 
effectuer,  dès  que  l’on  aura  choisi  arbitrairement  une  va- 
leur numérique  pour  x.  Celle  de  ces  opérations  qui  doit 
se  faire  la  dernière,  et  dont  le  résultat  est  la  valeur  de  la 
fonction,  porte  soit  sur  une  seule,  soit  sur  deux  quantités 
variables  avec  x;  dans  ce  dernier  cas  la  différentielle  de 
celte  fonction  se  ramène,  par  le  théorème  des  fonctions 
composées , au  cas  où  une  seule  des  deux  quantités  serait 
variable  , et  alors  on  n’a  plus  à considérer  qu’une  fonction 
simple.  Si  donc  on  savait  trouver  les  différentielles  de 
toutes  les  fonctions  simples , on  saurait  trouver  celle  de  la 
fonction  proposée,  au  moyen  des  différentielles  des  quan- 
tités sur  lesquelles  doit  s’exécuter  la  dernière  opération. 
I.a  question  est  doue  ramenée  à déterminer  ces  différen- 
tielles, qui  sont  celles  de  fonctions  moins  compliquées 


% 
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(iue  la  proposée,  et  qui  se  ramèneront  semblablement  à 
d'autres  fonctions  encore  moins  compliquées,  jusqu'à  ce 
que  l’on  parvienne  à des  fonctions  simples. 

Tout  se  réduit  donc  à la  différentiation  de  ces  dernières , 
et  c’cst  de  quoi  nous  allons  nous  occuper  présentement. 


Différentiation  des  fonctions  simples. 


179.  Différentielle  de.  logx.  — Soit  y — logx;  ee 
logarithme  étant  pris  d^ns  une  base  quelconque  a , on 
aura 


bjr  — log(jr-t-  ix)  — logx  = log(  i + 
et,  par  suite. 


Sx  Ap- 


posons — = a,  et  substituons  dans  le  second  membre, 

X 

il  vient 


_ l°g(l+») 

Sx  ttx 


Or  on  sait  que  (i  -+-  «)*  tend  vers  la  base  e du  système  de 
i\éprr,  lorsque  a tend  vers  zéro  ( voir  la  note  1 à la  lin). 

Donc  la  limite  de  — est  • 

Sx  x 

On  peut  donc  écrire 


tir 

dx 


Si  I on  observe 


que 


y OU  dy  =.  — dx. 

Iogo=:^-t  I désignant 


les  loga- 


€ 
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rilhmcs  népériens,  on  pourra  écrire 

dx  dy  I 

* x In  * dx  x l<?  ' 

si  a = e , on  aura  y = 1 x , 

^ dx  dy  l 
x dx  x 


Dans  le  cas  où  ci  — ro,  le  module  loge  a pour  valeur 
loge  = o, 4342945.  . . . 

180.  Différentielle  de  ax . ■ — Soit  maintenant  la  fonc- 
tion inverse  y = a*.  D’après  la  règle  donnée  en  général 
pour  les  fonctions  inverses,  et  dont  011  pourrait  refaire  la 
démonstration  sur  chaque  cas  particulier,  on  aura 

dy  y a 1 

y = i = j =a‘  In , 

dx  log  e log  e 

et,  par  suite, 

dy  = a ‘ 1 adx. 


On  pourrait  aussi  trouver  directement  la  différentielle 
de  ar,  et  en  déduire  celle  de  la  fonction  inverse  log.r.  En 
effet,  si  l’on  a j = on  aura 


d’où 


Ay—  ax~*~  — a1  — ci* (aA * — 1); 


Ax 


a* 


a 


Ax ! 

Ax 


^ ^ # (t  | 

Tout  se  réduit  donc  à trouver  la  limite  de , ou, 

Ax 

pour  plus  de  commodité,  de  - , « tendant  vers  zéro. 

Posons 


I. 


c/u — 1 = 6,  d’oii  nx=  1 +6, 


16 
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et,  par  suite, 
d’où  il  résulte 


& 1 ti  — i ( i -+-  6 ) ; 


* “ 1(14-6) 


6 _ [«_ 


i(n-e)6 


Or,  6 tendant  vers  zéro,  (t  -4-o)G  a pour  limitée;  donc 


i " 1 i 

lim,  = le , 

a 

et , par  conséquent , 

,-y 

-p-=ro*  l«,  et  dy=a’\adx. 
dx 

181.  Différentielle  de  x"1.  — Soit  y = xm  ; on  aura , en 
prenant  les  logarithmes  des  deux  membres  dans  la  base  e , 


1 y—m  lx; 


prenant  maintenant  les  différentielles  des  deux  membres, 
il  vient 


dy  dx 

— = m -j- , 

y 


d’où 


dy  = — dx. 


Remplaçant  y par  xm , on  aura,  quel  que  soit  ni , 


dy=  m.r"-'  dx, 


~ — . 
dx 


Si  y et  x n’étaient  pas  positifs,  les  logarithmes  seraient 
imaginaires;  on  évitera  cette  difficulté  en  élevant  au 
carré  les  deux  membres  de  l’équation  y = .rm,  ce  qui 
donne 

y'  = {x1)~, 

et , prenant  les  logarithmes , * 

\y'  = ni  lx’. 
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Differentiant  les  deux  membres,  il  vient 

rf  0';)  __m  ■(*') 

y1  x1  '■ 

et,  comme  on  reconnaît  facilement  que  l’on  a 

(/  (y')  = *ydy,  d .(x')  = ix<ùc, 

celte  équation  deviendra 

djr  mil.r 

X x 

et,  par  suite, 

dy  — mx"~'  rlx,  et  ~ ==m.rm-' 
tix  ' ’ 

comme  dans  le  premier  cas. 

Dans  le  cas  particulier  de  m = — t.  on  trouve 

d.L~-±. 

x X- 

Si  in  = -,  on  a 
2 

?,  yx 

On  peut  parvenir  directement  à la  différentielle  dex" 

S.  1 on  suppose  d’abord  m entier  et  positif,  on  aura,  en 
désignant  xm  par  j-, 

I . 2 ~ ' " • ’ 

divisant  par  Axel  passant  à la  limite,  on  obtient 

dy 

■y-  — mx™-'. 


Son  maintenant  m p et  fêtant  entiers  et  positifs, 
on  aura 


p 

y = •r,l  d’où 


yiz=xP. 


i6. 


Digitized  by  Google 


2^4  WVRE  I». 

Dillérentiant  les  deux  membres,  il  vient 


qjrl-'  djr  — px<’~'  dx  ; 

d’où 

9 

P_ , 

,lr  -P- — <ix=  P *1  dx  = ' dx. 

’ q yt-'  q 

Celte  formule  étant  vraie,  quelque  valeur  commensu- 
rable  qu'ait  m , est  encore  vraie  lorsqu’il  est  incommen- 
surable. 

Soit  enfin  m — — n , n étant  un  nombre  quelconque 

positif,  on  aura 

r —x~"  — — ; d’où  rx"  = i . 

J X* 


Dillérentiant  les  deux  membres,  il  vient,  en  appliquant 
au  premier  membre  la  règle  des  fonctions  composées, 

.r*  dy  4-  nxf~'  ydx  = o ; 

d’où 

dj  =z  — nx dx  = mx"~'  dx. 

Ainsi , quelque  valeur  qu’ait  /n,  la  différentielle  de  x 
est,  comme  nous  l’avions  déjà  trouvée,  mxm~'  dx. 

182.  Différentielles  de  sinx,  tangx,  sécx.  — Les 
lignes  trigonometriques  étant  des  fonctions  de  1 are  cor- 
respondant (voir,  dans  les  applications  geometr iques , 
l’article  sur  la  longueur  des  lignes  courbes),  nous  pou- 
vons chercher  l’expression  de  leurs  différentielles  corres- 
pondantes à 'celle  de  l’are.  Dans  tous  ces  calculs  nous 
supposerons  que  le  rayon  soit  pris  pour  unité. 
i°.  Soit  d’abord 

y = sinjr, 

il  en  résultera 

i-t  / 

Ay  = sin(.r4-  Aar)  = sin.r=»stn  — cos  ) J--+-  — ) j 
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doù 


. A.r 
sm  — 
* a/  2 


A x 


A.r 

2 


<‘+t\ 


Or,  lorsqu’un  arc  tend  vers  zéro,  le  rapport  du  sinus  à 
l’arc  tend  vers  l’ unité,  ainsi  que  le  rapport  de  la  tangente 
à l’arc,  ou  du  sinus  à la  tangente;  donc 


Ax 
sm  — 

lin,.  - = 

A.r 

7. 


la  limite  du  second  membre  est  donc  cosx 
On  a donc 


dy 

= COS  XJ 
(IX 


ou  en  déduit 


tly  = cosxc/x , 

ou 

< l . sinx  =r  cos xdx. 

a".  Soit  maintenant  y—  tangx;  ou  aura 

tangx-t- tangAx  tang  Ax(i tang’x) 

Ax=  — - — - tanex  = . — > 

t — tangxtangAx  ° i — tangxtangAx 

d’où 

A/ tangAx  i-t- tang’x 

ix'  Ax  i — tangxtangAx 

et  passant  aux  limites, 

dy  , . , i 

~ = i -t-  tanu  x — sec’x  = — —■> 
dx  cos’  x 


et , par  suite . 


dx 

dy  — d . tang  x = — . • 
D cos-  x 
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On  arriverait  au  même  résultat  en  considérant  que  tangx 
égale——»  et  appliquant  la  règle  pour  diilérentier  les 
fractions. 

Soit  enfin  j = sécx  = — — : on  aura,  par  la  règle  des 
fractions, 

d . cosx  sinx</x 

djr  — — — — — = tang  x sec  xdx  : 

cosx  cos1  x 

ainsi  d . sécx  = tangx  séc xdx. 

On  y parviendra  encore  en  observant  que  • 

i i 

cos(x-f-Ax)  rosx’ 

• et  développant  les  calculs  comme  dans  les  cas  précédents. 
3°.  Différentielles  de  cosx,  cotx,  cosécx.  — Consi- 
dérons maintenant  les  mêmes  fonctions  du  complément 

trde  l’arex. 

2 

Observons  pour  cela  que  l’on  aura  en  général,  en  re- 
gardant — x comme  une  fonction  de  x,  et  appliquant 
la  règle  des  fonctions  do  fonctions, 

Ainsi , pour  les  trois  fonctions  cosx,  cotx,  cosécx,  qui  ne 
sont  autres  que  sin  — x j » tang  ^ ~ — x^  > séc  ^ — x j » 

il  faudra  prendre  les  dérivées  des  fonctions  respectives 
sinx,  tangx,  sécx,  y changer  x en  ^ — x,  puis  multi- 
plier par  — dx.  On  trouvera  ainsi  : 

d COS  X zzz  — sinxr/x,  d .cotx  XX » 

sin’x 

d cosécx  = — cotx  cosêcxr/x  . 
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183.  Différentielles  des  fonctions  trigonomé  triques 
inverses. — Nous  av.ons  vu  que,  pour  obtenir  la  dérivée 
d’une  fonction  y de  x,  il  suffisait  de  diviser  l'imité  par  la 
dérivée  de  la  fonction  inverse,  dans  laquelle  on  mettrait 
y pour  variable. 

D’après  cela,  si  l’on  considère  les  fonctions  are  si  nx , 
arctangx,  areséex,  arccosx,  arccotx,  arccosécx 
qui  ont  respectivement  pour  inverses 

sinx',  tangx,  sécx,  cosx,  cotx,  cosécx, 


on  trouvera  : 


pour  y = arcsinx,  dy 


dx 


dx 


cos  y q , _ x> 

(lx 

pour  y — arc  tangx,  dy  = cos 1 ydx  = -• 


dx 


pour  y = areséex,  dy  — — — •> 

1 ' tang  rsec  r x\jx7  — i 


itx 


i/x 

x‘ 

dx 


pour  y = arccosx,  dy  = : = — 

- S">r  v i — x- 

< . , , tlx 

pour  y = arccotx,  dy  = — sin  .riiy  = — ^ - , 

, dx  dx 

pour  r — arccosécx,  dy  — — 

rnf  v rnvr 


«>t y coscc y x qxi  _ , 


11  faut  bien  remarquer  que  les  radicaux  qui  se  sont  in- 
troduits dans  ces  formules  doivent  être  pris,  tantôt  avec 
le  signe  -+- , tantôt  avec  le  signe  — 5 on  reconnaîtra  celui 
que  l’on  doit  prendre,  en  considérant  la  ligne  trigonomé- 
trique  qui  l’a  introduit. 

Les  trois  dernières  dillèrentielles  sont  égales  aux  trois 
premières,  en  faisant  abstraction  des  signes,  qui  peuvent 
être  semblables  ou  dissemblables  ; et  cela  tient  à ce  que  la 
somme  ou  la  ditférence  des  deux  arcs  correspondants  est 
une  constante. 
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Los  signes  que  nous  avons  donnés  aux  radicaux  dans 
ces  formules  se  rapportent  au  cas  où  l’arc  est  compris 
* 

entre  o et  — 

2 

Les  différentielles  des  fonctions  trigonomélriques , ou 
fondions  circulaires , pourraient  encore  s'obtenir  par  des 
considérations  géométriques  fort  simples , auxquelles  nous 
ne  nous  arrêterons  pas. 


184.  Le  tableau  suivant  renferme  les  différentielles  de 
toutes  les  fonctions  simples.  Nous  y représentons  par  la 
lettre  caractéristique  L les  logarithmes  dans  une  base 
quelconque,  et  par  1 ceux  qui  se  rapportent  à la  base  de 
Néper.  Dans  lés  fonctions  trigonomélriques  inverses,  les 

signes  des  radicaux  supposent  l’arc  compris  entre  o et  - : 


d xa  = nx"~'  dx 


. . , dx 

a L x =.  Le  — 


<M*=  — 


d . a*  = u*  I adr 
d c*z  = cx  dx 


d . sirix=.cosxrfx 

. dr 

d tangx  = — - 

COS*  X 

d . sécx=.tangx  séc xdx 
d . cosx  = — sin  xdx 

, dx 

d . cotx  = ■— 

sm  ■ x 

d . cosccx  = — cotx  casée  xdx 


s 


d . arc  $it>x  = 


d . arc  cotx=  — 


d . art*  cosccx = — 


\Jx* — i 


Il  est  bon  d’observer  que  ces  différentielles  des  fonc- 
tions simples  de  x ne  supposent  nullement  que  .r  soit  la 
variable  indépendante.  Elles  correspondent  bien  à la 
différentielle  dx  ; mais  celle-ci  peut  dépendre  de  celle 
d’une  variable  quelconque  dont  x dépendrait,  comme 
aussi  elle  peut  être  entièrement  indépendante.  Ainsi  l'on 
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aurait 

= «[F  (x)]"-'  d . F (x), 
d.  sin[F  (x)]  = cos  [F  (x)]</.F  (x), .... 

C’est  cette  même  considération  qui  nous  a conduits  à la 
différentiation  des  fonctions  de  fonctions. 


Différentielles  des  fonctions  implicites. 


183.  Si  par  fonction  implicite  on  entendait  toute  fonc- 
tion dont  la  forme  n’est  point  donnée  explicitement,  mais 
qui  est  déterminée  complètement  par  les  données  de  la 
question,  on  se  jetterait  dans  une  trop  grande  généralité, 
et  il  ne  serait  pas  possible  de  donner  des  règles  générales 
pour  leur  différentiation.  Nous  renfermerons  seulement 
sous  cette  dénomination  les  fonctions  qui  sont  liées  aux 
variables  dont  elles  dépendent , par  des  équations  dont  les 
deux  membres  sont  des  fondions  explicites  de  toutes  ces 
quantités. 

Nous  considérerons  d’abord  le  cas  où  l’on  a une  seule 
équation;  ce  cas  sc  subdivise  en  deux  autres,  suivant  que 
la  fonction  dépend  d'une  seule  ou  de  plusieurs  variables 
indépendantes. 

Soit  d’abord  la  fonction  y déterminée  par  l’équation 
F(x,  y)  = o. 

Les  dérivées  par  rapport  à x,  des  deux  membres  de 
cette  équation , devant  être  identiques,  et  y étant  une 
fonction  déterminée,  quoique  inconnue  de  x , nous  au- 
rons, d’après  la  règle  des  fonctions  composées, 


ilF 

dx 


d¥  dy 
dy  dx 


OU 


rfF  , rfF  , 

T f,x  + — dy  = o, 
dx  dy 


équation  qui  détermine  la  dérivée  ou  la  différentielle  de  t , 
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.lit' 

puisque  l’on  peut  former  les  dérivées  partielles  — , 
de  la  fonction  explicite  F(x,  y).  On  aura  ainsi  : 


dF 

dy 


dV 

d F 

dy  _ 

dx 

dx  „ , 

, d ou 

rfF 

, dx 

?! 

<ly 

dy 

Ces  valeurs  de  la  différentielle  et  de  la  dérivée  de  y 
sont  exprimées  au  moyen  de  x et  y à la  fois;  elles  ne 
peuvent  l’Être  au  moyen  de  .r  seul,  que  quand  on  peut 
résoudre  l’équation  F (x,  y)  = o par  rapport  à y ; mais 
néanmoins  ces  formules  ne  laissent  pas  que  d’ètre  d’une 
grande  utilité  dans  le  cas  même  où  celte  résolution  est 
impossible. 


18(>.  Considérons  maintenant  rit  — i équations  entre  ni 
variables  ; ce  qui  détermine  m — i d'entre  elles  en  fonc- 
tion de  la  m‘cm qui  sera  la  seule  variable  indépendante. 
Soient 

F (x,  y,  z,  . .)  = o, 

F,(x,  = o, 


F—i  (-r,  r,  z, . . .)  = o ; 


on  trouvera,  en  différeutianl  toutes  ces  équations, 


/F 

fl  i V 


-H.  . . = o. 


dF,  d? , 

-y-  dx  -f-  — tir 
(1x  dy 


’ dF„_-,  dF„_,  dF»_, 

— - — Ux  -h  — <tr  H — dz  -f- . . . = o. 

tlx  d y a y 

De  ces  m — i équations  du  premier  degré  par  rapport  à 
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dy,  dz  , etc. , ou  tirera  la  valeur  de  ces  m — i inconnues 
en  fonction  de  .r. y,  z,...  et  dx ; ce  qui  était  l’objet  de  la 
question. 


Expression  remarquable  du  rapport  des  accroissements 
finis  de  deux  fonctions  d'une  meme  variable. 

187.  .Soient  F (x) , f(x)  deux  fonctions  quelconques, 
etx0,  X deux  valeurs  arbitraires  de  x;  X surpassant  x0 
d’une  quantité  finie  positive  h.  11  s’agit  de  trouver,  au 
moyen  des  dérivées  de  ces  fonctions , une  expression  du 
rapport 

F(x0-t-  A)  — F(x.)  F(X)-F(*,) 

fi*.  +T ) — / (.r.)  °"  /(X) -/(*.)’ 


en  supposant  que  la  fonction  J (x)  soit  toujours  crois- 
sante ou  toujours  décroissante;  ou,  en  d’autres  termes, 
que  sa  dérivée  soit  constamment  de  même  signe,  pour 
toutes  les  valeurs  de  x comprises  entre  x0  et  X.  Admet- 
tons, pour  fixer  les  idées,  que /' (x)  soit  constamment 
positive  entre  res  limites;  et  soient  A , B la  plus  grande  et 
la  plus  petite  valeur  que  prend  entre  ces  mêmes  limites  le 

F'(-r) 
rapport  — - - 


/'(*) 


; on  aura  constamment 


F'(x) 


/'(*) 


c<A, 


l 'if) 

/'(*) 


>B. 


Multipliant  par  J'  (x)  qui  est  positif , ou  aura  les  deux 
inégalités  suivantes,  qu’il  faudrait  changer  de  sens  si 
f (x)  était  négatif  : 


F'(x)<A/'(x),  F'(x)>B/'(x). 

l.e  premier  membre  de  la  première  inégalité  est  la  dé- 
rivée de  b’  (x),  et  le  second  de  A f (x) , et  par  conséquent 
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(n‘‘  72)  F (x)  croit  moins  rapidement  que  AJ  (x).  On 
a donc 

F(X)-F(x,)<A[/(X)  -/(*.)], 

et  divisant  par  /(x)  — f{x 0),  qui  est  positif,  par  hy- 
pothèse , 

F(X)-F(x.) 

/(X)-/(x.) 

La  secondejnégalité  conduit  de  même  à 


F (X)  — F (x,) 
/(X)-/(x„) 


>B. 


Si  donc  le  rapport 


F» 

/» 


est  continu  entre 


et  X , ce 


qui  arrivera  évidemment,  par  exemple,  si  F'  (x)  cl  f'(x) 
le  sont  séparément,  il  existera  une  certaine  valeur  de  x 
intermediaire  entre  x0  et  X , telle  que  ce  rapport  devien- 


dra égal 


• F (X)  F (x.) 
/(X)-/(x.)’ 


qui  est  compris  entre  la  plus 


p/ 

grande  et  la  plus  petite  valeur  que  prend  - ' '■  Si  F 

J \x) 


\ dé- 


signe cette  valeur  de  x intermédiaire  par  a‘0  -f-  OA,  0 ayant 
une  valeur  comprise  entre  oct  + i,  on  parviendra  à la 
formule  suivante,  dont  nous  ferons  de  nombreuses  appli- 
cations : 


F (x,-f-  h)  — F (x,) F' (x„-t-  O/i ) 

/(x,  + h ) — /(x,)  ~f'[x,+  Oh)' 


Si  l’on  avait  supposé  f'(x)  constamment  négatif,  les 
inégalités  n auraient  fait  que  changer  de  sens,  et  n’en  au- 
raient pas  moins  conduit  à cette  même  formule.  11  faudra 
bien  se  rappeler,  dans  les  applications  de  cette  formule, 
quelle  suppose  que  /'(x)  soit  constamment  de  même 


signe  entre  x*  et  x„-F-  /«,  et  que  le  rapport 


F'  (x) 

j^Tx)  rassc  i,ar 
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toutes  les  valeurs  comprises  entre  sa  plus  grande  et  sa  plus 
petite,  quand  x passe  par  toutes  les  valeurs  comprises 
entre  x0  et  x0-|-  h. 


188.  ]\ous  allons  déduire  de  l’équation  (i)  quelques 
propositions  qui  nous  seront  fort  utiles  par  la  suite. 

Si  l’on  avait  pour  une  valeur  particulière  x0  de  la  va-  ' 
riable,  F(x0)  = o , f(x„)  = o , la  formule  (i)  devien- 
drait, en  posant  Bh  — /<, , h,  étant  moindre  que  h , 


F(*,+  h)  _ F'(x,+  /i,) 
/(x,-t-/i)  /'(x.-t-Zi,) 


Si  l’on  avait,  en  outre,  F'  (x0)  = o ,f  (x0)  = o , on 
aurait  semblablement,  en  représentant  par  F"  (x),  f"  (x) 
les  dérivées  de  F'  (x) , f (x)  ou  les  secondes  dérivées  de 
F(x)i/(x)» 

F' (*,-+-  V)  _ F"  (x0  + h.) 

/'(*,+ A,) 


h,  étant  moindre  que  A, 


F"  (x) 

et  en  supposant  que  -~rr\  passe 
J W 


par  toutes  les  valeurs  entre  sa  plus  grande  et  sa  plus  pe- 
tite; et,  par  suite, 


F (x„-H  h) F"(x,-f-  hj) 

/(  X,  -f-  il  ) f ( x„  -t -h,) 


Si  l’on  avait  F"  (.r0)  = o elf"  (x<>)  = o,  on  obtiendrait 
une  formule  semblable  où  entreraient  les  dérivées  de 
F"  (x)  et  J"  (x)  ou  les  troisièmes  dérivées  de  F(x), 
J (x).  En  continuant  ainsi , et  désignant,  en  général,  par 
<fm(x)  la  fonction  qu’on  obtient  en  différentiant  successi- 
v cment  in  fois  la  fonction  quelconque  y (x) , on  verra  que 
si  l’on  a les  conditions 


F (x.)  = o , 

/(>,)  =r  o, 


F'(.r.)  = o,. 
/'  (x.)  = o , 


F'1-’  (x„)  = o, 
f"~'  i X.)  = o. 
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<t  IJ  UC  les  rapports  des  dérivées  de  même  ordre,  jusqu’à 
I ordre  n inclusivement,  passent  par  toutes  les  valeurs 
entre  leur  plus  grande  et  leur  plus  petite,  ce  qui  aura 
lieu  s ils  sont  continus,  on  aura 

(2]  F (■*•.+ A)  _ F"(j.+  6 h ) 

f{xo  + A ) fn  ( 0/i)’ 

0 désignant  une  quantité  positive  moindre  que  1'uuité. 

Si  toutes  les  conditions  précédentes  étaient  satisfaites, 
excepté  F’  (x0)  = o,  on  aurait 

( 3 ' F (.r.-f-  A)  — F (x.)  _ F"(x,-h  Q/i) 

f(x,  + /i)  /"(*  „ -t-  0 A ) 

18!).  Comme  application  de  cette  dernière  formule, 
supposons  que  l’on  ait 

/(*)=  (*  — *.)*, 

et  que  la  fonction  F"  (x)  ait  toutes  ses  dérivées  continues 
jusqu’à  F" (x)  inclusivement,  entre  x„  et  x„-4-/i  : les 
conditions  /(*,)  = o,  f (x0)  = o,. . . , /-*  (xJ  = o 
seront  évidemment  satisfaites;  et,  en  supposant  toujours 
que  l’on  ait 

F'(*,)  = o,...,  P-*(*,)=ïo, 

l’équation  (3)  devient 

F ^'r“ ±j'1)  ~ F (*•)  _ F"  Oh) 

A"  1.2.3. . .n  ‘ 

d’où 

(4)  F(.r,-+-  A)  — F (x,)  = —IL F“(x,4-6A). 

1.23 . ..n  v ' 

, °n  voil  <luc  si  l’accroissement  h de  x tendait  vers  zéro, 
et  que  Fn(x0)  fût  fini,  l’accroissement  de  F(x),  pour 
la  valeur  particulière  x0 , serait  infiniment  petit  de  l’or- 
dre n.  celui  de  x étant  du  premier. 
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Si  l'on  a , en  outre,  F (.r„)  = o,  la  formule  précédente 
devient 

(5)  F(x„+/i)  = F"  ( x,  -f-  8 /i  ). 

Si  x0  est  zéro , cette  équation  se  change  en  la  suivante  : 

F(*)  = F“l9/*)> 

i . 2 ... n 

et,  changeant  l’indéterminée  h en  .r, 

(6)  F (*)=;-£—  T' (Ox), 

en  admettant  les  conditions 

F(o)  = o,  F'(o)  = o,...,  F,,_,{o)  = o. 

. On  peut  remarquer  qu’on  aurait  semblablement 

F'(x)= F"(0,x), 

' i .2 ...  (n  — i) 

et  que  par  conséquent,  dans  ce  cas,  F (x)  est  infiniment 
petit  par  rapport  à F'  (x) . „ 

Si  l’on  n’avait  pas  F (xo)  = o , on  obtiendrait , au  lieu 
de  l’équation  ( 6) , 

(7  ) F (*)  “ F(°)  = , . 3—-  F"(9-r)- 

190.  Nous  déduirons  de  ce  qui  précède  un  corollaire 
très-simple,  et  qui  nous  servira  par  la  suite.  Il  consiste 
• F (x)  . 

en  ce  que  si  tenu  vers  zéro  en  meme  temps  que  x, 
et  que  F (x) , F'  (x) , . . . , F"  (x)  soieftt  continues  entre  o 

et  x,  la  fraction  pourra  se  mettre  sous  la  forme 

y*  / q x \ 

— ' — • En  elfet , il  résulte  d’abord  de  l’hypothèse,  que 
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F (o)  = o , F'  (o)  = o , . . . , F"-1  (o)  = o ; 

car  sans  cela  serait  infini,  pourx  = o.  On  peut  donc 
appliquer  ici  la  formule  (6),  et  l’on  voit,  par  conséquent, 
que  si  devient  nul  pour  x = o,  on  aura 

F (x)  _ F"  ( Ox) 

X"  1.2.,.// 


191 . L’éf|uation  (4) , dans  laquelle  on  suppose  n = i , 
devient,  en  remplaçant  par  x la  quantité  arbitraire  x0 , 

(8)  F(*-t-A)—  F(*)=/iF'(x-MA). 

Elle  conduit  immédiatement  à une  conséquence  déjà  ob- 
tenue précédemment,  savoir  : quYZ n'y  a qu’une  expres- 
sion indépendante  de  x,  dont  la  dérivée  par  rapport  à x 
soit  nulle  quel  que  soit  x. 

En  elfct,  soit  F (x)  une  fonction  telle,  que  pour  toute 
valeur  de  x on  ait  F'  (x)  = o ; l’équation  désignée  montre 
que,  quels  que  soient  x et  x -F-  h , on  aura 

F (x)  — F(*-t-/i)  = o, 

puisque  V (x  -h  G h)  est  nul  par  hypothèse.  Donc 
F (x)  = F (x  -+-  h) , et  par  conséquent  la  fonction  F (x) 
a toujours  la  même  valeur,  quelle  que  soit  la  valeur  de  la 
variable;  elle  est  donc  constante  relativement  à x , ou  , en 
d’autres  termes,  elle  ne  dépend  pas  de  x. 

D’où  résulte,  comme  nous  l’avons  déjà  dit,  que  deux 
fonctions  qui  ont  la  meme  dérivée  par  rapport  à une 
même  variah/e , ne  peuvent  différer  que  par  une  con- 
stante, c’est-à-dire  par  un  quantité  indépendante  de  celte 
\ ai  iablc.  En  elfct,  la  dérivée  de  la  différence  de  ces  deux 
fonctions,  étant  la  diflércncede  leurs  dérivées,  est  nulle 
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d’el  le-même,  d’après  l’Iiypolhèsuj  donc  celle  diJlércnce 
est  une  constante,  comme  il  fallait  le  démontrer. 

192.  -Vous  terminerons  par  cette  proposition  très-im- 
portante, que  s/  F (x,  j)  est  égal  à zéro  quel  que  soit  x, 
quanti  on  donne  à y une.  certaine  valeur  particulière  «, 
toutes  les  dérivées  de  I*  (,r ,y)  par  rapport  à x devien- 
dront aussi  nulles , quand  en  ffera  y = a. 

En  effet,  pour  toute  valeur  de  x et  de  h , on  aura,  en 
vertu  de  l’équation  (&.) , 

(9)  F(>H-  h,r)  — F U, y)  — AF'(x+0A,r), 

la  dérivée  étant  prise  par  rapport  à x. 

Or  les  deux  tonnes  du  .premier  membre  deviennent  nuis 
pour  j = a ; donc  F'  (x  -f-  6/1 , a)  = o. 

El  comme  x et  h sont  arbitraires,  on  peut  affirmer  que 
.r-t-û/i  peut  prendre  toutes  les  valeurs  possibles,  bien 
qu’on  ne  connaisse  pas  la  valeur  de  0;  carx-f-ô/i  est 
toujours  compris  entre  x et  x 4-  h , et  l’on  peut  faire  en 
sorte  que  x et  x -+-  h comprennent  toujours  entre  eux 
une  valeur  arbitraire  x'  et  s’en  rapprochent  indéfiniment  ; 

^ d où  il  suit  que  x -+-  0/i  peut  s approcher  indéfiniment  de 
x',  et  que,  par  conséquent,  F'(x,«)  est  nul,  quel  que 
soitx. 

De  là  on  déduira  semblablement  que  F"(x,  a)  est  nul 
quel  (pie  soit  x , et  qu’il  en  est  de  même,  en  général  de 
F"(x,  «). 

199.  Il  est  encore  utile  de  remarquer  que  si  h tend  vers 
zéro,  et  y vers  a,  le  second  membre  de  l’équation  (9)  sera 
infiniment  petit  par  rapport  à h , puisque  F'  (x  6/j,  y ) 
tendra  vers  zéro-,  donc  la  différence  infiniment  petite  re- 
lative à x,  d'une  fonction  F(x,  y)  qui  est  infiniment 
petite,  quel  que  soit  x,  est  infiniment  petite  par  rap- 
port à i accroissement  correspondant  de  x. 
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104.  La  <li Héron t îollo  t/>  d'une  fonction  y de  x,  étant 
elle-même  une  fonction  de x,  aura  aussi  sa  différentielle, 
et  cetera  une  t|uantilé  dont  le  rapport  à la  différentielle 
de  x sera  égal  à la  limite  du  rapport  de  l'accroissement 
infiniment  petit  de  dy  à l'accroissement  correspondant 
de  x.  Pour  plus  de  simplicité,  on  prendra  pour  la  diffé- 
rentielle de  x , dans  celle  nouvelle  différentiation,  la 
même  valeur  que  dans  la  première;  et.  en  général,  on  lui 
conservera  toujours  la  même  valeur  pour  toutes  les  diffé- 
rentiations que  l’on  aura  à effectuer;  c’est  ce  que  l’on  ap- 
pelle prendre  dx  constant.  Mous  repi éscnlerons  la  diffé- 
rentielle de  dy  par  ddy  ou  d'y , et  nous  l’appellerons  la 
différentielle  seconde  dej  par  rapport  à x.  De  même  d * t , 
aura  une  différentielle  que  l’on  désignera  par  d'y,  cl  qui 
s’appellera  la  différentielle  troisième  de  y : et  ainsi  de 
suite.  • 

Il  faut  bien  sc garder  tic  confondre  ces  indices  de  diffé- 
rentiation avec  des  exposants  de  puissance.  Les  puissances  - 
successives  d'une  différentielle  dy  s’écriraient  de  la  ma- 
nière suivante  : 


dr,  dy , dy,..  , dy. 

Rien  n'est  plus  facile  que  d'exprimer  les  différentielles 
successives  «le  la  fonction  L'(.r)  désignée  par  t , au  moyen 
de  ses  dérivées.  * 

En  effet,  on  a d abord 

t/l  s-  F'(.rft/.r. 

Or  la  différentielle  de  L'  (x)  dx  sera  le  produit  de  dx  par 
sa  d«;rivée  par  rapport  à r,  laquelle  est  F"  (r)  dx,  puis- 
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ijiu*  dx  est  indépendant  de  :v.  Oii  aura  donc 
<llr  =r 

On  aura  tic  même 

d-  r F'"  { x ) f/.r>, 

et  généralement 

<l"y  ~ F*  ) x ) dx'\ 

Oll 


de  sorte  que  les  dérivées  successives  d’une  fonction  de.r 
peuvent  être  considérées  comme  les  rapports  des  différen- 
tielles de  même  ordre  tic  cette  fonction  aux  puissances  du 
même  degré  de  dx. 

On  voit  par  là  qu’une  différentielle  d’un  ordre  «quel- 
conque est  en  général  un  infiniment  petit  de  l’ordre  «, 
t/.r  étant  pris  pour  le  premier  ordre;  et  que  la  détermi- 
nation des  dérivées  successives  d’une  fonction  ne  diffère 
pas  de  celle  de  ses  différentielles. 

Les  différentielles  successives  d’une  fonction  ont 
avec  les  différences  de  cette  fonction  des  rapports  qu’il  est 
essentiel  de  connaître. 

La  différence  Ay  de  la  fonction  y étant  elle-même  une 
fonction  de  x,  a aussi  une  différence;  il  en  est  de  même 
de  celle-ci,  et  ainsi  de  suite  fcidéfinimcnt.  Pour  former 
ces  différences  successives  de  la  fonction  y,  on  suppose 
que  l’on  donne  constamment  à x le  même  accroisse- 
ment Ax,  et  on  les  désigné  de  la  manière  suivante  : 

vy,  A'jr,:. . , try. 

L.vs  puissances  de  A ) seraient  désignées  comme  il  Suit 
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Or  la  proposition  qut*  nous  allons  démontrer  consiste  rn 
cc  que  l’on  a généralemcn  1 . lini.  — — = 

En  ellcl , on  a d’abord 


, . 

— = 1 (.r)  4-  u, 
A.r 


devenant  nul  quel  que  soit  .r , quand  on  fait  Ax  = o. 
Prenons  maintenant  les  accroissements  que  subiront  ees 
deux  membres  lorsque  l’on  augmentera  encore  x de  Ax , 

A’  r 

et  divisons-les  par  Àx;  le  premier  donnera  Quant 

au  second,  il  suffira  de  prendre  sa  dérivée  par  rapport  à 
,r  et  d’y  ajouter  uue  quantité  qui  soit  infiniment  petite  en 
même  temps  que  Ax.  Mais  « devenant  nul  avec  Ax,  quel 
que  soit  x , sa  dérivée  deviendra  nulle  en  même  temps, 
et  par  conséquent  le  second  membre  dillére  tic  Fff(x) 
d’une  quantité  qui  devient  nulle  avec  Ax.  En  la  dési- 
gnant par  w, , nous  aurons 

— F"(x)  + w'i 

en  prenant  encore  les  accroissements  des  deux  membres 
de  cette  identité,  relatifs  à un  nouvel  accroissement  Ax» 
et  les  divisant  par  Ax , ^>n  obtiendrait  semblablement 


&'r  , , 

ir.=  F 


o!  généralement 


A"  Y 


(«)„_,  devenant  nul  avec  A i 
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On  a donc,  en  passant  aux  limites. 


lilli . 


*jr 

i.r’ 


F" 


<ia  Y 
f/x"’ 


•if» 1 


comme  nous  l avions  annoncé. 

Il  suit  de  là  tjue  si  l’on  fait  tendre  Ax  vers  zéro,  en 

y 

prenant  dx  = Ax , le  rapport  aura  pour  limite  l’u- 
nité, et  la  différentielle  de  l'ordre  n d'une  fonction 
Quelconque  de  x pourra  être  prise  pour  la  différence 
du  même  ordre  de  cette  fonction , en  négligeant  une 
quantité  infiniment  petite  par  l'apport  à cette  diffé- 
rence. 


Cette  proposition  est  très-importante,  en  ce  quelle 
permet  de  substituer  les  différentielles  d’ordre  quelconque 
aux  différences  infiniment  petites  de  même  ordre,  dont 
l’expression  serait  beaucoup  plus  compliquée,  et  il  n’eu 
peut  résulter  aucune  erreur  dans  les  calculs  où  l'on  ne 
considère  que  les  limites  des  rapports  ou  des  sommes. 

Remarque. — Lorsque  plusieurs  fonctions,  que  l’on  a 
à considérer  dans  une  même  question  , dépendent  toutes 
d’une  seule  variable  x , les  différences  premières  infini- 
ment petites  sont  toutes  déterminées  par  Ax,  ou  par  une 
quelconque  d’entre  elles;  ainsi  A)'  désignera  partout  le 
même  accroissement,  soit  qu’on  le  détermine  d’après  A z 
ou  d’après  la  valeur  correspondante  de  Ax,  en  supposant 
toujours  que  la  valeur  de  x soit  la’ même.  Mais  le  A* y 
n’aura  pas  la  même  valeur  quand  il  exprimera  la  dill’é- 
rencc  de  y par  rapport  à x ou  par  rapport  à z.  En  effet , 
dans  le  premier  cas  il  faut. considérer  les  trois  valeurs  de 
y correspondantes  àj,i  + Ax,  x -f-  2 Ax;  prendre  la 
différence’de  la  deuxième  à la  première,  et  de  la  troi- 
sième à la  deuxième,  puis  la  différence  de  ces  deux  dillë- 
rcnces.  Dans  le  second  cas,  il  faudra  considérer  les  trois 
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valeurs  de  y qui  correspondent  à:,;  -j-  Az,  z -+-  'j.Az , 
et  agir  de  la  même  manière  sur  elles.  Or  les  deux 
premières  sont  les  mêmes  dans  les  deux  cas;  mais  la 
troisième  est  différente  parce  qu’à  x 4-  2 A x ne  corres- 
pond pas  z -h  9. As*:  il  s'en  faut d’utte  quantité  infini- 
ment petite  par  rapport  à As,  et  que  l’on  11’a  pas  le 
droit  de  négliger  par  rapport  aux  différences  du  second 
ordre. 

II  est  donc  nécessaire  de  distinguer  avec  soin  les  diffé- 
rences désignées  par  A’p,  dans  les  questions  où  l’on  ne 
prendrait  pas  toujours  la  même  variable  indépendante.  Il 
en  serait  de  môme  des ‘ordres  supérieurs. 

190.  Si  l'on  considère  en  particulier  les  fonctions 
•r",  log-r,  a’,  sinx,  cosx, 

on  trouvera 

rt"  x*‘  — m ( m — ■ ),..(/»  — n -f-  1 ) x"~“  iix“ , 

dxn 

fl " logx  = rh  1 .2. 3 . . .(  11  — 1) loge  — i 
ri"  a‘  — n1 1"  nrtx" , 

rf"sinx  =r  sin  \ x -t-  n - j rfx" , 


et  il  est  bon  de  se  rappeler  que  le  second  membre  donne 
la  valeur  de  la  différence  infiniment  petite  de  l’ordre  n , 
à une  quantité  près  infiniment  petite  par  rapport  à celte 
différence. 


/ jt 

fl"  cosx  = cos  x -4-  n — 

\ 2 
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CHAPITRE  III. 

DIFFÉRENTIELLES,  DÉRIVÉES,  ET  DIFFÉRENCES  PAR- 
TIELLES DES  DIVERS  ORDRES,  DES  FONCTIONS  DE 
PLUSIEURS  VARIABLES  INDÉPENDANTES.  DIFFÉRENCES 
ET  DIFFÉRENTIELLES  TOTALES. 


197.  I ne  fonction  de  deux  variables  indépendantes,  J' 
et  y,  peut  être  dill’érenliée  successivement  par  rapport  à 
chacune  d’elles  partiellement,  et  I on  peut  supposer  que 
ces  dill'éren  lia  lions  soient  en  nombre  quelconque  et  se 
succèdent  d’une  manière  quelconque.  I.e  nombre  de  ces 
différentiations  constitue  Y ordre  de  la  différentielle,  de  la 
différence  ou  de  la  dérivée.  II  n'y  a rien  de  nouveau  à 
dire  sur  leur  formation  , puisque  l’on  n a à considérer  à 
chaque  opération  qu’une  seule  variable  indépendante. 
Les  dérivées  partielles  d’ordre  quelconque  s’exprimeront 
au  moyen  des  différentielles  correspondantes  d’une  ma- 
nière entièrement  semblable  à celle  que  nous  avons  trou- 
vée pour  les  fonctions  d’une  seule  variable.  Elles  ont 
aussi  les  mêmes  rapports  avec  les  différences  partielles  cor- 
respondantes; cl  la  reproduction  identique  des  raisonne- 
ments déjà  faits  dans  le  cas  où  l’on  considère  toujours 
la  même  variable,  conduit  immédiatement  à ces  con- 
séquences. iNous  ne  croyons  cependant  pas  inutile  de  don- 
ner quelques  développements  à ce  sujet. 

Désignons  généralement  par  ...  (-*3  y)  le  résul- 

tat de  rn  dérivations  partielles  effectuées  par  rapport  à x 
sur  la  fonction  u — l '(,c,  i ),  sûmes  de  n dérivations  par- 
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tiellcs  (lu  résultat  par  rapport  àjy;  lesquelles  seront  elles- 
mêmes  suivies  (le  p dérivations  par  rapport  à x , et  ainsi 
de  suite. 

Désignons  de  même  par  "u  le  résultat  obtenu 

en  prenant  d'abord  la  ditlérentielle  partielle  de  l’ordre  m 
de  u par  rapport  à x , puis  la  difl'éretuiellc  partielle  de 
l’ordre  n par  rapport  kjr  de  l'expression  obtenue,  et  ainsi 

de  suite.  Et  enlin  représentons  par  n le  résultat 

obtenu  en  prenant  d’une  manière  analogue  les  différences 
au  lieu  des  différentielles.  Cela  posé,  on  aura  d’abord, 
d’après  ce  que  l’on  a vu  en  traitant  les  fonctions  d’une 
seule  variable,  et  faisant  usage  des  notations  que  nous 
venons  d’indiquer. 


(/"«  = F"  (*,  y)  i/x . 


Considérant  maintenant  y comme  la  seule  variable,  et 
prenant  la  différentielle  n“mr des  deux  membres,  on  aura, 
de  la  même  manière  , 


>•  J eijJn  tljr " ; 


prenant  maintenant  la  différentielle  partielle  d’ordre  p 
par  rapport  à x',  et  continuant  ainsi  indéfiniment,  on 
obtiendra 


ou 


jm+n+r.. 


Wt  * • • 


( x , y)  f/x*  dy*  ff.rt’ , 


• • 

<lx'n  dyn  dxf . . . 


p*»+*.-*p* . . 

X./.X... 


y)- 


I.es  dérivées  partielles  s'expriment  donc  au  moyen  des 
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différentielles  partielles  correspondantes  d’une  manière 
analogue  à celle  qui  se  rapporte  aux  fonctions  d’une  seule 
variable. 

11  y a encore  évidemment  le  même  rapport  entre  ces 
dérivées  et  les  différences  partielles  correspondantes.  En 
effet,  on  aura  d’abord,  d’après  ce  qui  a été  démontré 
pour  les  fonctions  d’une  seule  variable, 

à"  U 

«■>> 


o)  devenant  nul  en  même  temps  que  Ax.  Prenons  main- 
tenant la  différence  n‘cmt  des  deux  membres  par  rapport 
et  divisons-la  par  Ay il  faudra , jiar  les  mêmes  rai- 
sons, prendre  la  dérivée  partielle  du  second  membre 
par  rapport  à r et  y ajouter  une  quantité  qui  devienne 
nulle  avec  Ay.  Si,  de  plus,  on  observe  que  w devenant 
nul  avec  Ax,  il  eu  est  de  même  de  sa  dérivée  n“mr  par 
rapport  à y.  on  en  conclura  l’égalité  suivante  : 


——  = FM+"+l'  " (x,  y)  -t-  w,  , 
I ,r"‘  A y"  1 


w,  devenant  nul  quand  ou  suppose  que  Ax  et  A)'  le  de- 
viennent tous  les  deux. 

Prenant  actuellement  la  différence  d'ordre  p des  deux 
membres  par  rapport  à x,  la  divisant  par  Ax1’ , et  con- 
tinuant ainsi  indéfiniment,  on  obtiendra  la  formule  gé- 
nérale 


à « 

x.y.x- • • 

±xjn  A y*  A.zP~‘ 


p HH-  «!-+■/»  • 


c devenant  nul  quand  Ax  et  A y le  deviennent  tous  les 
deux. 
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D'où  1 on  conclut  enfin , comme  pour  les  fonctions 
«l'une  seule  variable. 

llift . = f r f.r,r)=-; r 1 1 

**/•*•••  * dxT  dyn  dxf . . 

et  il  en  serait  de  même  pour  un’ nombre  quelconque  de 
variables  indépendantes. 

Les  notations  que  nous  venons  d employer  peuvent  être 
simplifiées  au  moyen  d'une  proposition  fondamentale  que 
nous  allons  démontrer. 

198.  De  l'ordre  dans  lequel  se  succèdent  les  différen- 
tiations. — Si  l’on  prend  les  différences  successives 
d’une  fonction  par  rapport  aux  diverses  variables  indé- 
pendantes quelle  renferme,  on  arrivera  toujours  au 
même  résultat,  dans  quelque  ordre  qu’on  effectue  ces 
opérations,  pourvu  qu on  ne  change  pas  le  nombre  de 
celles  qui  doivent  être  faites  respectivement  par  rapport 
à chaque  variable. 

Soient,  en  effet,  x et  y deux  des  variables  dont  dépend 
une  fonction  u. 

Si  l’on  change  <1  abord  .r  en  X 4-  Ax  , u devient 

h 4-  a*  « ; 

si  dans  celte  expression  on  change  y en  y ■+■  A y , elle 
devient 

u -f-  Atu  4-  Ar  u 4-  Ar  r fi , 

et  l'on  a ainsi  ce  que  devient  u quand  x et  > sont  changés 
en  x 4-  Ax,  y 4-  A)  . 

Or,  en  faisant  les  substitutions  en  sens  inverse,  ou 
aura 

« + i,  n 4-  A,  u 4-  tn , 
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cl  ce  résultat  doit  être  identique  au  précédent  puisqu’il 
exprime  toujours  la  fonction  u dans  laquelle  .ret y sont 
changés  cnx  + A.r,  r+  Ay. 

Donc  on  a identiquement 

A u = A'  u. 

T,r  Y,x 

Si  maintenant  on  divise  les  deux  membres  par  A x Aj 
cl  qu’on  passe  aux  limites,  en  faisant  tendre  Ax  et  Av 
v ers  zéro , ou  en  conclura , par  ce  qui  précède , 

ixi  x)i 

et , par  conséqueut , 

il  ' u = il  n. 
x ,y  y,x 

Si  l’on  prend  successivement  un  nombre  quelcotupie 
de  différences,  de  différentielles  ou  de  dérivées  partielles, 
il  est  facile  de  voir  que  l’ordre  dans  lequel  oh  les  prendra 
est  complètement  indifférent.  En  effet,  deux  de  ces  opé- 
rations successives  pouvant  être  changées  d’ordre,  on 
pourra  faire  arriver  au  premier  rang  celle  que  l’on  vou- 
dra, eu  la  faisant  avancer  succcss’ucmcnt  d’un  rang  vers 
le  commencement;  on  amènera  ensuite  au  second  rang 
celle  que  l’on  voudra  des  autres,  et  enfin  on  les  placera 
toutes  dans  un  ordre  quelconque , sans  que  h;  résultat 
cesse  d’être  identiquement  le  même. 

D’après  cela  , on  pourra  supposer  que  toutes  les  diffé- 
rentiations par  rapport  à la  même  variable  soient  faites 
consécutivement , et  les  notations  précédentes  seront  sim- 
plifiées en  ce  qu’elles  ne  renfermeront  qu’une  seule  indi- 
cation pour  chaque  variable.  : et  c’est  ce  que  nous  ferons 
dorénavant. 

On  simplifie  encore  l’expression  des  dérivées  partielles 
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m+n 

d*+*  U x,/  11 

eu  écrivant  r—  au  lieu  île -7  ‘ , ■>  parce  que  les  exno- 

djf  dy"  dx"*  dyn  1 ' 1 

sauts  de  dx  et  de  dy  suffisent  pour  indiquer  le  nombre 

des  différentiations  effectuées  par  rapport  à chacune  des 


variables  x et  y. 

Mais  si , pour  avoir  la  différentielle  partielle  correspon- 
dante, on  faisait  la  multiplication  par  dx"'  d)  n en  suppri- 
mant le  dénominateur,  on  obtiendrait  dm+au  , expression 
qui  11e  renfermerait  plus  aucune  trace  des  différentiations 
effectuées.  On  est  donc  oblige,  pour  que  la  notation  ait 
un  sens  déterminé,  de  conserver  le  dénominateur,  et  d'é- 
crire ainsi  celle  différentielle. 


rf"+n  u 

-, — tUm  dy" . 

«X*  dy" 

Elle  serait  représentée  beaucoup  plus  simplement  par  la 


notation  déjà  employée,  d**nu. 

Le  système  de  notation  de  Lagrange  s’applique  aux 
fonctions  de  plusieurs  variables;  niais  nous  n’eu  parle- 
rons pas , vu  que  les  géomètres  n’en  font  pas  usage.  La 
notation  de  Leibnitz  a prévalu,  parce  qu  elle  a surtout 
le  grand  avantage  de  mettre  en  évidence  les  différences 
infiniment  petites,  dont  la  considération  est  si  utile  dans 
toutes  les  recherches  qui  dépendent  des  mathématiques. 


Différentielles  totales  des  fonctions  do  variables 
in  dépéri  da  rites. 

199.  Soit 

U = F (x,  y), 

x et  y étant  indépendantes  ; nous  avons  vu  précédemment 
que  l’on  avait 

du  du 

Am  ~ —r-  A J + -y  Av  -f~  o>  t 
dx  dy 
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o)  élan! ‘infiniment  petit  par  rapport  à Ar.  Ay;  An. 
quand  A x et  A y tendent  vers  zéro. 

J .a  somme  des  deux  premiers  termes  jouit  donc,  par 
rapporta  l'accroissement  total  Au,  de  cette  propriété 
remarquable,  d’être  égale  à la  différence  elle-même,  à 
une  quantité  près  infiniment  petite  par  rapport  à 'celte 
différence.  D’après  cela  , l'analogie  nous  conduit  à donner 
le  nom  de  différentielle  totale  de  tt  à l’expression  sui- 
vante : 


ilu  , du  . 
d~c<ü  +7hd>' 


dx  et  dy  étant  des  quantités  indéterminées  et  indépen- 
dantes que  nous  nommerons  les  différentielles  de  x et  y. 
Elle  jouit  de  la  propriété  que,  lorsque  f/x  et  dy  seront 
considérés  comme  les  accroissements  infiniment  petits 
donnés  à x et  y,  elle  pourra  être  prise  pour  l'accroisse- 
ment total  de  u en  négligeant  une  quantité  infiniment 
petite  par  rapport  à cet  accroissement. 

Nous  désignerons  cette  différentielle  totale  par  du  , et 
il  faudra  bien  la  distinguer  des  élu  partiels  qui  se  trouveut 
dans  le  second  membre  et  sont  différents  l’un  de  l’autre. 
Pour  éviter  toute  confusion,  on  devra  se  garder  de  sup- 
primer les  facteurs  communs  dx  et  dy , et  écrire 

, , • , du  . du  • 

Il)  du  = — dx  H — — dy . 

dx  dy 


On  peut  encore  écrire 


fil!-  = *f  (ly  U . 

Ces  considérations  s'appliquent  à un  nombre  quelconque 
de  variables  indépendantes,  et  la  différentielle  totale 
d mie  fo'nctiou  de  plusieurs  variables  indépendantes 
sera  toujours  la  somme  de  ses  différentielles  partielles 
relatives  à chacune  de  ces  variables. 
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Clicrihons  maintenant  l’expression  des  différentielles 
successives  de  u.  Et  pour  cela  remarquons  d'abord  que  la 

dnm*~P  u * * 

différentielle  de  sera,  par  la  règle  <[ui  vient  d’être 

démontrée, 

,/n-l-f-t-  <u  d'+P+'u 

— - dx  + d*  ; 


dx"+l  dyf 


dx’djP*' 


elle  se  formerait  donc  en  mûlliplianl  par  ~ dx + dy 

1 1 dx  dy 

• , d*+eu  , . 

I expression  proposée  - n f pi  pourvu  (ju  on  v considérât 

l’indice  dn  numérateur  comme  un  exposant,  et  qu’après 
la  multiplication  on  changeât  l’exposant  des  numérateurs 
en  indices  de  différentiation.  D’après  cela  , si  l’on  part  de 
la  formule  (1),  la  différentielle  du  second  membre  s’ob- 
tiendra en  la  multipliant  par  — - dx  -t-  ~ dy,  et  faisant 

le  ebangemeut  des  exposants  en  indices.  Il  en  sera-de 
même  pour  la  différentielle  de  ce  résultat;  et,  par  con- 
séquent, en  désignant  par  d"‘u  la  différentielle  totale  île 
l’ordre  m de  u , on  aura  la  formule  symbolique 


1 du  , du  , 
dm  u—  — dx-\ — — dy 
\ dx  dy  " 

* 

* 

en  entendant  toujours  que  les  exposants  des  du  dans  le 
second  membre  seront  changés  en  indices  de  différentia- 
tions. 

Comparons  maintenant  cl'"  u à la  dill'érenee  totale  A "‘u. 
Reprenons  pour  cela  la  formule 

du  du 

A u = — A.r-f  — by  4-  w > 
dx  dy 

• • 

dans  laquelle  nous  supposons  A.r  et  A ) infiniment  pe- 
tits; et  donnons  à .r  et  y les  mêmes  accroissements 
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Ax,  A).  I, 'accroissement  de  ^ calculé 

J dx 


semblablement 


...  . . . . du  tlu  . du  . 

s obtiendrait  en  multipliant  — par  -y-  axH — — A r , et 

1 dx 1 dx  • dyJ 


ajoutant  une  quantité  infiniment  petite  par  rapport  à A .r 

et  A y : il  en  serait  de  même  pour  raeeroissenicnt  de  — • 

dy 

. . du  , du  . 

IJe  sorte  que  1 accroissement  de  -y-  A .r  H — — A y sera  re- 
‘ dx  dy  J 


présenté  symboliquement  par  le  carré  de  cette  expression  , 
dans  lequel  on  changera  les  exposants  de  du  en  indices, 
plus  une  quantité  infiniment  petite  par  rapport  aux  quan- 
tités Ai!.  A .r  A y , A y*.  Or  nous  savons  que  w se 
compose  de  termes  qui  ont  en  facteurs,  les  uns  A ,r , les 
autres  Ay,  et  en  outre  d’autres  facteurs  qui  deviennent 
nuis  avec  A.r  et  A y ainsi  que  leurs  dérivées;  d’où  il 
suit  que  l’ accroissement  de  « sera  infiniment  petit  par 
rapport  aux  mêmes  quantités  A.r%  A.r  A y,  A)’.  On  a 
donc  la  formule  symbolique 


/ du  du 

A*  U — ( — - A x -+-  — - A y 
- \ dx  dy 


, / 
-4-  « . 


«'  étant  infiniment  petit  par  rapport  aux  quantités  A a *. 
A.r  A y,  A y*.  En  continuant  ainsi  on  parviendrait,  sans 
difficulté,  quel  que  fût  le  nombre  des  variables,  à la  for- 
mule symbolique  générale 

(du  du  \" 

A"U={d ^*+Ty*y) 


w étant  infiniment  petit  par  rapport  au  produit  de  m fac- 
teurs A x ou  A y . 

On  a donc  aussi  cette  autre  proposition  générale  : 
Lajiiflerentielle  totale  de.  l'ordre  m d’une  Jonction 
d'un  nombre  quelconque  de  variables  indépendantes 
dans  laquelle  on  prend  dx , dy , etc.,  égaux  aux  accrois - 
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semants  infiniment  petits  ele  ces  variables , ne  diffère  de 
la  différence  m‘rmr  correspondante , que  d’une  quantité 
infiniment  petite  par  rapport  h elle-même. 

Remarque  générale.  — Lorsque  l'on  cherchera  une 
équation  entre  les  différentielles  d’ordre  quelconque  de 
fonctions  quelconques,  et  que,  pour  y parvenir,  il  sera 
avantageux  de  considérer  d’abord  des  différences  infini- 
ment petites,  on  pourra  substituer  les  différentielles  aux 
différences  correspondantes,  et  négliger  toute  quantité 
infiniment  petite  par  rapport  à celles  entre  lesquelles  on 
cherche  la  relation.  Car  si  fou  divisait  l’équation  exacte 
par  une  des  différences,  élevée  à une  puissance  convena- 
ble, et  qu’on  passât  à la  limite,  les  rapports  des  diffé- 
rences seraient  remplacés  par  ceux  des  différentielles,  et 
l’on  aurait  l’équation  même  à laquelle  on  serait  parvenu 
en  négligeant  des  quantités  nécessaires  pour  l’exactitude 
de  l'équation  entre  les  différences,  mais  qui  disparaissent 
de  l’équation  exacte  entre  les  différentielles,  considérées 
comme  des  quantités  infiniment  petites  ou  finies. 

Différentielles  totales  des  divers  ordres  îles  Jonctions 
de  plusieurs  variables  dépendantes. 

200.  Si  les  variables  x cl  y,  qui  entrent  dans  la  fonc- 
tion u,  étaient  elles-mêmes  des  fonctions  de  variables 
indépendantes,  les  différentielles  totales  de  u changeraient 
toutes  de  forme , excepté  celle  du  premier  ordre,  parce 
que  les  facteurs  dx , dy  ne  seraient  plus  constants. 

Ainsi  la  différentielle  première  de  u aurait  toujours 
pour  expression 

du  du 

du  — — rfx  H — — dy . 

(i.r  f/y 

Mais,  en  différentiànt  celle  expression , il  s’introduirait 
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les  termes 

du  , du 
-r-  d'x  -f-  — d’y, 

/tx  tty 


et  Tou  formerait  iPx,  d'y  en  fonction  des  variables  indé- 
pendantes et  de  leurs  différentielles  d après  les  formules 
précédentes.  On  aurait  ainsi 


<V  u , d‘  it  , , il*  u 

rp  il  = — d. r’  -f-  2 — — — dxdy  H — «) 

dx'  dxdy  - dy'  ' 


du  . du  . 

— - d‘x-\ — — d'  y , 


dx 


dy 


et  d*  u jouira,  par  rapport  à A”  u . do  la  propriété  qui  a 
été  démontrée  indépendamment  de  la  forme  qui  pourrait 
résulter  de  variables  intermédiaires  entre  u et  les  variables 
indépendantes. 

On  trouverait  de  même  les  différentielles  totales  des 
ordres  suivants,  et  pour  un  nombre  quelconque  de  va- 
riables, supposées  dépendantes  d’autres  quelconques.  Si 
parmi  res  variables,  les  unes  étaient  dépendantes  et  les 
autres  indépendantes,  il  suffirait  de  supposer  nulles  los 
différentielles  de  res  dernières  qui  passeraient  le  premier 
ordre. 

Cas  particulier  ou  x et  y sont  des  Jonctions  liné.anes. 
— Si  x et  y étaient  des  fonctions  linéaires  des  variables 
indépendantes,  dx  et  dy  seraient  constants,  quelles  que 
fussent  les  valeurs  des  variables;  on  aurait  donc 

d' x — o,  d'y  — o,  ePx  — o,..., 

et,  par  conséquent,  on  retrouverait  la  formule  symbo- 
lique 


qui  s’étendrait  à un  nombre  quelconque  de  variables. 
Différentielles  des  divers  ordres  des  Jonctions  implicites. 

201 . Supposons  d’abord  la  fonction  implicite  u dépen- 

1.  iK 
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dame  des  variables  x et  > , ci  déterminée  par  11111;  équa- 
tion  unique 

F ( x , r,  n)—  o ; 

nous  aurons  d abord 


rfF 

<tx 


, tlV  , rtV  , 
dx  -1 — — d 1 -) — — ilu  — it, 
tir  ' du 


d’où  l’on  tirerait  du , rom  111e  nous  l’avons  déjà  vu. 

Dilférentiani  cnrore  celte  équation  par  rapport  à 
toutes  les  variables,  i;t  observant  que  du  n'est  pas  con- 
stant, il  vient 


d' F , d F , d F , d-  F 
• — di •?  H-  d r’-t-  — du  ' -4  ■?.  - — — d.i  di 

dx'  il  Y'  air  di  d) 


d>  F . . d V f/K  , 

2- — —dxdn  + 7.  , rlydu  h — — d' u 

tlxdu  indu  du 


d’où  l’on  tirerait  il1  u , et  ainsi  de  suite.  On  agirait  de  la 
même  manière  pour  un  nombre  quelconque  de  variables 
indépendantes.  Si  y 11e  dépendait  que  d’une  variable  x , 
cette  équation  se  réduirait  à 


d1  F 

dx‘ 


d.l  ■ 


* F . , 

• 2 • — rt.edu 

d.crtit 


d‘  F , r/F  , 

— — r/(r  4 — f/'  « ; 

du  du 


202.  Si  l’on  avait  deux  équations,  il  y aurait  deux  va- 
riables, fonctions  de  toutes  les  autres;  et,  dans  ce  cas, 
ou  différen lierait  successivement  chacune  des  équations, 

» a-»i  dislinguatil  bien  lesjatiablestlépyidqjtU’s  deg  injlyK'.n-  „ 
liantes  : on  déterminerait  ainsi  les  dillérentielles  secondes, 
troisièmes,  ctr.,  des  deux  fonctions;  et  l’on  agirait  de  la 
même  manière  dans  le  cas  d’un  nombre  quelconque  d’é- 
quations. 
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Soient . par  exemple  . les  deux  équations 

F { x , j , «1  = 0, 

f (x,  y , u I = o ; • 


y ci  u sont  des  fonctions  de  la  variable  indépendante  .r. 
On  aura  <1  abord  les  deux  équations 


d F 
d.v 

<lf 

dx 


d F 

dx  +-  — - <h  4- 
d i 


df 

dx  4-  ; </» 
dy 


d F 
du 

df 

du 


du  = o , 
«■/«  = o ; 


d’où  l’on  tirera  t/y  et  //«.  Kn  difléreuliant  ces  deux  équa- 
tions, on  obtiendra 


tP  F , rf’F  , tP  F , 

dx  -t-  r/v*  4-  -tt  </«■ 
dx1  dy 1 " ««- 


c/1  F , , d F , . 

■ •}.  - — — dxdy  4-  2 , dxriu 
tlxdy  dxdu 


'P  f d F (É  F 

4-  2 -r  , th du  4-  - «’ V 4-  t " 

dy  du  ' « i ' r/« 


O, 


(é1  r 


t/x! 


r/'/  , d‘  f , tPf  . . tP  f , 

■ — — r/r’  4-  -r—  c/tt1 4-  2 — dxdy  4-  2 - dxdtt 

dy 1 ‘ ««’  dxdy  dxdu 


tP  f df  df 

-■>/.  dydn  H — j-  d' y -y-  -- 

dydu  dy  du 


tP  u rr  o , 


d’où  l’on  tirerait  d1  u et  tf  y , puisque  dy  et  du  sont 
connus.  On  obtiendrait  ainsi  les  diifércntielles  de  tons  les 
ordres  de  y et  u.  , 


•18. 
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CHANGEMENT  DE  V ANEMIEES. 


2<K1.  Cas  d'une  seule  variable  indépendante.  — Nous 
considérerons  d’abord  les  fonctions  d’une  seule  variable 
indépendante;  et  l’objet  que  nous  allons  nous  proposer 
est  d’exprimer  toutes  les  dérivées  d’une  (onction  y par 
rapport  à une  variable  x dont  elle  dépend  , au  moyen  des 
dérivées  successives  d’une  autre  fonction  n par  rapport  à 
une  variable  f , regardée  comme  indépendante. 

Toutes  les  quantités  dépendent  d'une  seule  variable  : 
ainsi  I on  a trois  équations  entre  x,  y,  «,  £;  ou  deux 
seulement,  en  laissant  de  côté  celle  qui  exprimera  la 
relation  entre  x et  y.  On  voit  qu’en  vertu  de  res  trois 
équations,  on  peut  considérer  u comme  une  fonction 
de  /,  et  ce  sont  les  dérivées  de  u par  rapport  à t que  l’on 
veut  faire  entrer  dans  des  calculs  où  se  trouvent  les  déri- 
vées de  y pat  rapport  à .r. 

Pour  cela  nous  allons  d abord  exprimer  les  dérivées 
de  y par  rapport  à .r,  en  fonction  des  dérivées  de  x et  y 
par  rapport  à la  même  variable  indépendante  t dont  elfes 
seraient  regardées  comme ‘fonctions.  Ces  formules  seront 
les  mêmes,  quelle  que  soit  la  forme  particulière,  tant  de 
l’équation  entre  x et  y,  que  de  celle  qui  doit  lier  x et  y 
avec  /.  Nous  montrerons  ensuite  comment  les  dérivées 
de  x et  y par  rapport  à t peuvent  s'exprimer  au  moyen 
«le  celles  que  l'on  veut  introduire,  qui  sont  celles  de  « 
par  rapport  à t.  Ce  dernier  calcul  dépend  des  équations 
qui  lient  x et  y avec  t et  u,  cl  peut-être  encore  avec 
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d’autres  variables:  elle  nombre  des  équations  doit  tou- 
jours être  tel,  qu’il  n’y  ail  qu’une  seule  variable  indé- 
pendante, comme  nous  l avons  supposé. 


204.  Pour  exprimer  les  dérivées  de  y par  rapport  à x- 
au  moyen  de  celles  de  x et  y par  rapport  à t. , nous  obser- 
verons que,  d après  le  principe  des  fonctions  de  fonctions, 
on  a 


fl  y dv  ilr  t!t 

dx  ~ Tt'  Tix'  ""  > puisque  - 


tp 

dy  dt 

tlx  dx 

rît 


tlx’ 

iJt 


Passous  maintenant  à l’expression  de  • Nous  diflëren- 

tierons  pour  cela  les  deux  membres  de  cette  équation  par 
rapport  à .r-,  mais,  afin  de  n introduire  dans  le  second, 
"membre  que  des  dérivées  par  rapport  à t , nous  le  dilïé- 
reutieroiis  d’abord  pui  rapport  à r,  puis  nous  multiplie- 
rons par  ~i  ou  nous  diviserons  par  Nous  îtbtien- 
1 dx  1 dt 

(Irons  ainsi 


d:y  dx  d'x  dy 
<t‘y  dt1  dt  dO  dt 
dx  ‘ f dx  \ 3 

[dt  j 


De  même,  pour  obtenir — —t  nous  dilicrenlierons  le  se- 
rt jt’ 

coud  membre  par  rapport  à /,  puis  nous  diviserons  par  — ■ 

Kl  en  continuant  ainsi,  il  est  clair  que  l’on  aura  l’ex- 
pression de  toutes  les  dérivées  de  y par  rapport  à x,  au 
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moyeu  de  relies  de  a'  et  y par  rapport  a une  % ariahlc  quel-  . 
concilie  /,  douta* etj  seraient  dépendants. 

On  peut,  au  lieu  des  dérivées  de  x cl  y par  rapport  à I, 
introduire  leurs  différentielles ; il  suffira  de  suppiimcr  le 
diviseur  dr,  et  il  viendra 

d'y  tl:  ydc  — d'  xdy 
d x'  dx 3 

Ces  premières  formules  se  rapportent  au  changement  de 
la  variable  indépendante  seulement. 

Si  l’on  suppose  que  la  variable  f soit  la  fonction  y 
elle-même,  ou  aura  les  dérivées  de  y par  rapport  à x , 
exprimées  au  moyen  de  celles  de  x par  rapport  à ) , quelle 
que  soit  d’ailleurs  la  relation  entre*. r et  y.  Ces  formules  • 
seront 

d‘x 

djr  1 d'  y _ dy* 

dx  dx  dx'  /(//V' 

dy  \<rv) 

205.  Considérons  maintenant  le  cas  général  où  l’on* 
aurait  entre  ni  variables  x,  y..  . tt , t,  les  ni  — 2 équa- 
tions -t 

K j,y, . .,«,/*)  = o, 
f(*,y,  ••  • r".  f)  =*°. 


sans  compter  f équation  qui  donne  y en  loneliou  de  ,r.  Si 
l’on  diU'érenlie  ces  ni — 2 équations  par  rapport  à I , on 

. dx  dy  ..  . du  . 

pourra  exprimer  — ? ~ en  fonction  de  — » par  la  réso- 

lution d’équations  du  premier  degré. 

Uill’éretitiant  de  nouveau  ces  équations,  on  introduira 
les  dérivées  secondes  par  rapport  à t , et  il  y restera  des 
dérivées  premières  que  l’on  pourra  remplacer  par  leurs 
valeurs  .tirées  des  premières  équations.  On  pourra  donc 
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encore,  par  la  résolution  d’équations  du  premier  degré, 

. . . d1  x d'y  iP  il  1/ 11 

tirer  les  valeurs  de  — , — - au  moyen  de  — — et  — • 
dp  dp  - d P ilt 

En  continuant  ainsi , toutes  les  dérivées  de  x et  de  y 

par  rapport  à l seront  exprimées  au  moyen  de  celles  de  u 

par  rapport  à t ; et  comme  nous  avons  donné  les  formules 

, , - . <1 1 <Py  , 

generales  qui  expriment  — , — » etc.,  au  moyen  de 

tlx  d x tir  d'y  . , , . .,  , 

— , — , etc.,— > , etc.,  il  sensuil  que  I on  eonnai- 

dt  dt ' de  <lt‘  1 

dr  iPy  , du  d1 11  . , . . 

tra  au  moyen  de  — , — ■ -,•••,  ce  qui  était  1 oh- 

dr  dx'  ■ dt  dt‘  1 


jet  de  la  question. 

Si,  au  lieu  d'équations  finies,  on  avait  des  équations 
différentielles , il  faudrait  toujours  chercher  à en  dé- 


, . dx  ti'x 
duirc  — , -y— 
dt  dt‘ 


tly  d‘  >■  . du. 

etc.,  ---  > etc.,  au  moyen  de  — , 

dt  dt-  7 " dt- 


— -,  etc.,  et  l’on  agirait  ensuite  comme  daus  le  cas  pré- 
cédent. 

Supposons,  par  exemple,  l’équatiou 

(5HD*—  ’ 

. dy  d 'y  . 

et  proposons-nous  d exprimer  — , — -,  etc.,  au  moyen  de 

dx  il’ x , . 

— , -,  (•!<•.  l.a  question  se  réduit  ici  a exprimer 

dt  dt'  1 1 

dy  iP y , dx  d' x 

y-,  -,  - , etc.,  au  moyen  de  — , — , etc. 
dt  dp  " dt  dp 


Or  on  aura  d’abord 


dy  , / 

dt  ~ y 


Pour  avoir  ‘ j't  ? 011  dill’érenliera  1 équation  donnée,  et  il 
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vicndi  a 

i/x  <0  X il)  <1‘  i 

ilt  dt‘  dt  ilt ‘ 

zzz  O , 

d'où 

îl  e il’jr 

(Ix  (tx 

it‘y 

dt'dr 

<U  ( U * 

dF 

~ ïir~  ~~ 

« / , ,u 

fit 

V l/l » 

Une  nouvelle  différentiation  ferait  connaître  — • et  ainsi 

nf 

de  suite. 

Ce  cas  est  celui  où  l’on  déterminera  une  courbe  par 
une  équation  entre  l’are  et  l’abscisse. 

200.  Cas  i/c  plusieurs  variables  indépendantes.  — 
Considérons  maintenant  une  fonction  z de  deux  variables 
indépendantes  ,r,  y.  Sa  forme  n’est  pas  connue,  et  l’on 
ne  «loi t pas  avoir  besoin  d’en  faire  usage;  mais  on  doit 
toujours  raisonner  dans  l 'hypothèse  qu’elle  existe. 

La  question  que  nous  nous  proposons  est  de  déterminer 
les  dérivées  partielles  de  tous  les  ordres,  de  z par  rap|K»rt 
à x et  y,  au  moyen  de  celles  d’une  autre  fonction  r par 
rapport  à deux  autres  variables  indépendantes  ÿ et  0,  en 
supposant  qu  il  existe  trois  équations  entre  .r,  y,  z,  r,  ç,  0. 
savoir 

j F(X,J>,  2,Ô,  y,  r)  = o,  F,(j-,  y,  Z,  0,  r)  — o, 
Fi(*,  r»  *.  ®>  ?.  r)  = o, 

de  sorte  que  quatre  quelconques  de  ces  six  variables  peu- 
vent être  regardées  comme  fonctions  des  deux  autres  qui 
seront  entièrement  arbitraires. 

Cela  posé,  diHércntions  successivement  r par  rapport 
à chacune  des  variables  x et  y,  la  seconde  étant  supposée 
constante  ; et  considérons  / comme  dépendant  de  0 et  ÿ , 
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qui  cux-mômos  ilépeiidcnl  de  x et  y.  Nous  aurons  ainsi 


rir 


rir  ri  O9  dre/ a 


tir 

dr 


tir  tlO 
(10  tly 


(t  r tl a 

dv  (10  rir  " riy  rix  riy  riO  ri  y riy  riy 

Il  faut  maintenant  éliminer  de  ces  équations  les  déri- 

riO  (la  dr  riO  riy  dr  . 

vues  — « — -i  —i  et  nom-  cela  nous  dille- 

(tx  rix  rix  riy  riy  riy  1 

ren lierons  «l'abord  les  équations  (i)  par  rapport  à x; 

i>  • * 

d ou 


ri  K riO  ri  F riy 

ri  0 rix  ri  o *lx 


ri  F 

dr  rix  rix 


ri  F,  ri 0 
ri  0 rix 

d\::(lO 
riO  rix 


ri  F,  riy 
riy  rix 
ri  Fj  ri  y 
ri  v rix 


d F dr 
tir  (Ijl 
ri  F,  dr  ri  F, 
rir  rix  rix 


ri  F riz 
riz  rix 


o, 


ri  F,  riz 
riz  rix 


ri  F.  rir 
rir  rix 


ri F, 

rix 


ri  F , riz 
riz  rix 


d’où  nous  tirerons 


(10  ris 


rir  r • i d; 
• > en  tonction  de 


et 


rir  rix  rix  rix 

les  reportant  dans  la  première  équation  ( a)  nous  en  tire- 

. , . riz  ..  . rir  rir 

ions  immédiatement  , en  tonction  de  — » -r-  • 

rix  riO  riy 

Différenliantde  même  les  équations  (î)  par  rapport  à » 
et  faisant  usage  de  la  seconde  équation  (a),  ou  obtiendra 

riz  . rir  (lr 

— au  moyen  île  — ? — : ce  oui  était  1 omet  oue  1 on  s e- 
riy  - (to  riy  1 J * 

lait  proposé. 

Ou  conclurait  facilement  de  là  — i — au  moyen  de 

(10  riy 

t —■>  par  la  résolution  de  deux  équations  du  premier 

degré;  mais  on  pourrait  d’ailleurs  les  obtenir  directe- 
ment en  suivant  une  niarclie  inverse. 

On  passera  aux  dérivées  partielles  du  second  ordre  eu 
.......  . >lr  rir 

dillereiilianl  - ■ i y par  rapport  a .r  et  ) : ou  sera  i anime 
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à différentiel-  — , — par  rapport  à .r  et-"»' , et  on  les  trai- 
tera comme  ou  a traité  r,  ce  qui  introduira  les  dérivées 
du  second  ordre  de  r par  rapport  à 0 et  y. 

. . rit)  rl*  tIQ  rlo 

Un  aura  en  outre  a dillerentier  — , — t-,  —,  — ce 

dx  rtx  dy  dy 

qui  introduira  les  dérivées  partielles  du  second  ordre  de  z 
par  rapport  à x et  y,  demi  ou  aura  ainsi  les  yj leurs. 

Il  est  facile  de  voir  que  cette  méthode  s’applique  à un 
nombre  quelconque  de  variables  indépendantes,  et  s’é- 
tend aux  dérivées  de  toutes  les  aulies.  - 

207.  i\ous  examinerons,  eu  particulier,  le  cas  d nue 
fonction  u de  trois  variables  indépendantes.?:,  y,  z , qui 
doivent  être  remplacées  par  trois  autres  variables  indé- 
pendantes f , 0,  liées  à a: , y,  z par  trois  équations  con- 
nues-, dans  ce  cas  , il  s'agira  d exprimer  toujours  les  dé- 
rivée-. partielles  de  u par  rapport  à x , y , s,  au  moyen  de 
ses  dérivées  partielles  par  rapport  à r , o , 0.  Ce  problème 
renferme  celui  de  la  transformation  des  coordonnées  dans 
des  équations  aux  différentielles  partielles  où  la  variable 
principale  est  une  fonction  de  trois  coordonnées. 

Considérons  u comme  fonction  de  0.  y , r,  et  ces  der- 
nières comme  fonction  de  x,  y,  z;  et  dilférenlions  u 
partiellement  par  rapport  à x , y,  z,  nous  aurons 

• du  du  d(J  du  riv  du  dr 

l dx  <70  dx  d y dx  dr  Tir  ' 

...  du du  <70  du  dy  du  dr 

i dy  dû  dy  ^ do  dy  dr  dy 

J du  (lu  dfJ  du  <1  o du  dr 

dz  d 0 dz  do  dz  dr  t/z 


< )i , au  moyeu  des  irois  é(|ualioti>  mire  .r,  y.  z*  0 , / ? 
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un  peut  délermiucr  les  dérivées  partielles 

i/O  dO  d 0 <1  a d y tl  a tir  tir  tir 

tlx  tir  i/z  tlx  tir  t/z  5 tir'  tir  tlz 

cl,  par  conséquent,  les  équations  (3)  donnent  les  valeurs 
des  dérivées  partielles  de  la  fonction  n par  rapport  à 
JC,  r5  c,  au  moyen  de  celles  de  la  même  fonction  par 
rapport  à 6,  7, 

La  résolution  de  ces  trois  équations  ferait  conuaitrc 

tin  tlu  du  . ‘du  du  du 

— , — , au  moyen  de  — , — , — ; maison  pourrait 

tl  0 t/a  tir  • tlx  dy  tlz  ' 

les  trouver  directement  par  une  marche  inverse  de  la 
précédente. 

En  dillérentiant  les  équations  (3)  successivement  par 
rapporta  x , y,  1 , on  exprimerait  les  dérivées  du  second 
ordre  par  rapport  aux  variables  indépendantes  d’un  îles 
systèmes,  au  moyen  des  dérivées  du  second  ordre  par 
rapport  aux  variables  de  l'autre; cl  l’on  continuerait  aiusi 
indéfiniment. 

4‘msi,  par  exemple,  en  dillérentiant  - - par  rapport 

à x,  011  serait  ramené  à former  les  dérivées  partielles  de 

tlu  t/u  tlu  . . . 

— -,  —,  — par  rapport  a x,  et  e est  ce  que  I 011  terait 
dO  tly  tir  1 1 1 

. du  tlu  tlu  ■ i'  1 1 • , 

en  traitant — , , -,  comme  on  availd  about  traite  //, 

dO  dy  dr 

.ce  qui  introduirait  les  dérivées  du  second  ordre  de  u par 
rapport  à 0,  o,  r.  tout  le  reste  étant  connu. 

208.  Appliquons  ce  procédé  à une  transformation  qui 
sc  présente  souvent  dans  les  questions  de  mécanique  et 
de  physique  mathématique. 

Soient. r,).  : les  coordonnées  rectangles  d'un  point, 
et  /',  0,  ses  coordonnées  polaires,  de  sorte  qu  on  ail 
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entre  ces  six  variables  les  trois  équations 


z = r cos  0 , y — r sin  0 sin  } , x — r sin  0 cas  } , 

on -trouvera,  au  moyen  de  la  méthode  que  nous  venons 
d’exposer, 


du.  du  . 

— — - - soi  0 cos  } 
ilx  dr 


du  cos 0 cos-}  du  sin-} 

d'i  r 1 7}  r sinô 5 


du  du  . 

-~=z  sin  Cl  sin  -} 

il  Y dr 


du  cos  0 sin } du  cos} 
d'i  r d ■}  r sin  0 


du  du  du  sin  4 

— = — cos') , 

dz  dr  d 0 r 


d 'u  d'u  ......  , f/’acos-'ôsin}  cos}  d ‘ u sin  } cos  } 

- — r-  = — — sinJ  0 sin  } cos-}  -+-  — — — — r- 1 

dxdy  dr-  d'j‘  r'  </-}’  r'sin'O 

d‘u  sin  0 cos 6 sin  -},cos-}  d'n  /eus'-}  — sin’ 


dOdr 


l'u  /eus'-}  — sin,-}\ 
Vdr  [ r ) 


dbdr 

du 

Tr 


d'u  (eus’}  — sin’})  cos 0 du  sin1 6 sin}  cos} 
</}</9  /sinO 

du  cos 9 sin}  cos} 

“ r/0  " 


(a  sinO  +.J-)  + *L 

r’  ' SinO/  //}  V r1  sm’O  / 


d a 
dxdz 


d'u  . , , , d'  u sinO  cos 0 cos} 

— SOI  0 cos®  rosi  — 

dr'  • d'i' 


d’u  (cos’O — sin- 0) cos}  d'u  sin}cosO 
d'iiîr  r d } dr  /sinO  . 

du  (sin  0 — cos1 0 ) cos } du  sin  0 cos  Ocos} 

dQ  r*  dr  r 


d'u  sin} 
d 0 (/-} 


d'u  d'u  . 

—, — r — tt-  sin  0 cos  6 sin} — 

dydz  dr 1 • d'd 

d'u  \ cos’O  — sin1 0)  sin} 
d 0 dr  r 

du  (sin’  0 — cos  0)  sin  } 
d'i  r 1 


ij  u sin  0 cosO  sin} 


d'u  cos} cos 0 


d } dr  rsinO 
du  sin  0 cos  0 sin} 
ilr  r 


d'u  COS} 

dQ,n  r 1 
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rl’n 

dF 
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d’t 

TF 


d'n  . , il’ u c os'Oeos'ii  d’n  siii'v 

= s,n"6  cos  I + — r 1 + . .T 

t!  r* 


d(j’ 

d’n  sin  0 cos  G cos1  ■{/ 


d'h’  i •'  sin5  0 


d ’ n si  n l cos  -i 
? r/  Tdr  r 


— 2 


d r,  tir  r 

d’il  sin  co . y ' tlu  cos’  0 cos:-i  -H  sin'i 


dOdii  r’  tanirO 


dr 


du  /sin'-i — 2sin’0  cos!-i  \ 

- cos 0 ( - - 

dfj  \ c'sinC 


du  sin -A  cos  ^ 
d-\  r‘  iin'O 


d’n  . . , d‘ u cos’Osin'il  d’n  cos’ A 

= TF  sin’e + TF  r’  ~ + dÿ  Æï 


d‘u  sin  0 cos  0 sin1 
dh  dr  r 


d’n  sinijicos^ 
d dr  r 


d’n  si  n ■{/  cos  •]/  du  / cos5  0 sin5  A -t-  cos5-]/ 
r! 9 dlj  rMangO  + dr  \ / 


du 

-H  — cos  0 
d(j 


: cos 

•n- 


cos5  y — ? sin5  9 sin5  !/\ 


r 1 sin  0 


rf«  sin  {/cos y 
i d-i  r’sin’ 0 


>S5 


d’n  d’ u sin’O  d’n  sinOcosC 

= TT’  cos’®  ■+■  T TT  TT  — * TT 


<•///■  sin5  9 


tir’ 


f/C 1 


f/  0 dr 


dr 


du  sin  0 cosO 
3 </0  /'■’  ■' 
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CHAPITRE  V. 

APPLICATIONS  ANALYTIQUES  ItU  CALCUL 
DIFFÈItENTIEL. 


209.  Détermination  tien  valeurs  particulières  des  f onc- 
tions qui  se  présentent  sous  les  formes  ”•  ® , x X n 

1 x , oc  ",0". — Lorsqu  une  fonction  est  le  qunticuldetlcux 
antres  fonctions  de  x , et  qu’une  valeur  particulière  de  x 
rend  ces  deux  dernières  nul  les  ou  infinies,  la  valeur  de 

la  première  se  présente  sous  la  forme  - 011  et,  dans  ce 

cas , on  peut  se  proposer  de  déterminer  la  valeur  vers  la- 
quelle converge  la  fraction  donnée,  lorsque  .r  tend  vers 
cette  valeur  particulière  -,  c’est  cette  valeur  limite  que  l’on 
désigne  souvent  sous  le  nom  de  vraie  valeur  de  la  frac- 
tion qui  se  présente  sous  la  forme  indéterminée  - ou*-- 

F / x \ 

Cherchons  d'abord  la  limite  de  1 lorsque  x tend 

/(.r)  1 

vers  une  valeur  x9  telle  que  l'on  ail  • 

F ( .r„  ) = o , /(  j:0  ) — o . 


Soit  h une  quantité  tendant  vers  zéro,  on  aura,  d’après 
le  11"  Pi, 

• - - . lTjr«-+'/0  L'(x, 

/(•*•*  •+■  f>  ) ~ f (x,  -4-  Oh)' 

donc 

. Vf)  F'  (x) 

77— r = hm.777— 

/(*)  f [x) 
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lorsque  x tend  vers  x„  ; et,  par  conséquent,  si  F'  (,r()  ) 
rl  J (.r0)  iiesout  pas  nuis  ni  infinis,  la  limite  cherchée 


sera  - 


s.  r 'on  avait  encore 


. f''(*.)  = 0,  /'  rt)z=o, 


la  limite  tic  ] serait  la 
/ -r) 

ainsi  déduite 


même  tpie  celle  de  1 

/"[■*) 


et 


Si  donc  toutes .'les  dérivées  jusqu  a l’ordre  n exclusive- 
ment deviennent  milles  pour  .c  = .r0 , la  limite  cherchée 


sera  celle  de  \ : et  si 
/"(■*)  ‘ 

milles  ni  •infinies,  on  aura 


1'  1 (.r„)  et  J"  (x„)  ne  sont  „j 
, pour  valeur  de  cette  limite, 


«■"(■-g.), 

f "(*')' 

Si  I une  de  ces  dernières  dérivées  est  encore  nulle  la  li- 
mi te. sera  o si  c’est  F"  (x„)  qui  est ‘nulle,  et  la  huit  lion 
croîtra  sans  limite  si  c'est  f " ( r0). 


210.  Supposons  maintenant 

F(x,)  = oo,  f{x,)  = oc  , 

d’où 

f^)^0-  /(k)=o; 

on  aura  identiquement 

+ 0/i) 

?.{*•«  -4-  A)  _ f (a-,  + h ) __  7(x,  -f-  o fiÿ 

/(x, + //)  i F’  (.r,  0/j)  ' 

F (x,  +-  h ) F (x,  ■+■  Oîÿ 
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28H 

...  , ■ F ( x,  + A)  , 

cl  ou  . en  représentant  y-- — JjZ- / \ P31'  t \ l)  s 

F'(x.  + 6/c)  __  y(0*)»  _ . ?JôA). 
S'(x„-hO/>)  f(h)  ? / <f[h) 

F fxl 

Or,  si  1 ou  0 ( h ) , a une  limite'  finie , ç (ô/i ) aura  la 

, 1 • • o { 0 h ) . - . . , 

meme  limite,  et  - — ttt  tendra  vers  I unité-,  011  aura 


donc 


?(/'} 


fini,  ^r— r = lim.  TTT-O 
f{x)  /'(x; 


...  ..  . K(x)  . 

Si,  au  contraire,  I expression  - — tend  \ers  o ou  oc  , 

/ W 

elle  finira,  en  général , par  varier  constamment  dans  le 
même  sens,  à mesure  que  x tendra  vers  xa  ; elle  facteur 


? (e/0 
?(/') 


sera,  dans  le  premier  cas,  plus  petit,  et,  dans  le 

F'  M . 


second,  plus  grand  mie  1 unité.  Donc  — — ; devient  nul  ou 
11  / (•»•) 

• x • » F (x)  , » . 

111(1111  en  mente  temps  que  j— jt  et  par  conséquent,  dans 

F (x) 

s les  cas,  la  recherche  de  la  vraie  valeur  de  yf-  sc  ra- 

J (-0 

F>) 

/'W 

Si  donc  F'  (,r0)  et  j’  (.r„)  ne  sont  ni  nuis  ni  infinis,  la 
limite  cherchée  sera 

**(*•) 

fW' 


tous 
mène  à celle  de 


Si  les  dérivées  de  F (.r) , J (x)  devenaient  infinies  jus- 
qu’à  un  certain  ordre,  on  agirait  comme  dans  le  cas  pré- 
cédent. Mais  si  elles  deviennent  toutes  infinies,  cette  mé- 
thode ne  sera  plus  applicable:  et  ce  qu'il  y a souvent  de 
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mieux  i'i  faire  dans  ce  cas,  c’esi  de  remplacer  x par  x«*4-/i 
et  d’eflcctuer  les  réductions. 

Ainsi  soit , par  exemple,  la  fraction 


'Cs  deux  termes  deviennent  nuis  pour  .r  = .r„,  «il  toutes  les 
dérivées  deviennent  infinies.  Mais  si  l’on  po  »e.r  =.»•(,  4-//, 
elle;  devient 

V'Â  /,  ’» 

7—  , ou  — ; 

VA  (»!,+  *]  /i‘(2Jra+A)‘ 

i ti~’ 

supprimant  le  facteur  commun  h',  il  reste 

(?.*•„ -f-  h)' 

dont  la  limite  est  zéro  quand  h tend  vers  zéro. 

211.  La  valeur  x0  étant  arbitraire  peut  être  supposée 
aussi  grande  que  l’on  voudra,  et,  par  conséquent,  les 
régies  précédentes  s’appliquent  au  cas  où  l’on  a x„—  go  . 
. Mais  la  démonstration  directe  ne  pourrait  plus  se  faire  de 
la  même  manière  dans  ce  cas,  et  il  est  bon  de  l’examiner 
à part.  * 

Si  l’on  pose  .!?  = -!  on  aura 


y tendant  vers  zéro,  il  n’y  aura  aucune  difficulté,  et  l’on 
aura,  parla  démonstration  précédente, 
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On  aura  «loin-  aussi 


1 1 v r r il. 


/!>) 

x wnissant  indéfiniment 


K \z)  ¥'(r) 

luti.  — - - — lim.  — i - 


212.  Considérons  maintenant  le  produit 


et  supposons 


*•'  [*)/[*), 

F(.r,)  = oo,  f (X,)  — o ; 


nous  aurons  identiipiemcnt 

K '.r  f[x 


f x 

I 


rc  qui  ramène  au  premier  ras  : et  1 on  trouve  alors 

Si  la  seeotule  expression  rentre  dans  un  des  cas  examinés, 
on  la  traitera  par  les  procédés  déjà  indiqués.  • 

21 3. «Ou  peut  encore  donner  une  autre  règle  pour  trou- 
ver la  limite  de  la  fraction  * 

F x) 

X 

dans  laquelle  on  suppose  .r  infini. 

En  effet,  h étant  une  quantité  finie  quelconque,  on  a , 
quel  que  soi  l .r , 


F ( x 4-  h ) — F (x 
h 


— F'  ( .r  -f-  O/i  ); 


faisant  eroitre  .r  indéfiniment  , le  second  membre  tçnd 

F '.r'i 

vers  F (sc  ),  qui  est  la  limite  de  la  fraction  — — , d’après 


Digitized  by  Googli 


CALCUL  UK»  l>  LU  IV  LES  ET  UKS  IHFFHVENT1  ELLES  , ETC.  ?.OI 

une  des  règles  précédé n les.  Doue 

lin..  Z&  = lin,.  L.f±*jb=.F_W:. 


cl  si , pour  plus  de  simplicité,  on  fait  h = i , 

F (x 

lim.  — — =r  lim.  [F  [x  -+- 1)  — F (x)  ]. 

Ce  thoérème  a été  démoulré  d’une  autre  manière  par 
M.  Cauchy, dans  son  Cours  d’ Analyse  algébrique. 

214.  Considérons  maintenant  une  expression  de  la 
forme  * „ 

F(*K:*5; 

son  logarithme  est 

/(x)  lüg  F ;>7 , 

et  rentre  dans  une  expression  que  nous  avons  examinée. 
Si  donc' on  peut  déterminer  par  les  règles  précédentes  la 
vraie  valeur  de  ce  logarithme,  dans  le  cas  singulier  où  les 
fonctions  log  F (x)  vlf[x)  seraient  l’une  infinie  et  l’autre 
nulle,  on  en  conclura  immédiatement  celle  de  l’expression 
proposée. 

Examinons  en  particulier  l’expression 


F(*)r, 

dans  le  cas  de  J = oc  , et  supposant  F (oo  ) = co  . Le  lo- 
garithme de  cette  expression  est 

log  F (x) 


cl  sa  limite  est  celle  de  que  l'on  peut  traiter  par  les 

règles  précédentes. 

..’  . log  F (x  , . ... 

Mais  si  1 on  applique  a — — — la  réglé  particulière 

du  n°  212,  on  trouvera  que  sa  limite  est  la  même  que 


•9 
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F ( x -+-  i ) 

log,F(x  + ij  — logF(x),  OH  1°«5  — FXij — 

I 

Donc  la  limite  de  F (x)'  est  la  même  que  celle  de 

nj  x devient  infini.  Cette  règle  avait  encore 

F,*)  1 ^ b 

été  démontrée  par  M.  Cauchy.  . 

Si  l'on  a F (oo  ) = o,  on  posera 

F (x)  = ~ i «I  où  F (x)-1  = — • 

Ÿ(x)  ïV)‘ 

Mais  f ( oc  ) = oc  , donc  . 

' œ ; X i 

lini.  v (x)r  = lim.  ' — —r — 

?(•*' 


lim.  F(x}i=  liin.  _lLr)_  = lm,.L(£j± 

215.  L’application  de  ces  diverses  règles  conduit  à 
quelques  résultats  particuliers  qui  méritent  d'être  re- 
marqués  ; 

* nx  . 

— rr  oc  pour  x = x si  ! on  a a i . 

.r 

loir  x 

— — =opourx  = oo  , . 
x 

x lot»  jt  =r  o pour  x = o , 

i 

xe*  = co  pour  x = o , 


xx=z  i pour  x = co  , 

i 

( A *m4-  lî  -4-  U)*  = I pour  x =r  oo  , 

xT  — i pour  x = o, 

i 

(cos /w/f  = i pour  .r=o, 

i 

( i -4-  x)T  = c*  pour  x = o . 
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Série  de  Tay  lor  pour  Jcs  fonctions  d'une  seule 
variable. 

!2t(5.  La  série  que  nous  allons  faire  connaître  a pour 
objet  de  développer  une  fonction  quelconque  de  la  somme 
x-t-h  suivant  les  puissances  entières  et  positives  de  l’une 
des  parties > par  exemple  de  A;  elle  a été  découverte  par 
Taylor,  et  a conservé  le  nom  de  sou  inventeur.  Maclaurin 
en  a déduit  une  autre  qui  donne  le  développement  d une 
fonction  suivant  les  puissances  de  la  variable,  et  qui  a 
été  employée  avant  lui  par  Stirling.  11  suffit,  en  clfel,  de 
faire  x=  o dans  la  première  pour  obtenir  le  développe- 
ment d une  fonction  de  la  variable  h suivant  les  puis- 
sances de  h.  Cette  série  de  Maclaurin  n’est  donc  qu’un 
• cas  particulier  de  celle  de  Taylor,  et  c’est  pour  cela  qu’on 
la  désigne  ordinairement  sous  le  même  nom. 

Soit  F la  fonction  qu'il  s'agit  de  développer 

suivant  les  puissances  entières  et  positives  de  h. 

Commençons  par  écrire  un  nombre  quelconque  n des 
termes  déduits  suivant  la  même  loi  que  si  la  fonction 
était  entière  et  rationnelle,  et  désignons  par  f (h)  la 
fonction  de  x et  de  h,  qui,  ajoutée  à ccs  termes,  repro- 
duit F (.r -+-/»)  : nous  aurons 

F (j+/i)=F(j)  + * F'(x)  -r — ^ F"  (x)  -t-.  . . 

jF'-’W+ZW- 

Les  dérivées  des  deux  membres  par  rapport  à h étant 
nécessairement  identiques,  on  reconnaît  sans  peine  que 
J (h)  et  ses  ( n — i)  premières  dérivées  deviennent  milles 
pour  h = o , et  que 

/>'  (A)  = Ff">  (.r-t-  h). 

Doue,  d'après  une  formule  démontrée  précédemment , on 
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aura 

h"  '* 

/(  fl  ) = — K"  { J -t-  0 h j , 

et,  par  suite , 


(0 


F (x-+-  //)  = Ff.r  i + h F'  ( x)  -+■  ^ F ’ (*)  -H. . . 

//■—  ..  v h" 

■ — — 7 , h"-1  (x)  H F"  ( .r  + O //  ) . 

r .2. . . [n  — i)  ' i .2.. . n V 


Celte  formule  donne  la  soluliou  de  la  question , et  montre 
dans  quel  cas  elle  est  possible.  F.n  effet,  si  l’expression 


//" 

I . 2 . . 


F"  [x  -4-  ah) 


tend  vers  zéro  à mesure  que  n augmente,  F (jr+/i)  est,* 
la  limite  de  la  série 

F(x^-|-/iF'(xJ-|-. . .-f -i  F“-’  >'.*)  + . . . , 

i n — i 


et  l’on  peut  poser  la  formule  suivante,  qui  est  «elle  de 
Taylor  : 


(2) 


^ F(x+A]  = F(i)f*F'(i)+  F"(x)-k. 

I O H 


Mais  il  faut  bien  faire  attention  que,  d’après  la  formule  sur 
laquelle  est  fondée  relie  série , elle  ne  peut  être  substituée 
à F (x-hh)  que  lorsque  F (x)  et  toutes  ses  dérivées  sont 

eonliuues  entre  x cl  et  que  ^ b’"  (x-hÔ  h) 

1.2...//  ' 

tend  vers  zéro  quand  n croit  indéfiniment. 

Fa  fonction  F ( r // ) ne  peut  être  développée  suivant 
les  puissances  de  h autrement  que  par  la  forunde  (2)  : car 
deux  séi  irs  convergentes  ordonnées  suivant  les  puissances 
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entières  et  positives  d’une  même  variable,  et  dont  les 
sommes  soiît  égales,  quelle  que  soit  la  valeur  de  celle  va- 
riable, sont  les  mêmes,  terme  pour  terme.  • 

• 

217.  11  est  facile  de  reconnaître  que  le  terme 

F"  ar  -t-  0 h ), 

1.3.  . . Il 


qui  donne Ja  valeur  exacte  du  reste  de  la  série,  apiès  les 
n premiers  termes,  tend  vers  zéro  toutes  les  fois  que 
K“  (x)  reste  fini,  lorsque  //  auganfo^p  indéfiniment  : et 

hn 

pour  cela  il  suffit  de  faire  voir  que tend  vers 

* 1 i . 2 . .n 

zéro  quel  que  soit  h.  En  ell’el,  quand  n aura  dépassé  la 
valeur  de  /i,  et  qu’on  l’augmentera  indéfiniment,  l’expres- 
sion   sera  multipliée  par  les  fractions  — — — , 

i . ?. ...  n ' 1 « -t-  i 

- o • • • t qui  diminuent  de  plus  en  plus.  Mais  quand 


même  elles  resteraient  égales  à la  première,  qui  est  plus 
petite  que  1 unité,  on  sait  que  le  produit  aurait  pour  li- 

mite  zéro.  Donc  il  en  est  de  même  de quand  n 

i . 2 ...  n 1 


croîtra  indéfiniment:  et  la  série  de  Taylor  peut  être  em- 
ployée lorsque  F (x)  et  toutes  scs  dérivées  sont  continues 
et  finies  .entre  x et  .r-t -h. 

Limites  de  l'erreur.  — La  formule  (t)  a 1 avantage 
de  donner  des  limites  de  l’erreur  commise  en  s’arrê- 
tant à un  terme  quelconque  de  la  série  de  Taylor.  En 
effet,  si  l’on  prend  les  n premiers  termes,  la  quantité 
exacte  qu’il  faudrait  y ajouter  pour  obtenir  E(jrq -h)  est 

hn  ..  , . * 

F"  (x-+-6h).  Si  donc  on  désigne  par  A et  B la 

1.2...//'  1 


pins  petite  et  la  pins  grande  valeur  que  prend  F"  (,r) 
quand  .r  passe  par  toutes  les  valeurs,  de  x à r-f - // , l'rr- 
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reur commise  en  prenant  les//  premiers  termes  delà  série 

. , Ah"  . . * B //" 

sera  plus  grande  que  •>  et  plus  pente  que 

-18.  l.a  formule 

F (jr-t-A)  = h'  (x)  -Y-  h F'  {x)  j — F"  {*)  -+- . . . 

H —T  F»  9 h) 

n’exige  aucune  condition  relative  aux  dérivées  d'un 
ordre  supérieur  au  n‘,m*.  Ces  dernières  pourraient  être 
discontinues  dans  l’intervalle  de  x h x-Y-h , sans  que  la 
formule  cessât  d’être  exacte.  Ainsi  ce  développement  peut 
être  exact  quand  on  l’arrête  à un  certain  terme,  et  deve- 
nir inexact  si  l'on  voulait  le  pousser  au  delà. 

Supposons,  par  exemple,  que  l’on  ait 

m-e  - 

F(*)  =/(•*) -H*  — 

» . 

mêlant  un  nombre  entier  positif,  et  - compris  entre  o 

cl  t.  Si  l’on  considère  pour  x la  valeur  particulière  x0, 
les  dérivées  seront  finies  jusqu'à  F™  (,r0)  inclusivement, 
en  supposant  que  celle*  de  f (x)  et  y (x)  le  soient; 
mais  au  delà  elles  deviendront  infinies.  Le  développe- 
ment ne  devra  donc  être  poussé  que  jusqu’au  terme 

F"1-1  (x0)  tout  au  plus;  cl  il  pourra  être 

i m — i ' ' 1 1 

complété  au  moyen  d’un  terme  renfermant  la  dérivée 
suivante. 

219.  DêixJopiicincnt  de  F (x).  — Si,  dans  la  for- 
mule (t)  , on  fait  ,r  = o , et  qu’on  remplace  ensuite  la 
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lettre  //  par  la  lettre  x.  o»  obtient 

\ F(*)  = K(o)+^P(o)+~r(b)  + ... 

(3)  • 

' | iJ<-'  r" 

/ + P • : o ) H F"  ( 9 jt  ) . 

On  peut  ainsi  développei  une  fonction  tic  x suivant  les 
puissances  île  X , pourvu  que  celle  fonction  et  ses  dérivées 
jusqu’à  l’ordre  n soient  continues  entre  o ef  jr.  Si,  à mesure 

que  « augmente  indéfini  ment,  l’expression  ~ 1''“  (Ox) 

tend  vers  zéro,  la  fonction  F (x)  pourra  être  exprimée 
par  la  formule 

(4)  F(x)=F(o)-t-a  F'(o)-t-  ^ F"  (o)  + . . . ; 

c’est-à-dire  que  la  limite  de  la  somme  des  termes  du  se- 
cond membre  est  F (x).  Celte  dernière  formule  est  celle 
de  Maclaunn. 

Si  on  l’avait  obtenue  avant  celle  de  Taylor,  ou  en 
déduirait  celle-ci  en  considérant  F (x -+-/<)  comme  une 
fonction  de  h et  la  développant  par  la  formule  de  Ma- 
claurin. 

Formule  /i/iis  générale.  — On  peut  encore  déve- 
lopper F (.r)  d’après  la  formule  de  Taylor,  en  rempla- 
çant x par  ,r0 -f-  ( x — r0 ) ; on  t route  ainsi 

F (*)  = F (j*,)  -+-  {x  — V'~r-[ -jp--  F"  (.r„) -f-  . . . , 

et  l’on  peut  toujours  choisir  x0  de  telle  sorte  que  F (,r0) , 
F'  (x„) , etc.,  ne  soient  pas  inlinies.  Mais  cela  ne  suffira 
pas,  et  il  faudra  tou  jours  s'assurer  que  le  reste  de  la  série, 
dont  nous  connaissons  l’expression,  a pour  limite  o. 

•.  Autre  formule.  — Enfin  la  série  de  Taylor  a conduit 
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•*y8 

Bernoulli  à line  nuire  forme  tle  développement  peu  em- 
ployée. Si  I on  v suppose  h — — x,  elle  devient 

F(o)  = F(x)  — r.  K’  (xi  -F-  F"(x) F"  ' x)-F-  . . . , 

1.2  1.2.3 

d'où 

( 5 ) F (.r  )=F  { o )+x  F'  ( j-  ) — -f- F"  f x ) 4- F"'  ( x) , 

I.es  coefficients  des  différentes  puissances  de  x.'  sont 
eux-mêmes  des  fonctions  de  ,r;  de  sorte  que  l’on  ne 
trouve  pas  dans  ce  développement  le  principal  avantage 
«pie  l’on  cherche,  qui  est  de  rcnfplacer  la  fonction  par  un 
polynôme  entier  et  rationnel.  Un  s'assurerait  de  son 
exactitude,  comme  dans  les  formules  précédentes 

1220.  Il  faut  Lien  se  garder  tle  croire  que  les  séries  de 
Taylor  et  de  Maclaurin  puissent  être  employées  toutes 
les  fois  qu’elles  sont  convergentes;  car  elles  pourraient 
convcrgcr.vers  d’autres  limites  que  les  fonctions  qu’elles 
devraient  représenter. 

Ainsi,  par  exemple,  la  fonction  e J' devient  nulle, 
ainsi  que  toutes  scs  dérivées,  pour  x = o,  et  cependant 
elle  n’est  pas  identiquement  nulle.  Il  suit  de  là  que  si 
F (.r)  est  une  fonction  développable  par  la  série  de  Ma- 

* 

rlaurin , F (.r)  -F-  e ’r’,  développée  par  la  même  formule, 
donnera  lieu  à une  série  convergente,  mais  qui  représen- 
tera F (x  ) , cl  sera,  par  conséquent^  inexacte. 

L’exactitude  du  développement  ne  peut  jamais  être 
établie  que  par  la  considération  de  l’expression  qui  en 
complète  la  valeur  après  un  nombre  quelconque  de 
termes.  » 

221.  Autre  J orme  pour  le  reste.  — Il  est  quelquefois 
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utile  do  donner  au  resle  de  la  série  de  Taylor  une  autre 

• - 

forme  que  nous  allons  faire  connaître. 

Considérons  d’abord  le  développement  de  l'’(.r);  nous 
pouvons  poser,  en  remplaçant  x par  z 4-  (x  — z) , 


F(je)  = F{») + (*-*)  F»  <»  + 


(J  — »)'  F 


(«)■ 


;.r  — Z)“ 


1.2..  An  — 1 


F"-(s)  + 


F“l*  + 6 (*-*)]. 


Si  l’on  représente  le  dernier  terme  par  J (s),  et  qu’on  ' 
dillércntie  les  deux  membres  de  b équation  par  rapport 
à z,  ou  obtient . toute  réduction  faite. 


(a-  — î t*-' 


+/'(*)■ 


1.2.  . .1/1  — I ) 

Celte  équation  détermine  la  dérivée  /' (z)  vie  la  fonetion 

/(*),  <»i 

et  donne 


— — F"  [z  + r‘  ( '• 


p(l), 

I .*>....(//  I ) 

Or  on  peut  exprimer/^)  au  moyen  de  J'  (z)  par  la  for- 
mule 

/{*)  =/(*)-+  1*  — (*  — •*)]> 


et  l’on  peut  observer  que  / (.r)  = o , puisqu’eu  faisant 
z — x dans  la  fonction  représentée  par /(z),  on  trouve 
identiquement  zéro.  La  dernière  équation  donne  done 

/(*)  = 77a7~r^T—  ®.  (*  - *)1.  " 

et  I on  a ainsi  une  nouvelle  expression  du  reste  de  la  série 
qui  donne  le  développement  de  I (.r). 

Si  l’on  suppose  z =0.  ou  a le  développement  «le  .Ma- 
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>1)8 

Bernoulli  .i  une  nuire  forme  de  développement  peu  em- 
ployée. Si  I on  v suppose  h = — .r.  elle  devient 


F ( o)  = F(x)  — x F’  (.r)  ■+■  — - F"  ( x ) - 
d'où 

(5)F(.r)=F(o'H-.rF'(.r) 


i . a 3 


F1"  [x)-t-  ■ 


JC'  JC* 

— F"f.r)-i- -I 

1.7.  I 2 . 3 


Les  coefficients  des  différentes  puissances  de  x sont 
eux-mêmes  des  fonctions  de  .r;  de  sorte  cpie  l’on  ne 
trouve  pas  dans  ce  développement  le  principal  avantage 
(jue  l’on  cherche.  qui  est  de  rcntplaeer  la  fonction  par  un 
polynôme  entier  et  rationnel.  On  s’assurerait  de  son 
exactitude,  comme  dans  les  formules  précédentes. 


L2‘i 0.  11  faut  Lien  sc  garder  de  croire  que  les  séries  de 
Taylor  et  de  Maelaurin  puissent  être  employées  toutes 
les  fois  qu’elles  sont  convergentes;  car  elles  pourraient 
converger.vers  d’autres  limites  que  les  fonctions  qu’elles 
devraient  représenter. 

I 

Ainsi,  par  exemple,  la  fonction  e J devient  nulle, 
ainsi  qui’  toutes  ses  dérivées,  pour  x = o,  et  cependant 
elle  n’est  pas  identiquement  nulle.  Il  suit  de  là  que  si 
F (x)  est  une  fonelion  développable  par  la  série  de  Ma- 

rlaurin , F (.r)  -t-  <;  J , développée  par  la  même  formule, 
donnera  lieu  à une  série  convergente,  mais  qui  représen- 
tera F(x),  et  sera,  par  conséquent^  inexacte. 

1/exacti tude  du  développement  ne  peut  jamais  être 
établie  que  parla  considération  de  l’expression  qui  en 
complète  la  valeur  après  un  nombre  quelconque  de 
termes.  * 

ïiïil.  Autre  /orme  pour  le  reste.  — Il  est  quelquefois 
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mile  de  donner  au  reste  de  la  série  de  l avlor  une  autre  * 

• « 

forme  que  nous  allons  faire  connaître. 

Considérons  d’abord  le  développement  île  l '(.r);  nous 
pouvons  poser,  en  remplaçant  x par  z -+-  (x — z) , 


F(*)  = F(»)  + (*-*)  F'  ;»)  -4*  F"  (s)  ■ 


4 — r~'—s  F"-'  (z)  + - — F"  [z  h - 0 (x-  s)J. 

i .2.  . .(«  — i ; 1.2.  . . n 


Si  l'on  représente  le  dernier  terme  par  / (z),  et  qu’on* 
dillérentie  les  deux  membres  de  I équation  par  rapport 
à z,  ou  obtient,  toute  réduction  faite. 


x — z "-1 
2 ..  .lit  — I ) 


F"( 


+/'(*)■ 


Cette  équation  détermine  la  dérivée  j'  (z  )*He  !a  fonelimi 

• • 

( •*  - s )" 


f[z),  ou  — — F"  [z  ■+  6(x  — z)j, 

i .•>..  . n 


et  donne 


= jl - F»  (a). 

i . 2 . . . ( n — i 


Or  on  peut  exprimer /( z)  au  moyeu  de J'  (z)  par  la  for- 
mule 

/(*)  =/(*)+  î*  — *//'[•*  -+-  0,  (s  — x)], 

• 

et  l’on  peut  observer  qui*y(x)  = o,  pnisqu’en  faisant 
z = x dans  la  fonction  représentée  par  f(s) , on  trouve 
identiquement  zéro.  La  dernière  équation  donne  donc 

/(*)  = ; F-r*-t-  ».  (■  — *)!,  ~ 

et  fou  a ainsi  une  nouvelle  expression  du  reste  de  la  série 
qui  donne  le  développement  de  I*  (.»  ). 

Si  l’on  suppose  z = o.  nu  a le  développement  de  Ma- 
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clatu  m , sous  la  forme  .suivante,  en  faisant  t — 0,  ~ Û : 


(6) 


\ F (x}  = F (o)  + x F'  (o)  +-  — F"  (o)  + . . . 

— ij  ' I — 1} 


Ù étant  compris  entre  o et  t . 

Dans  le  développement  semblable  donné  préeédem- 
,mcnl,  le  reste  est  exprimé  par 

xn 

F*  ( 6 .r  i •> 

l . a . . . n 


6 désignant  une  fraction  différente.  La  nouvelle  forme 
donnée  à ce  reste  est  quelquefois  plus  propre  à manifester 
la  convergence  de  la  série  vers  F (x). 

Si  dans  la  formule  (6)  on  suppose  F (x)  = J (h  -4-  x), 
on  aura 


/(/,  -+-  x)  = /(/,)  H-  rf  (A)  -t-  — /"(/<)  ■ 


/—  (*)  •+■ 


•r-fi  — O)—1 1 
l . 2 . . . { ri  — l ) 


fn  ( A “b  0>v)  ; 


ou,  en  changeant  les  lettres  h et  x l une  dans  l'autre, 


./>  + h ) =/(.  r)  + -f  (x)  + ±-f  W + • . . 


A*-1 

t . . //  — i 


/i»  ( i o ■— i 

/-■(*)  r~  -rr^-Tv  S"  (x  + 0/0. 


1 . . ( //  — I 


i est  la  série  de  Taylor,  le  reste  étant  présenté  sous  une 
nouvelle  forme.  * 

Appliquons  les  formules  précédentes  à quelques  exem- 
ples. 
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calcul  des  nrtivits  kt  des  iuukrknti  elles,  etc. 
'‘££‘1.  Applications.  — i".  Soit  1'  (x)  — o , ou  auiu 


F,(x)  = nIl<i.  F*  (x)  = «'!"«, 

. F (o)  = i , F'(o)=U.  F'1  (o)  = I"  n , 


et,  par  suite, 

«*  = i + jIh  + - 


x'  F a 
I . 2 


j-n— J |n-i  u . 

H 

I.2...W — I 1.2...// 


r.O  S 


Lc  rcste  _«,x  tendant  vers  zéro,  à mesure  que  « 

1.2...» 

augmente,  la  série  indéfinie  a pour  somme  n 
a".  Soient  # 

F (x)  = l(l  -t-  -r),  F'  (x)  = (l  + r) 

F"(x)  = — ( l + x)-’,  V"(x)  =±.  1.2...  ( » 0 ( 1 + •r)"”> 

d’où  résulte 

F(o)  = o,  F' (o)  = i , F*(o)=-i.-.  F»(o)=ii.2-(«-'). 


et,  par  conséquent , 


JC*  JC' 

|(|  + *)  = * — - + J 


^ H ± — ('  + 8x) 

4 " 


La  série  serait  composée  de  termes  indéfiniment  croissants 
si  l’on  supposait  x>i,  parce  que  la  limite  du  rapport 
d’un  terme  au  précédent  es#  x,  lorsque  leurs  exposants 
augmentent  indéfiniment  ( voir  à la  fin  la  Note  sur  les  sé- 
ries). Il  suffit  doux;  de  s’assurer  si  le  reste  tend  vers  zéro 
quand  on  a x < i ; et  pour  cela  il  faut  distinguer  deux 

cas.  Si  x est  positif,  ou  a ^ + ÿ - < 1 si  x < i ; et  par 
conséquent  le  reste  tend  vers  zéro,  et  la  série  converge 
% ers  1 ( i “4"*  ) • 

Si  x est  négatif  cl  qu’on  le  représente  par  z,  le  reste 

ne  se  présente  pas  sous  une  forme  propre  à 

»(l — 6z)"  1 
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faire  reconnaître  s il  tend  vers  zéro,  parce  que  1 on  lia- 
perooit  pas  lequel  est  le  plus  graml  îles  deux  termes  de  la 

fraelion  ■ Mais  si  l’on  prend  la  seconde  forme  que 

nous  avons  indiquée  pour  le  reste,  on  trouvera  pour  le 

xn  (i  — o y* — • 

eas  actuel  , . — t ou , abstraction  laite  du  signe . 

( i -î-  0 j )"  D ’ 


Or  la  fraction'  est  moindre,  que  l'unité  si  z i ; 

doue  le  reste  tend  vers  zéro,  et  la  série  représente  I ( t +x) . 
Cette  série  peut  donc  être  employée  pour  toutes  les  va- 
leurs île  x comprises  entre  1 et  — i . 

On  peu  t obtcnic  des  séries  plus  convergentes  que 
la  précédente  et  plus  applicables  au  calcul  des  loga- 
rithmes. 

Si  dans  la  formule 

' W V ■*’<** 

I l 4-  ,11  — . JC  — — -f*  — y •••  y 

7 D 


on  change  r en  — .r,  on  obtient 

I / 1 _ x''  — _ X — x _ — 

T 3 ’ 

et,  en  retranchant  la  seconde  de  la  première, 


Posant 


i — x 


2 


(* 


.r' 

T 


I -t-  JT  1 

l - .r  y' 


d’où  x = — — , 

2 jr+  I 
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il  vient 

i(t±i)=i,r+-1)_lr 

I 1 I 

î.r  + i + 3(îv4  i),"+"  5 {•>)■  4-  i)s+’"J 

Cette  série  très-convergente  donne  l:i  différence  des  lo- 
garithmes de  deux  nombres  entiers  consécutifs,  et  fait 
connaître,* par  conséquent,  les  logarithmes  de  tous  les 
nombres  entiers  depuis  l imité. 

Connaissant  les  logarithmes  dans  la  basée,  on  les  ob- 
tiendrait dans  toute  antre  base  , en  le-v  divisant  par  le  lo- 
garithme de  la  nouvelle  base  pris  dans  la  base  e. 

.Nous  ferons  connaître  plus  tard  des  procédés  plus  coin- 
modes  pour  la  construction  des  Tables  de  logarithmes. 

3°.  Soit  maintenant 

F (*,  = (i  -f-  *)",  • 

on  aura 


F'  (x)  = m (i  -t-  x)”~',  .... 

F"(x)  = ni  (ni  — i) . . ( ni  — n 1 1 

et . par  suite s 

ni  I m i ) 

( i 4-  x im  — 1 4-  m x + 

' i .y. 

ni  i jn  — ■)...(/»  — ji  ■ 4-  i ) 

• i . a ...  n 


i 4-  x 


x"  ( i Ox  m~". 


Pour  que  la  série  indéfinie  représente  1 1 -+-  x)"‘,  il  est  d'a- 
bord nécessaire  qu’elle  soit  convergente.  Or  le  rapport  du 

, • ‘ * , , , m — p 4-  f 

terme  de  rang  p au  précédent. est - x , et  tend 

yfPf s — x à mesure  que  p augmente;  donc  la  série  n’est 
pas  convergente  si  x est  on  dehors  des  limites  4-1  <4  — 1 . 
11  suflitdonc  de  reconnaître  si  le  reste  tend  vers  zéro  pont 
toutes  les  valeurs  de  x comprises  entre  ces  limites. 


>«>4  I.IVHK  11. 

Ce  reste  jieul  se  décomposer  dans  les  ileux  facteurs 


m (m  — i )...(///  — n -+-  1 J 


et  *(i  -f-  0-r)" 


Le  premier  tend  vers  zéro,  parce  ipc  si  n augmente 
d une  unité,  il  se  trouve  multiplié  par  x qui  s'ap- 

proche de  plus  en  plus  de  — x dont  la  valeur  absolue  est 

• i . , , c . (i  -+-  0x)"‘ 

moindre  nue  1 unité  ; et  quant  au  second  iacteur  ; — , 

1 ’ 1 (i+Jx)> 

si  l’on  suppose  d’abord  x positif,  il  tend  aussi  vers  zéro, 
à moins  nue  d ne  s’approche  indéfiniment  de  zéro,  mais 
dtfns  tous  les  cas  ce  facteur  reste  plus  petit  que  l imité, 
et,  par  conséquent,  le  reste  de  la  série  tend  vers  zéro. 
Donc  elle  représente  (i-f-x)’"  pour. toutes  les  valeurs 
de  x comprises  entre  o et  -f-  t. 

Mais  si  x est  négatif,  rien  ne  prouve  que  le  second  fac- 
teur ne  croîtra  pas  indéfiniment  avec  n,  et  cela  arrivera 
même  certainement , à moins  que  0 ne -tende  vers  zéro; 
car  l’expression  (i4-0x)n  tendrait  vers  zéro  si  la  frac-, 
lion  i 0. T ne  s’approchait  pas  indéfiniment  de  l’unité. 

11  faut  alors  avoir  recours  à la  seconde  forme  du  reste, 
qui  est 


ni  (m  — i )...(»!  — « ■+•  i ) i"  ( i — 0 )" 

ô- 


Le  lactcnr  — 5 — 


i . a . . . ( n 

l).  . .(m  — n H-  l)  .r" 


(i  -t-  Ox)"-". 


tend  encore  vers 


■ . 2 ...  n — i 

zéro;  l’autre  facteur  devient , eu  remplaçant  x par  — z, 

* • 

i — 6 


(i  — 8s)*-'  I • 


Or  on  a 


- 0 

Tz  ’ 


i — Os/ 

i , puisque  s </ 1 : donc  ^ ^ j 


"tendra  vers  zéro,  à moins  que  0 ne  tende  vers  zéro;  et 


Digitized  by  Google 


CALCUL  DES  DÉRIVÉES  ET  DES  DIFFÉRE.KTlF.l  LES , ETC.  3o5 

dans  ce  cas  même  celle  expression  est  toujours  moindre 
tpic  1 unité.  Donc  le  reste  de  la  série  tend  vers  zéro,  et. 
par  conséquent,  celle-ci  peut  être  employée  pour  toutes 

les  valeurs  de  x comprises  entre  4-1  et i 

4°.  En  prenant  successivement 


^ ,r ) — siux,  Fj.r)  ~ cosjt, 

on  est  conduit  aux  séries  suivantes  qui  sont  exactes,  quel 
que  soit  x : 1 

•r'  .c' 

sin  .v  = jr  — j ; 

1 -2  3 1 2 3-4-5  i.a.3.4.5.(i.:  ‘ 

COS.?*  — | 

i.2  !"  i 2 .34  ~ i 77 3 "4757g  + — 

Elles  supposent  le  rayon  égal  à l’unité,  c’est-à-dire  que  x 
désigne  le  rapport  de  l’arc  au  rayon  du  cercle;  et  sinx, 
ensx  désignent  les  rapports  des  lignes  auxquelles  elles 
correspondent,  à ce  même  rayon  : dans  le  cas  où  il  se- 
rait désigné  par  R,  on  remplacerait  dans  les  seconds 

membres  x par  - , R étant  le  rayon  ; et  dans  les  premiers 
• . sm  .27  cos  v • 

. sinx  et  cosx  par  — , — - - Quelque  grand  que  soit  x, 

les  termes  finissent  par  aller  constamment  en  diminuant, 
cl  comme  ils  sont  alternativement  positifs-  et  négatifs, 
l’erreur  commise  en  arrêtant  la  série  à un  terme  quel- 
conque est  moindre  que  le  suivant. 

5°.  Considérons  maintenant  des  fonctions  de  x -+-  h , 
et  soit  d’abord  F (x)  = x™  ; m,  trouvera , quel  que  soi  t m\ 


{•r  -f-  h — ,Tm  in  r”-1  h 4- 


111  m — 1 

=— - .z”-'  h 1 4- 

I •»  !.. 


>»  [ m — I 4-  a 

1 7T7.7T  - ,r 

III  ■'  . • ( III  — Il  4.  I j 

i ( 


1.9  . . n 


— — j-w  — B-H  An-- 

14-  'ili  1”-». 


•>o 
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Le  rapport  «lu  terme  de  rang  p au  precedent  est — y 

et  tend  vers  — - quand  p augmente  indéfiniment;  la  sé- 


rie ne  4>cra  donc  convergente  que  si  l’on  a h x,  abstrac- 
tion faite  des  signes.  Quant  au  reste,  on  reconnaîtra, 
comme  dans  le  cas  de  (i  -+-  .r)'",  que  si  h est  compris 
entre  -+-  .r  et  — x,  il  tend  vers  zéro  ; et  la  série  repré- 
sente par  conséquent  ( x •+-  h 
6°.  Soit  encore 


d’où 

ou  trouvera 


K (*}  = log  a , 

1'"  ( .r  ) = ± i . 2 

, loge 

. , //  — I ) — ---  ; 

JT" 

r//  h‘ 

,±-  h- 

l,gCLx 

n (x  -4-  0 h)n 

La  convergence  de  la  série  exige  encore  h <^x-,  dans  ce 
cas,  on  reconnaîtra,  comme  dans  le  cas  de  log  (i  -4-  x) . 
que  le  reste  tend  vers  zéro , à mesure  que  n augmente , et 
que,  par  conséquent,  log  (x  -+-  /»)  peut  se  développer 
par  la  formule  de  Taylor,  lorsque  U est  compris  entre 
-4-  x et  — x. 

On  déduirait  le  développement  de  log  (.r  -+-  h ) de  celui  » 
de  log(i  -4-  x) , en  observant  que 

log  ' .r  -4-  h)  — log  x — log  (i  -+-  - \ ; 

et  de  même  ou  aurait  déduit  le  développement  de  (x+/i)’" 
de  celui  de  (i  -4-  x)’".  en  observant  que 

( x h — .r"  ^ l -4-  • . 

On  développerait  aussi  a ' +l‘ , en  remarquant  que 

— nT  r-  nx  ; atl  — i \ 


Digitized  by  Google 


calcul  des  dérivées  f.t  des  différentielles,  etc.  3o^ 
et  il  resterait  à développer  a!‘  par  la  formule  donnée  ci- 
dessus. 


223 . Extension  de  la  formule  de  Taylor  aux  fonctions 
de  plusieurs  variables.  — Proposons-nous  maintenant  de 
développer  F (x  + h,  y -i-  h ) suivant  les  puissances  de 
h et  k,  F (x,  y)  étant  une  fonction  donnée.  Pour  cela 
nous  considérerons  d’abord  la  fonction  F (x-F/ftjj'-f-A/), 
cl  nous  la  développerons  suivant  les  puissances  de  t par  la 
formule  de  Maclaurin  : il  suflira  ensuite  de  faire  t — i pour 
avoir  le  développement  cherché.  Or,  pour  avoir  les  coelli- 
cicnts  des  différentes  puissances  de  t,  il  faut  prendre  les 
dérivées  successives  de  F (x-+-ht , y-f-At)  par  rapport  à t , 
puis  y faire  t.  — o.  On  trouvera  par  la  règle  des  fonctions 
composées  de  fonctions  linéaires,  en  entendant  que  dans 
toutes  les  dérivées  partielles  de  F (x,  y)  on  remplace  x 
et  y par  jr  — f—  ht , y ■+-  A / , 


tlY 

fl! 

<!'  F 

TtF 


et  F 


dV 


• il' F 


d'V 

th" 


<l"  F , 
■—  h-  • 
i/.c" 


d-  F , 

n X- 

tlj.J>~ 1 ilj ■ 


</*F 

'<¥ 1 


Si  l’on  fait  l = o dans  toutes  ces  dérivées  partielles,  elles 
deviennent  celles  de  la  fonction  même  F (x, y).  On  aura 
donc 


F (.r  + ht , y ■+■  U)  — F ( r , y j -t-  ^ -i  h H-  — / j / 


— ( 
i . a . . . « \ 


f tl"  F 

tlj." 


h- 


et-  F 

ity - 


y -t-  0 f>  t , 


x et  y étant  remplacés  par  x -F-  Oht  et  r -F-  Ohl  dans  le 
coefficient  de  t".  Faisant  maintenant  t = j,  on  aura  le 
développement  cherché  : 

50. 
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pourvu  que  toutes  les  dérivées  partielles , jusqu'à  1 ordre  n 
inclusivement,  soient  continues  entre  x-f-  h et  y •+-  A. 

On  aurait  une  formule  analogue  si  au  lieu  de  F (x,  y)  on 
avait  une  fonction  d un  nombre  quelconque  de  variables. 

Pour  que  cette  série,  poussée  indéfiniment,  représente 
F’  [x  -f-  h , y -+-  /.  ).  il  faut  que  l’ensemble  des  termes  qui 
expriment  le  reste  tende  vers  zéro;  et  l’on  pourra  s’en 
assurer  en  prenant  la  valeur  de  6 qui  rendrait  ce  reste  le 
plus  grand  possible,  et  cherchant  si  cette  valeur  maximum 
tend  vers  zéro  lorsque  n croit  indéfiniment,  (juand  il 
arrivera  que  chaque  terme  du  reste  tende  vers  zéro,  quel- 
que valeur  qu’ait  0 entre  o et  t,  il  sera  prouvé  que  le 
reste  lui-même  diminue  indéfiniment;  et  la  fonction 
F (x  h , y -f-  A)  sera  développable  en  série  suivant  les 
puissances  entières  et  positives  de  h et  A. 

Si  dans  la  formule  précédente  on  fait  x = o,  y ~ o, 
on  a le  développement  de  F (A , A)  ; et  si  l oti  change  h et  A 
en  x ctj-",  on  obtient 


Dans  toutes  les  dérivées  partielles  de  F (.r,  y)  on  doit 
remplacer  x et  )'  par  o,  excepté  dans  les  termes  du  reste, 
où  ils  doivent  être  remplacés  par  6x , Oj'.  Si  ce  reste  tend 
vers  zéro  quand  n augmente,  F (x,  y)  peut  se  développer 
en  série  indéfinie  suivant  les  puissances  de  x et  r.  On  a 
ainsi  la  formule  de  Maclaurin  étendue  aux  fonctions  de 
deux  variables;  et  on  l’étendrait  semblablement  aux  fonc- 
tions d’un  nombre  quelconque  de  variables. 

Les  deux  formules  (i)  et  ( a)  peuv eut  être  écrites  comme 
il  suit , y. , tendant  vers  zéro  avec  /i  et  A : 
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Des  maxima  et  minima  des  Jonctions  d’une  seule 
variable. 

22t.  On  dit  qu’une  fonction  F (xJ  prend  une  valeur 
maximum  pour  la  valeur  x0  de  x,  lorsque  x croissant  ou 
décroissant  à partir  de  x0  dans  un  intervalle  déterminé, 
quelque  petit  qu’il  soit,  la  fonction  F (x)  est,  toujours 
moindre  que  F ( ,r0  ) . La  valeur  de  la  fonction  est  minimum 
lorsque,  dans  les  mêmes  circonstances , F ( x ) est  toujours 
plus  grand  ([lie  F (j,). 

11  résulte  de  là  que,  pour  que  .r„  donne  un  maximum 
ou  un  minimum  pour  F’  (x) , il  est  nécessaire  et  suffisant 
(jue  F (x„  -h  b)  — F (xt)  soit  constamment  négatif  ou 
constamment  positif,  quel  que  soit  le  signe  de  //,  pourvu 
que  sa  valeur  soit  suffisamment  petite.  Il  n’v  a de  règles 
générales,  pour  s’en  assurer,  que  quand  F' (x)  est  con- 
tinu dans  le  voisinage  de  x„  , el  c’est  le  seul  cas  que  nous 
. examinerons. 

On  aura  alors 

F 4-  h ) — F i •»■.,  ) = h F’  [.(•„  -i-  Q/i). 

Lorsque  h tend  vers  zéro,  F’  (x„-hOh)  tend  vers  F'(x0)  ; et 
si  cette  dernière  valeur  n’était  pas  nulle,  le  second  membre 
changerai  t de  signe  avec  /tria  différence  F (,r0-f-/(  ) — F ( x0  ) 
ne  serait  donc  pas  de  signe  constant,  quel  que  lût  le  signe 
de  A,  et  par  conséquent  F (x)  ne  serait  ni  maximum  ni  mi- 
nimum, pour  x = x„.  Une  condition  commune  au  maxi- 
mum et  au  minimum  est  donc  F'  (x<,)  = o,  et  c’est  seule- 
ment parmi  les  racines  réelles  de  l’équation  F'  (x)  = o 
qu’il  faut  chercher  les  valeurs  de  x propres  à rendre  F(x) 
maximum  ou  minimum.  La  valeur  xa  étant  ainsi  choisie, 
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on  aura 

F(^,  + h)  — F v r„ ) = — F"  ( jr„  4-  0//). 

La  limite  de  F"  (.r„-+-6/t)  est  F" (r0 ) lorsque  h tend  vers 
zéro,  et  si  F7  ( j'0 ) n’est  pas  nul,  il  est  évident  que  pour 
toutes  les  valeurs  d ch  positives  ou  négatives,  comprises 
dans  des  limites  suffisamment  petites,  le  second  membre 
e't,  par  suite,  la  différence  F(.r0-+-Æ) — F(.r0)  conservent 
toujours  le  même  signe.  La  valeur  F (x0  ) est  donc  maximum 
ou  minimum.  Elle  est  maximum  lorsque  l’on  a Fff(j  „)  <^o, 
et  minimum  si  F"  (.r0)^>o.  Mais  si  par  hasard  on  a 
F"  (x0)  = o,  on  ne  peut  plus  rien  conclure,  et  il  faut 
mettre  1 a différence  sous  une  autre  forme.  On  pourra  écrire 
dans  ce  cas 

F ( •*»  4-  A } = ^F"(ar,  4-0//), 

et  comme  Id  change  de  signe  a\  ec  h , on  voit  que  si  F"1  (x„  ) 
n’est  pas  nul , la  différence  changerait  de  signe  avec  //;  il 
u’y  aurait  donc  ni  maximum  ni  minimum. 

Mais  si  F'"(x<,)  = o,  on  a 

F [jt,  4-  />)  - F ( r, } = F”'  (*,  4 -Oh), 

et  il  est  clair  que  si  l’on  a F,T  (x„)<^o,  la  différence  est 
ronslamment  négative,  et  F (x0)  sera  maximum;  taudis 
que  si  l’on  a F,v(x0)^>o,  elle  sera  constamment  posi- 
tive, et  F (.t’o ) sera  minimum. 

Les  mêmes  raisonnements  étant  continués  jusqu’à  ce 
que  l’on  obtienne  une  dérivée  qui  ne  devienne  pas  nulle 
pour  x “•  .f o , on  arrive  à celte  conclusion  générale,  que , 
pour  que  x„  vende  maximum  ou  minimum  une  fonction 
dont  les  dérivées  sont  continues , il  font  que  cette  ra~ 
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leur  de  x annule  un  nombre  impair  de  dérivées  consé- 
cutives , à partir  de  la  première ; et  lorsque  cette  con- 
dition est  remplie,  on  a un  maximum  si  la  dérivée 
suivante  est  rendue  négative  par  cette  valeur  de  x , et 
,un  minimum  si  el/c-est  positive. 

La  recherche  des  maxima  et  minima  est  ainsi  ramenée 
à la  détermination  des  dérivées  d’une  fonction  d’une  seule 
variable,  et  des  racines  réelles  d'une  équation  à une  in- 
tîonnue. 

Si  celte  fonction  n’est  pas  donnée  d'une  manière  expli- 
cite, on  formera  ses  dérivées  par  les  règles  connues,  puis 
on  appliquera  la  théorie  qui  vient  d’ètre  exposée,  et  qui 
est  indépendante  des  moyens  à employer  pour  former  ces 
dérivées.  Nous  allons  montrer  quelle  est,  dans  ce  cas,  la 
marche  du  calcul. 

■ 225.  Cas  des  Jonctions  implicites.  — Considérons  une 
fonction  liée  à m — i variables  par  m — i équations 
données  : soient,  pour  fixer  les  idées,  les  trois  équations 

l'K/i:i“)  = <)i  3>  “)  -=  o,  F,(j —a, 

«étant  la  fonction  dont  il  faut  trouver  le  maximum  ou  le 
minimum. 

F.n  les  diH'érentiant,  on  trouve 

,/r"  //F  dr  dV  d z tl F du  _ 

d c fl  y it.r  dz  dx  du  tlx  ’ 

f/F,  f/F,  f/i  f/F,  dz  f/F,  du 

tlx  tl  y dx  t/z  dx  dti  tlx 

f/F,  f/F, dy  f/F,  riz  f/F:  du 

tlx  * fl  Y tlx  t/z  tic  du  tlx  ’ 

m • 

m • 

, . . ...  tir  dz  , ' 

au  moyen  de  ces  équations,  on  éliminera  ; - , , ■ et  la  va- 

■ ' *ilx  tlx 
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leur  de  y-  qu’on  en  tirera,  devra  ensuite  être  égalée  à zéro; 

ou,  plus  simplement,  on  remplacera  ' ' par  zéro  dans  «es 

équations,  puis  on  éliminera  -J  , y-  entre  les  équation* 
résultantes,  qui  sont 


d F <1 F dy  d F dz 

dx-  > dy  dx  <tz  dx 
I d K,  d F dy  il  F,  dz 

| dj:  dy  de  f/j  d / 

«/F,  f/F,  f/)‘  f/F,  dz 

dx  dy  dx  + dz  Tir 


Kl  i minant  y-  et  on  obtiendra  une  équation  qui , jointe 

aux  trois  autres  F=  o,  F,  = o,  F,  = o,  déterminera 
J ' O ’ z 11  • 

On  dillëren liera  de  nouveau  les  équations  (i)  et  l’on 
• (i'i  H 

obtiendra  la  valeur  de- — ou  v substituera  les  valeurs 

flx’  " 

trouvées  de  a:,  y,  z,  u,  et  l’on  reconnaîtra  an  signe  de 
celte  expression,  s'il  y a maximum  ou  minimum.  Si  l’on 

. avait  '=  o,  on  chercherait  les  dérivées  suivantes  de  u 

f/j- 

par  rapport  à x,  et  l’on  y appliquerait  la  théorie  précé- 
dente. 

22l).  Pour  éliminer  y-  - - des  équations  (-a),  on  peut 

se  servir  de  la  méthode  des  inulti/dicnteurs.  Pour  cela  on 
multipliera  les  deux  dernières  par  des  facteurs  indéter- 
minés /,  «,  et  on  les  ajoutera  à la  “première;  puis  on  éga- 
lera à zéro  les  coefficients  de  . et  le  terme  indépen- 
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danl  : ce  <|iii  conduit  aux  trois  équations 


f/F 

//K 

f/K,  _ 

— H >. 

— * h-  V. 

f/l. 

dr. 

f/r  ~ " 

f/F 

,lVl 

f/F, 

---  -+-  ). 

■ ■■  ( j 

f/r 

dr 

ily 

f/F 

d F, 

'/K, 

f/F  . f/F,  f/F, 

“7“  + A — ; — +•  U — - — 


d’où  l’on  éliminera  ?>  et  jx;  ce  qui  conduira,  comme  on  le 
sait  par  les  théories  du  l’algèbre,  à la  même  équation  que 

si  l’on  avait  élimine  autrement  — i -/■  Ce  procédé  de  cal- 

dje  dx 

cul  a souvent  des  avantages  sur  l’autre. 


227.  Considérons  maintenant  une  fonction  de  m va- 
riables, liées  par  m — i équations  : ce  cas  renferme  le 
précédent,  qui  s’en  déduit  en  supposant  que  la  fonction 
se  réduise  à l’une  des  variables.  Soient,  par  exemple,  les 
trois  équations 

F « ) =o,  F,  (x, /,;,«)=  o,  F,  z,  u)  = o, 

et  soit  proposé  de  trouver  le  maximum  de  la  fonction 
J (x,  y,  s,  u).  Dans  ce  cas  aux  équations  (i),  dans  les- 
quelles ^ - ne  serait  plus  zéro,  on  joindrait  la  suivante  : 

f//'  ,H  f/r  il:  ,lf  iln 

| , _ _ _ r | ± ^ _ * — — || 

d.i:  tly  (Le  dz  ri.r  du  d.c 


et  de  ces  quatre  équations  on  éliminerait 


tir  dx  ' d.c 


eu  résulterait  une  équation  entre  x,  y \ z,  u,  t[iti , jointe 
aux  équations  données,  déterminerai  tccs  quatre  quanti  tés. 
Ou  chercherai  l ensuite  la  dérivée  seconde  de  J (x,  y,  z,  ii) 
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par  rapport  a x\  elle  renfermerait  i , > —i  qui  sc- 

€IX1  <l.c-  d-L  ' 1 

ront  faciles  a trouver  au  moyen  des  trois  équations  ( i ) ; 

et  l’on  reconnaîtrait,  au  signe  de  celte  seconda  dérivée , 

si  la  fonction  y (.r,  y,  3,  »).est  minimum  ou  maximum. 

On  peut  remarquer  que  les  équations  entre  lesquelles 

. ,i-  . dr  dz  du  . , ... 

on  a a éliminer  — , — seraient  les  memes  si  1 on  avait 
de  dx  dx 

a clierclicr  le  maximum  de  l’une  des  fonctions  F.  F,,  F», 
les  deux  autres  étant  égales  à zéro,  ainsi  que  f. 

Des  maximu  et  minima  des  fonctions  de  plusieurs 
variables. 


228.  On  dit  qu’une  fonction  F (.r,  y)  des  deux  varia- 
bles indépendantes x, y acquiert  une  valeur  maximum, 
pour  certaines  valeurs,  x„,  y0i  de  a:  et  y,  lorsqu’on  chan- 
geant ces  variables  en  x„  -f-  h,  y„  -f-  /.  , h et  À étant  des 
quantités  arbitraires  comprises  entre  o et  des  limites  po- 
sitives ou  négatives  aussi  petites  que  l’on  voudra , la  fonc- 
tion est  constamment  moindre  que  pour  les  valeurs  x0,yn. 
Si,  au  contraire,  elle  était  constamment  plus  grande,  on 
dirait  qu’elle  est  minimum  pour  ces  mêmes  valeurs. 

D’après  cela,  la  dill’éronce 

F (x  H-  h, y -f  / ) — F (x,y) 

doit  être  constamment  négative,  quels  que  soient  les  va- 
leurs et  les  signes  des  quantités  infiniment  petites  h et  A. 
si  F (,r,  y)  est  maximum  ; et  elle  doit  être  constamment 
positive  dans  le  cas  du  minimum.  De  sorte  que  ce  sera  un 
caractère  commun  au  maximum  et  au  minimum,  qu’elle 
soit  invariable  de  signe. 

Nous  ne  considérerons  que  le  cas  où  la  fonction  et  ses 
dérivées,  jusqu’à  l’ordre  dont  ou  aura  besoin,  sont  con- 
tinues. Les  cas  de  discontinuité  ne  donnent  pas  lieu  à des 
règles  générales,  et  se  discuteront  suivant  la  question. 
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D’après  une  formule  précédente,  nous  aurons,  en  dési- 
gnant par  x,  a,  des  quantités  infiniment  petites, 


F (x  -4-  l‘,y  4-  /')  — 1'  (x,  /)  — -t-  a j h -|-  -I-  a,  j k. 

Si  — et  — sont  différents  de  zéro,  le  signe  du  second 
c/x  iljr 

membre , lorsque  h et  A tendront  vers  zéro , finira  par  être 
constamment  le  même  que  celui  de 


~dv 


h 


Or  cette  expression  change  de  signe  si  l’on  change  h et  A 
de  signes,  sans  changer  leur  grandeur;  donc  F (.r,  y)  ne 
serait  ni  maximum  ni  minimum,  et,  par  conséquent,  pour 
qu’elle  puisse  être  l’un  ou  l’autre,  il  est  indispensable 
que  l’expression  précédente  soit  nulle;  comme  h et  A sont 


î de  1 autre, 

on  devra  avoir 

c/F 
c/x  ~ 

c/F 

,ly  ~ °' 

sont  remplies,  on  aura 

- f ix->y)  = i 

4- 

\<lxl  J 1.2 

/ d‘  F 

r \'U,/y  + a' 

A- 

1 

1 2 


et  si  les  trois  dérivées  du  second  ordre  ne  soin  pas  toutes 
rendues  milles  par  les  valeurs  x,  y,  le  signe  du  second 
membre,  et  par  suite  de  l’accroissement,  finira  par  être 
le  même  que  celui  du  trinôme 

c/’F/x  rf;F  rf»F  4' 

c/x*  2 c/j  ci)  tly  2 

Il  faut  que  cette  expression  soit  constamment  négative, 
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quels  cjuc  soient  h et  k,  pour  que  F ( x.j ) soit  maximum, 
et  constamment  positive  pour  qu’elle  soit  minimum.  Si 

on  la  divise  par  —■>  ce  qui  n’en  change  pas  le  signe,  on 

obtient 

il'  F //\  (V  F 
tlÿ1  \Ji  J iU.lv  \/f/  .U1  ’ 

et  pour  que  ee  trinôme  ne  change  pas  de  signe,  quel  que 
k 

soit  -i  et  ne  soit  jamais  nul,  il  faut  que  l’on  ait 

f <r_ F\  V rt  V 

\<Udr  ) . Ij1  dx2 


...  . . fl1  F d2F  . . 

condition  qui  entraîne  que  — — et  — — soient  de  meme 
1 1 dx2  dy2 

signe. 

Si  elle  est  satisfaite  par  les  valeurs  de  a:  et  y tirées  des 
deux  équations 

f/F  f/F 


la  fonction  F (x,r)  sera  maximum  si——  et 

dx2 


il2  F 

W 


sont  né- 


gatifs, cl  minimum  s’ils  sont  positifs. 

Si  les  trois  dérivées  du  second  ordre  étaient  milles,  il 
faudrait  que  toutes  celles  du  troisième  le  fussent,  et  que 
le  signe  d’un  polynôme  du  quatrième  degré  par  rapport 


fût  constant  : ce  qui  conduirait  à des  conditions  plus 


compliquées . Ou  continuerait  semblablement  si  les  déri- 
vées du  quatrième  ordre  étaient  encore  toutes  milles. 


22!).  Ces  raisonnements  s’étendent  facilement  à une 
fonction  d’un  nombre  quelconque  de  variables  indépen- 
dantes: seulement  les  conditions  se  compliquent  de  plus 
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en  plus.  Dans  le  cas  île  trois 
aura  les  trois  équations 


(JIFFkltP.NTIF.M.F.S , FTO. 

variables  par  exemple, 


3 1 <) 
ou 


'IV  <IV  i/F 

= o,  — = o,  —j- 

dx  dy  t/z 


I», 


'I  il  faudra  que  le  polynôme 


f/’F,,  d’F  i/F 

<(xt  rfy'2  riz7 


i/F  i/’F 

2 Tiïdl11' + 2 ,/S x/ 


soit  constamment  de  môme  signe,  quclsquc  soient  h,  A,  /. 
Pour  exprimer  cette  condition,  on  divisera  d'abord  par 

IC  ^ et  si  l'on  pose  - = /j,  - = q,  on  aura  un  polynôme 

de  la  forme  . 


A i/:  4-  B />2  -H  2 C/h/  + îD'/+î  E/j  4-  F. 

En  le  considérant  relativement  à la  variable  q seulement, 
il  faudra,  pour  qu’il  ne  change  pas  désigne,  que  l’on 
ait , quel  que  soit  p , 

(C’  — AU) /ë-t-  2 (CD  — AK)/j  + IV—  AF < o. 

On  posera  sans  dilliculté  la  condition  pour  que  ce  poly- 
nôme soit  de  même, signe  quel  que  soit  /j,  et  l’on  y ajou- 
tera , pour  qu’il  soit  négatif, 

C2  — Ali  <o. 

1 )e  même  que  le  cas  de  deux  indéterminées  /j,  q se  ramène 
à une  seule,  on  ramènerait  celui  de  trois  à deux,  et  ainsi 
de  suite. 


230.  Cas  (l une  fonction  implicite.  — Proposons-nous 
de  trouver  le  maximum  d’une  fonction  J [x,  y,  s)  en  sup- 


i.ivr.K  h. 


3 310 

posant  les  variables  x,j.  z liées  par  une  équation 
*■(•*, r»  *)  “o,  • 


en  vertu  de  laquelle  z est  une  fonction  implicite  des  doux 
variables  indépendantes  x,  y. 

La  théorie  précédente  exige  que  les  dérivées  partielles 
de  /(x,  y,  2)  par  rapport  à x et  j"  soient  nullcs  séparé- 
ment ; ce  qui  donne 

ri/  ri/  riz  ri/  rif  riz 

rix  + riz  rix  ~ °’  Ty  + riz  Ty  = °’ 


éipialions  dans  lesquelles  on  mettra  pour  — > 
leurs  tirées  des  deux  suivantes  : 


“ leurs  va- 
rir 


riV  ri  F riz  _ ri  F #/F  riz  _ 

* rix  riz  rix  ’ ri  y ^ riz  riy 

On  aura  ainsi  deux  équations  entre  x,j‘,  r,  qui,  jointes 
à F (.r,  y,  z)  — o,  détermineront  .r, y,  z.  On  formera  en- 
suite les  dérivées  partielles  du  second  ordre  c\cf(x,y,  z)  : 
elles  dépendront  de  celles  de  z,  qui  seront  déterminées 
par  les  règles  de  la  dillérenlialiou  des  fonctions  implicites 
à deux  variables. 

En  général,  quel  que  soit  le  nombre  des  variables  qui 
entrent  dans  la  fonction,  et  le  nombre  des  équations  qui 
les  lient,  il  suffira  de  reconnaître  les  variables  indépen- 
dantes, et  d'égaler  à zéro  les  dérivées  partielles  de  la  fonc- 
tion par  rapport  à ces  variables.  Les  équations  qui  en 
résulteront,  jointes  aux  équations  données,  seront  tou- 
jours eu  même  nombre  que  les  variables,  et  les  détermi- 
neront. On  formera  ensuite  facilement  les  dérivées  par- 
tielles successives  de  la  fonction  par  rapport  aux  variables 
indépendantes,  et  011  les  soumettra  aux  épreuves  établies 
dans  la  théorie  précédente. 
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On  peut  donner  une  autre  forme  au  calcul  du  maxi- 
mum ou  du  minimum  dune  fonction  de  m-h/t  va- 
riables, liées  par  k équations,  ce  qui  est  le  cas  le  plus 
général . 

11  y a alors  in  variables  indépendantes,  et  l’on  devra 
égaler  à zéro  les  dérivées  partielles  de  la  fonction  par 
rapporta  chacune  d’elles;  ce  qui  revient  à dire  qu’on  éga- 
lera à zéro  la  dillérentielle  totale  de  celle  fonction,  quelles 
que  soient  les  valeurs  des  didérentielles  indépendantes. 
Et,  pour  cela,  on.tirera  des  équations  données  les  valeurs 
des  différentielles  des  variables  dépendantes  en  fonction 
de  celles  des  variables  indépendantes;  on  les  substituera 
dans  la  dillérentielle  totale  de  la  fonction  proposée,  puis 
on  égalera  à zéro  les  coefficients  de  toutes  les  difléren- 
tielles  qui  y seront  restées. 

Soit f\a.  fonction  des  m- h n variables x,y,  z,  i/,  etc., 
qui  sont  liées  par  les  n équations 

L = o,  M = o,  N=o,..,, 


on  aura  les  n i équations  suivantes  : 


df  , df  , df  , 

— — dx  -t — - — dy  + -y-  dz  4-  . . . : 
dx  dy  dz 

d L , d I.  , d L , 

— - dx  + — - dy  + -r«î+...i 
tix  dy  f/s 

d M e/M  d M , 

— dx  -I — dy  — dz-h  . . = 

dx  dr  dz 

d N , dû  , d N . 

- dx  H y-  dy  -| — ~ dz  + . . . : 

dx  dy  dz 


o. 


et  l'on  doit  tirer  des  n dernières  les  valeurs  des  différen- 
tielles des  n variables  dépendantes  , les  reporter  dans  la 
première,  et  égaler  à zéro  les  coefficients  des  m diifércn- 

I.  ai 
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(telles  arbitraires  qui  y resteront.  Eu  d'autres  termes,  il 
faut  éliminer  n différentielles  de  ces  n -f-  i équations,  et 
égaler  à zéro  les  coefficients  de  celles  qui  subsisteront 
dans  l'équation  finale. 

Pour  faire  cette  élimination  , on  multipliera  les  n der- 
nières équations  par  des  facteurs  indéterminés,  X,p.,  v,elc., 
on  les  ajoutera  à la  première,  et  l’on  égalera  à zéro  les 
coefficients  des  n différentielles  des  variables  dépendant»», 
ce  qui  déterminera  ï,  p,  v,  etc. , puis  on  égalera  à zéro 
les  coefficients  des  m autres  variables;  ce  qui  revient  évi- 
demment n annuler  les  coefficients  des  m -+-  n différen- 
tielles, après  l’addition  des  équations , et  à éliminer  [x , 
v,  etc.,  de  ses  rn  -+-  n équations  ; ce  »jui  conduira  à m 
équations  entre  x,  y,  z,  etc.,  qui,  jointes  aux  n équa- 
tions données,  déterminent  les  valeurs  de  ces  variables 
qui  peuvent  donner  les  inaxiraa  et  minima  de  la  fonction 
proposée.  On  les  distinguera  ensuite  au  moyen  des  se- 
condes dérivées  partielles  de  la  fonction,  comme  nous  l’a- 
vons fait  connaître  ci-dessus. 

On  peut  remarquer  que  le  calcul  serait  le  même  si  l'on 
s’était  proposé  de  trouver  le  maximum  ou  le  minimum 
absolu  de?  f ■+-  XL-t-  p.M  . . . , en  ayant  égard  ensuite 
aux  équations  L = o , M = o. 

2dl . Hemarqle. — Quelquefois  les  variables  qui  entrent 
dans  l’expression  dont  on  cherche  le  maximum  ou  le  mini- 
mum , au  lieu  d’ètre  liées  par  des  équations , sont  assujet- 
ties à des  inégalités.  On  ne  peut  en  tenir  compte  de  la  môme 
manière  que  des  équations , et  l ou  agit  suivant  les  cas. 

Quelquefois  un  changement  de  variables  dispense  d»‘ 
tenir  compte  des  inégalités;  nous  en  citerons  un  exemple» 

Supposons  qu’on  demande  le  maximum  ou  le  mini- 
mum de  la  distance  d'un  point  donné  B [fi g.  84),  aux  dif- 
férents points  d’un  cercle  dont  le  centre  est  A et  le  rayon 
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R ; et  que  l’on  exprime  la  distance  DM  au  moyen  de  l'ab- 
scisse MP  du  point  M du  cercle;  on  aura,  en  faisant 
AB  = a, 

BM’  = a'  -4-  R’  — 2.  ax. 

Si  l’on  ne  remarquait  pas  que  x est  assujetti  à la  condi- 
tion d'ètrc  compris  entre  — Il  et  -+-  R,  et  qu’on  appliquât 
la  règle  ordinaire,  on  écrirait  ia  — o;  ce  qui  ferait  pen- 
ser que  le  problème  est  impossible.  Une  discussion  bien 
simple  montre,  qu’en  faisant  passer  x de  — R à -4-  R , le 
maximum  a lieu  pour  x = — R et  le  minimum  pour 
x = -4-R.  Mais  dans  d’autres  cas  ce  pourrait  être  très- 
difficile. 

Si  I on  posait  x = R cosy,  <j>  serait  l’angle  MAB,  et  il 
n'y  aurait  plus  aucune  condition  d’inégalité  à exprimer. 
On  aurait  alors 

BM'  = a’  -4-  B.'  — 2 a R cos  y, 

et  la  règle  ordinaire  donnerait  sinip  = o,  d’où  l’on  tire- 
rait <p  = o,  <f  = 7T,  qui  donnent  le  minimum  et  le  inaxi  - 
mum  de  BM. 


21  . 
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CHAPITRE  VI. 

APPLICATIONS  GÉOMÉTRIQUES  DU  CALCUL 
DIFFÉRENTIEL. 


Tangentes  et  normales  aux  courbes  planes.  Expression 
générale  de  la  longueur  de  la  tangente , de  la  sous- 
tangente  , de  la  normale  et  de  la  sous-normale. 


2.32.  Plusieurs  des  questions  que  nous  allons  considérer 
n'auront  pour  objet  que  l'application  des  notations  du 
calcul  dinérentiel  à des  questions  étudiées  dans  le  premier 
livre,  ou  l'extension  et  la  généralisation  de  ces  mêmes 
questions.  jNous  commencerons  par  les  tangentes  et  les 
normales. 

Nous  avons  appelé,  en  général , tangente  à une  courbe 
la  limite  vers  laquelle  tend  la  direction  d’une  sécante  qui 
passe  par  un  point  constant  de  cette  courbe,  et  dont  un 
second  point  d’intersection  se  rapproche  indéfiniment  du 
premier. 

Soit  -F  (x,  y)  = o l’équation  d’une  courbe  quelconque, 
rta-',  y les  coordonnées  du  point  de  celte  courbe,  auquel 
ou  veut  mener  une  tangente;  l’équation  de  la  sécante 
menée  par  ce  point  et  par  celui  dont  les  coordonnées  sont 
x'-+-  A.r',  y' -f-  A',  et  qui  appartient  aussi  à la  courbe, 
sera,  dans  un  système  quelconque  d’axes  , 


; 
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A mesure  (jue  le  second  point' d’intersection  se  rap- 
proche du  premier,  ; tend  vers  la  dérivée  de  y par  rap- 
port à x,  correspondante  à la  valeur  particulière  x'  ; il 
existe  doue  une  direction  limite  pour  la  sécante,  comme 
nous  l’avons  déjà  établi;  et.  d’après  les  notations  conve- 
nues, l’équation  de  cette  droite  que  nous  appelons  tan- 


c'). 


Le  coefficient  j -t  sera  déterminé  en  fonction  de  a’,  y’, 

d’après  les  règles  du  calcul  différentiel , au  moyen  de  l’é— 

r/F 

quation  F (x,  y)  — o,  qui  donne  = ■ 


r/F 
r />' 


L'équation  de  la  tangente  devient  ainsi 


/ dF  , , r/F 


On  appelle  normale,  la  perpendiculaire  à la  tangente, 
menée  par  le  point  de  contact.  Si  les  axes  sont  rectangu- 
laires, son  équatign  sera 

, 1 , ,,  , d.r' 

y ~ dp^x  x)'  0,1  -r  — -r  = — f77>{-r~x  )> 
r7 7 


ou  encore 


d F 


Si  les  axes  des  coordonnées  font  entre  eux  un  angle 
quelconque  0,  l’équation  de  l'a  normale  aura  la  forme  sui- 
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, ,JdF  <lv  A , 

(’r“-r  )~(x‘ 


,Jd  F il  F 
•')(&- d?c 


Si  les  coordonnées  x\  y ' n’étaient  pas  données  et  que 
la  tangente,  ou  la  normale,  lût  assujettie  à passer  par  un 
point  donné , ou  bien  à être  parallèle  à une  droite  donnée, 
on  obtiendrait  immédiatement,  d’après  les  équations  pré- 
cédentes , une  équation  entre  x',  y'.  qui , jointe  à celle  de 
la  courbe,  déterminerait  ces  deux  inconnues.  Si,  au  lieu 
de  chercher  les  solutions  réelles  de  ces  deux  équations , on 
construisait  les  lieux  géométriques  qu’elles  représentent, 
en  y regardant  x\ y'  comme  variables,  les  points  d’inter- 
section de  ces  lieux,  dont  l’un  est  la  courbe  proposée, 
seraient  les  points  de  contact  cherchés. 


233.  On  appelle  sous-tangente  et  sous-normale  les  par- 
ties de  l’axe  des  x comprises  respectivement  entre  le  pied 
de  l’ordonnée  du  point  de  contact  et  les  points  où  cet  axe 
est  rencontré  par  la  tangente  et  la  normale.  Elles  ont  pour 
expression  la  valeur  de  x — x'  relative  à y — o dans  les 
équations  respectives  de  la  tangente  et  de  la  normale.  Elles 
seront  dirigées  vers  les  x positifs  ou  négatifs,  à partir  du 
pied  de  l’ordonnée,  suivant  que  x — x' sera  positif  ou 
négatif. 

Pious  appellerons  longueurs  de  la  tangente  et  de  la 
normale  les  parties  de  ces  lignes  comprises  entre  le  point 
de  contact  et  les  points  où  elles  coupent  respectivement 
l’axe  des  x. 

Il  est  facile  d’obtenir  l cxpression  de  ces  différentes  li- 
gnes. Pious  supposerons,  pour  plus  de  simplicité,  les  axes 
rectangulaires,  et  nous  représenterons  par  T la  tangente, 
par  N la  normale , par  S,  la  sous-tangente , et  par  S„  la 
sous-normale.  Cela  posé , on  trouvera  facilement  les  l’or- 
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mules  suivantes  : 


S, 


y'_  y’ >lx' 

dÿ_  ~ ~ ,tyr  ’ 

<lx' 


EXEMPLES. 

Ellipse  cl  hyperbole.  — Si  l’on  applique  toutes  ces  for-  ' 
mules  à l’ellipse  et  à l’hyperbole,  renfermées  dans  l'é- 
quation 

a1  y1  dr  b1  x’  =rh  a‘  b ’ , 


on  trouvera  les  résultats  suivants  : 
c’y' (y  — y')±b\ P [x  — x')  = o \ 

ou  J , équation  île  la  tangente  ; 

c’y  y’  dz  b 7 xx'  =z  dz  a’  b’ 

b’x'  (y  — y'  )zç.ax  y'  (x  — x')  = o,  équation  de  la  normale;  • 


T = \ja’y''d-b'jf',  N = -î-  >]a’f'+b'  x". 

o1  x a 1 

Parabole.  — Si  l’on  considère  la  parabole  ayant  pour 
équation  y1  = ‘x px , on  trouvera 


(y—  y')y'—p(*—  ■*')  = <> 

OU 


>,  équation  de  la  tangente; 


yy'  = p (jo  -t-  x')  J 


y* 

y — y'  — (x  — x’),  équation  de  la  normale  , 

s,  = 2 y,  S„  =j> , 


T =:  + p),  N = \j p (lx’  d-  p). 
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Logarithmique.  — Considérons  maintènant  la  logarith- 
mique ayant  pour  équation  y — <il  — ; a et  m sont  des  li- 
gnes données,  et  les  logarithmes  sont  relatifs  à la  hase  de 
Ncper,  ce  qui  ne  diminue  en  rien  la  généralité  de  1 équa- 
tion. On  aura,  dans  ce  cas,  , 

ily  a 
ilx  x 

y — y'  — — ( x — x') , équation  de  la  tangente; 


y — y'  — i'.r  — x'),  équation  de  la  normale  ; 

a 

, , fl’l- 

m .r  x 

Si  l’on  prend  la  sous-tangente  et  la  sous-normale  sur 
l’axe  desjy  au  lieu  de  l’axe  desx,  elles  auront  pour  expres- 
sion la  valeur  de  y — y'  relative  à x ~ o. 

On  trouvera  ainsi 

ç X'3 

1 * fl 

Cycloïdc.  — Considérons  encore  la  t ycloïdc 9 qui  jouit 
de  plusieurs  propriétés  très-remarquables. 

Elle  est  engendrée,  comme  nous  l'avons  vu , par  un  point 
de  la  circonférence  d’un  cercle  qui  roule,  sans  glisser,  sur 
une  droite  indéfinie  à laquelle  il  est  tangent.  Elle  se  com- 
pose d’une  infinité  de  branches  superposables,  ayant  cha- 
cune pour  base  une  partie  de  la  droite  égale  à la  circonfé- 
rence du  cercle  mobile. 

• Prenons  la  droite  donnée  pour  axe  des  x,  et  l’origine 

• en  un  queleonque  des  points  où  elle  est  rencontrée  par  la 
courbe.  Soient  11  ( fig.  85)  le  point  de  contact  du  cercle 
générateur  avec  l’axe  des  x,  et  l'arc  MB  égal  à AB;  le 
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point  M appartiendra  à la  cycloïdc.  Désignons  par  w 
l’angle  MOB  qui  pourra  prendre  toutes  les  valeurs  de- 
puis o jjisqu’à  rt  ce  ; il  est  facile  d’établir  les  équations 
suivantes,  dans  lesquelles  a désigne  le  rayon  du  cercle  : 

x = a (w — sinu),  y — a (1  — cosu). 

Ces  équations  ont  lieu  dans  toute  l'étendue  de  la  courbe. 
L équation  entre  x et  y sera 

a— y • 

x =z  <1  arc  cos <Jiay  — y ; 

mais  il  faudra  avoir  soin  de  changer  alternativement  le 
signe  du  radical  dans  les  deux  moitiés  de  chacune  des 
branches  successives.  Différentianl  ces  équations , on  aura 


dx  — a (1  — cos  u)  dut  = yd u , dy  — a sin  wrfo> , 


dr 

dx 


X 


y 


x—  X 


f 0.(1  — Y f ... 

r — y'  = t/ -j-1 — (a:  — ,r'),  équation  île  la  tangente; 

y'  — — y/ - — — — -r{x  — x'),  équation  delà  normale; 

S , = y’  U —1~,  S„  = faa/—y>  = VP, 

T = r'  1 / — — — -.■>  N = ^20/  = MB. 

V 2 a — y 


La  valeur  de  S„  ou  de  N prouve  que  la  ligne  MB  est  la 
normale,  et,  par  suite,  que  la  tangente  est  MC. 

Formules  analogues  en  coordonnées  polaires. 
234.  Soit  l’équation  F (6,  r)  = o entre  les  coordonnées 
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polaires  0 ei  r d’une  courbe  à laquelle  on  veut  mener  la 
tangente  au  point  M ( fig.  86).  Nous  avons  déjà  vu  com- 
ment on  détermine  l’angle  p.  que  fait  celte  tangente  avec 
le  rayon  vecteur  OM  ; le  triangle  KMN  donne 

KM  _ sin  N_ 

KN  — sÎÎTkMN  ’ 

d'où,  en  passant  aux  limites, 

n/9  r 


La  so’us-tangente  et  la  sous-normalc  se  rapportent  à la 
perpendiculaire  au  rayon  vecteur,  menée  par  le  pôle.  On 
trouvera  immédiatement  les  formules  suivantes  : 


_ r3 

_ dr 

S,=  rtangp  = —, 

s" _ To' 

~d9 

„ / , dfl’ 

T = r t / l + r'  — , 

N = t / r’-t-  — - 

V dr1 

V dO1 

Exemples. — i'\  Soit  d’abord  la  spirale  d’Archimède  : 

* r = aO,  tangfi  = fl,  S „ = a. 

Un  voit  que  la  sous-normale  est  constante  et  que  la  courbe, 
tangente  à l’axe,  au  pôle,  tend  de  plus  en  plus  à être  per- 
pendiculaire au  rayon  vecteur. 

Soit  maintenant  l’équation  r = - de  la  spirale  hy- 
perbolique 

tir  a ~ 

To=~  «V  lan8f* = s,  = - a. 

Ainsi,  dans  cette  courbe,  c’est  la  sous-laugentc  qui  est 
constante. 
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2°.  Considérons  encore  la  spirale  logarithmique  dont 
l’équation  est 

mO  dr  »‘0 

• /■  = /?<;,—  = mae  » 

«a 


tancu  = - , S,  = — i S„  = mr, 
m , m 


T — r 


^ l H - m* 


, N = r \j  I -+- 


La  valeur  de  tang.u  montre  que  le  rayon  vecteur  est  tou- 
jours également  incliné  sur  la  tangente. 

Les  valeurs  de  S,  et  S„  prouvent  que  les  extrémités  de  la 
normale  et  de  la  tangente  décrivent  des  spirales  identi- 
ques avec  la  première,  et  semblablement  situées  par  rap- 
port à des  axes  diÜërcnts  passant  par  le  même  pôle. 

Les  mêmes  formules  s’appliquent  très-simplemeul  aux 
sections  coniques. 
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CHAPITRE  VII. 

THÉORIE  DES  ASYMPTOTES. 


235.  On  appelle  asymptote  (T une  branche  de  courbe 
infinie  une  droite  telle,  que  les  points  de  cette  courbe 
s’en  approchent  indéfiniment  sans  jamais  la  rencontrer, 
à mesure  qu’ils  s’éloignent  indéfiniment  sur  la  branche, 
que  l'on  considère. 

Toute  asymptote  non  parallèle  à l’axe  des  y aura  une 
équation  de  la  forme 

X = hx  4-  !, 

fi  cl  l ayant  des  valeurs  finies. 

La  branche  de  courbe  aura  pour  équatiou 

X — ^ J -t-  / V , 

V étant  une  fonction  connue  ou  inconnue  de  x,  mais 
qui  tend  vers  zéro  à mesure  que  x augmente.  Ou  en  déduit 

f — lim.-i  l — lim.  ( y — fx).  Réciproquement,  des  va- 
leurs de  h et  l ainsi  déterminées  pour  une  branche  réelle 
de  courbe  coirespondrnnt  nécessairement  à une  asymp- 
tote de  cette  branche,  puisque  j-  — hx  — la  pour  limite 
zéro',  pour  les  points  de  cette  branche  dont  l x croit  indé- 
finiment. 

Les  asymptotes  parallèles  à l’axe  des  x correspondront 
aux  valeurs  de  h égales  à zéro.  Pour  trouver  les  asymp- 
totes parallèles  à l’axe  des  y,  on  considérerait  l’équation 
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a:  = AV  -I-  l'  et  l’on  ne  s’occuperait  que  (les  valeurs  de 
égales  à zéro.  ' . . 

236.  Appliquons  ces  considérations  à une  courbe  dont 
l’équation  peut  se  partager  en  plusieurs  parties  homo- 
gènes par  rapport  à x,  /,  et  peut  être  mise,  par  consé- 
quent, sous  la  forme  suivante,  où  nous  supposerons  les 
exposants  de  .r  décroissants  : 

<30;ti  _ ,,,  d’où  y = px\  il  faudra  d’abord  trouver  la 
x r 

limite  de  p pour  x = co  . 

La  substitution  donne 

x"F(p)  ■+■  *"/(/»)  ■+•  •■•=  °> 

d’où 

!fW+^/W  + - = 0i 

et  à mesure  que  x augmente,  F (p)  s approche  de  zéro  : 
donc  les  valeurs  limites  de  />,  c’est-à-dire  les  valeurs  de  A, 
sont  des  racines  réelles  de  l’équation 
F ( A)  = o. 

11  reste  à trouver  la  valeur  de  l correspondante  à une 
valeur  Je  À ; pour  cela  on  posera  y — hx  — t,  et  1 on  cher- 
chera la  limite  de  t. 

L’équation  de  la  courbe  devient,  par  cette  substitution, 

a“E(*  + ï)  + ’C"/  (*  + î)  + ”::=0'’ 

mais  puisque  F (A)  = o,  on  a 

r(*+ï)“ïr'(*+,ï)’  . • 
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0 étant  compris  entre  o et  -4-15  on  a donc 


x“~'  f F'  H-  r)  -+-  x*f  |<+^J  + ...=o, 


Si  m = n -1-  1 , x = » donnera  pour  limite  de  t,  c’est- 
à-dire  pour  valeur  de  /, 


Si  m ]>  « -t-  1,  on  a 


,_/(£) 


/=  o. 


Si  ni  <^ /» -H  ï , t n’a  pas  de  limite,  et  il  n’y  a pas 
d’asymptote  pour  cette  valeur  de  A.  Ainsi , en  général , l’é- 
quation de  l’asymptote  sera  y = hx  — , y (A)  se 


rapportant  aux  termes  de  degré  m — i,  et  devenant  nulle 
si  n <^m  — 1 : il  n’y  a pas  d’asymptote  si  n'^>m  — 1 . 

Si  n < m — 1,  l'équation  de  l’asymptote  est  de  la 
forme  y — hx  = o. 

Si , dans  le  cas  de  n — rn  — 1 , la  valeur  de  A tirée  de 
F (A)  = o satisfaisait  aux  équations  F'  (A)  =0 ,f  (A)  = o, 
l’équation  de  l’asymptote  deviendrait  indéterminée;  et 
l’on  ne  pourrait  en  tirer  l’équation  cherchée,  parce  que  le 
terme  en  xm“*  devient  du  même  ordre  que  les  deux  pre- 
miers, et  ne  peut  plus  être  négligé. 

Dam  ce  cas,  l’équation  qui  détermine  la  limite  de  t se 
mettrait  sous  cette  forme  : 


1 . a 


F" 


? (* + ï) + ■ 


-t-**-’ 


= o» 
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.rm~’<p  étant  le  troisième  terme  de  l'équation  pro- 


Di visant  par  ■r"*-1  et  passant  à la  limite,  / sera  déter- 
miné par  l’équation 


rF"(*) 


H-  If  (^)4-ÿ(Æ)  = o. 


On  agirait  semblablement  si  ces  trois  nouvelles  fonc- 
tions devenaient  nulles,  pour  cette  valeur  particulière 
de  fi. 

Si  n <C.m  — i,  et  F'  (Â  ) = o,  on  n’a  plus  nécessaire- 
ment l=o. 

237.  Si  la  courbe  est  rapportée  à des  coordonnées  po- 
laires, on  connaîtra  toutes  les  directions  qui  peuvent 
donner  des  asymptotes , en  cherchant  toutes  les  valeurs 
de  0 qui  donnent  à r une  valeur  infinie. 

Soit  a une  de  ces  valeurs  de  0,  on  cherchera  la  limite 
de  r sin(0  — a)  qui  est  l’expression  de  la  perpendiculaire 
abaissée  d'un  point  quelconque  de  la  courbe  sut-  la  droite 
menée  par  le  pôle  sous  langle  « avec  l'axe.  Cette  limite 
sera  la  distance  de  cette  droite  à l’asymptote,  et  le  signe 
dont  elle  sera  affectée  fera  connaître  de  quel  côté  elle  se 
trouve.  Si  le  produit  r sin  (0  — a)  croit  indéfiniment , il 
n’y  a pas  d'asymptote  dans  cette  direction. 

On  trouvera  le  même  résultat  en  cherchant  la  limite 

de  /•  (0  — a)  ou  celle  de  r sin  (0  — a),  puisque  la  limite  de 

sin  (9  — a)  . , 

-est  1 unité. 

0 — a 

Soit  pour  exemple  l'équation  générale 

F (9)  f"  4-  /(O)  F".-1  4-  A,  f*-*  -H  ...  4-  A„  = o, 

A,,  A,,  ....  A„,  étant  des  fonctions  quelconques  de  0. 
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L’équation  F (0)  = o fera  connaître  toutes  les  directions 
possibles  des  asymptotes.  Soit  a.  uue  des  racines  réelles  de 
cette  équation  et  0 = a + o ; puisque  F (a)  = o,  on  aura 
F (a  -h  â)  = àF'  (a  -f-  0d) , et  l’équation  de  la  courbe 
devient  alors,  en  divisant  par  rm~l, 

rS.  F'  (a  -4-  OS)  -|-  S)  -4-  . . . — o. 


Lorsque  r devient  infini , il  ne  reste  plus  que  les  deux 
premiers  termes , et  l’on  trouve 


liin.r  (0  — a) 


lim.  rS  — 


/(«) 


Si  l’on  avait  f (a)  = o,  F'  (a)  = o,  on  agirait  comme 
dans  le  cas  précédent. 

Exemples.  — i°.  Soit  proposé  de  trouver  les  asymp- 
totes de  la  courbe  ayant  pour  équation 


a/3  -t-  bxy  -4-  ex'  -4-  dy  -4-  ex  -\-f  = o ; 


on  a,  dans  ce  pas, 


F (/  ) = «*’ -4-  bk  + e, 
/(*)  = <«  + e. 


b ± y'"  b‘  — 4 ac 


j ce  qui  exclut  l’bllipse 


L’équation  de  ces  asymptotes  devient 


y = kx  — 


dk  “4—  c 
2 ak  b 


Le  dernier  teimê  devient  infini  dans  le  Cas  de  la  para- 
bole, et,  par  conséquent,  l liyperbolc  est  la  seule  courbe 
du  second  degré  qui  ait  des  asymptotes. 

2°.  Soit  maintenant  y — aem*,  équation  de  la  loga- 
rithmique, qui  ne  rentre  pas  dans  la  classe  générale  con- 
sidérée ci-dessus,  parce  que  e",x  n’est  pas  d’un  degré  fini 
parrapporl  à x. 
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On  cherchera  toujours  la  limite  do  -i  et  ensuite  celle  de 

n x 

j — Lt. 

O»  trouve  immédiatement  h — o;  ensuite  la  limite  dej- 
est  zéro,  et  correspond  aux X négatifs.  L’asymplotc  est 
donc  l’axe  des  x,  et  dans  la  direction  seule  des  x négatifs. 

3°.  Dans  le  cas  de  la  courbe,  appelée  folium  de  Des- 
cart.es,  et  dont  l'équation  est 

. f -f-  jr3  — 3J nxy  — 

on  trouvera  une  asymptote  ayant  pour  équation 

• i : • 

• 7 — x.  a.*  , . 

• , * • *.!?•*  > , 

4°.  L’équation jrf=  cos  - conduit  à A = o,  / ==  db  i , La 

courbe  a donc  pour  asymptotes  les  deux  droites 
r=+ii  i- 

r , , . sinx  , , x 

d°.  L équation  y=  a — — représente  une  courbe  qui 

* * , x 0 

a l’axe  des  x pour  asymptote,  et  qui  a cela  de  remar- 
quable, qu’elle  passe  alternativement  d’un  côté  et  de 
1 autre  de  son  asymptote,' 'jusqu'à 'l'infini. 

5".  L’équation  y — o sin  - donnera  encore  y — o pour 

l’équation  d’une  asymptote. 

Elle  ollre  en  outre  une  particularité  remarquable  : elle 
s'approche  indéfiniment  de  l’axe  des  y dans  la  partie  com- 
prise entre  y — — a,  y — -J-  a.  C’est  donc  là  un  véri  table* 
asymptotisme,  puisque  la  longueur  de  la  courbe  augmente 
sans  limite,  en  se  rapprochant  indéfiniment  d’une  droite 
fixe- 

Cette  courbe  ne  diffère  pas  de  celle  qu’on  obtiendrait 
en  enveloppant  sur  uu  cylindre  une  hyperbole  cquilalère 
I.  . 22 
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dont  une  asymptote  serait  parallèle  au  plan  de  la  hase,  et 
projetant  la  courbe  résultante  sur  un  certain  plan  passant 
par  l’axe  du  cylindre. 

7°.  Soit  maintenant  l’équation  polaire  d'une  hyper- 
bole, par  rapport  à un  de  ses  foyers  , 

(a  — c cos  0 ) r = c = yj fls  I)7  ; 


on  trouvera 


cosa  — — i 


lim.  ri  = b. 


Les  deux  asymptotes-  se  trouveront  ainsi  déterminées. 
Sojt  encore  la  spirale  hyperbolique 

(0  — r — a ; 

on  trouvera 


at  = u,-  lim.  ri  = a. 


Des  asymptotes  considérées  comme  limites  des 
tangentes. 

2118.  F.n  partant  de  l’équation  ci-dessus 

(0  ^F(x)+J:'/(ï)4---=0* 

qui  rétiforme  non-seulement  -toutes  les  courbes  algé- 
briques, mais  encore  toutes  celles  dont  les  termes  ont» des 
degrés  déterminés  par  rapport  à x et  y , on  arrive  à une 
propriété  remarquable  des  asymptotes,  qui  consiste  en  Ce 
qu’elles  peuvent  être  considérées  comme  limites  des 
tangentes  à la  branche  de  courbe  à laquelle  elles  se  rap- 
portent. 

Nous  pouvons  supposer  à 1 axe  des  y une  direction  ar- 
bitraire, et  alors  - tendra  vers  une  limite  finie  A qui  sera 
racine  de  l' équalion 

F(*)  = o. 
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Cela  posé,  soit  y (x,y)  le  premier  membre  de  l'équa- 
tion (i),  on  aura 


rir y'  (.r) 

d*  ~ ?'  (r)  ’ 


(î>— ^(5)-*---] 

H-  F^- J 

d'où  I on  tire 

mxm  ~'  F ( 

M ' 

dx  x 1 

Tl 

r)+,-y'(i)  + ... 

Or,  si  l'on  fait  croître  a:  i 

» * s !r\ 

indéfiniment,  F (-)tend 

\ xj 

zéro,  et  l’équation  (a)  donnera 
(:3)  lim.  - = lim. 

x dx 

Ainsi  d’abord  , lorsqu’une  branche  de  courbe  a une  as-,  ni— 
ploie,  sa  direction  est  la  limite  de  celles  des  tangentes  à 
celle  même  branche. 

Cherchons  maintenant  la  limite  du  point  où  la  tan- 
gente rencontre  l’axe  des  y,  et  dont  l’ordonnée  est 


L’équation  (2)  donne 
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Supposons  d’abord  n = m — i ou  »</»•— 1,  auquel 
Cas  la  branche  de  courbe  aura  une  asymptote;  on  aura 
alors 


Or  cette  expression  peut  être  simplifiée  au  moyen  de  1 é- 
qualion  (1).  En  efiet,  en  divisant  celte  dernière  par  x"'~' 
et  supposant  d’abord  n =3  m — 1 , ou  obtient , en  faisant 
croître  X indéfiniment, 

L’équation  (5)  donne  ainsi  , 


et,  par  suite, 


donc  la  tangente  coupe  l’axe  des  y eii  un  point  dont  la 
limite  coïncide  avec  celui  où  ce  même  axe  est  coupé  par 
l’asymptote. 

Si  l’on  avait  n <^m  — x,  la  fonction  /n’existerait  pas, 
et  l’on  trouverait 


L’asymptote  et  la  limite  des  tangentes  passeraient  alors 
par  l’origine. 
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Supposons  enfin  n ]>m  — i , alors  la  branche  de  courbe 
infinie  n'a  pas  d'asymptote.  Faisons  n = m — 1 + J;  l’é— * 
quation  (i),  divisée  par  x",  donnera 

|im.[x,-«'F(l)+/^)J=o; 

et,  en  iutroduisant  celte  condition  dans  l'équation  (4)j 

on  trouvera  que  y — x j-  deviendra  infini  avec  x,  et, 

par  conséquent,  qu'il  n'y  a pas  de  limite  pour  le  poinfdc 
rencontre  de  la  tangente  avec  l'axe  des  y. 

On  arrivera  donc,  dans  tous  les  cas,  au  même  résultat, 
soit  en  cherchant  l’asymptote  d’une  branche  infinie,  soit 
en  cherchant  la  limite  des  tangentes. 

Mais  il  faut  bien  remarquer  que  nous  entendons  ici , 
par  limite  des  tangentes,  la  droite  qui,  menée  sous  l’in-* 
clinaisou  limite,  coupe  l’un  des  axes,  celui  des  > par 
exemple,  au  point  limite  où  cet  axe  est  coupé  par  la  tan- 
gente variable.  Ce  ne  serait  pas  déterminer  une  droite, 
que  de  dire  simplement  qu  elle  est  la  limite  d’une  droite 
mobile  qui  ne  reste  pas  toujours  parallèle  à elle-même. 
En  ellet,  cette  droite  est  située  de  la  même  manière  par 
rapport  n des  droites  parallèles,  entre  elles,  quoiqu’elle 
les  coupe  en  des  points  qui  peuvent  être  fort  éloignés  les 
uns  des  autres  ; et  si  elle  s’approche  indéfiniment  de  l’une 
de  ces  parallèles,  elle  s’approche  également  des  autres,  à 
partir  des  points  respectifs  où  elle  les  coupe. 

La  démonstration  que  nous  venons  de  donner  sc  déduit 
si  simplement  de  la  forme  de  l’équation  (i)  pour  laquelle 
nous  avions  ealculé  f équation  générale  des  asymptotes, 
que  nous  avons  cru  ne  pas  devoir  l’omettre.  Mais  préci- 
sément parce  qu’elle  est  fondée  sur  cette  forme,  elle  ti’a 
pas  toute  la  généralité  qu'ou  pourrait  désirer,  et  nous 
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allons  traiter  la  question,  indépendamment  de  toute 
forme  particulière  d’équation. 

239.  Une  asymptote  est , en  général , la  limite  des 
tangentes.  Considérons  une  branche  infinie  de  courbe 
quelconque  ayant  une  asymptote  AX  [ftg-  85);  celte 
courbe  n'étant  pas  donnée  par  une  équation  , il  est  néces- 
saire d’en  connaître  certaines  conditions  géométriques 
bien  déterminées , sur  lesquelles  le  raisonnement  puisse 
se  fonder.  Nous  admettrons,  comme  seule  définition  de 
cette  courbe,  qu’elle  est 'telle,  que  depuis  un  certain 
point  H jusqu’à  l'infini,  ses  points  aillent  constamment 
en  s’approchant  de  AX,  et  quel’inclinaison  de  sa  tangente 
sur  AX  varie  toujours  dans  le  même  sens.  Il  est  d abord 
•évident  que  depuis  le  point  B la  courbe  est  convexe  vers 
AX:  car  la  tangente  en  un  point  quelconque  rencontrera 
AX  au  delà  de  son  point  de  contact,  puisque  les  distances 
à AX  vont  en  diminuant  de  ce  côté;  si  donc  la  courbe 
était  concave  vers  AX,  et , par  suite,  comprise  entre  AX 
et.  sa  tangente,  elle  couperait  AX,  ce  qui  est  contre  l’hy- 
pothèse. 

(Cela  posé,  menons  une  droite  fixe  quelconque  A Y ; 
prenons  sur  cette  droite  un  point  P plus  rapproché  de  AX 
que  ne  l’est  le  point  B, et  menons  la  droite  indéfinie  Pli 
parallèle  à AX.  Elle  coupera  nécessairement  la  courbe 
en  un  seul  point  M,  qui  sera  d'autant  plus  éloigné  de  AA’ 
que  AP  sera  plus  petit. 

Si  maintenant  on  joint  le  point  P successivement  aux 
différents  points  de  la  courbe  situés  au  delà  deM,  cette 
droite  coupera  nécessairement  AX  , et,  par  conséquent, 
rencontrera  auparavant  la  courbe  en  un  second  point. 
Celte  sécante,  tournant  continuellement  autour  de  P,  de- 
viendra tangente  dans  une  position  unique  PQ,  et  le 
point  de  contact  N sera  au  deJà  de  M.  Or  les  tangentes  aux 
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points  situés  au  delà  «le  N couperont  nécessairement  PQ 
entre  X et  Q,  et  AX  au  delà  de  Q 5 elles  couperont  donc 
AV  entre  A et  P;  et  comme  PA  peut  être  supposé  aussi 
petit  (ju'011  voudra,  il  s'ensuit  «|ue  les  tangentes  à la 
courbe  couperont  A Y en  des  points  qui  iront  constamment 
en  s’approchant  de  A,  et  que  leur  distance  à ce  point  a 
pour  limite  zéro.  Comme  d’ailleurs  I angle  qu  elles  font 
avec  AX  a zéro  pour  limite,  on  peut  énoncer  la  proposi- 
tion suivante,  qu’il  faut  entendre  avec  les  restrictions 
indiquées  ci-dessus  : 

Lorsqu'une  branche  infinie  a une  asymptote , les  tan- 
gentes à celte  branche  coupent  une  droite  fixe  non  pa- 
rallèle à f asymptote,  en  des  points- qui  ont  une- limite 
il  mesure  que  le  point  de  contact  s'éloigne  indéfiniment  ; 
leur  direction  a de  même  une  limite  , et  si  l'on  mène  pat- 
te point  limite  une  droite  dans  cette  dernière  direction  , 
elle  coïncidera  avec  l'asymptote. 

2i0.  Si  les  conditions  géométriques  que  nous  avons 
admises  n’existaient  pas,  il  serait  possible  que  la  branche 
de  courbe  eût  une  asymptote,  et  que  les  tangentes  n’eussent 
pas  de  limite. 

F.11  effet,  si  l’inclinaison  «le  la  courbe  ne  variait  pas  tou- 
jours dans  le  même  sens,  les  tangentes  aux  points  situés 
au  delà  de  ^ pourraient  ne  pas  couper  PQ  entre  P et  Q, 
et,  par  suite,  AY  entre  P et  A;  rien  11e  prouverait  alors 
«pic  leur  point  tle  rencontre  avec  \\  aurait  une  limite, 
et  il  est  mémo  facile  de  trouver  des  cas  où  cela  n a pas 
lieu. 

Soit,  par  exemple,  l'équation 


n -+-  sin  x 


m étant  positif  cl  a 1 . La  courbe  est  tout  entière  au- 
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dessus  de  l’axe  des  x ; de  plus , elles  eu  approche  indéfini- 
ment , et,  par  conséquent , eet  axe  en  est  une  asymptote. 
Cherchons  maintenant  le  point  où  la  tangente  coupe  l’axe 


des  J.  Son  ordonnée  y — x 


-J-  a la  même  limite  que — X 
(lx  1 tlx 


puisque  l’ordonnée  y ilu  point  de  contact  tend  vers  zéro. 
Mais  on  a 


dr  m(a-+-  sinx 

~ = jc1-™  ros-e - - 

dx  x 


expression  dont  le  dernier  terme  tend  vêts  zéro.  II  reste 
• donc  à trouver  la  limite  tic  x’~'n  cos  x.  Or  cette  limite  est 
zéro  lorsque  I on  a m^>i , et  alors  la  tangente  a une  limite, 
qui  se  confond  avec  l’asymptote.  Mais  si  l’oil  a 

v «t  = l,  OU 


x‘r  sera  indéterminé:  il  pourra,  avoir  toutes  "les  valeurs 

-,  ' . dx  1 

, comprises  entre  deux  limites  Gnies  dans  le  premier  cas, 
et  iidinies  dans  le  second.  l)’où  l’on  voit  qu’une  branche 
' île  courbe  peut  avoir  une  asymptote , sans  qu'il  existe  mie 
. limite  pour  scs  tangentes. 

Il  est  bonde  remarquer  que  la  tangente,  considérée  à 

■ partir  de  son  point  de  contact,  tendrait  indéfiniment  vers 

ni  f/r  . ... 

1 axe  des  x , parce  tpic  y et  — tendent  vers  zéro  ; mais  st  on 

la  prolonge  jusqu’à  l’axe  des^y,  elle  s’écarte  de  l’axe  desx, 
de  quantités  finies,  ou  même  croissant  indéfiniment, 

■ comme  nous  venons  de  le  démontrer.  Or,  dans  ce  cas,  on 
dit  qu’une  droite- n’a  pas  de  limite,  parce  que  c’est  tou- 
jours à l’origine  et  aux  axes  fixes  qu’on  la  rapporte. 

. 241.  Toute  limite  des  tangentes  est  asymptote.  — 

Cette  réciproque  de  la  proposition  précédente  peut  être 
démontrée  comme  il  suit; 
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Soit  X'X  ( fig.  86)  une  droite  vers  laquelle  convergent 
les  tangentes  à une  branche  de  courbe  infinie;  et  par  là 
nous  entendons  que  ces  tangentes  font  avec  X'  X un  angle 
qui  tend  vers  zéro  à mesure  que  les  points  de  contact  s’éloi- 
gnent indéfiniment;  etque  si  par  un  point  A pris  sur  X'X, 
on  mène  un  axe  fixe  AY,  il  est  coupé  par  la  tangente  va- 
riable en  un  point  dont  la  limite  est  A. 

Considérons  maintenant  une  tangente  quelconque  PQ: 
il  est  admis  qu’à  partir  d’une  certaine  position  du  point  de 
contact  jusqu’à  l’infini,  le  point  P va  eu  se  rapprochant 
indéfiniment  de  A , et  que  l’angle  AQP  tend  vers  zéro , ces 
deux  quantités  conservant  leurs  signes,  ou  en  changeant 
d une  manière  quelconque.  Or  il  est  évident  que  si  le  point 
de  contact  M est  toujours  situé  dans  la  partie  PQ  de  la 
tangente,  quel  que  soit  l’angle  deS  axes  dans  lequel  elle  sc 
trouve,  sa  distance  MT  à X'X  est  moindre  que  PA,  et, 
par  conséquent,  il  s’approche  indéfiniment  de  X'X,  puis-? 
ipie  la  liinitede  PA  est  zéro  par  hypothèse.  Doue,  dans  ce 
tcas,  la  ligne  X'X  est  une  asymptote. 

Ce  cas  est  celui  qui  aura  lieu,  par  exemple,  lorsqu’à 
partir  d’une  certaine  position  de  la  tangente,  le  point  Q 
ira  toujours  en  s’éloignant,  et  le  point  P en  se  rappro- 

• chant  de  A ; car  les  intersections  successives  des  tangentes 
se  feront  toujours  dans  l’angle  YAX,  et,  par  suite,  les 
limites  de  ces  points , ou  les  points  même  de  la  courbe,  y 
seront  renfermés. 

• 11  reste  donc  à considérer  le  cas  où  le  point  de  contact 
serait  en  dehors  de  la  partie  PQ.  Or  nous  allons  démon- 
trer que  la  tangente  ne  pourrait  alors  avoir  pour  limite 
X'X,  à moins  que  les  points  de  cette  brandie  de  courbe 
ne  s'approchent  indéfiniment  de  cette  mètue  ligne  X'X, 
qui  sera  par  conséquent  encore  une  asymptote. 

Concevons,  en  effet,  une  branche  de  courbe  infinie  dont 
l'ordonnée  ne  tende  pas  vers  zéro,  et  dont  la  tangente 
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lasse  avec  l’axe  AX  ( fig.  87)  .un  angle  ayant  zéro  pour  * 
limite. 

L’ordonnée  pourra  croître  indéfiniment  ou  rester  li-  , 
mitée  : dans  ce  dernier  ras,  elle  pourra  tendre  vers  uiu- 
valeur  déterminée;  elle  pourra  même  osciller  entre  des 
limites  déterminées,  de  telle  sorte  que,  quelque  grand  que 
soit  x la  courbe  reste,  ou  du  moins  revienne,  à cer- 
tains intervalles,  au-dessus  d’une  parallèle  située  à une 
distance  finie  de  AX.  Or  nous  allons  démontrer  que,  dans 
ces  différentes  hypothèses,  AX  ne  peut  être  la  limite  des 
tangentes. 

En  cflèt,  supposons  d'abord  que  l'ordonnée  croisse  in- 
définiment , et  menons  à AX  une  parallèle  O , à une  dis- 
tance AC  aussi  grande  que  l’on  voudra  de  AX;  ectte  pa- 
rallèle rencontrera  nécessairement  la  courbe  en  un  certain 
point  M,  et  la  distance  CM  pourra  dépasser  toute  gran- 
deur donnée.  Si  maintenant  par  le  point  C et  un  point  M' 
de  la  courbe,  situé  au-dessus  de  CY  à une  distance  aussi  “ 
petite  qu  ou  voudra  de  M,  ou  fait  passer  une  ligne  droite,  f 
on  sait  que,  quelque  petit  que  soit  1 angle  qu  elle  fera 
avec  AX,  elle  finira  par  rencontrer  la  courbe  en  un  se- 
cond point  au  delà  de  .MM',  puisque  l’angle  de  la  tangente  *. 
à la  courbe  avec  AX  tend  vers  zéro.  Donc,  en  faisant 
tourner  cette  droite  dans  le  même  sens,  elle  finira  par 
devenir  tangente  en  un  point  situé  au  delà  de  M.  Doue,  * 
en  prenant  des  points  assez  éloignés  sur  la  courbe,  la  tan- 
gente coupera  A Y en  des  points  C situés  à des  distances  • 
aussi  grandes  qu’on  voudra  de  A.  Donc  enfin  les  tangentes 
n’ont  pas  pour  limite  AX. 

Supposons  maintenant  que  foi  donnée  ne  croisse  pas 
indéfiniment,  et  que  les  points  de  la  courbe  restent  cou-  ’ 
stammcnl  au-dessus  d’une  droite  liU  menée  parallèlement 
A AXà  une  distance  déterminée  différente  de  zéro,  nubien  • 
passent  au-dessus  et  .au-dessous  de  IHJ  à des  imervallés 
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quélcowfues.  Considérons  tin  point  M de  la  courbe  situé 
an-dessus,  de  BU  à une  distance  de  A Y plu»  grande  qu'une 
quantité  donnée  quelconque,  et  menons,  parce  point, 
MD  parallèle  à AX  ( Jig . 88).  En  raisonnant  comme  dans 
le  cas  précédent,  nous  démontrerions  qu’il  existe  une 
tangente  en  un  point  situé  sur  la  courbe,  au  delà  deM,  et 
reucontranl  A Y en  D , et , par  conséquent , au-dessus  de  B ; 
d’où  il  suit  que  AX  n’est  pas  la  limite  des  tangentes. 

Donc  enfin  AX  ne  serait  pas  la  limite  des  tangentes  si 
les  points  de  la  courbe  étaient  situés  c*n  dehors  de  la  partie 
de  la  tangente  comprise  entre  les  deux  axes,  et  qu’en  même 
temps  leur  distance  à AX  ne  tendît  pas  vers  zéro.  Mais  si 
cette  distance  tend  vers  zéro,  AX  est  asymptote.  D où  il 
résulte  enfin  que  , quelque  part  que  soit  situé  le  point  de 
contact  sur  la  tangente  variable,  si  cette  droite  tend  vers 
une  limite , dans  le  sens  précédemment  défini , celle  limite 
est  une  asymptote. 
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CHAPITRE  VIII. 


Ül KFÉKENT1 ELLES  ET  DÉRIVÉES  DE  L’âRC,  UE  l.AIRE, 
ET  UE  L’INCLINAISON  D’UNE  COURBE  PLANE.  USAGE 
UES  DÉRIVÉES  POUR  HECONNA1TIIE  LA  CONCAVITÉ 
OU  LA  CONVEXITÉ. 


212.  Désignons  par  s la  longueur  <le  l’arc , prise  à 
partir  d’un  certain  point.de  la  courbe  : nous  avons  vu  <jue 
sou  accroissement  infiniment  petit  Avne  pouvait  diilérer 
que  d’ lin  infiniment  petit  du  second  ordre,  de  la  partie 
delà  tangente  terminée  à l’ordonnée  extrême,  c’est-à-dire 

• Donc  la 

et  l’on  a 

ds  / dy’  . , 

V = y'' 

Dans  un  système  de  coordonnées  polaires  on  aura 

To  ~ \ r' + Ifv'  OH  ds  ~ y/  rV/®1 

2 43.  L’aire  comprise  cuire  deux  ordonnées , l’axe  des  x 
et  l’are  d’une  courbe,  erolL  d’une  quantité  comprise  entre 
deux  parallélogrammes  dont  la  limite  du  rapport  est 
l’ unité,  à mesure  que  Ax  tend  vers  zéro  : on  peut  donc, 
comme  nous  l’avons  déjà  dit,  prendre  l*un  quelconque 
tics  deux  au  lieu  de  l'accroissement  meme  de  l’aire,  sans 
altérer  la  limite  du  rapport  à A.r.  Si  donc  on  désigne 


limite  de 


Av  / 

^cslV' 
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l’aire  par  A , on  aura 
f/A 

— =jsin  0,  ou  dA  = rdx  sin  0, 
dx 

8 désignant  l’angle  des  axes. 

Dans  un  système.de  coordonnées  polaires , les  deux  pa- 
rallélogrammes seront  remplacés  .par  des  secteurs,  sembla- 
bles, cl  l’on  trouvera 


* (t  A rt 

— = — é ou  rfA=jr’(/0. 
rIO  Z * 

241.  L’inclinaison  ç de  la  tangente  sur  l’axe  de  x est 
déterminée  par  l’équation 

dy 


,a"^  = S: 


d’où 


dx  r°S  T.  dx'  dy 1 


OU 


eFy 

da  -d'y  <ir’> 

— I - — rnt:  ei  — -»  

:+* 

/ r/x’ 

d'y 


d ^ t 


r/x 


I ■+• 


dx 


d2l 

dx 1 


Cette  valeur  de  dy  est  ce  que  nous  nommerons  angle  de 
contingence ; il  peut  être  pris  pour  As,  qui  est  celui  des 
deux  tangentes  aux  points  dont  les  abscisses  diffèrent  de 
dx , sans  que  les  limites  des  rapports  soient  altérées. 

Dans  un  système  de  coordonnées  polaires , l’angle  de 
deux  tangentes  consécutives,  ou  la  différence  infiniment 
petite  de  l’inclinaison  y de  la  tangente  sur  l’axe  fixe  , est 
égal  à l’angle  des  deux  rayons  vecteurs  correspondants , 
plus  l'accroissement  de  l’inclinaison  de  la  tangente  sur  le 
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rayon  qui  passe  au  point  île  contact.  On  trouvera  ainsi 


dr7  d7 r 

<lf  — — d 8. 


r 1 -+- 


dr7 

dï7 


Concavité  et  convexité. 


Ü45.  On  dit  qu'une  courbe  est  coucave  en  un  de  ses 
points  par  rapport  à une  droite  donnée,  lorsque,  à partir 
de  ce  point,  ses  deux  brandies  commencent  par  être 
comprises  dans  l’angle  aigu  formé  par  la  droite  donnée  et 
la  tangente  à la  courbe  au  point  que  l’on  considère.  Lors- 
que, au  contraire,  les  deux  branches  commencent  par 
être  en  dehors  de  cet  angle,  on  dit  que  la  courbe  est.  con- 
vexe en  ce  point  par  rapport  «à  la  droite. 

•\ous  allons  faire  eonnailrcjcs  caractères  analytiques 
qui  correspondent  à ces  deux  circonstances , en  suppo- 
sant qu’on  ait  pris  la  droite  donnée  pour  axe  des  x.  Dans 
le  cas  de  la  concavité,  l'ordonnée  orthogonale  de  la  courbe 
doit  être  moindre  en  grandeur  absolue  que  celle  de  la  tan- 
gente an  point  que  l'on  considère,  pour  les  valeurs  de  x 
infiniment  voisines  de  celle  qui  correspond  à ce  point. 
Ainsi  l’ordonnée  de  la  courbe  sera  plus  petite  que  celle 
de  la  tangente  lorsqu’elle  sera  positive,  et  plus  grande 
lorsqu'elle  sera  négative.  L’inverse  aura  lieu  pour  la  con- 
vexité. 

Or,  en  désignant  par  x',  y'  les  coordonnées  du  point 
donné,  et  par  h une  quantité  positive  ou  négative,  qui 
peut  devenir  moindre  que  toute  quantité  donnée,  on  a 
pour  les  points  de  la  courbe, 


.r=y'  + 


df 

dx' 


h + 


il  (*z\ 

I .2  \ dx7) 


x*-h  $h 
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« 

et  pour  la  tangente  au  point  (x',y'j , 

, dr'  . 

-r=r  +1ü',r' 

donc,  si  y'  est  positive,  la  courbe  sera  concave  si  le  terme 

est  négatif,  ci  convexe  s’il  est  positif.  Or, 

. ,,  , d’y'  i . i 

si  1 on  n a pas  • = 0,  le  signe  du  terme  en  question 


A1  / d'y  \ 

2 * dx’J  t’  - 


■ ’jh 


d-r’ 


sera  le  même  rjuc  celui  de  quel  que  soit  le  signe  de/;. 

Les  deux  branches  de  la  courbe  commencent  doue  par 
être  d’un  même  côté  de  la  tangente  ; ce  qui  montre 
que  notre  définition  des  tangentes  renferme  celle  des 
anciens;  et  l’élude  des  points  singuliers  nous  fera  voir 

qu’elle  est  plus  générale.  Supposant  donc  que  -y  Tj  ne 

•soit  pas  nul,  on  voit  que  pour  les  points  de  la  courbe 
qui  sont  du  côté  des  y positifs,  la  condition  de  concavité 

r/*T'/  ••  i , , (l*  y* 

est  o,  et  la  condition  de  convexité  est  -jyy;  °- 

C’est  l’inverse  pour  les  points  situés  du  côté  des  y néga- 
tifs. 

Si  = o,  il  faudra  que  1 on  ait -^75  = 0 Pour  <IUC 

les  deux  branches  de  la  courbe  soient  d’un  même  côté  dé 

la  tangente  dans  le  voisinage  du  point  que  l’on  considère, 

dl  y’  ; 

au  signe  de  -•  ■— qu’on  reconnaîtra  la  concavité  ou 


et  c est 


. d'y' 


la  convexité.  De  même,  si  ~~  = o,  il  faudra  qu’on  ait 

d-jr'  ■ • 1 -, 

—y  — o,  et  ainsi  de  suite. 
dx'‘ 
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CHAPITRE  IX. 

POINTS  SINGULIERS. 


2i6.  Lorsque  la  concavité  se  change  en  convexité, 

dx' 

doit  changer  de  signe  et,  par  conséquent,  passer  par  zéro 
ou  l’infini;  les  points  où  s’opère  ce  changement  se  nom- 
ment points  d'inflexion. 

A à 

Mais  il  ne  suffit  pas  que  soit  nul  pour  qu’il  y ait 


inflexion  ; car  il  faut , pour  qu’il  change  de  signe,  que  *— 


rfx3 


rl'  y 


ne  soit  pas  nul,  ou  que  — le  soit  en  même  temps,  et 


surer  s'il  change  de  signe. 

Points  multiples.  — On  appelle  ainsi  ceux  où  passent 
plusieurs  branches  de  courbe,  et  où  l’on  peut  mener, 
par  conséquent,  plusieurs  tangentes.  On  peut  les  déter- 
miner  par  des  règles  très-simples  pour  toutes  les  courbes 
algébriques.  Soit  F ( x , y)  — o une  équation  algébrique 
et  rationnelle;  on  en  tirera 


(0 


d F cl  F (ly 

dx  tly  dx 


Or,  cette  équation  devant  être  satisfaite  par  plusieurs 

...  , dy  dV  rfF  , 

\ «îlcut s de  — * tandis  que  ti  en  auraient  qu  une 


seule,  on  devra  avoir  — = 
dx 


d F . . 

o,  -p  = o,  conjointement  avec 
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F (x,y)  = o. .Si  l’on  trouve  des  solutions  réelles  com- 
munes à ces  équations,  les  valeurs  de  ~ seront  données 
..  dx 

par  l’équation  ' 

i/’F  ^ d'Y  dy  ,d' F (dy\* 

* . dx1  2 dxdy  dx  dy'  \rfa:  J 

que  l’on  obtient  en  différcntiant  l’équation  (t),  et  rem- 

, . d F r/F 

plaçant  ensuite  — et  -7-  par  zéro. 

dx  dy 1 

Si  trois  branches  passaient  au  même  point,  les  coeffi- 
cients de  cette  équation  seraient  encore  nuis,  et  l’on  au- 
rait recours  à la  troisième  dérivée  de  l’équation  ; et  ainsi 
de  suite.  • 

Les  deux  branches  seraient  tangentes  si  deux  valeurs 

de  étaient  égales. 

Si  l’équation  était  résolue  par  rapport  ay  et  renfermait 
des  radicaux  à double  signe,  on  reconnaîtrait  Içs  points 
multiples  en  cherchant  les  valeurs  de- x qui  font  dispa- 
raître un  de  ces  radicaux  de  y , sans  le  faire  .disparaître 

de  — ; car  en  ces  points  deuif  branches  de  courbe  se  r.ou- 
dx 

"peront,  et  leurs  tangentes  seront  différentes.  . • 

2 17.  Points  de  rebroussement . — Si  eu  un  point  mul- 
tiple deux  valeurs  de  ~ sont  égales , ci  que  les  deux 

branches  s’arrêtent  en  ce  point,  ou  a un  point  de  rebrous- 
sement. 11  est  du  premier  genre  lorsque  les  deux  bran- 
ches sont  de  côtés -différents  de  la  tangente  commune,  et 
du  second  genre  lorsqu’elles  sont  du  même  côté.  O11  re- 
connaîtra que  les  branches  s’arrêtent  en  ce  point , lors- 
qu'on faisant  varier  x d’un  côté  seulement,  leurs  ordon- 
nées deviendront  imaginaires.  Il  faut  cependant  excepter 
I.  23 
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■ <b 


Je  cas  où  --  sérail  infini  en  ce  point;  on  considérerait 

if.r 


<l*y 


alors  l'abscisse  au  lieu  de  l’ordonnée. 

Le  rebroussement  sera  du  premier  genre  lorsque  _ 

sera  de  signe  différent  pour  les  deux  branches  ; il  sera  du 
second  quand  ce  signe  sera  le  même. 


2K1.  Points  conjugués.  — On  appelle  ainsi  des  points 
isolés  dont  les  coordonnées  satisfont  à l'équation  d’une 
courbe,  sans  qu’on  en  puisse  supprimer  ces  solutions. 
Pour  ces  points,  le  A_y  doit  être  imaginaire,  et,  par  suite, 

le  plus  souvent  le  -£-■  Dans  ce  cas,  comme  le  tiré 
‘ dx  dx 

d’une  équation  du  premier  degré,  ne  saurait  être  imagi- 
naire, les  coordonnées  des  points  conjugués  satisferont 

, . r/F  r/F 

aux  équations  — = o,  — = o. 

On  les  trouvera  ainsi  en  même  temps  que  les  points 
multiples.  Mais  Ay  peut  être  imaginaire  sans  cpte  la 

limite  de  le  soit,  parce  que  sa  partie  imaginaire  poitr- 

rail  avoir  pour  limite  zéro. 


2J9i  Ppints  d'arrêt.  — On  donne  ce  nom  à tout  point 
où  s’arrête  brusquement  un  branche  unique  de  courbure. 

On  les  déterminera  en  cherchant  les  valeurs  de  x à 
partir  desquelles^  commence  à devenir  imaginaire,  s’il 
était. réel  auparavant;  ou  à devenir  réel,  s’il  était  imagi- 
naire. 11  faudra,  de  plus,  s’assurer  qu’il  n’y  a qu’une  seule 
branche  de  la  courbe  à passer  en  ce  point,  et  que,  par 
conséquent,  les  valeurs  voisines  de  x ne  donnent  pas  plu- 
sieurs valeurs  voisines  pour  y. 


250.  Points  saillants  .ou  anguleux.  — On  appelle 
ainsi  les  points  où  s’arrêtent  deux  branches  de  courbe. 
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sans  y avoir  la  même  tangente.  Ils  rentrent  dans  la  classe 
des  points  multiples.  On  les  distinguera  des  points  mul- 
tiples ordinaires,  à ce  que,  comme  dans  le  cas  des  points 
de  i ebroussement , les  deux  branches  ne  se  prolongent  pas 
ati  delà  de  leur  point  de  rencontre. 

Lorsque  l’équation  d'une  courbe  ne  donne  qu’une  seule 
valeur  de  y pour  chaque  valeur  de  x,  toute  valeur  de  a: 

qui  donnera  deux  valeurs  pour  ^ déterminera  évidem- 
ment un  point  saillant. 

. - # . 

Exemples  de  points  singuliers. 

a’x1  -+-  x‘, 

point  multiple,  inflexion. 


X — si  ri  x,  y—  cos.r,  y—  tangr,  y : 


tanga; 


’ f = x tangx. 


inflexions 
3". 

rebroussement  du  premier  genre,  si  l'on 


ïp-t-i 

X=?( *)  + (*  — «)  ’11  F (x), 


V + 1 ^ - 

O et  >|; 

7 q 7 . 

rebroussement  du  second  genre,  si  l'on  a 

•}  p y-  i 


2 1 


>2, 


en  supposant  qu'on  n’ait  pas 

?"(*).=  «- 


23. 
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• Cas  particuliers  de  cette  formule. 

‘ # * 

y = x±x\fx,  jr  = x'ztx''  fx, 

. y ~ 7-^—3  r = xIogx* 

legj: 


point  d’arrêt  à l’origine^ 


!+<* 


point  saillant  ou  anguleux,  à l’origine; 

y-=  ( x — a)\Jx—  b, 

point  conjugué,  ayant  pour  abscisse  a,  si  a < ?>;  point 
multiple,  ayant  ponrubscisse  «,  si  a > b. 
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CHAPITRE  X. 

EXPRESSION  DIFFÉRENTIELLE  Dû  RATON  DE  COURBURE. 
COURBES  OSCULATRIGES  EN  GÉNÉRAL. 
CONTACTS  DE  DIVERS  ORDRES. 


2ol . La  courbure  en  un  point  d'une  courbe  étant  la 
limite  du  rapport  de  Y angle  des  tangentes  extrêmes  à 
l’arc  correspondant,  aura  pour  valeur 


lin,.  ^ 

A S 


’d  ÿ 
Us  ’ 


cf  désignant  l’angle  de  la  tangente  avec  l’axe  des  X\  et  si 
l’on  appelle  R le  rayon  de  courbure  qui  est  aussi  le  rayon 

du  cercle  oscillateur,  nous  avons  vu  que  ^ est  la  mesure 

de  la  courbure;  on  aura  donc 

ds 

R = — , 

et,  d’après  les  formules  des  n0>  242 , 243,  on  aura  dans  Un 
système  de  coordonnées  rectangles 


R 


(■•*£)* 


d'y 

dx1 


et  dans  un  splème  de  coordonnées  polaires, 

■ • *■  • 

R — \ . dV) 


dr%  d'r 

*-h2dï'-rdï‘ 
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J.es  réciproque.'  des  valeurs  de  U seraient  celles  de  la 
courbure. 

Si  l’on  prenait  pour  variable  indépendante  une  quan- 
tité quelconque  t différente  de  l’abscisse,  on  déduirait 
l’équation  suivante  des  formules  générales  par  lesquelles 
on  opère  cette  transformation  : 

R = V*’  ' . ou  r **.  . 

dx  d'y  dy  d‘x  dxd'y — ttyd'x 

.dl  dt'  dl  dt' 

On  aurait  pu  passer  aussi  à la  valeur  de  R exprimée  en 
coordonnées  polaires,  en  parlant  des  coordonnées  rectan- 
gulaires. On  aurait  trouvé  la  formule  obleuue  ci-dessus 
d’une  mahière  directe. 

Appliquons  cette  transformation  an  cas  où  la  courbe 
serait  donnée  par  une  équation  entre  l’ordonnée  CI  l’arc  , 
et  prenons  l aïc  pour  variable  indépendante;  on  a 

I / dx  \ '■  t dy  \ 

dx  d'y  dy  <Px  yï/t  ) \ds  ) * ’ 

ds  ds'  ds  ds' 

dx  <P  x dy  d'y 
ds  ds'  ds  . ds ' 1 ’ 

d’où  l’on  lire 


dsP 


Il  serait,  du  reste,  trcs-facile  de  trouver  directement 
cette  dernière  formule.  On  déterminerait  l’angle  de  cou- 
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linge n ce  tl<s,  en  partant  de  la  formule  sinç  = d'où 

1 (U 

ffy  , , , / 7-1 

</.«  ~ cotfaf  = il  <f  1/  i 

/ 

f/.f  y f/.ï' 


r/t1 


doue 


R = 


rf*.v 


formule  qui  coïncide  avec  celle  que  I ou  avait  obtenue 
par  le  changement  de  la  variable  indéjiendantc. 


Courbes  osculatricos . 

2;>2.  Si  l’on  considère,  au  lieu  d’un  cercle,  une  courlie 
représentée  par  une  équation  donnée  de  forme,  et  conte- 
nant un  certain  nombre  de  coelUeicnts  indéterminés,  on 
pourra  lui  donner  autant  de  points  communs  avec  la 
courbe  proposée , qu’il  \ a de  ces  eoellieieiils.  Si  l’on  lait 
ensuite  tendre  tons  ces  points  vers  le  premier,  la  limite 
vers  laquelle  tend  la  courbe  variable  se  nomme  la  courbe 
osculutrice  de  la  proposée,  relativement  à celles  qui  sont 
renfermées  dans  1 équation  indéterminée. 

Ces  conditions  géométriques  peuvent  être  exprimées 
par  des  relations  Ircs-simplcs  entre  les  cocllicienls  diflè- 
renliels  successifs  des  ordonnées  des  deux  courbes  : soient 
X|,  les  abscisses  de  in  points  communs  à 

deux  courbes,  croissant  par  degrés  inégaux  suivant  une 
loi  quelconque;  on  supposera,  pour  mettre  le  plus  de  gé- 
néralité possible  dans  la  question  , que  l’on  prenne  pour 
variable  indépendante  une  quantité  quelconque  t,  dont  x, 
et  par  suite  y,  seront  des  fonctions  counues. 

Soient  yt,  les  valeurs  de  y relatives  aux 

points  communs',  les  différences  successives  de  y,  jusqu  à 
l’ordre  ni  — i peuvent  s’exprimer,  comme  on  le  sait,  au 


* 
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moyen  des  valeurs/,  ,/,,...,/„,  et  il  est  évident  qu’elles 
seront  les  mêmes  pour  les  deux  t ourbes , puisque  les  or- 
données /,,  /,,...,/„,  sont  les  mêmes.  Les  rapports 

-x- , — — »•••, seront  donc  identiquement  les  memes 

de  part  et  d’autre,  et,  par  suite ,- leurs  limites  seront 
aussi  les  mêmes, 

Les  m — i premières  dérivées  de/'  par  rapport  à t au- 
ront dotic  les  mêmes  valeurs  au  point  comuiuu,  dans  les 
deux  courbes,  et  il  en  sera  de  même  de 


dx  rPx  dm'x 

*-  ■ *rfr’  7?'""* 

Or  on  sait,  d après  les  formules  relatives  au  changement 
de  la  variable  indépendante  , que  les  valeurs  de 

dy  d'y  dm~'y 

dx  ’ dx7  ’ ’ dx"  ' 

• > - 

ne  dépendent  que  des  dérivées  de  x et  de/ par  rapport 
à f , depuis  le  premier  ordre  jusqu'à  celui  que  l’on  consi- 
dère, inclusivement. 

Donc,  quelle  que  soit  la  loi  continue  suivant  laquelle 
les  points  communs  se  rapprochent  du  premier,  la  courbe 
limite  sera  telle, 'que  pour  x = cr,  les  quantités 


dy,  d'y,  d"— / 

itx  ’ dx'  ’ dxm~' 


auront  la  même  valeur,  si  on  les  tire  de  son  équation  ou 
de  l'équation  de  la  courbe  donnée. 

Donc,  pour  déterminer  les  m coefficients  de  l’équation 
de  la  courbe  osculalrice,  il  suffira  d’égaler  les  valeurs  des 
■ dy 

m quantités/,,  ~»  • • - i — que  l’on  tirera  des  équa- 
tions des  deux  courbes,  et  dans  lesquelles  on  donnera  à a: 
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et  y les  valeurs  xt, y,  du  point  que  l’on  a choisi  sur  la 
première  courbe. 

Mais  on  formera  plus  simplement  ces  m équations  en 
différentiant  m — 1 fois  l’équation  qu’il  faut  déterminer, 
et  remplaçant  dans  celle-ci  et  dans  ses  m — i dérivées, 
x et  y par  x,,  ji,  et  les  dérivées  de  y par  celles  qu’on 
tirera  de  l'équation  connue. 

Telle  est  la  méthode  générale  au  moyen  de  laquelle  on 
trouve  l’équation  de  la  courbe  osculatfice  d'une  espèce 
'donnée. 

Contacts  de  divers  ordres. 

2o3.  Lorsque  deux  courbes  ont  un  point  commun,  et 
que  l’on  augmente  l’abscisse  de  ce  point  d'une  quantité 
infiniment  petite,  la  différence  des  ordonnées  est  généra- 
lement du  premier  ordre. 

Si  cette  différence  est  du  deuxième  ordre,  on  dit  que 
les  courbes  ont  un  contact  du  premier  ordre;  si  elle  est 
-du  troisième  ordre,  on  dit  que  le  contact  est  du  second; 
et,  eu  général,  il  y a un  contact  du  n,im'  ordre  entre  deux 
courbes,  lorsque  la  différence  de  leurs  ordonnées,  à partir 
dupoint  commun,  estun  infiniment  pctitdel’ordrc  « — t- 1 : 
d’où  il  suit  qu’entre  deux  courbes  qui  ont  un  contact 
d’un  certain  ordre,  il  est  impossible  qu'il  en  passe  une 
autre  dans  le  voisinage  du  point  commun,  si  son-cpn- 
tact  avec  l’une  quelconque  des  deux  est  d’un  ordre  infé- 
rieur. 

Pour  qu’il  n’y  ait  rien  d’incertain  dans  cette  définition 
des  contacts  de  différents  ordres,  il  est  nécessaire  de  dé- 
montrer que  l'ordre  du  contact  est  indépendant  de  la  di- 
rection des  axes;  or  c'est  ce  que  l’on  établit  facilement  en 
prouvant  que,  pour  un  point  quelconque  de  l’une  des 
courbes,  les  différences  des  ordonnées  des  deux  courbes 
considérées  relativement  à des  axes  différents  sont  dans 
uu  rapport  fini.  Celte  dillërence  est  la  plu»  petite  possible 
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quand  les  ordonnées  sont  perpendiculaires  à la  taugente 
au  point  commun . 

La  seule  direction  qu’on  doive  excepter  pour  les  ordon- 
nées est  celle  de  la  tangente  au  point  commun. 

Maintenant,  si  l'on  développe  en  séries  les  ordonnée? 
des  deux  courlies  suivant  les  puissances  de  l'accroissement" 
de  l’abscisse  du  point  commun,  on  reconnaît  immédia- 
tement que  le  contact  entre  ses  courbes  sera  de  l'ordre  n , 
si  les  n premières  dérivées  de  l'ordonnée  par  rapport  à 
l'abscisse  sont  respectivement  égales  pour  chacune  des 
courbes,  quand  ou  y substitue  l'abscisse  du  [joint  com- 
mun : car,  dans  ce  cas,  la  différence  des  ordonnées  expri- 
mée au  moyen  des  deux  termes  qui  complètent  respectif 
vcnient  les  deux  séries,  est  un  infiniment  petit  de  l’ordre 
ii  -f- 1. 

('.'est  là  le  caractère  analytique  auquel  on  reconnaît  l’or- 
dre du  contact  de  deux  lignes  qui  ont  un  point  commun. 

Autre  manière  d'envisager  les  courbes  osculalrices. 

ï2îit.  11  résulte  de  ce  qui  vient  d’être  dit  sur  le  contact 
des  courbes,  que  pour  avoir  la  courbe  d’une  espèce  don- 
née, qui  a le  contact  de  l’ordre  le  plus  élevé  avec  une 
courbe  dont  l’équation  est  connue,  il  suffit  de  déterminer 
les  coefficients  arbitraires  de  l'équation  générale  des 
courbes  dont  l'espèce  est  donnée  r en  exprimant  que,  pour 
l’abscisse  que  l’on  considère,  les  ordonnées  sont  respecti- 
vement égales,  ainsi  que  leurs  dérivées  successives  jus- 
qu’à l’ordre  le  plus  élevé  possible.  Ou  établira  ainsi  au- 
tant d'équations  qu’il  y a de  coefficients  indéterminés. 
I. 'ordre  du  contact  sera  le  nombre  de  ces  équations,  moins 
une. 

On  voit  par  là  que  la  courbe  osculatrice  et.  la  courbe 
qui  a le  contact  de  1 ordre  le  plus  élevé  sont  identiques. 
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Pour  la  ligne  droite,  dont  l’équation  n'a  que  deux  coef- 
ficients arbitraires , le  contact  ne  sera , en  général , que  du 
•premier  ordre;  il  sera  du  deuxième  pour  le  cercle.  Mais  il 
pourra  arriver  qu’en  certains  points  particuliers  le  con- 
tact soit  d’un  ordre  plus  élevé. 

Lorsque  l’équation  de  la  courbe  osculatrice  cherchée 
n’est  pas  résolue  par  rapport  h jr,  on  forme  ses  équations 


différentielles  successives  et  l’on  y substitue  à y 


, dï 

' dx’ ' 


etc.. 


les  valeurs  tirées  de  l’équation  de  la  courbe  donnée.  Les 
seules  inconnues  sont  alors  les  coefficients  ; et  s’ils  entrent 
tous  au  premier  degré,  ou  trouvera  un  seul  système  de 
valeurs,  et , par  conséquent,  une  seule  courbe  osculatrice. 

Lorsque  le  nombre  des  dérivées  communes  est  pair,  la 
différence  est  d’un  ordre  impair,  et,  par  conséquent, 
change  de  signe  avec  l’accroissement  de  x1  : donc  alors  les 
courbes  sc  coupent.  C’est  ce  qui  arrive,  en  général,  pour 
le  cercle  oseulaleur. 

Si , au  contraire,  le  nombre  des  dérivées  communes  est 
impair,  la  différence  est  d'ordre  pair  et  ne  change  pas  de- 
signe  avec  l’accroissement  de  x1  : les  lignes  ne  sc  coupent 
donc.  pas.  C’est  ce  qui  a lieu  daDS  le  cas  de  la  ligne  droite , 
excepté  aux  points  d’inflexion. 

Üoo.  Les  courbes  les  plus  simples  que  l'on  puisse 
mettre  en  contact  avec  une  courbe  donnée  sont  celles  qui 
sont  renfermées  dans  l'équation 


y=A  + Bar  -t-  Cx1  -4-  K xm. 

On  peut  établir  un  contact  de  l’ordre  m — r entre  les  deux 
courbes,  et  l'on  aura  immédiatement  l’équation  de  la 
courbe  osculatrice  en  développant  sou  ordonnée  par  la  for- 
mule deTaylor,  après  avoir  remplacé  x par  x1  — x'). 

Cette  équation  est  la  suivante,  dans  laquelle  les  dérivées 
de  y’  sont  remplacées  par  celles  que  donne  l'équation  de 
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, <iy,  ~ f . — x'y 

—.2  ' 


dmy'  (x — x') 


dx'  ' • ' ’ dx"  1.2  dx'm  1.2.3...  ni" 

si  ni  =.i,  on  a la  droite  osculatricc  dont  l'équation  est 

. • * r = y' +%(*-*')■ 


2o(î.  Cercle  oscillateur.  — L’équation  générale  du  cer- 
cle est 

(x  — a)’-h(jr  — 6}’  — R*> 

a, -6  étant  les  coordonnées  du  centre,  et  R le  rayon. 
D’après  les  théories  précédentes , on  déterminera  les  con- 
stantes a. , G,  R,  relatives  au  cercle  oseulatcur  au  point  x', 
y d’une  courbe  donnée,  au  moyen  des  trois  équations 

(*'-«)•+ (y-  6)’=R% 

(x'-«)+(y-e)g=o, 
dr"  . .< i*/  .. 

x + d7*  -6>3^-0; 

et  étant  tirés  de  l’équation  de  la  courbe  donnée. 
dx  dx 1 

La  seconde  de  ces  équations  montre  que  le  centre  du  cercle 
oscillateur  est  situé  sur  la  normale. 

On  tirera  de  là 


dr'* 

. .y,  *yx\ 

I + dF* 

_ & \ y*”} 

tii  y'  ’ 

dx'  d’-y 

lu* 

■ . dx" 

m ' • ■ 
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et, -substituant  dans  la  première, 

rtx'1) 

d'y 

dJ*  • . 

Cette  équation  donne  pour  le  rayon  la  valeur  déjà  trouvée 
par  une  autre  voie  ; et  les  doux  précédentes  font  connaître  * . 
les  coordonnées  du  centre  de  courbure,  en  fonction 

d ex',  y'-  • ... 

Si  entre  ces  deux  équations  et  celle  de  la  tourbe  donnée 
pn  élimine  or',  y',  l’équation  résultante  entre  « et  6 repré-  _ 
sentera  le  lieu  des  centres  de  courbure,  ou  la  développée. 

«•  ’ 

de  la  première. 
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THÉORIE  ANALYTIQUE  DES  DÉVELOPPÉES. 
COURBES  ENVELOPPES. 


257.  Les  équations  qui  déterminent  les  coordonnées  a , • 
6 du  centre  de  courbure,  ou  du  point  de  la  développée, 
correspondant  au  point  (x',  y')  de  la  courbe  donnée,  sont , 
d'après  le  numéro  précédent, 

(l)  (*' — a)-+- {/  — S)^>-°> 


' W 


H >•'*  . , . rf’j'' 


-Ces  «quations  ayant  lieu  quel  que  soit  le  point  que  l’on 
considère,  si  l’on  donne  à x'  un  accroissement  infiniment  • 
petit,  y\  a , S , qui  sont  des  fonctions  de  x en  recevront  - 
de  correspondants,  et  les  équations  (i)  et  (a)  seront  en- 
core satisfaites  ; les  accroissements  de  leurs  premiers  mem- 
bres seront  donc  nuis,- et.  par  suite,  leurs  dérivées  par 
rapport  à x'. 

Or  l’équation  (1),  différenliée  en  considérant  a,  ê,  y' 

* comme  fonctions  de  x',  et  ayant  égard  à l’équation  (a), 
donne 

da  dS  dy  r/6  i . 

de'  dx'  dx  ’ r/a  dy / ’ 

dx' 

d’où  il  résulte,  comme  nous  l’avions  déjà  démontré,  que 
la  normale  à la  courbe  donnée  est.  tangente  à sa  déve- 
loppée, au  centre  de  courbure. 
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2*18.  Le  calcul  peut  encore  conduire  à la  seconde  pro- 
priété, qui  consiste  en  ce  que  la  différence  de  deux  rayons 
de  courbure  d’une  courbe  est  égal  à l’arc  correspondant 
de  sa  développée  : ii  sullit,  pour  cela,  de  parvenir  à une 
équation  qui  ne  renferme  cfue  c/R  , c/a,  r! t. 

Or,  si  l’on  différentie.  l’équation 

(3)  <*'-«)>  4-  (/-«)'  = R»,  • 

on  trouvera  , pti  ayant  égard  à l'équation  (i). 


e)S’  = “S 


et  si  l’on  remet  pourx' — a sa  valeur  tirée  de  (i),  il  vùjit 
, , . / (Ir1  tla  dS  \ rfR 

^~e){s:S?-s)  = R7?' 


, dy'  d a 

et,  remplaçant  -j~r  par  — --•> 


, , „ /<*«*-+- «/6'\  „rfR 

- j=R5?*.*  • • 

Pour  éliminer  y' — c,  on  remarquera  que  les  équa- 
tions (i)  et  (3)  donnent  * . • 

R = (r'-«)  y/i  + s^v  on  R = (/-«)  y/ 1 


><£ 

" r/6*  ’ 


d’où 


6 _• 

r * ^ d 7}  - p (/ê1 


Reportant  celte  .valeur  de  y'  — o dans  l’équation  ci- 
dessus, .il  vient,  abstraction  faite  du  signe  du  radical, 


v/R  = y dy  -t-  <IV, 

ce  qui  démontre  que  la  différentielle  du  rayon  de  cour- 


• » 
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bure  est  égale  à celle  de  l’arc  de  la  développée.  D où  l’on 
conclut  qu’un  arc  quelconque  de  la  développée  est  égal  à 
la  dillérence  des  rayons  de  courbure  tangents  à ses  cxtré-  . 
mités.  La  description  de  la  première  courbe  d'un  mouve- 
. ■ ment  continu,  par  le  développement  de  la  seconde,  eu 
résulte,  comme  nous  l’avions  fait  voir  précédemment. 


259.  Si  l’on  donnait  l’équation  F (a,  6)  ==  o de  la 
développée,  et  qu’on  demandât  celle  de  la  développaute,  il 
faudrait. éliminer  « et  î entre  l’équation  donnée  et  les 
v deux  suivantes  : 


dy_  dx' 
dx  d S ’ 


« — Cr  — $) 


r/a 


r/a 


dans  lesquelles  — serait  donnée  en  fonction  de  a et  o au 

moyen  de  l’équation  F (se,  6)  e=  o.  Il  en  résulterait  une 

équation  entre  x,y,  —■>  et , au  moyen  du  calcul  intégral , 

on  trouverait  l'éqUation  finie  entre  x et  y.  % 

Les  coordonnées  x,  y d’un  point  quelconque  de  la 
développante  peuvent  facilement  s’exprimer  au  iboyen 
de^coordonnécs  x,  o et  de  l’arc  s de  la  développée. 

Une  construction  très-simple  conduit  immédiatement 
aux  équations  * 


(ta  . dd 

a — .r  — s —,  b — y — s — , d on 
ds  dt 


a — x da 

ê — y dd 


4 Si  l’on  en  fait  application  au  cas  du  cercle,  dont  l’équa- 
tion est  x'  -f-  6’  = a',  on  trouve  d’abord 


ix  -+-  G y — o’,  ou  - x -h  s-  y — a , 
a a ' 


équation  qui  donuèrait*Hmmédiatement  la  projection  de 
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x et  y sur  le  rayon  a mené  au  point  de  contact.  Mais 


3(i9 


* j 6 . s i— ■ 

- =c  cos-»  ~ = stn  - et  — n’. 

a nu  n 


Inéquation  de  la  développante  du  cercle  sera  donc 

x cos-  ^x1  -+-  y'  — a1  4-  y sin  - J x'  + r1  — a'  — n 
n a 

et  en  coordonnées  polaires 

9 — — \j  r1  — a1  — arc  cos- , 
n r 


comme  la  figure  le  donnerait  immédiatement. 

Courbes  enveloppes. 

260.  Nous  avons  vu  (n°lo4)  que  si  l’on  considère  la 
courbe  représentée  par  une  équaLion  F (x,  y.  n)  — o, 
qu’on  cherche  la  limite  des  points  de  rencontre  de  cette 
courbe  avec  celles  qui  résulteraient  d’un  accroissement 
infiniment  petit  donné  à a;  et  que  l’on  cherche  le  lieu  de 
ces  points  limites  sur  toutes  les  courbes  représentées  par 
l’équation  proposée,  dans  laquelle  a varierait  d’une  ma- 
nière continue,  il  suffit,  pour  obtenir  ce  lieu,  A' éliminer 
la  constante  a entre  l'équation  de  la  courbe  variable  et 
sa  dérivée  partielle  par  rapport  à celte  constante. 

Nous  avons  fait  remarquer  que  les  raisonnements  qui 
ont  conduit  à cette  règle  supposent  que  la  fonction 
F (x,^,  a)  n’ait  qu’une  seule  valeur,  pour  un  même 
système  de  valeurs  de  x,  y,  a ; car,  sans  cela , il  serait  pos- 
sible qu’on  dût  prendre  deux  des  formes  différentes  de 
cette  fonction  dans  les  équations  des  deux  courbes  voi- 
sines. Dans  ce  ras,  on  ne  pourrait  supprimer  F (x, y,  a) 
dans  la  seconde,  et  les  valeurs  limites  de  x,  y seraient 
i.  . . H 
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relies  qui  rendraient  égales  les  deux  valeurs  de  cette 
fonction. 

La  propriété  remarquable  qu’a  celte  courbe  d’ôlrc  tan- 
gente à toutes  les  positions  successives  de  la  courbe  varia- 
ble, et  que  nous  avons  démontrée  géométriquement,  peut 
être  établie  comme  il  suit  par  le  calcul. 

fl  p 

En  effet , si  de  l'équation  — = o on  tire  a — <p  ( x,  y) , 

et  qu’on  substitue  celte  valeur  dans  F (.r,  y.  ti)  = o , on 
aura,  pour  l'équation  du  lieu  clierché, 

{»)  F [*•  /»?(*»  x)]  = o. 

Soit  l’étjuation  d’une  quelconque  des  courbes  variables 

(2.)  F {x,  y,  a)  — o. 


Ces  deux  courbes  (i)  et  (2)  ont  généralement  des  points 
communs,  d'après  la  génération  de  la  première;  or  il  est 


facile  de  démontrer  qu’en  ces  points  la  valeur  de  y est  la 

même  d’après  les  deux  équatious. 

En  effet,  l’équation  (1)  différentiée  donne 


tlF  dFdy  d¥  /df 

dx  dy  dx  dq  \dx 


(â+$S)« 


'Mais  ne  diffère  de  ~ qu'eu  ce  que  (.r,  j)  y remplace 
«,  et  <p  (x,  y)  est  précisément  la  valeur  de  a qui  rend  nul 
— ; donc  — est  identiquement  nul;  cl  il  reste  pour  dé- 
terminer d’après  l’équation  (t), 


d F </F  dx 

dx  dy  dx 
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Maintenant  l’équation  (a)  différentiée  donne 
rfF  d¥_  dy  _ 
dx~^~  tly  dx  ° ’ 

«'■quation  qui  ne  diflère  de  la  précédente  qu'en  ce  que  a y 
remplace  tp  (x, y).  Mais  pour  le  |>oint  rommuu  aux  deux 
courbes,  on  a « = (.r, y) , puisque  celte  équation  n’esi 

autre  (iuc^-  = o : donc,  en  ce  point,  la  valeur  de  — est  la 
an  • dx 

même  pour  les  courbes-,  donc  cuiiu  la  courbe  variable  est 

constamment  tangente  à la  courbe  fixe  qui  est  le  lieu  dé 

scs  intersections  successives,  et  c’est  pour  cela  qu'on  a 

donné  à cette  dernière  le  nom  de  courbe  enveloppe. 

Néanmoins  il  ne  faut  pas  croire  que  la  courbe  enveloppe 
soit  nécessairement  tangente  à toutes  les. cçurbes  varia- 
bles; cela  n’a  lieu  que  pour  celles  qui  sont  coupées  par 
les  courbes  infiniment  voisines  , et  les  raisonnements 
précédents  ne  s’appliquent  qu’à  celles-là. Or  il  peut  arriver 
que  ce  ne  soit  qu’ entre  certaines  limites  de  la  constante 
que  cette  intersection  ait  lieu.  Il  est  donc  plus  exact  de 
définir  la  courbe  enveloppe  par  la  propriété  d’être  le  lieu 
des  intersections  successives  des'  courbes  variables  , que 
par  celle  d’être  tangente  à ces  courbes  dans  toutes  leurs 
positions. 

261.  Si  l'on  prend  pour  la  ligne  variable  la  normale  à 
une  courbe  donnée,  l’enveloppe  sera  le  lieu  des  centres 
de  courbure,  puisqu’on  a démontré  qu’ils  sont  les  limites 
des  rencontres  des  normales  infiniment  voisines.  En  ap- 
pliquant à cette  question  la  théorie  «pii  vient  d’être 
exposée,  il  est  facile  de  voir  que  le  calcul  conduit  à la 
développée.  En  eflet,  l'équation  d'une  normale  quel- 
conque est 


*4 
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y'  est  une  fonction  connue  de  x',  et  x'  remplace  ici  la 
constante  a.  Difl'érentiaut  cette  équation  par  rapport  à x', 
il  vient 


rfx'1 


Ces  valeurs  dex  etj-  sont  précisément  celles  de  « et  o du 
n°  256.  Pour  obtenir  l’équation  de  la  courbe  enveloppe, 
il  faudrait  éliminer  x'  entre  ces  deux  équations,  après 
avoir  préalablement  remplacé^'  en  fonction  de  x'  : ce  qui 
revient  à éliminer  x' ,y'  entre  ces  deux  équations  et  celle 
de  la  courbe  donnée.  Ce  calcul  n’est  autre  que  celui  qui 
est  indiqué  n°  256  pour  obtenir  l’équation  de  la  déve- 
loppée. 

Applications  des  théories  précédentes. 


262.  Parabole.  — Soit  x’  = •ipv  ; on  en  tire 

_ x’  dy x d'y  i 

* i p ’ dx  p'  i Le 1 p 


La  valeur  du  rayon  de  courbure  sera 


Les  coordonnées  du  centre  de  courbure  seront  données 
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par  les  équations 


Eliminant  x et  y entre  ces  deux  équations  et  celle  de  la 
parabole,,  on  trouve,  pour  équation  de  la  développée, 

e-P  = \Picï. 

Cette  courbe  a un  rebroussement  du  premier  genre  au 
point  pour  lequel  a = o. 

Ellipse.  — L’équation  a'y'  b'x*  = a' b'  donne 

rfy  b*,  r d'y  b 1 

dx  a1  y'  dx 1 a* y* 

s R __  («*/*+  b'x'ÿ 

a ' 6' 

Or,  en  désignant  toujours  par  N la  longueur  de  la  nor- 
male , on  a 

’ > s 

N = (a'r'+  b'x'Y  . 

a'  ' 

donc 

_ a 3 n>  N3 

H — , ~ — ■ » 

— t1  p3 

p désignant  le  demi-paramètre. 

On  trouverait  la  même  formule  pour  l’byperbole  et  la 
parabole.  Les  coordonnées  du  centre  de  courbure  seront 
données  par  les  équations 

— e — (a‘.r’  -+-  1,1  x')y  ■ _ _ b‘xi)x 

a1  b'  b*  a' 

Si , au  moyen  de  l’équation  de  l’ellipse,  on  élimine  x de 
la  première,  et  y de  la  seconde,  on  trouve,  en  posant 
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U*—  A*  = c\ 

b't 

a‘  a 

T'  = 

t,  ’ 

x3  = 

c1 

ou 

4 

4 

A3  i 

«j  ; 

3 ~ ~ 

c3 

c* 

et,  substituant  dans  l’équation  de  l’ellipse,  on  a,  pour 
l'équation  de  la  développée . 

13  3 3 4 

' A3Ç*  = rs; 

l’équation  de  la  développée  de  l’hy|>erbo]r  serait 


3 3 3 3 « 

A3  C3  — a3  a3  = — eJ. 

F.lle  se  déduirait  de  celle  de  l’ellipse  en  y changeant 
en  — b* 

Cycloide.  — I. 'équation  différentielle  de  la  cycloïih- 
est 


1 , d'où 


et , par  suite , 

R = 2 y 2 ajr  = ?.  N , 

N désignant  la  normale;  d’où  l’on  conclurait,  comme 
précédemment , que  la  développée  d’une  eycloïde  se  com- 
pose de  deux  demi-cycloïdes  identiques  à la  première. 

Ou  peut  déterminer  l’aire  de  la  cycloide  en  la  considé- 
rant comme  la  somme  des  parties  comprises  entre  les 
rayons  de  courbure  consécutifs. 

Soient  QH,  PK.  (fig  6a-)  deux  rayons  infiniment  voi- 
sins, Sieur  point  de  concours,  et  PH  parallèle  à AA';  le 

SF’ 

rapport  des  triangles  semblables  SLF,  SRP  est  — » dont 

03 
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la  limite  est  de  plus,  QRP  est  inlinimcnt  petit  par 
rapport  à ces  triangles,  ainsi  que  l’aire  HSK.  Donc  la  li- 
mite de  la  somme  des  aires  LFPR , depuis  A' jusqu’à  A, 
est  l’aire  comprise  entre  la  cycloïde  AEA'  et  sa  base;  et 
la  limite  de  la  somme  des  triaugles  SLF  est  l’aire  com- 
prise entre  AA'  et  les  ares  Alî,  A'B  : celte  aire  ajoutée  à 
la  première  forme  le  rectangle  construit  sur  AA' et  an. 
D’ailleurs  le  rapport  de  Ll'PR  à SLF  a pour  limite  3, 
puisque  le  rapport  de  SPR  à SFL  a pour  limite  4-  Donc 
l’aire  de  la  cycloïde  AEA'  est  les  trois  quarts  du  rectangle 
qui  a pour  base  nia  et  pour  hauteur  et  dont  Faire 
est , par  conséquent , 4 “ «*. 

L’aire  de  la  cycloïde  est  donc 3^0%  ou  trois  fois  celle 
du  cercle  générateur. 

Spirale  logarithmique.  — Sou  équation  r = «em9donne, 
comme  on  l’a  vu  ci-dessus, 

tir  „,rj  tOr  ,„o 

• -TT  = mae  ■>  — = ur  ad  i 

r/0  tlO1 

N = ae"‘°  y" • -+-  /«’  = MO,  y ■ ) S„  = /nacfnS  — AO. 

On  trouvera,  pour  le  rayon  de  courbure, 

R = aem0  Vi-t -m\  ou  R = MO. 

Le  centre  de  courbure  est  donc  à la  rencontre  de  la  nor- 
male avec  la  perpendiculaire  menée  par  le  pôle  au  rayon 
vit  leur. 

Si  l’on  pose 

OAX=0',  AO  = r', 

I équation  polaire  de  la  développée  sera,  d’après  ce  qui 
précède , 
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On  peut  lui  donner  la  même  forme  qu'à  la  proposée, 
en  comptant  les  angles  à partir  d'une  droite  faisant  avec 
AX  un  angle  a tel,  que  Tou  ait 


me  ~ 1 ; 

l’équation  préc  édente  devient  alois 

La  développée  d’une  spirale  logarithmique  est  donc 

une  spirale  identique  , et  qui  coïnciderait  avec  elle,  si  on 

la  faisait  tourner  autour  du  pôle,  d’une  quantité  angu- 

, . , , , jr  I ni 

lairc  a égalé  a : — 

” 2 m 

La  différence  des  deux  rayons  de  courbure  MO,  M,0/ 
étant  égale  à l'arc  00'  de  la  développée,  il  s’ensuit 
que  si  le  point  Mr  tend  indéfiniment  vers  le  pôle,  ainsi 
que  O',  l’arc  OO'se  rapprochera  indéfiniment  d’être  égal 

à MO. 

Ainsi  la  longueur  totale  de  l’arc  d’une  spirale  loga- 
rithmique conquis  entre  un  point  quelconque  O et  le 
pôle  asymptote,  est  égale  à la  tangente  OM  terminée  à 
la  perpendiculaire  au  rayon  vecteur  AO,  meuée  par  le 
pôle 
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CHAPITRE  XII. 

TANGENTES,  ET  PLANS  NORMAUX  AUX  COURBES  A 
DOUBLE  COURBURE.  PLANS  TANGENTS,  ET 
NORMALES  AUX  SURFACES  COURBES. 


263.  Une  courbe  don l tous  les  points  ne  sont  pas  dans 
un  même  plan  est  dite  à double  courbure.  La  tangente  en 
un  quelconque  de  ses  points,  est  la  limite  vers  laquelle 
tend  une  sécante  qui  passe  par  ce  point  et  par  un  autre 
appartenant  aussi  à la  courbe,  et  qui  se  rapproche  indéfi- 
niment du  premier. 

On  appelle  longueur  d’un  arc  la  limite  vers  laquelle 
tend  le  périmètre  d'un  polygone  inscrit,  lorsque  ses  côtés 
tendent  tous  vers  zéro.  Celte  limite  est  indépendante  du 
mode  de  division  de  l’arc,  parce  que  les  rapports  des  élé- 
ments correspondants  de  ces  polygones,  compris  entre 
des  plans  parallèles  infiniment  voisins,  ont  pour  limite 
l’unité. 

On  pourra  donc  encore  prendre  la  corde  ou  la  tan- 
genteau  lieu  de  l’arc  infiniment  petit,  et  la  différentielle 
ds  de  l’arc  d'une  courbe  à double  courbure  aura  pour  ex- 
pression 

ris  ~ sjdx'  -+-  djr ‘ ■+■  dz‘, 

les  axes  de  coordonnées  étant  supposés  rectangulaires. 

264.  Une  sécante  passant  par  les  points  de  la  courbe 
ayant  pour  coordonnées 

x,y,z,  et  r-f-Ax,  y+lsy,  !-f  is, 
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fait,  avec  les  axes,  des  angles  dont  les  cosinus  sont 


Sx  i_r  Aa' 

A s S s A s 

en  regardant  As  comme  égal  à sa  corde,  ce  qui  ne  change 
pas  les  limites.  Leurs  signes  apprennent  si  la  droite  diri- 
gée du  premier  point  vers  le  second,  fait  avec  les  axes 
des  angles  aigus  ou  obtus. 

Les  limites  de  ces  expressions,  ou  *—■>  sont  les 

1 • ils  as  as 

cosinus  des  angles  que  fait  la  tangente  avec  les  axes. 


205.  Les  liquations  de  la  sécante  passant  par  le  point 
z'  de  la  courbe  et  un  autre  point  infiniment  voi- 
sin , sont 


Donc  les  équations  de  la  tangente  seront,  en  prenant  ces 
rapports  diflërentiels  à leurs  limites. 


Si  la  courbe  est  déterminée  par  les  équations  de  scs 

projections  sur  les  plans  XZ,  YZ,  on  tirera  et  — , de 
1 J * tlz'  riz 

chacune  d’elles. 

Si  elle  est  donnée  par  deux  équations  à trois  variables 
F *)  = o,  f{x,r,  a)  ==  o, 
ou  en  déduira 

il  F dx1  d F dy'  d F df  tlx'  df  dy1  df  

dx'  dz  dy'  dz'  dz'  ’ dx'  dz'  dy  di'  dz'  ’ 

et  il  faudra  tirer  de  ces  deux  équations  les  valeurs  de 

—■>  -p  i pour  les  reporter  dans  les  précédentes,  ou  éli- 
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• " i ' . , dx?  dy'  . 

miner  de  toute  autre  manière  — —,  •>  entre  les  quatre 
• dz  dz  1 

équations;  on  obtient  ainsi,  jiour  les  équations  de  la  tan- 
gente, 


dŸ 


+ O = o, 


df 


<f 


<V 


dx 


-{x—  x')  + — (r— /)4-  —,(*  — *')  = o. 


dz' 


Nous  verrons  plus  tard  que  ces  équations  ne  sont  autre 
chose  que  celles  des  plans  tangents  aux  surfaces  repré- 
sentées par  les  deux  équations  données,  et  dont  la  courbe 
donnée  est  l'intersection. 


266.  Un  appelle  plan  normal  celui  qui  est  perpendi- 
culaire à la  tangente,  au  point  de  contact.  Son  équation 
sera,  d'apiès  celles  que  nous  avons  données  d’abord  pour 
la  tangente, 

/ dx? . , dy' 

ou 

(*  — **)  dx?  + [y  —y)dx'  + (z -z)dd-  o. 

On  pourrait  parvenir  à cette  même  équation  en  cher- 
chant le  lieu  des  droites  menées  par  le  point  x',y\  z', 
perpendiculairement  à la  tangente. Soient,  en  eflel,x,  y,  z 
les  coordonnées  d’un  point  quelconque  d’une  de  ces 
droites,  les  cosinus  des  angles  qu’elle  fait  avec  les  axes 
sont  proportionnels  aux  quantités  x — x\y — y\z — s7; 
ceux  qui  se  rapportent  à la  tangente  sont  proportionnels 
à dx',  dy' ',  dz'  : or,  pour  que  ces  deux  directions  soient 
perpendiculaires,  il  faut  que  le  cosinus  de'  leur  angle 
soit  nul;  d'où  résulte  , pour  tous  lus  points  du  lieu, 

( x — x' } rfr'  + (y  — y')  dy  -+-  ( z — z'  ) dz  = o. 

267.  On  peut  encore  obtenir  l'équation  du  plan  nor- 
mal en  le  considérant  comme  la  limite  du  plan  qui  ren- 


Digitized  by  Google 


LIVRE  II. 


38o 

ferme  les  points  communs  à deux -sphères  égales  ayant 
leurs  centres  en  deux  points  de  la  courbe,  infiniment 
voisins. 

Soient  x',y',  z'  les  coordonnées  du  premier  point, 
x'-f-  Az',y'+  Aj',  z'  -P  A z'  celles  du  second,  et  R le 
rayon  des  sphères;  l’équation  de  la  première  est 

(*  - ■*?  + (x  («  - *?=  R1  ; 

celle  de  la  seconde  est 

(•r  — Ax')*-H(r  —y  — — ûi')’  = R’. 

Elles  ont  lieu  en  même  temps  pour  les  points  communs, 
et  si  on  les  soustrait  l’une  de  l’autre,  on  trouve,  en  né- 
gligeant les  infiniment  petits  du  second  ordre  et  substi- 
tuant les  dillèrenticlles  aux  diflérences  , 

(x  — x1)  dx'  -(-  [y  — y')  dy  -4-  (z  — *')  riz'  = o. 

Cette  équation  étant  du  premier  degré  est  celle  du  plan 
qui  contient  le  cercle  d’intersection  des  sphères,  pris  à sa 
limite  , ou  du  plan  normal. 

Toute  ligue  située  dans  le  plan  normal  est  dite  nor- 
male à la  courbe. 

Tout  plan  passant  par  la  tangente  est  nommé  plan  tan- 
gent à la  courbe. 

Plans  tangents  j plans  normaux,  et  normales  aux 
surfaces  courbes. 

268.  Plan  tangent . — Une  tangente  à une  surface  est 
la  limite  vers  laquelle  tend  une  sécante  menée  par  un 
point  de  celte  surface,  lorsqu’un  second  point  d’intersec- 
tion tend  vers  le  premier. 

Ce  second  point  pouvant  tendre  d’une  infinité  de  ma- 
nières vers  le  premier,  il  y a une  infinité  de  tangentes  à 
la  surface  en  ce  point.  Nous  allons  démontrer  que  le  lieu 
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de  toutes  ces  tangentes  est  un  plan,  et  nous  lui  donnerons 
le  nom  de  plan  tangent. 

Pour  déterminer,  en  général , le  lieu  de  ces  tangentes, 
soit  - 

V{x,y,  *)  = O.  ou  .z=/(.r,x) 

« • 

l’équation  de  la  surface. 

Les  équations  d’une  tangente  quelconque  au  point  x' , 
y',  z'  seront 


, dxf 

~x=ztAz 


■*'),  y 


les  quantités  sont  indéterminées,  mais  liées  entre 

elles  par  l’équation 


<lx' 


d y 


'=r-M*-qdr 


dans  laquelle  p et  q représentent  les  dérivées  partielles 

(Êc')  ’ (^7')  ’ t'r®es  **c  ï,«lIual'on  z -f(xiy)- 

Si  l’on  élimine  ^ entre  les  trois  équations  précé; 

dentes,  on  aura  l’équation  du  lieu  de  toutes  les  tangentes. 
On  trouve  aiusi 


i = P 


(y -y) 


, —%'  — p{x  - x')  + 


, dz'  , dz' 


dy' 


—,  et  —,  désignant  les  dérivées  partielles  de  la  fonction 

dx  dy 

dex  ely  qui  exprime  la  valeur  de  z.  Cette  équation  étant 
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du  premier  degré  par  rapport  à x,y,  z , il  s’ensuit  que  le 
lieu  des  tangentes  est  un  plan. 

L’cqualion  du  plan  tangent  prend  une  autre  forme 
quand  l’équation  de  la  surface  est  de  la  forme 

*)=  o, 

* ■ ♦ 

et  non  résolue  par  rapport  à z. 

„ , . . fit'  ilz'  . , 

Un  déterminera  et  — par  les  équations 

dF  <7 F dz'  _ <7F  rfF  dz'  _ 

dz'  dz'  dx'  ’ dy'  dz  dy' 

et  l'équation  du  plan  tangent  sera 


, ,,d F , , r/F  . ,d F 

(x  _ a/)-  + (.,•-/)  — + (3-  » )ïï7,  =0. 

209.  Normale.  — La  normale  est  la  perpendiculaire 
au  plan  tangent,  menée  au  point  de  contact;  ses  équa- 
tions seront  donc 


, dz'  , < dz' 


,.d  F ,.dF  rfF  rfF 

= = z' 7/ 


Plan  normal.  — Si,  au  point  de  contact  d’une  tan- 
gente à une  surface,  on  mène  un  plan  perpendiculaire 
à cette  ligne,  on  aura  un  plan  normal  à la  surface.  On 
trouvera  son  équation,  soit  en  partant  des  équations  d’une 
tangente,  soit  par  l’intersection  de  deux  sphères  égales 
dont  les  centres  se  rapprochent  indéfiniment.  De  cette 
manière  on  aura  pour  l’équation  d’un  plan  normal  quel- 
conque au  point  x',j',  s', 


( x — P)  dx'  -f-  [y  — y')  dy'  -t-  ( z — z')  dz'  = o. 

Elle  est  indéterminée  parce  que  les  différentielles  tlx'. 
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f/y',  dz'  ne  sont  assujetties  qu’à  la  condition 

dz'  — pM  4-  qdy'  — ~ dx  + ^7  dy'  ; 

et  si  l’on  substitue  cette  valeur  de  dz' , 011  obtient 


r , dz’ , 1 

c/j/ 

+ -z)\ 

r ; dz1 , 

4-  dy 

Celte  équation  changera  avec  le  rapport  que  l’on  établira 
entre  dx',  dy',  et  représentera  tous  les  plans  normaux  au 
point  douué. 

De  cette  équation  du  plan  normnî  011  peut  déduire 
celle  <le  la  normale,  et,  par  suite,  du  plan  langent. 
En  effet,  on  voit  quelle  est  satisfaite,  quel  que  soit  le 
rapport  de  dy'  à dx' , si  l’on  pose  les  deux  équations 


dz'  ...  , di' 


Donc  tous  les  plans  normaux  se  coupent  suivant  une 
même  droite,  représentée  par  ces  deux  équations.  Celte 
droite  étant  perpendiculaire  à toutes  les  tangentes,  ces 
dernières  sont  toutes  dans  un  même  plan,  ayant  pour 
équation 


s 


dz' 

+ dï'{X~x)- 


On  trouve  ainsi,  indépendamment  de  la  première  mé- 
thode, les  équations  du  plan  tangent  et  de  la  normale. 


Sur  la  distance  des  droites  successives  d'un  système 
continu. 


270.  Si  l'on  considère  une  série  de  droites  dont  les 
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équations  générales  dépendent  d’une  constante  dont  la  va- 
leur puisse  varier  arbitrairement  et  d’une  manière  con- 
tinue, la  plus  courte  distance  de  deux  de  ces  droites, 
correspondantes  à des  différences  infiniment  petites  entre 
les  constantes , peut  être  du  même  ordre  que  ces  diffé- 
rences, ou  d’un  ordre  différent. 

L’objet  que  nous  nous  proposons  ici  est  de  déterminer 
avec  plus  de  précision  qu'on  ne  l’a  fait  jusqu’ici  l’or- 
dre infinitésimal  de  cette  distance,  et  c’est  ce  que  nous 
ferons  au  moyen  d’une  remarque  curieuse  due  à M.  Bou- 
quet. Elle  consiste  en  ce  que,  si  dans  une  série  continue 
quelconque  de  droites , la  distance  de  deux  consécutives 
est  généralement  d’un  ordre  supérieur  au  premier,  elle 
est  au  moins  du  troisième. 

Soient , en  effet , 

x = az  a , y — bz  S 


les  équations  d’une  droite  quelconque  de  la  série,  a,  b, 
a,  6 dépendant  d’une  certaine  constante  unique;  Aa,  A b, 
Aa.  Ao  les  accroissements  des  constantes,  en  passant  à 
une  droite  infiniment  voisine,  faisant  partie  de  la  même 
série  : la  plus  courte  distance  à de  ces  deux  droites  sera, 
d’après  une  formule  élémentaire  connue. 


ù.n  A6  — A b Aa 


\J Aè*  -(-  (a  àb  — è Aa)3 

Or,  ou  a 

A«  — da  H — d’n  H dJ  a + . . . , 

a a,  3 

Aé  = db  H — d’è  - 1 d1  b -t-  . . . , 

a 2.3 

Aa  = da  H — d’ a -| — d3  a -+-...  • 

2 2.3 

a(5=  rfe-t--d>e-t-  -L-rf'g-j....; 
2 2.3 
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il  t*f  i résu  lie 

A a AG  — A b Aa  =;  ( dad  6 — dit  du.) 

-H  j (da  d’ë  H-  rf’a  — dit  d’a  — d ad1  b)  -+■ . . . . 

Or,  si  le  premier  terme  /Inde — dbdx  n’est  pas  nul,  le 
dénominateur  de  J étant  un  infiniment  petit  du  premier 
ordre,  et  son  numérateur  du  second , d sera  du  premier 
ordre.  Si,  au  contraire,  on  a constamment 

dadü  — dltdu  ~ o, 

le  numérateur  devient  d'un  ordre  plus  élevé  de  deux 
unités,  parce  que  l’ensemble  des  termes  du  troisième 
ordre  n’est  autre  chose  que  la  moitié  de  la  différentielle 
de  dad  Z — dbda  , et  celte  dernière  quantité  étant  con- 
stamment nulle,  sa  différentielle  l’est  aussi. 

D’où  résulte  cette  conséquence  remarquable,  que,  si  la 
distance  de  deux  droites  consécutives , prises  dans  une 
série  quelconque , est  généralement  d'un  ordre  infini- 
tésimal supérieur  au  premier,  elle,  est  au  moins  du 
troisième. 

Le  théorème  que  nous  venons  de  démontrer  est  sou- 
mis, comme  presque  tous  les  autres,  à des  exceptions 
très-particulières;  il  est  fondé  sur  des  développements 
généralement  possibles,  mais  qui,  pour  certains  points 
singuliers,  pourraient  devenir  illusoires. 

supplication  aux  tangentes  à une  courbe. 

271 . Les  équations  d’une  tangente  quelconque  sont 


On  a donc,  dans  ce  cas, 


d/ 

dz ’* 


ci  — x 


I.IVRh  II. 


38fi 

Nous  prendrons  z pour  la  constante  tjui  détermine  la 
position  de  la  droite,  et  dont  x',  y'  sont  des  ('onctions 
d après  les  équations  de  la  courbe.  . • 

Gela  posé,  on  aura 


du  d1  x' 

<lb 

dz'  = dz'  ’ 

ilz' 

il  a 

, d‘x' 

,7? 

~ - z ’ 

dz 

et,  par  ( onséquenl, 

f lu  d%  — db  < ta.  — o. 

Donc , en  généra/,  r/ans  toute  courbe  à double  cour- 
bure, la  />/us  courte  distance  de  deux  tangentes  infini- 
ment voisines  est  un  infiniment  petit  du  troisième 
ordre,  si  la  distance  des  deux  points  de  contact  est  du 
premier. 


Application  aux  normales  à une  surface. 

272.  Les  équations  générales  d une  normale  sont 
x — x — — p(z  — z'),  }r  — y'  = — f/(z  — z') , 

....  . ,,  dz!  dz' 

p et  tj  désignant  les  derivees  partielles  — 

. Si  maintenant  on  conçoit  une  courbe  quelconque  sur 
la  surface  en  établissant  entre  xJ,  y',  z'  une  seconde 
équation  au  moyen  de  laquelle  ces  trois  coordonnées 
dépendront  d’une  seule  d’entre  elles , ou  de  toute  autre 
variable  indépendante,  on  peut  se  proposer  de  détermi- 
ner cette  courbe  de  manière  à ce  que  la  plus  courte  dis- 
tance de  deux  normales,  correspondantes  à des  valeurs 
infiniment  voisines  de  la  constante,  c’est-à-dire  à deux 
points  infiniment  voisins  de  la  courbe , soit  un  infiniment 
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petit  du  troisième  ordre,  la  distance  des  deux  points  étant 
du  premier. 

Dans  le  cas  actuel,  on  aura 
a — — p,  h --  — 7,  oc  = x'  4-  pz',  G y -h  <]z\ 
et  l'équation  fia  tic  — ilhriu  devient 

( dy  +-  t/rlz' } tïji  — fit'  prlz  th /. 

Fai  remplaçant  <lz  par  sa  valeur  prix1  -t-  <](ly  et  for- 
mant les  différentielles  (//>,  (h/  d’après  les  dérivées  par- 

. „ <l'z'  d-z'  rfV  ... 

t telles  — rj,  ' r Tiy  ’ jyr‘  'IUI’  nous  désignerons  par  r,  s,  f, 

relte  équation  devient 

(sq'—pqt  + s)  + ['■(>  + î’)  — '{i +/»’)]  ;jjp 

-t-  pt/r  — p *)  = o. 

dette  condition , jointe  à celle  de  la  surface,  détermine 
les  courbes  jouissant  de  la  propriété  demandée,  et  que 
l’on  nomme  lignes  de  courbure  de  la  surface.  Nous  re- 
viendrons sur  ce  point  quand  nous  aurons  étudié  les 
équations  différentielles.  Nous  nous  bornerons  à remar- 
quer que  l'équation  donnant  deux  valeurs  pour  il  y 

a en  chaque  point  de  la  surface  deux  directions  jouissant 
de  la  propriété  en  question.  ** 


338 
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CHAPITRE  XIII. 

PLAN  OSCULATEUR  D’UNE  COURBE.  CERCLE  OSCULA- 
TEUII.  ANGLE  I>E  CONTINGENCE.  ANGLE  DE  TORSION. 
SURFACE  POLAIRE.  CENTRE  DE  LA  SPHÈRE  OSCL’- 
LATR1CE.  CONTACTS  DES  COURBES  A DOUBLE  COUR-  ' 
HURE.  DÉVELOPPÉES  DE  CES  COURUES.  CONTACTS 
DES  SURFACES. 


273.  Plan  oscillateur.  — On  appelle  ainsi  la  limite 
vers  laquelle  tend  le  plan  qui  passe  par  trois  points  d’une 
courbe,  qui  tendent  indéfiniment  à se  réduire  à un  seul. 
Soient  x1,  y\  z'  les  coordonnées  d'un  point  quelconque 
de  la  courbe,  x'4-û.r',  ■>•'-(-  Ay',  z'  -h  Az'  celles 
d’un  point  inliuiment  voisin,  et  x'-f-  a ûæ' -f-  A*.r', 
jr' •+■  aA)'-+-  A’y',  ï'+îdt'+A’z'  celles  d’un  troi- 
sième point  de  la  courbe,  les  différentielles  étant  déter- 
minées d’après  les  accroissements  égaux  d’iuie  variable 
quelconque,  dont  x' , i , z'  sont  des  fonctions  déter- 
minées. 

Tout  plan  qui  passe  par  le  premier  point  a pour  équa- 
tion 

z — i'  = a (.t  — x'j  ~h  b (/  — y')  ; 

pour  qu  il  passe  par  les  deux  autres,  on  aura  les  condi- 
tions 

A s'  = a A .r'  -f-  b A jr', 

A’  i'  — a A’  x'  -t-  b A’y'  ; 

et  pour  le  plan  limite  ces  équations  auront  lieu  entre  les 
différentielles 

clx',  <h  t/z',  (P  x’ , <t'  y' , tPz\ 
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Les  valeurs  de  a et  b tirées  de  ces  deux  équations,  et 
reportées  dans  celle  du  plan  , donnent  l’équation  du  plan 
oscillateur,  qui  est 


(x  — x')  { dy'  <V  z'  — riz'  il7  y'  ) -h  (y  — y')  ( dz  d‘  x'  — dx'  (P  z'  ) 
-t-  (z  — s')  [dx'd1  y — dy'  rP  x')  — o. 


27*f.  Si  l’on  cherchait  la  limite  des  plans  passant  par  la 
tangente  en  un  [joint  d’une  courbe , et  par  un  autre  de  ses 
points  tendant  vers  le  premier,  il  est  facile  de  voir  qu’on 
retrouverait  le  plan  osculateur. 

En  effet , les  équations  de  la  tangente  sont 


et  le  plan  dont  l'équation  est 

z — z'  — fl  {x  — x'  ) -t-  b (y  — y') 

contiendra  cette  tangente,  si  l'on  a 
dx'  dy'  - 

i — a — ■ -j-  b -z—  , ou  dz  = adx  -f-  bdy  , 
dz  dz 


ou.  prenant  t pour  variable  indépendante, 

’ dz'  dx'  dy' 

— rr  a — b — • 

dt  ' de  dt 

l'our  que  ce  même  plan  passe  par  un  point  ayant  [tour 
coordonnées  x' -+-•  À jr/v y' -t-  Ày\  î'+d:',  il  faudra 
que  l’on  ait 

i!’=(ii.r’+  b&dy'. 

Mais-  on  ne  pourra,  dans  cette  équation,  négliger  les 
termes  du  second  ordre,  parce  que  tous  ceux  du  premier 
disparaissent,  en  vertu  de  l’équation  précédente. 

En  effet,  si  Ton  développe  les  différences,  et  qu’on  se 
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home  au  second  ordre,  on  aura 


A Z1 

iy 


\t  ■ 


dz' 
dt 

dy' 

— - A t 
dt  dO  2 


d’z'  At 
dO  2 

rfV  AO 


Ax'  — 


tlx' 

dt- 


A t- 


i/'i' 

dO 


Substituant  dans  l’équation  ci-dessus,  les  termes  qui 
renferment  Al  au  premier  degré  disparaissent . et  il  li  ste, 
eu  négligeant  les  infiniment  petits  du  troisième  ordre,  et 

divisant  par—»  ‘ , 

1 2 


d' z d‘. r'  , d'y' 

-y  - = n - — — q-  b — • — > ou  d's-  — ad'x  4-  bd'y  . 

<10  dt-  dO 

Les  coefficients  il  et  b sont  donc  déterminés  par  les  mêmes 
é-quations  que  précédemment,  et  I on  trouve  l'équation 
du  plan  osculateur. 

On  trouverait  encore  le  même  plan  en  cherchant  la 
limite  de  celui  qui  passerait  par  une  tangente  et  une  pa- 
rallèle à la  tangente  infiniment  voisine. 


275.  jinglc  de  contingence. — On  appelle  ainsi  l’angle 
de  deux  tangentes  infiniment  voisines,  ou,  pour  parler 
rigoureusement,  la  différentielle  qui  correspond  à cet 
angle  infiniment  petit;  c’est-à-dire  une  quantité  dont  le 
rapport  à l’accroissement  de  la  variable  indépendante 
soit  égal  à la  limite  du  rapport  de  l'angle  des  tangentes  à 
ce  même  accroissement.  Ces  tangentes  n’étant  pas  dans  un 
même  plan,  leur  angle  est  celui  de  deux  droites  qui’  pas- 
seraient par  un  même  point  et  leur  seraient  parallèles. 
Soient  u,  b,  c les  cosinus  des  angles  formés  avec  les  axes 
pat  la  première  tangente,  et  u -f-  An,  h -h  Ab,  c -4-  Ar 
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ceux  qui  se  rapportent  à la  seconde;  le  cosinus  de  I angle  <u 
de  ces  deux  directions  sera 

cos.ci  = n1  ■+■  è7  -t-  r1  -+-  il  A a -+-  b Xb  -I-  c A c 
= i 4-e/A«4-^AA4-cAc. 


De  l'ê<piation 
on  tire 


«7  -+-  6‘ 


i 


2 a&ri  4-  2 b bb  -t-  îcit  4-  Aa7  -+-  Aè7  4-  Ar’  = o; 


don 


î — eos  w = î.  sin7  - — 
2 


Afl:  4-  A A' 


A C1 


Si  l’on  remplace  sin  (i>  par  w , et  les  différences  par  les 
différentielles,  >>)  sera  ce  que  nous  avons  appelé  l’angle 
de  contingence,  et  l’on  aura 


,7  — db'  4-  rtc\  ou  <u  = ^ da*  4-  db'  4-  tic1. 


On  pourrait  encore  établir  cette  formule  par  des  considé- 
rations géométriques. 

Menant  MB  (fig-  92)  parallèle  à la  seconde  tangente, 
et  prenant  MA  = MB  = 1 , on  n 

arc  AB  — w. 


Projetant  le  triangle  rectiligne  MAB  sur  les  trois  axes,  et 
appelant  X,  [x,  v les  angles  de  la  direction  AB  avec  les 
directions  positives  de  ces  axes,  on  pourra  écrire 


du  = w cos  X , db  — 
w = y1  ila' 4-  db1  4-  de', 
db 

\ dit*  4 - db1  -t-  de1 
Cela  fait  connaître  l’angle 


4>  COS  fl,  de  = v cos  v , 

Ha 

COS  X = -, r : — rr—  5 

\j  dà'  4-  db'  4-  de ’ 
de 

COS  V — — r • 

y da'  4-  db ’ 4-  '/c7 
de  contingence  et  les  cosinus 
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dus  angles  de  la  direction  prise  du  point  M vers  le  centre 
de  courbure. 

Or  on  a 


d’où  I 011  lire 


ilsd1  x — dxd 1 s 


. dsd ’ y — dyd  ’ ï 

’ = — ^ ~d? 


dsd1  z — dzd1  s s 


substituant  ces  valeurs  dans  celle  de  ta,  et  observant 
t|u'ou  a 

> . ds'  = ilx1  -+-  dy1  -f-  dz\ 

dsd1  s = dxd1!  -f-  dyd1}-  -4-  dzd’  1, 
ou  obtiendra 


^ d'x1  -f-  d'-y1  -+-  d'z1  — d'-s\ 


On  petit  faire  disparaitre  d?s  de  cette  expression,  en  tirant 
sa  valeur  de  I équation  précédente:  on  trouve  ainsi,  toute 
réduction  faite, 

« = Jp  'Jidïd'c.  - dzd* J )*-+■  ( ,hd « x — dxdy  f-t- (dxd' s — drd'x)'. 

2/(j.  Si,  au  lieu  de  chercher  I angle  de  deux  tangentes 
en  des  points  M,  M' infiniment  voisins  (/ ïg . g3),  on  cher- 
chait l’angle  de  la  corde  MM'  avec  la  corde  M' M",  en 
supposant  les  deux  points  M'M"  correspondants  aux 
accroissements  égaux  d’une  variable  quelconque  /,  on 
trouverait  la  même  expression  pour  l’angle  TM'  M".  En 
effet , les  cosinus  des  angles  de  MT  avec  les  axes  sont  les 

M \y  m . ■ ■ 

rapports  -j^pi  MM5’  °l  t*,"crent  "c  quantités  inhni- 
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. , i . . <ix  (•/)•  dz 

ment  petites,  (le  leurs  limites  respectives  ---»  — ■ Le 

1 1 • ils  ds  ds 

changement  (1er  eu  t -+-  dt  donnera  donc  les  mûmes  accrois- 
sements dans  les  uns  et  les  autres,  en  négligeant  les  quan- 
tités d’un  ordre  supérieur  à celui  des  accroissements.  Il 
est  donc  inutile  de  recommencer  ici  les  calculs  précé- 
dents ; et  la  valeur  de  TM'M"  aura  la  même  expression 
que  celle  de  l’angle  de  contingence  w. 


277.  Cercle  oscillateur.  — Dans  les  courbes  à double 
courbure,  comme  dans  les  courbes  planes,  nous  appelle- 
rons cercle  oscillateur  la  limite  du  cercle  qui  passe  par 
trois  points  infiniment  voisins  5 ce  cercle  limite  se  trou- 
vera évidemment  dans  le  plan  osculateur. 

Soient  M (fig.  94)  un  point  quelconque  de  la  courbe; 
M',  M"  des  points  qui  s’en  approchent  indéfiniment; 
O le  point  de  rencontre  des  perpendiculaires  menées  par 
M,  M®  à ces  deux  cordes,  dans  le  plan  qui  les  contient  : 
M'O  sera  le  diamètre  du  cercle  passant  par  \I,  M',  M®. 
L’angle  O a pour  mesure  l’arc  de  cercle  MM'M"  divisé 
parle  diamètre  M'O.  Or  on  peut  substituer  à cet  arc  celui 
de  la  courbe,  ou  2ÛJ+  il1  s. 

O11  aura  donc  M'0  = en  négligeant  A 's. 

Mais  l’angle  O est  égal  à TM'M"  qui  peut  être  remplacé 
par  l’angle  de  contingence  m relatif  à l’arc  As.  Ou  aura 
ainsi,  en  désignant  par  R le  rayon  du  cercle  osculateur. 


^ g 

R = — ; d’où,  en  remettant  pour  («>  l’une  ou  l’autre  des 

w 1 

deux  expressions  données  précédemment,  ou  tire  les  for- 
mules rigoureusement  exactes 


R = 


ds1 


y d1  x’’  -t-  d lr*  ■+-  d'z1  — d- 
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et 


</j* 


■ dzd'  y >'  -4-  {dsW  x — dxd'  z ' -t-  {dxd’  J — d)d‘x)'  : 

« 

278.  Angle,  tic  torsion.  — On  appelle  ainsi  l’angle  de 
deux  plans  oscillateurs  consécutifs,  ou,  pour  parler  plus 
•■xaelemcnt , la  différentielle  correspondante. 

Soient  a,  c,  y les  angles  que  fait  avec  les  axes  la  nor- 
male à un  plan  osrulatcur  ; ou  aura,  d'après  l'équation 
de  ce  plan,  t,  y.  z étant  les  coordonnées  du  point  de  la 
courbe, 

dr/Pz  — dzd1  r 

cos  a — — » 

D 


„ dziPx  ■ 

COS  f)  ~ 


dxd'  z 


l> 


cos  7 = 


dxrPy  — d rd1  X 
D ’ 


en  posant 

0 —<J idyd'z  — dzd' j -t-  ( dzd' r — dxd'zf  -t-  (dzd'y  — Jiifr)'. 

La  normale  au  plan  oscillateur  infiniment  voisin  fera  avec 
la  précédente  un  angle  égal  à celui  des  deux  plans;  si  ou 
le  désigne  par  U,  on  aura,  par  un  calcul  semblable  à celui 
qui  a donné  l’angle  de  contingence, 

l:  = \/(r/.cosa)J 4- (r/.eos?)1  -t-  (rf.cosy)’. 

Mais  il  faut  l'obtenir  en  fonction  des  différentielles  de.r. 
y,  z ; pour  cela,  posant 

dyd‘  z r—  dzd- y = X , dzd  x — dxd'  z = Y, 
dxtPy  — rlyd'x  — Z, 


dtd'Z  — dsd'y  — d\ , iltil'x — ilxd'z  — t/Y, 
d.rd‘y  — dyd'x  — d/., 
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on  trouvera 

\/( x^ï'H-î’JCrfX’-t-dl’+rfZ*)  — (XrfX-i-Y<n-*-Zrf7.  : 
X'+V'  + Z1 

v fŸdZ  - J!d  Y ;*  -*-  (ZrfX  — \ il.)'  -+-  ( X d\  — XdX)9. 

X*-t-  l'+Z’ 

Mais  on  a 

Y r/Z  — Zr/Y  _ Zr/X  — XrfZ_XrfY  — Y c/X 
>■  </x  r/_r  r/i 

= dx(tPyd'z  — dlzd‘  y)  -t-  tly(d‘ztP x — rf!  xiPz) 

-+•  dz[d9xd,y — tPyd'x). 

Donc 

dx{d9v  d1  s — tV  zdP}  )-t-  i/»  [d9  sd9x  — d9  xd9  s) -V~  dsi  d9  rtPj'  — f/\»  (/'  -f } 

* ” * ’ ilf  il9  S — Usd9J  ): dsd9  T — dxd~9  s 9 [dxd9 } — d?d9  r)9 

Il  ii'v  a j>as  lieu  de  représenter  celle  seconde  courbure  par- 
celle d’un  cercle  qui  se  présenterait  aussi  naturellement 
que  le  cercle  osculateur  qui  mesure  la  première. 

Ou  trouverait  la  même  expression,  en  négligeant  une 
quantité  infiniment  petite  par  rapport  à elle-même,  en 
considérant  trois  rôles  consécutifs  d'un  polygone  infinité- 
simal inscrit,  et  cherchant  l’angle  que  le  plan  des  deux 
premiers  fait  avec  le  plan  du  deuxième  et  du  troisième. 

IIS).  Si  le  rayon  de  la  première  courbure  est  infini 
pour  tous  les  points  d’une  ligne,  tous  les  côtés  du  poly- 
gone infinitésimal  inscrit  dans  celte  ligne  sont  dans  le 
prolongement  les  uns  des  autres,  et,  par  conséquent, 
cette  ligne  est  droite.  I.a  condition  pour  qu’une  ligne  soit 
droite  pourrait  donc  s’exprimer  par  1 équation  différen- 
tielle 

(dycPz  — dzd9y)9  ■+■  {dzsP.r  — d.riPzf  -t-  [ilxtPy  — t /rrf*x),=  o, 
d’où  l’on  lire  les  trois  expiations 

dvd  z — dz,l:)—n,  dzdr — d.rd'-z—  o,  d.rtf  y - dyd:x  =s  o 
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ou  encore 


d. 


,lz 

dy 


(1  où  1 ou  conclut 


fi  ci  h étant  des  constantes  arbitraires.  h,t  coin  nie  a et  h 
sont  les  dérivées  de  az  et  l>z,  il  suit  d'une  proposition 
démontrée  précédemment,  que  les  fonctions  x et  y ne 
peuvent  être  que  de  la  forme 


x = nz  -f  a,  y ~ i,z  6, 

a;  et  c désignant  des  constantes  arbitraires.  On  retombe 
ainsi  sur  les  équations  générales  de  la  ligne  droite. 

Si  la  seconde  courbure  est  nulle,  tous  les  plans  oscula- 
teurs  se  confondront , et  la  courbe  sera  plane.  I.a  condi- 
tion pourqu  une  courbe  soit  plane  est  donc  exprimée  par 
l’équation  différentielle 


dx(d'  rd1z  — ft'ztpy)  -y-  dyfPztfix  — d'xd‘z) 

-f  dz[d\rd'  y — d'ytfix)  = o, 
équation  qui  se  réduit  à 

d!  y d z — d}  zd‘  y — o, 

si  l’on  prend  .r  pour  variable  indépendante. 

Ou  vérifie  bien  facilement  que  cette  relation  existe  poin- 
tons les  points  d’une  ligne  située  tout  entière  dans  un 
plan. 

280.  Surface  pohurc  — Si  1 on  conçoit  tin  polygone 
infinitésimal  inscrit  dans  une  courbe  à double  courbure , 
*" I Mu  0,1  ‘-‘lève  des  plans  perpendiculaires  au  milieu  de  ses 
côtés  successifs,  la  ligue  d’intersection  de  deux  de  ces 
plans  consécutifs  sera  le  lien  des  pôles  du  cercle  passant 
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parles  trois  sommets  correspondants  du  polygone;  et  sa 
limite  sera  le  lieu  des  pôles  du  cercle  oscillateur,  vers  le- 
quel tend  le  cercle  variable. 

11  est  facile  de  reconnaître  d’ailleurs  que  l'on  trouverait 
la  même  ligne  en  cherchant  la  limite  de  l’intersection  de 
deux  plans  normaux  consécutifs. 

Si  l’on  agit  de  la  même  manière  en  tous  les  points  de  la 
courbe  donnée , on  obtiendra  une  suite  de  lignes  polaires 
qui  formeront  une  surface  qu’on  nomme  surface  polaire. 
F.lle  n’est  autre  chose  que  le  lieu  des  centres  des  sphères 
limites  de  celles  «pii  ont  trois  points  infiniment  voisins, 
communs  avec  la  courbe.  Cette  surface  est  développable  ; 
car  elle  est  la  limite  d’une  surface  qui  se  compose  d’élé- 
ments plans  indéfinis  compris  entre  les  deux  intersections 
successives  de  trois  plans  consécutifs.  De  plus,  ces  élé- 
ments plans  ont  pour  limite  de  leurs  directions,  celle  des 
plans  tangents  ; donc  tous  les  plans  normaux  à la  courbe 
sont  tangents  à sa  surface  polaire,  et  cette  dernière  peut 
être  considérée  comme  la  surface  enveloppe  de  ces  plans. 

281.  Splicre  osculatrice.  — On  désigne  sous  ce  nom 
la  limite  des  sphères  qui  ont  avec  la  courbe  quatre  points 
communs  qui  se  rapprochent  indéfiniment.  Le  centre  de 
la  sphère  passant  par  quatre  sommets  consécutifs  du  po- 
lygone inscrit,  est  à la  rencontre  des  deux  droites  suivaut 
lesquelles  se  roupent  les  trois  plans  perpendiculaires  aux 
trois  côtés  consécutifs  du  polygone;  c’est  le  point  commun 
à deux  droites  polaires  consécutives. 

Les  centres  de  ces  sphères  successives  déterminent  un 
polygone  qui  tend  vers  une  courbe  dont  les  droites  po- 
laires sont  les  tangentes;  cette  courbe  est  donc  l’enveloppe 
des  polaires.  Klle  est  aussi  l'arète  de  rebroussement  de  la 
surface  développable,  lieu  de  ces  polaires,  c’est-ô-dirc  de 
la  surface  polaire. 
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282.  Êtpialion  de  la  surface  polaire.  — ('.cite  surface 
est  le  lieu  (les  intersections  successives  des  plans  normaux, 
ou  encore  des  normales  à la  courbe  donnée.  Or  l’équation 
d’un  plan  normal  quelconque  est 


(l)  (a;  — x')d.r'  -+-  (jr — y'  )ctf  H-  (z  — zl)dz'~  o. 


Si  l’on  donne  à la  variable  indépendante  1,  dont  ou  re- 
garde x,jJ,  z'  comme  des  fonctions  connues,  un  accrois- 
sement infiniment  petit  A/,  et  que  l’on  considère  le  plan 
normal,  au  point  voisin  qui  en  résulte,  son  équation  se 
composera  des  mêmes  termes  que  la  précédente,  plus  les 
termes  résultant  du  changement  des  quantités  x',  y',  z' , 
<lx\  flj',  dz'.  Les  premiers  ternies  s’annulent  pour  les 
points  communs  aux  deux  plans,  et  il  reste,  en  négligeant 
ceux  du  troisième  ordre  et  passant  aux  différentielles, 

-fa)  (x — x'pé'x'  -+-  { r — y'  )tPy'  -t-  ( z — z'  )rf’  z'  = o. 


Les  équations  (t)  et  (2)  ont  donc  lieu  entre  les  coordon- 
nées x,  y,  z de  tous  les  points  d’une  des  génératrices  de 
la  surface  polaire. 

Donc  011  aura  l’équation  de  la  surface  polaire,  en  éli— 
rainant  x',  y',  z'  entre  les  équations  (1),  (2)  et  celles  de 
la  courbe  donnée. 

2811.  Centre  de  la  sphère  osculatrice.  — Ce  centre  est 
la  limite  du  point  de  rencontre  de  trois  plans  normaux 
consécutifs  , ou  de  deux  droites  suivant  lesquelles  se  cou- 
pent les  deux  premiers  et  les  deux  derniers  de  ces  plans. 
L’une  est  représentée  à la  limite  par  les  deux  équa- 
tions (1),  (a);  l’autre  par  ces  équations  augmentées  de 
leurs  différentielles.  Pour  la  limite  du  point  commun  aux 
deux  droites,  les  différentielles  des  équations  (t),  (2)  par 
rapport  à x\y',  z',  dx\.  . .,  seront  donc  milles,  et  il  en 
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résultera  cplle  nouvelle  équation 

(3)  ( x — x'  jrf’x'-f-  (y — y')  d'y'- f-  (z  — z1  )d'z' — 3ds' iP s'  = o. 

Les  équations  (i),  (2),  (3  ) donnent  le  centre  de  la  sphère 
osculatrice  correspondante  au  point  (a.',_y',  z');  et  l’on 
aura  les  équations  du  lieu'de  ces  centres  , ou  de  l’arête  de 
rebroussement  de  la  surface  polaire,  en  éliminant  x' ,y\  y 
entre  ces  trois  équations  et  celles  de  la  courbe  donnée  ; 
d’où  il  résulte  deux  équations  entre  .r,  y,  z. 

2Ki.  Il  est  facile  de  reconnaître,  au  moyen  des  équa- 
tions (1),  (2) , que  tout  plan  normal  à la  fourbe  est  tan- 
gent à la  surface  polaire.  En  ellet , considérons  sur  cette 
dernière  un  point  quelconque  infiniment  voisin  de  celui 
qui  a pour  coordonnées  x ; y,  z et  qui  se  trouve  dans  le 
plan  normal  déterminé  par  l’équation  (1).  Soient  consi- 
dérés <lx,  rly,  riz  comme  les  dilVércures  de  leurs  coordon- 
nées : les  équations  (1),  (2)  sont  satisfaites  par  les  coor- 
données du  premier  point;  et  elles  le  seront  par  celles  du 
deuxième , si  l’on  considère  le  plan  normal  infiniment 
voisin  qui  passe  par  ce  deuxième  point. 

Or,  si  l’on  donne  à x .y,  z,  x\  y’,  z'  les  accroisse- 
ments correspondants  tlx , rly,  riz , r/j rly',  riz'  dans 
l'équation  (1),  il  restera,  en  vertu  de  l’équation  (2), 

rit  il  x'  djrdy'  -t-  ilzr/z'  — o. 

Mais  la  droite  qui  joint  les  deux  points  pris  sur  la  sur- 
face polaire,  et  finit  par  lui  être  tangente,  fait,  avec  les 
axes,  des  angles  dont  les  cosinus  sont  proportionnels  à 
tlx,  r/y,  riz  ; l’équation  précédente  prouve  donc  que  cette 
droite  est  perpendiculaire  à la  tangente  à la  courbe  au 
point  (x1,  y',  z'),  et  que , par  conséquent , elle  est  située 
dans  le  plan  normal,  au  même  point  de  cette  courbe, 
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puisqu’elle  a déjà  le  point  [x,y,  s)  commun  a\oe  ee 
plan. 

28o,  Centre  de  courbure.  — Le  centre  du  cercle  oscu- 
lateur,  ou  le  centre  de  la  première  courbure,  se  trouve 
dans  le  plan  oscillateur,  et  sur  la  droite  polaire  du  point 
que  l'on  considère  sur  la  courbe.  On  aura  donc  ses  coor- 
données en  cherchant  les  valeurs  de  x,  r,  s qui  satisfont 
aux  équations 

. (x  — x')dx'  -h(/— y*)  d/  + (*  — *')  M =o, 

(x  — y ) d‘x'  -t-  {y  — y')  d'y'  H-  (i  — z')d  z'  — ds'\ 

(r  — x')[dy'd:z' — dz’d'y')  +■  ( y — y')[dz'  d'x1  — dx'd'z'  ) 

-t-  [z  — z'  ; ( tir' ,py  — dy'  d‘ x')  = O. 

Ces  valeurs  de  x, y,  z sont  données  par  les  formules  sui- 
vantes : 

z'  = — - [ ily'  ( dy'  d’ z'  — dz  d'y')  — dx'  ( dz ' d‘  x'  — dx'  d ‘ ï')], 

y = ^ [dd ( dx'  d' y’  — dy’d'x’)—  dz'  ( dy  d'z'—  dz'  d 3 y' )] , 

x'  r=  [ dz'  ( dz ' d 3 x'  — dx'  d 3 z')  — dy'  [dx'  d' y'  — dy'  d 3 x')],  _ 

Il  désignant  le  rayon  de  courbure,  dont  la  valeur  est 

d»'* 


It  — - 


y'1  i(r  d1  z'  — Hz' d'y'  / -+-  {dz'iT a — dx'd' t )*  -t-  ( dx'  d' ) ' — dy'd} x 1 )* 


Si , au  lien  de  déterminer  les  coordonnées  du  centre  de 
courbure,  on  voulait  les  équations  du  lieu  de  ces  centres, 
il  suffirait  d’éliminer  x',  y',  z1  entre  les  trois  premières 
équations  et  celles  de  la  courbe  donnée;  les  deux  équa- 
tions résultantes  entre  X,  v,  s seraient  celles  du  lieu  de- 
mandé. 

28<>.  Contact  des  courbes  à double  courbure.  — Celte 
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théorie  est  semblable  à celle  que  nous  avons  donnée  pour 
les  courbes  planes;  seulement,  au  lieu  de  couper  les 
courbes  par  des  droites  parallèles  à un  axe,  il  faudra  les 
couper  par  îles  plans  parallèles  à l'un  des  plans  coordon- 
nés , par  exemple  au  plan  y.  Ainsi,  lorsque  deux 
courbes  auront  un  point  commun  x\  y',  z' , et  qu’en  les 
coupant  par  un  plan  parallèle  au  plan  x , y et  situé  à une 
distance  infiniment  petite  dz'  du  point  commun  , la  dis- 
tance des  deux  points  ainsi  obtenus  sur  ces  courbes  sera 
infiniment  petite,  de  l’ordre  n + i , on  dira  que  les  courbes 
ont  un  contact  de  l’ordre  n.  On  reconnaît  facilement  que 
l'ordre  de  cette  distance  infiniment  petite  est  le  même 
pour  des  plans  coordonnés  quelconques , pourvu  que  les 
tangentes  à ces  courbes  au  point  commun  ne  soient  pas 
parallèles  au  plan  sécant.  La  projection  d’une  droite  sur 
un  plan  étant  égale  au  produit  de  cette  droite  par  le  cosi- 
nus de  son  inclinaison  sur  ce  plan , le  rapport  des  lon- 
gueurs de  la  droite  et  de  sa  projection  a une  limite  finie  , 
si  la  limite  de  cette  droite  ne  fait  pas  un  angle  droit  avec 
le  plan.  Donc  les  trois  projections  orthogonales  d’une 
droite  variable  de  grandeur  et  de  direction  sont,  en  gé- 
néral , des  grandeurs  du  même  ordre  que  cette  droite  ; et 
il  en  est  toujours  ainsi  pour  deux  de  ses  projections  au 
moins  : il  ne  peut  y avoir  qu’une  d’entre  elles,  au  plus, 
qui  soit  infiniment  petite  par  rapport  à cette  droite.  D’où 
il  suit  que,  pour  que  deux  courbes  à double  courbure 
aient  un  contact  de  l’ordre  n , il  est  nécessaire  et  suffisant 
que  deux  de  leurs  projections  aient  un  contact  de  cet  or- 
dr  fi;  ce  qui  ramène  à la  théorie  du  contact  des  courbes 
planes.  Ainsi  les  conditions  pour  que  ce  contact  ait  lieu 
au  point  dont  les  coordonnées  sont  x\ y\  z',  consistent 
en  ce  que  pour  la  valeur  z'  de  z , les  quantités 

r/x  dy  f/’.r  d1  y tl“  x 

x ’ X’  *’  rfT  ~dF'  HF'  "'  FF' 


I 


d“y 

7 IF' 


^02  MUE  II. 

aient  les  mêmes  valeurs  d’après  les  équations  de  ces  deux 
courbes.  Ou  obtiendra  donc  encore  la  courbe  osculatrice 
d’une  espèce  donnée,  en  déterminant  les  coefficients  de 
ses  équations  de  manière  qu’il  en  résulte  le  plus  de  déri- 
vées communes  avec  la  courbe  donnée,  à partir  des  pre- 
mières. Si  les  projections  sur  un  plan  avaient  un  contact 
plus  élevé  que  les  projections  sur  un  autre,  il  suit  de  ce 
qui  précède  que  le  moins  élevé  des  deux  exprimerait  l’or- 
dre du  contact  des  deux  courbes  proposées. 

287.  Droite  osculatrice.  — Les  équations  générales 
d’une  droite  étant» 

« 

x = dî  + a | y — bz  -y  (> , 


les  équations  qui  détermineront  n , a , b , S seront 
, , , , , . <i*‘  <iy 

« x — ai!  -4-  a , y = bz  + C , — = « , — b , 

les  dérivées  ^ étant  tirées  des  équations  de  la  courbe 
donnée.  La  droite  osculatrice  a donc  pour  équations 


, dx' 


ce  sont  celles  que  nous  avons  déjà  trouvées  pour  la  tan- 
gente. 

288.  Cercle  oscillateur.  — Les  équations  les  plus  com- 
modes pour  la  détermination  d’un  cercle  dans  l’espace  sont 
celles  d’une  sphère  et  d’un  plan.  Soient  donc  les  équations 
générales  du  cercle 


(0  (*  -7 Y ■+■  (r  - ey  + (x  - *y  = r*. 

(2)  z -y  ax -h  b)  -h  c ~o  -, 

différentiant  deux  fois  ces  équations , en  considérant  jet  y 
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comme  fonctions  de  z , et  les  autres  quantités  comme  con- 
stantes, on  aura  les  équations  suivantes  : 


(3) 

(*  — y)  + (r  — 6) 

dy  , de 

(4) 

dy'  dx’ 

l + dï  ■*-d?‘i'(r~ 

. x'C.r  d x 

dr 

- 1 -* - fl  — - 

dz 

, dr 

+ bd-z=°' 

On  remettra  dans  ces  six  équations  , au  lieu  de  .r  ,y,  z , les 
coordonnées  du  point  donné  de  la  courbe,  et  l’on  rempla- 
cera toutes  les  dérivées  par  celles  que  donneront  les  équa- 
tions de  cette  meme  courbe.  On  en  déduira  les  valeurs  de 
six  des  constantes  a , b,  c , a , § , y,  R , et  il  en  restera  une 
indéterminée,  parce  qu’on  peut  faire  passer  une  iniinité 
de  sphères  par  un  même  cercle. 

Les coeilicients  a,  b,  c sont  entièremeu t déterminés , et 
l’équation  du  plan  devient,  en  désignant  par  x',y\  z'  les 
coordonnées  du  point  donné , 

(a  — a')  {f lx'  d’y'  — dy'  d’ x')  — dz'  d'y'  ( x — x') 

-t-  dz'  d’ x'  (y  — y'  ) = o. 

Cette  équation  n’est  autre  chose  que  celle  du  plan  oseula- 
leur,  dans  laquelle  z est  pris  pour  variable  indépendante. 
Les  équations  (3),  (4),  dans  lesquelles  on  regardera  st , 6,  y 
comme  variables , représentent  deux  plans  qui  sont  per- 
pendiculaires au  plan  (2),  en  vertu  des  équations  (5),  (6). 
Les  centres  des  sphères  sont  donc  sur  une  perpendiculaire 
au  plan  du  cercle,  et  elles  couperont  toutes  ce  plan  sui- 
vant un  même  cercle,  puisqu’elles  passeront  d’ailleurs  par 
un  même  point  (x*,  y\  z'). 

26, 
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Il  est  facile  de  reconnaître  dans  les  équations  (3),  (4) 
celles  qui  déterminent  la  droite  polaire  relative  au  point 
fx’,  y\  z')  quand  on  prend  z pour  variable  indépen- 
dante; cl  comme  le  centre  du  cercle  s’obtiendra  en  cher- 
chant l'intersection  de  relie  droite  avec  le  plan  du  cercle, 
on  retrouve,  d'après  ce  nouveau  point  de  vue,  tout  ce  qui 
avait  été  déterminé  relativement  au  cercle  oscillateur,  par 
des  considérations  différentes. 

Contact  des  surfaces. 

289.  Lorsque  deux  surfaces  ont  un  point  commun 
(x',  y' , zr),  et  qu’en  faisant  varier  x',y'  de  quantités  in- 
finiment petites  quelconques  dx',  dy  \ la  différence  des 
valeurs  de  z correspondantes  est  un  infiniment  petit  de 
l’ordre  M-f-i,  on  dit  que  ces  surfaces  ont  un  contact  de 
l’ordre  n.  L’ordre  de  cette  différence  est  le  même  pour 
toutes  les  directions  qui  ne  sont  pas  parallèles  aux  plans 
tangents  à ces  surfaces,  au  point  que  l’on  considère  : il 
résulte  de  là  que  deux  surfaces  auront  un  contact  du  pre- 
mier ordre,  lorsque  pour  une  même  valeur  de  x' , y'  on 
tirera  des  équations  de  l’une  et  de  l’autre  les  mêmes  va- 
,/z'  dz' 

leurs  pour  z , — 

1 dv  dr 

Elles  auront  un  contact  du  second  ordre  lorsqu’elles 
donneront,  eu  outre,  les  mêmes  valeurs  pour  les  coeffi- 
cients différentiels  partiels  du  second  ordre 

d'z'  </>*'  d‘z' 
dp*  ’ • dx  dp  ’ dr"' 

Enfin  le  contact  sera  de  l’ordre  n lorsque  tous  les  coeffi- 
cients différentiels  seront  les  mêmes  jusqu’à  cet  ordre  in- 
clusivement. 

La  surface  osculatrice  d’une  espèce  donnée  se  détermi- 
nera comme  les  courbes  osculatri  ces,  en  établissant  le  plus 


Digitiza}  bu' 


CALCUL  DES  DÉRIVÉES  ET  DES  DIFFÉRENTIELLES , ETC.  4°5 

grand  nombre  possible  de  dérivées  communes  entre  les 
fonctions  qui  expriment  la  valeur  de  z dans  son  équation 
et  celle  de  l’autre  surface  que  l’on  considère. 

290.  Plan  oscillateur  à une  surface.  — Soit  l’équation 
générale  d’un  plan 

z = a jc  4-  h y -+-  c ; 


on  aura,  pour  déterminer  a\  b , c,  les  équation^ 

; , , , ’ nV  dz  , 

z - ax  H-  by  + c,  ~ = ù, 

, i -y\,  étant  tirées  de  l’équation  de  la  surface  donnée. 
L’équation  du  plan  osculateur  sera  donc 

=,7 ?(*-*)  + 4>(r-r  )■ 

Ce  plan  n’est  donc  autre  chose  que  le  plan  tangent. 


291.  Sphère  osculatr/ce  à une  surface.  — L’équation 
la  plus  générale  d’une  sphère  ne  renfermant  que  quatre 
constantes  arbitraires , on  ne  peut,  en  général , établir  un 
contact  du  second  ordre  entre  une  sphère  et  une  surface 
donnée,  puisqu’il  en  résulterait  six  équations  de  condi- 
tion. On  ne  pourra  donc  établir,  entre  ces  surfaces,  qu’un 
contact  du  premier  ordre.  Il  restera  une,  constante  indé- 
terminée dans  l'équation  de  la  sphère,  et  l’on  pourra  en 
profiter  de  manière  à déterminer  un  contact  du  second 
ordre  avec  l’une  des  courbes  que  l’on  peut  tracer  sur  la 
surface;  mais  ces  recherches  nous  écarteraient  de  notre 
objet. 

292.  Contact  des  courbes  et  des  surfaces.. — Si,,  à 
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partir  d’un  point  commun  à une  courbe  et  à une  surface, 
on  mène  des  parallèles  à l’axe  des  z , on  dira  qu’il  y a un 
contact  de  l’ordre  n , lorsque  la  différence  des  valeurs  cor- 
respondantes de  z pour  la  courbe  et  la  suiface  sera  infini- 
ment jietite  de  l’ordre  « -t-  i . On  arrivera  à des  condi- 
tions du  même  genre  que  dans  les  cas  précédents,  et  dans 
le  dptail  desquelles  nous  n’entrerons  pas. 

293.  Développées.  — Si  J’on  considère  une  quelconque 
des  normales  en  un  point  d'une  courbe  à double  courbure, 
elle  sera  tangente  à la  surface  polaire.  Le  plan  normal 
mené  par  un  point  de  la  courbe,  infiniment  voisin  du  pre- 
mier, coupera  cette  normale  en  un  pointqui  sera  (‘ommuu 
à deux  normales  infiniment  voisines.  En  faisant  pour  la 
seconde  normale  ce  qui  a été  fait  pour  la  première,  et  con- 
tinuant ainsi,  on  aura  une  suite  indéfinie  de  normales 
à la  courbe  donnée,  dont  chacune  rencontrera  la  suivante, 
et  dont  les  points  de  coutael  avec  la  surface  polaire  seront 
infiniment  rapprochés  les  uns  des  autres.  Le  point  de 
concours  des  deux  normales  consécutives  , se  trouvant  sur 
l’intersection  des  deux  plans  normaux,  se  rapproche  in- 
délinimcntde  la  surface  polaire,  qui  est  le  lieu  des  limites 
des  intersections  des  plans  normaux  consécutifs. 

Cette  suite  de  normales  détermine  donc  un  polygone 
dont  les  côtés  sont  infiniment  petits,  et  dont  la  limite 
est  une  courbe  tangente  à toutes  ces  normales,  et  située 
sur  la  surface  polaire  : on  l’appelle  développée  de  la 
courbe  donnée. 

Comme  on  peut  choisir  une  quelconque  des  normales  ‘ 
à la  courbe  au  point  de  départ,  on  obtiendra  une  infinité 
de  développées  aussi  rapprochées  que  l’on  voudra,  et 
toutes  seront  sur  la  surface  polaire,  qui  peut  être  consi- 
dérée comme  eu  étant  le  lieu  géométrique.  Relativement 
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à ces  courbes  que  nous  avons  nommées  développées , la 
première  prend  le  nom  de  développante , à cause  d’une 
propriété  analogue  à celle  que  nous  avons  reconnue  dans 
les  courbes  planes , et  dont  nous  allons  donner  la  démons- 
tration. 

Soient  MN,  M'N'  (fig-  g5)  deux  droites  normales  en 
M et  M'  à la  courbe  en  question,  N et  IV  leurs  points  de 
contact  avec-  la  développée;  nous  allons  prouver  que  la 
dillèrencedes  longueurs  M' V et  MN  est  égale  à l’arc  N N', 
à un  infiniment  petit  près,  du  second  ordre  au  moins. 
En  effet,  si  aux  points  M et  N on  conçoit  deux  plans 
perpendiculaires  à MN,  la  longueur  M' P sera  du  se- 
cond ordre  puisque  la  courbe  M'M  est  tangente  au  plan; 
de  plus,  QP  surpasse  MN  d’une  quantité  infiniment  pe- 
tite du  second  ordre.  On  peut  donc  prendre  N'Q  comme 
égale  à la  différence  M'N' — MN,  à une  quantité  .près  du 
second  ordre.  Mais  la  limite  du  rapport  de  N'Q  à la  corde 
NN'  est  P unité,  puisque  les  angles  Q et  N du  triangle 
rectiligne  QNN'  tendent  vers  des  angles  droits.  Donc  N'Q 
diffère  de  l’arc  N'N,  tout  an  plus  d’un  infiniment  petit 
rln  second  ordre;  donc,  enfin,  la  différence  de  deux  nor- 
males consécutives  MN,  M'N'  est  égale  à l’arc  NN',  com- 
pris entre  leurs  points  de  contact  avec  la  développée,  plus 
ou  moins  une  quantité  infiniment  petite  par  rapport  à cet 
arc,  et  qui,  par  conséquent,  peut  être  négligée  sans  qu’il 
eu  résulte  aucune  erreur  dans  les  limites  des  rapports  ou 
des  sommes. 

Il  résulte  de  là  que  si  en  deux  points  quelconques  de 
la  développée  on  mène  des  tangentes  terminées  à la  dé- 
veloppante, la  différence  de  leurs  longueurs  est  rigou- 
reusement égale  à l’arc  compris  entre  les  points  de 
contact. 

Et  l’on  voit  par  là  que  la  diffén'tn  e entre  M'N' — .MN 
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et  l’arc  NN',  qui  devait  être  au  moins  du  second  ordre, 
était  réellement  égale  à zéro. 

Maintenant  supposons  un  fil  qui  coïncide  avec  la  dé- 
veloppée à partir  d un  point  quelconque,  où  il  s’en  sépare 
tangcntiellcmcnl  et  se  prolonge  jusqu’à  la- développante; 
Si  ou  le  déroule  en  le  laissant  toujours  tangent  à la  déve- 
loppée, il  prendra  successivement  la  position  des  diverses 
normales  qui  sont  tangentes  à cette  courbe*  et  res  nor- 
males croissant  précisément  de  la  même  longueur  que  le 
fil  qui  se  déroule,  ce  sera  toujours  le  même  point  de  ce 
fil  qui  se  trouvera  sur  la  développante.  Cette  courbe  sera 
donc  décrite  par  l'extrémité  du  fil  pris  dans  la  première 
position.  C est  cette  propriété  qui  a fait  donner  aux  (Jeux 
courbes,  l’une  par  rapport  à l’autre,  les  noms  de  déve- 
loppée et  développante. 

291.’  I.e  lieu  des  centres  des  cercles  oscula  leurs  d’une 
courbe  à double  courbure  n’est  pas  une  développée  de 
cette  courbe.  F.n  effet,  deux  plans  oscillateurs  consécutifs 
se  coupent  suivant  une  droite  qui  a pour  limite  la  tan- 
gente, et  ils  forment  entre  eux  un  angle  infiniment  petit 
du  premier  ortlre.  La  distance  du  centre  de  courbure  con- 
tenu dans  le  premier,  au  second  plan,  c£t  donc  un  infini- 
ment petit  du  premier  ordre;  or  sa  distance  à la  normale 
contcùue  dans  ce  second  plan  est  plus  grande  que  sa  dis- 
tance au  plan  : donc- cette  normale  njcsl  pas  tangente  à la 
coürbequi  passe  par  ces  deux  centres,  puisqu’il  faudrait 
pour  cela  que  cette  distance  fût  un  infiniment  petit  d'un 
ordre  supérieur  au  premier.  Le  lieu  des  centres  de  cour- 
bure n'est  donc  pas  une  des  développées , lorsque  la 
courbe  que  l’on  considère  n’est  pas  plane.  * _ *• 

295.  I. es  développées  d'une  t ourbe  à double  courbure 
jouissent  de  la  propriété  remarquable  do  se  réduire  à des 
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lignes  droites  quand  on  développe  la  surface  polaire  sur 
un  plan. 

Pour  le  démontrer,  nous  considérerons  un  polygone 
infinitésimal  inscrit  dans  la  courbe  donnée,  et  ayant  ses 
côtés  égaux;  ce  qui  revient  à prendre  l’arc  pour  variable 
indépendante.  Sur  les  milieux  de  ces  côtés  nous  conce- 
vrons des  plans  perpendiculaires,  dont  les  intersections 
formeront  les  arêtes  de  la  surface  développable  qui , à la 
limite,  devient  la  surface  polaire. 

Or,  si  du  point  milieu  d’un  côté  quelconque  on  trace 
une  droite  dans  le  plan  normal , elle  coupera  l’arête 
commune  à ce  plan  et  au  suivant,  en  un  point  qui, 
joint  au  milieu  du  côté  suivant,  donnera  une  normale  , 
à ce  côté;  et  il  est  facile  de  voir  que  ces  deux  normales 
font  des.'angles  égaux  avec  l’arête  que  nous  avons  con- 
sidérée. 

• Cette  seconde  normale  prolongée  coupera  l’arête  com- 
mune au  second  plan  normal  et  au  troisième,  en  un  point 
qui,  joint  au  milieu  du  troisième  côté,  formera  une  nor- 
male à ce  côté , faisant  avec  la  seconde  arête  le  même 
angle  que  la  normale  précédente  ; et  ainsi  de  suite  indé- 
finiment. 

. Maintenant,  si  l'on  développe  sur  un  plan  la  surface  qui 
renferme  toutes  ces  arêtes,  deux  normales  consécutives  se 
rabattront  l une  sur  l’autre,  puisqu'elles  font  le  même 
angle  avec  l’arête  sur  laquelle  elles  se  coupent;  et  le  po- 
lygone infinitésimal , formé  par  les  intersections  de  ces 
normales  successives,  aura  tous  ses  «ôtés  sur  une  même 
droite.  Ce  résultat  ayant  lieu  quelle  que  soit  la  petitesse 
des  côtés  de  ce  polygone,  aura  lieu  pour  la  courbe  limite, 
qui  est  üne  quelconque. des  développées  de  la  courbe  pro- 
posée. • 

Donc , dans  le  rabattement  de  la  surface  polaire  sur  un 
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plan,  toutes  les  développées  de  la  courbe  deviennent  des 
lignes  droites.  ^ 


296.  Dans  le  développement  de  la  surface  polaire , les 
côtés  infiniment  petits  qui  composent  la  développée  ne 
changeant  pas  de  longueur,  un  arc  quelconque  de  cette 
courbe  a la  môme  longueur  avant  ou  après  le  développe- 
ment; et  il  en  serait  de  môme  de  toute  autre  ligne  tracée 
sur  cette  surface.  Donc  le  plus  court  chemin  d’un  point 
à un  autre  sur  la  surface  polaire  est  l’arc  de  la  développée 
qui  passe  par  ces  deux  points,  puisque,  devenant  une  li- 
gne droite,  il  est  plus  court  que  tout  autre  après  une 
transformation  qui  n’a  pas  changé  les  longueurs. 

On  peut  encore  remarquer  que  si  l’on  suppose  un  lil 
appliqué  sur  le  polygone  formé  par  les  normales  suc- 
cessives que  nous  venons  de  considérer,  et  prolongé  sui- 
vant un  quelconque  des  côtés  jusqu’au  milieu  du  côté  cor- 
respondant du  premier  polygone,  inscrit  dans  la  courbe 
donnée,  et  qu’ensuite  ou  développe  ce  fil  de  manière  à 
ce  qu’il  soit  successivement  dans  le  prolongement  de  cha- 
cun des  côtés  du  polygone  sur  lequel  il  est  appliqué,  son 
extrémité  passera  par  tous  les  milieux  des  côtés  de  l’autre 
polygone.  Donc,  si  l’ou  passe  aux  limites  des  polygones, 
on  retrouvera  la  propriété  démontrée  précédemment  par 
des  considérations  différentes. 

297.  Equations  des  développées , — Si  l’on  désigne  par 
x',  y',  z'  les  coordonnées  d’un  point  quelconque  de  la 
courbe  proposée,  l'équation  de  la  surface  polaire  s’obtient 
en  éliminant  x y\  z'  entre  les  deux  équations  de  la 
courbe  et  les  deux  suivantes  : 

• (.r  — x')  dx'  -t-  (y  — -i  ' ) dy  ' -t-  [z  -x  z')  dz‘  '=  ô , . 

(x  r'  ) tl’.c'  + [y  ) <1*  v’  4-  (z  — ï'}  «/-  z"  =•  tl\ 
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Si  maintenant  on  considère  un  quelconque  des  points  dont 
les. coordonnées  x , y,  z satisfont  à ces  équations , on 
passera  de  ce  point  au  point  voisin  de  la  développée  si  la 
droite  qui  joint  ces  deux  points  est  dans  le  prolongement 
de  celle  qui  joint  les  points  [x',  y',  z'),  (x,  ^y,  s);  ce  qui 
aura  lieu  si  les  différentielles  dx , dy,  dz  sont  propor  tion- 
nelles aux  différences  x — x', y — y',  z — z . On  tirerait 
de  là  les  deux  équations 

ilx  .r  — j ■'  t/r  y — i ' 

riz  z — z'  , <h  z — z' 

t 

Mais  une  seule  sera  nécessaire,  parce  que  les  précédentes 
expriment  que  les  points  (x,  y,  z)  ne  cessent  pas  d’ètre 
sur  la  surface  polaire.  Une  quelconque  de  ces  deux  équa- 
tions étant  jointe  aux  deux  précédentes,  et  à celles  de  la 
courbe  donnée,  on  aura  cinq  équations  entre  lesquelles 
on  éliminera  x\y\  z\  et  l'on  obtiendra  deux  équations 
différentielles  qui  conviendront  à l’uue  quelconque  des 
développées. 

A pplication  des  théories  précédentes  à l’hélice. 

298.  Si  l'on  désigne  par  a le  rayon  de  la  base  du  cy- 
lindre , et  par  ni  la  tangente  de  1 inclinaison.de  l'hélice  sur 
le  plan  de  cette  base,  les  équations  des  trois  projections 
de  celte  courbe  seront 

Z ,3  » 

x = n cas  --  , > = « sin  — , x*  -t-  v ’ = a 

nui  * ma 

L axe  des  x passe  par  le  point  où  l’hélice  perce  le  plan  de 
la  base;  et  cette  courbe,  en  s’élevant,  tourne  de  l'axe  des 
x positifs  vers  l’axe  des  y positifs. 
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Ces  équations  diflérentiées  donnent 

. i . z i z . Vi  ■+• m*  , 

<lx  sin  — dz,  dy  ~ — cos  — dz,  d*  = dz, 

m ma  m ma  m 


i z i . z 

ifx  ~ — -COS- — t/z’,  tfr  = SI  11 riz’,  rl’s  = r o. 

m’a  ma  m’a  ma 


L’équation  du  plan  oscillateur  devient  alors,  en  prenant 
z pour  variable  indépendante , 


, • * * 

z — z = — mx  sin (-  my  cos  — ■ 

ma  .•  ma 

• t 

Ce  plan  fait  avec  le  plan  de  la  base  un  angle  dont  le  cosi- 
nus est  ■■■  ' et  la  tangente  m.  Il  est  le  même  que  celui 

V 1 1 -t-  m1 

de  l’hélice  avec  le  même  plan. 

L’équation  du  plan  normal  sera 


mit  — z')  = x sin y cos  — 

nui  ma 


L’angle  de  contingence,  dont  l'expression  générale  est 

• - u = — Jtl’x’  + d’y’  -t-  iPi’ — rf'j', 

as 

devient,  dans  le  Cas  actuel, 

i h 

am  y i -t-  m’  . 

L’angle  de  deux  plans  osculalcurs  consécutifs  est 
riz 

— ..  ou  mv. 

a y i -t-  m’ 

Le  rayon  du  cercle  osculatour,  dont  la'  valeur  générale 
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est  Tl  = —i  sera  égal  à a (i  -+-  m*)  ; sa  grandeur  est  done 

constante  et  surpasse  de  am * le  rayon  de  la  hase.  Pour 
connaitre  sa  direction,  il  faut  chercher  l’intersection  du 
plan  normal  et  du  plan  osoulaleur.  Les  équations  combi- 
nées donnent 

z zz=  z v x tang  • 
ma 

Donc  le  rayon  de  courbure  est  constamment  parallèle-  au 
plan  de  la  base,  et  rencontre  l’axe  du  cylindre.  Le  centre 
de  courbure  se  meut  donc  sur  un  cylindre  ayant  meme  • 
axe  que  le  premier,  et  pour  base  un  cercle  dont  le  rayon 
estam’.  il  décrit  donc  sur  ce  cylindre  une  hélice  dont  le  * 
pas  est  le  même  que  celui  de  l’hélice  proposée. 

On  trouvera  le  même  résultat  en  calculant  les  coor- 
données du  centre  de  courbure.  Leurs  valeurs  sont 


z — z , y = 


am ’ sin  — - , x = — am'  cos — , 
ma  ma 


et  l’on  en  déduit  immédiatement  les  conséquences  précé- 
dentes. * 

Déterminons  maintenant  les  équations  d’une  arête 
quelconque  de  la  surface  polaire,  c’cst-à-dirC  de  l’inter- 
section des  deux  plans  normaux  infiniment  voisins.  Ces 
équations  sont  les  suivantes  : 

' ’.  . j!  . ' ’ 

m ( z — z!  ) — x sin  — — v cos  — , 
ma  " ma 

z'  z' 

x cos h y sin — = — am'. 

ma  ma 

Celte  droite  est  nécessairement  perpendiculaire  au  plan 
osculateur,  et  ou  le  vérifiera  facilement  au  moyen  de  ses 
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éipiations.  Comme  il  ailleurs  elle  passe  par  le  centre  (le 
rourlmre  et  qu’elle  est  perpendiculaire  au  rayon  de  cour- 
bure, elle  est  tangente  au  cylindre  sur  lequel  se  meut  l'ex- 
trémité de  ce  rayon,  et  dont  la  base  a pour  rayon  rim*. 
De  plus  , il  est  facile  de  reconnaître  qu’elle  est  tangente  à 
l'hélice  décrite  par  cette  extrémité.  En  efTet,  puisqu'elle 
est  perpendiculaire  au  plan  osculatcur,  elle  fait  avec  le 

plan  de  la  base  un  angle  dont  la  tangente  est  — : or  l’hé- 
r /« 

lice  qui  est  le  lieu  des  centres  de  courbure,  et  dont  nous 

venons  de  donner  les  équations , est  tracée  sur  le  cylindre 

dont  le  rayon  est  om1,  et  fait  avec  sa  base  un  angle  dont 

•la  tangente  est  — • Donc  l’arètc  de  la  surface  polaire  est 

m 1 

tangente  à cette  hélice,  cl  la  surface  polaire  est  l’héliçoïde 
développable  dont  cette  hélice  est  l’ arête  de  rebrousse- 
ment. 

Mais  on  sait  que  la  sous-tangente  d’une  hélice  sur  le 
plan  de  sa  base  est  égale  à l’arc  de  cette  base,  depuis  l’ori- 
gine de  l’hélice  jusqu’à  la  projection  du  point  de  contact. 
Donc  la  trace  de  la  surface  polaire  sur  le  plan  ( xy)  est 
la  développant?  de  la  base  du. cylindre  dont  le  rayon 
est  nra1. 

299.  Si  l’on  veut  avoir  l’équation  de  la  surface  polaire, 
il  faut  éliminer  z'  entre  les  deux  équations 

111  { 1 — z'  — r sin  — * — v eus  — » 
nui  nui 

z’  z! 

. .r  cos  — -t-  r si  ri  — = — nui’. 

mu  ma 

Ajoutant  les  carrés  des  membres  de  ces  deux  équations, 
ou  obtient 

/«’[(*  — s')*  -r  «-«/’]  — ,r"  -f-  y 
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substituant  dans  la  seconde,  on  trouve  l’équation  cher-  . 
ebée,  qui  est 


*«*  (— . Y 

\ma  y m'a'  ) 

( z lx'  -I-  v2 

■r  sin  [ — i/  ■■  ■■■-  - — 

\ftiti  y m'a 


i .a -trace  de  cette  surface  sur  le  plan  (xy)  a pour  équation 


jc  cbs 


, • . A5  j' 

de  y sin  \ / — - i =r  — i 

y ma' 


(iette  courbe  est  la  développante  du  cercle  dont  le  rayon 
est  a//»’,  et  elle  prend  naissance  au  point  de  ce  cercle 
situé  sur  Taxe  des  X,  et  du  côté  des  x négatifs;  ce  qui 
s’accbrde  avec  une  des  propositions  précédemment  dé- 
montrées* 

Une  hélice  pouvant  avoir  ses  deux  courbures  égales  à 
celle  d’une  courbe  quelconque  en  un  de  ses  points,  son 
osculation  sera  #un  ordre  plus  élevé  que  celle  du  cercle; 
elle  donnerait  donc  une  idée  plus  exacte  de  la  courbe  à 
laquelle  on  la  comparerait.  Les  deux  constantes  m et  a se 
détermineraient  en  égalant  ses  deux  courbures  à celles  de 
la  courbe  donnée , au  point  considéré. 
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LIVRE  III. 

DES  LIMITES  DE  SOMMES.  CALCUL  INVERSE  DU  CALCUL 
DIFFÉRENTIEL. 


CHAPITRE  PREMIER. 

/ 

COMMENT  LE  PROBLÈME  DES  LIMITES  DE  SOMMES  SK 
RAMÈNE  AU  PROBLÈME  INVERSE  DE  CELUI 
DU  CALCUL  DIFFÉRENTIEL. 


300.  Nous  avons  résolu  d’une  manière  générale  le  pro- 
blème d’analyse  quia  pour  objet  la  recherche  delà  limi  le  du 
rapport  de  quantités  infiniment  petites , lorsque  res  quan- 
tités sont  les  accroissements  simultanés  de  variables  liées 
par  des  équations  données.  Ce  dernier  cas  est  le  plus  ordi- 
naire, et  on  y ramène  en  général  les  autres;  cependant  il 
peut  en  être  autrement , et  l’on  en  voit  des  exemples  dans 
quelques-unes  des  questions  géométriques  que  nous  avons 
traitées:  on  se  dirige  alors  suivant  les  circonstances. 

Nous  allons  maintenant  nous  occuper  du  problème 
infinitésimal  qui  a pour  objet  la  détermination  des  limites 
de  sommes,  et  chercher  si  l’on  peut  le  ramener  comme  le 
précédent  à des  méthodes  générales  de  calcul. 

Remarquons  d'abord  que  dans  toutes  les  questions  de 
ce  genre  que  nous  avons  étudiées  précédemment,  les 
quantités  infiniment  petites  que  nous  avons  substituées 
aux  éléments  exacts  de  la  grandeur  à évaluer  présentent 
ce  caractère  commun,  que  leur  expression  analytique  est 
le  produit  d’une  fonction  d'une  variable  par  l’ateroisse- 
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me  ut  infiniment  petit  que  prend  celle  variable  quand  on 
passe  d'un  élément  au  suivant.  Commençons  par  recon- 
naitreee  point  important. 

301.  Quand  nous  avons  voulu  déterminer  l’aire 
d'une  courbe  plane,  nous  avons  employé  un  premier 
mode  de  décomposition  par  des  parallèles  infiniment 
voisines;  et  au  lieu  des  segments  eux-mêmes  compris 
entre  deux  parallèles  consécutives,  nous  avons  considéré 
les  parallélogrammes  intérieurs  ou  extérieurs,  qui  en  dif- 
fèrent d’une  quantité  infiniment  petite  par  rapport  à ces 
segments.  Pour  avoir  l’expression  générale  de  ces  parallé- 
logrammes, prenons  un  axe  des  .r  perpendiculaire  aux 
sécantes  et  un  axe  des  y parallèle  ; l’expression  de  la 
corde'qui  est  le  côté  fini  du  parallélogramme  rectangle  est 
une  fonction  de  jr  donnée  par  la  nature  du  contour.  Si  on 
la  représente  par  F (a-),  et  qu’on  désigne  par  Ax  la 
différence  des  x correspondants  à deux  parallèles  consé- 
cutives, l'aire  cherchée  sera  la  limite  de  la  somme  des 
valeurs  que  prendra  F (x)  A.r  lorsque  x prendra  successi- 
vement toutes  les  valeurs , .à  partir  d’une  première  qui  est 
donnée,  croissant  par  intervalles  Ax,  égaux  ou  inégaux, 
mais  indéfiniment  décroissants,  jusqu'à  ce  que  l’on  par- 
vienne à la  valeur  dex,  qui  termine  la  surface  à évaluer. 

Cette  surface. a^dopc  pour  expression  analytique 
*- 

lim.  ^ F ( jt)  A .r 

dans  le  sens  qui  vient  d’être  développé. 

Passons  n un  autre  mode  de  décomposition  des  aires, 
et  considérons-les  comme  décomposées  par  des  droites 
partant  d’tin  même  point  et  faisant  entre  elles  des  angles 
infiniment  petits.  La  question  revient  alors  à trouver  la 
limite  d’une  somme  de  secteurs  circulaires  ayant  pour 
rayons  les  rayons  vecteurs  de  la  courbe,  et  pour  angle 
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au  centre  les  dirtêrences  des  valeurs  successives  de  l’angle 
du  rayon  vecteur  avec  l’axe  lixe.  * 

Désignant  cet  angle  par0,  et  pare  le  rayon  vecteur  qui  est 
une  fonction  donnée  de  0,  il  s’agira  de  calculer  la  valeur  de 

1-2;  A0,ou,cn  représentant  par  F (fl) , la  valeur  de 

lim  2 F (®) 

on  en  revient  donc  encore  au  même  problème  d’analyse. 

On  reconnaîtra  facilement  qu’on  est  ramené  à ce  même 
problème  pour  la  cubature  des  solides,  la  rectification 
des  courbes,  la  quadrature  des  surfaces  courbes,  et  les 
autres  limites  de  sommes  que  nous  avons  considérées. 

Occupons-nous  donc  de  ce  problème  unique  d’analyse 
auquel  nous  conduisent  toutes  ces  recherches  de  limites 
de  sommes. 

Soit  b (x)  une  fonction  quelconque  de  x contenue 
entre  deux  limites  x0  et  X ; et  démontrons  d’abord  qu’il 

existe  une  limite  déterminée  pour  la  somme  p &T 

lorsque  l’on  prend  successivement  pour  x les  valeurs 
depuis  x„  jusqu’à  X,  croissant  par  intervalles  égaux  ou 
inégaux,  désignés  par  Ar. 

11  sullit  pour  cela  de  concevoir  une  courbe  ayant  pour 
équation  r = F(x);^F(x)Ar  sera  la  somme  de  rec- 
tangles intérieurs  ou  extérieurs  que  nous  avons  démontré 
avoir  pour  limite  l’aire  de  la  courbe  entre  les  ordonnées 
correspondantes  aux  abscisses  x0 , X.  Il  est  donc  certain 

que,  quelque  soit  F (x),  l’expression  ^FfxJAx  a une 

limite  déterminée,  indépendante  des  grandeurs  relatives 
des  accroissements  infiniment  petits. 

ÎSous  représenterons  cette  limite  de  la  manière  suivante  : 


•X 
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cl  nous  lui  donnerons  le  nom  d’intégrale  de  F (x)  dx 
entre  les  limites  x» , X.  ' 

Identité  du  problème  des  limites  de  sommes  arec  le 
problème  inverse  du  calcul  différentiel. 

302.  Remarquons  maintenant  que  si , laissant  x0  con- 
stant, nous  regardons X comme  variable,  l’intégrale,  ou 
l’aire  qui  la  représente,  sera  une  fonction  do  celle  valeur 
extrême  X,  que  nous  remplacerons  par  la  lettre  x.  Or  il 
est  faeilede  voir  que  la  dérivée  de  celte  fonction  sera  F (x). 
Car  si  l’on  augmente  x de  Ax,  l’aire  augmentera  d’une 
quantité  dont  le  rapporlavec  le  rectangle  F (x)  Ax  a pour 
limite  l’unité,  quand  Ax  tend  vers  zéro;  la  limite  du 
rapport  de  l'accroissement  de  l’aire  ou  de  l'intégrale  à 
l’accroissement  de  la  variable  x ne  sera  donc  pas  altérée 
en  substituant  F(x)  Ax  à l'accroissement  exact  de  cette 
intégrale,  cl  par  conséquent  sa  dérivée  sera  F (x). 

D’où  résulte  cette  proposition  importante  : 

/.’ intégrale  I F (x)  dx  prise  depuis  une  valeur  con- 

dr, 

stante  x0  jusqu'à  une  valeur  indéterminée  x est  une 
Jonction  dont  la  dérivée,  par  rapport  à x,  est  F (x),  ou 
dont  la  différentielle  est  F (x)  dx. 

Le  problème  qui  a pour  objet  la  détermination  des 
limites  de  sommes  d infiniment  petits  dont  on  donne  la 
forme  générale  F (x)  dx , est  donc  renfermé  dans  celui 
qui  a pour  objet  de  remonter  de  ladérivée,  ou  de  la  dillé- 
rentielle  d’une  fonction,  à celle  fonction.  Ce  dernier 
problème  est  l'inverse  de  celui  du  calcul  des  dérivées  , ou 
des  différentielles  des  fonctions;  et  il  est  prouvé  par  ce 
qui  précède  tpi  d a toujours  une  solution  . puisqu'il  ren- 
ferme celle  «lu  problème  des  limites  de  sommes,  dont  nous 
avons  démontré  l'existence. 
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11  nous  res  le  donc  à chercher  des  règles  générales  pour 
remonter  des  dérivées  aux  fonctions. 

303.  Mais  nous  ferons  d’abord  une  observation  impor- 
tante. Si  l’on  connaît  une  solution  de  cette  question , 
c’est-à-dire  une  fonction  ayant  pour  dérivée  la  fonction 
donnée,  ou  en  aura  une  plus  générale  en  lui  ajoutant 
une  constante  arbitraire,  c’est-à-dire  une  quantité  indé- 
pendante de  la  variable  dont  il  s’agit;  car  la  dérivée  ne 
sera  pas  changée  par  cette  addition,  puisque  la  dérivée 
d’une  constante  est  nulle.  Et  il  y a plus  : il  n’existe  pas 
d’autres  solutions  que  celles  que  l’on  obtient  ainsi  ; car 
on  ne  peut  ajouter  à la  première  fonction  qu’une  quan- 
tité qui  ne  change  pas  la  dérivée,  et,  par  conséquent, 
dont  la  dérivée  soit  nulle  d’ elle-même.  Or  nous  avons  vu 
(n"  191  ) qu’il  n’y  avait  qu’une  quantité  indépendante  de 
la  variable  qui  pût  avoir  sa  dérivée  nulle  pour  toute 
valeur  de  la  variable.  D’où  résulte  cette  importante  pro- 
portion : 

Lorsque.  Ion  aura  trouvé  une  fonction  particulière  de 
x dont  la  dérivée  par  rapport  à X sera  la  fonction  don-, 
née , on  aura  la  fonction  la  plus  générale  qui  satisfasse 
à cette  même  condition , en  ajoutant  à la  première  une 
constante  arbitraire. 

Cette  intégrale  générale  s'écrit  de  I une  des  deux  ma- 
nières suivantes  : 


l/x  -t-  ( . , 


ou 


rlx. 


304.  Détermination  de  la  constante.  — iNous  avons  dit 
que  la  limite  de  la  somme  F ( x)  Ajt  , ou  l’intégrale 
fi* 

I F (x)  dx , était  nue  fonction  de  .r  ayant  pour  dérivée 
F (.r).  Soit  o (.r)  une  fonction  particulière  trouvée  par 
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un  moyen  quelconque,  et  satisfaisant  à celle  condition  : 
la  fonction  la  plus  générale  qui  y satisfera  sera,  par  ce 
qui  précède, 

?(*)  + <■. 

c désignant  une  constante  arbitraire.  Donc  / F (x)  dx 

est  compris  dans  l’expression  générale  <p  (x)  c , et  il 
ne  s’agit  plus  que  de  fixer  la  valeur  qu'il  faut  donner  à 
l’indéterminée  c pour  obtenir  l’intégrale  cherchée,  qui  est 
complètement  déterminée.  Posons  donc 


r 


F ( x)dx  = y (j:)  c, 


et  donnons  à x une  valeur  particulière  quelconque  ; les 
deux  membres  devant  être  toujours  égaux,  on  en  déduira 
la  valeur  de  c,  si  celle  du  premier  membre  est  connue.  La 
plus  simple  de  toutes  les  valeurs  de  x à choisir  est  x0  qui 
annule  évidemment  le  premier  membre,  d’après  sa 
signification  même;  et  il  en  résultera 

?(x„) -+- c = o,  d’ofi  c = — <p(x„), 

•et  par  suite 

r* 

F (x)  dx  = f (x)  — ? (x,  ;. 


r 


Celle  formule  exprime  que  l’intégrale  est  l’accroisse- 
ment que  prend  une  fonction  <p(x)  ayant  pour  différen- 
tielle F(x)<7x,  lorsque  l’on  passe  de  la  valeur  x0  à la 
valeur  x de  la  v ariable.  Et  c’est  ce  qu  il  est  facile  de  recon- 
naître directement  : en  efïel,  l'accroissement  fini  d'une 
fonction  est  égal  à la  somme  des  accroissements  infini- 
ment petits  qu’elle  prend  successivement , quand  on  fait 
passer  la  variable  de  la  première  valeur  à la  dernière  par 
degrés  indéfiniment  décroissants.  Or  cette  somme  est 
égale  à la  limite  de  celle  des  différentielles  de  la  fonction, 
qui  11e  diffèrent  des  accroissements  mêmes  que  de  quan- 
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li tés  infiniment  petites  par  rapport  à eux  : elle  est  donc 
égale  à la  limite  de  F [x)  <tx.  D'où  il  suit  que  pour 

counaitre  cette  dernière , il  suftit  de  chercher  une  fonc- 
tion ayant  pour  différentielle  F ( x ) i(x,  ou  pour  dérivée 
F (x),  et  de  prendre  l'accroisse  (tient  qu’elle  subit  lors- 
qu’on fait  passer  la  variable  de  x0  à X.  Ce  qui  conduit  à 
la  formule  précédente. 

30o.  Remarque.  — Toutes  les  fois  que  Ton  a à calcu- 
ler une  grandeur,  ou  peut  ramener  le  problème  à la  re- 
cherche d'une  fonction,  lors  même  que  la  grandeur  serait 
bien  déterminée,  comme  par  exemple  le  volume  d’une 
sphère  dont  le  rayon  serait  un  nombre  particulier.  Et  jioii- 
seuleinent  parce  qu'ou  pourrait  chercher  l’expression 
générale  dune  sphère  dont  le  rayon  est  indéterminé, 
expression  qui  sera  une  fonction  du  rayon,  dans  laquelle 
on  pourra  ensuite  donner  à ce  rayon  la  valeur  particu- 
lière en  question;  mais  en  conservant  toujours  cette 
valeur  particulière,  on  peut  chercher  l'expression  géné- 
rale d’une  partie  de  la  sphère,  déterminée  par  un  plan 
perpendiculaire  .à  un  certain  diamètre  et  qui  réponde  à un 
segment  arbitraire  de  ce  diamètre  : on  a ainsi  une  fonction 
de  ce  segment  variable,  et  on  aura  le  volume  de  la  sphère 
en  supposant  ce  segment  égal  au  diamètre  mémo.  Avant 
ainsi  ramené  les  problèmes  à la  recherche  d'une  fonction, 
si  l'on  ne  voit  pas  de  moyen  facile  de  la  déterminer  elle- 
même,  on  peut  chercher  si  sa  dérivée  serait  plus  facile  à 
connaître.  S’il  en  est  ainsi , le  problème  est  ramené  à celui 
dont  nous  nous  occupons,  et  qui  a pour  objet  de  remonter 
d’une  dérivée  à la  fonction.  C’estaiusi  que  l’on  aurait  pu 
prendre  tous  les  problèmes  des  limites  de  sommes  que 
nous  avons  étudiés  sous  un  autre  point  de  vue  qui  était 
plus  naturel,  et  devait  se  présenter  le  premier. 
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CHAPITRE  II. 

DIVERSES  MÉ1HODES  D’INTÉGRATION. 


30G.  Intégration  immédiate.  — Lorsqu’on  reconnaît 
dans  l’expression  à intégrer  la  différentielle  d’une  fonc- 
tion conuue,  il  suffit  d’ajouter  à cette  fonction  une  con- 
stante arbitraire  pour  avoir  l'intégrale  générale  deman- 
dée} et  il  est  bon  d’observer  que  si  l’on  multiplie  une 
différentielle  par  une  constante  quelconque,  l’intégrale  se 
trouve  multipliée  par  le  même  nombre.  Ainsi  d’abord, 
en  considérant  les  différentielles  de  toutes  les  fonctions 
simples,  comme  nous  l’avons  déjà  remarqué  vers  le  com- 
mencement du  calcul  différentiel,  ou  formera  un  premier 
recueil  d’intégrale^  indéfinies,  renfermées  dans  le  tableau 
suivant  : 


/'  Xm+  • 

d.xm+f  = (m  -f-  i ) X** tlx , . . , j I mdr  = — - -f-  C, 

J .a*  — a*  I adxt , Ja^dx  -zz  j—  -+•  C,  ^ c*  dx  = er  C, 


d.  logXr 


lojjt? 


xla’ 


d.  Mil  x = cos  xdr, . 


/dx  logx 

= - -f-  C — - 1 X -J-  (q 

X logtf 

J*c 08  Xllx  = Mil  X+C, 


d . cou  x ~ — 

- si  II  Tilx  t 

. . , I sin  rdr  = 

J.tangx  = 

dx 

r dx 

costx, 

J cos*x  — 

t/.col  X — — 

(Le 

...  f—  = 

sin  * x 

J sin* * 
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il.  arc  si n x 

dx 

r dx 

>/ 1 — 

1 

d.  a Pc  co  s x 

— dx 

...  f ~ d ' - 

r, 

1 1 

~» 

J V ! — -*-1 

dx 

r _ 

1 -f-X* 

j i+i' 

d,  arc  cot  x 

— dx 

r-dx 

I -t-  x*  7 

' J i+r 

11LS  LIMITES  DE  SOMMES. 

= arc  sin  r C, 

= arc  cos  j-  -+*  C, 
arc  tang  r + C, 
arc  cotx  -h  C. 


Nous  désignons  ici  par  x une  variable  quelconque,  qui 
pourrait  être  une  fonction  d’une  autre  variable. 

En  d’autres  termes,  on  peut  remplacer  x par  une 
fonction  quelconque  y (.r)  dans  toutes  les  formules  pré- 
cédentes. Ainsi,  par  exemple,  la  première  donnera 

307.  Il  y a une  remarque  à faire  sur  la  formule 


/ 


x"(ijn  : 


C. 


Elle  devient  illusoire  lorsque  l’on  suppose  m = — i . Dans 
ce  cas,  la  dilïéreuliellc  est  — ; et  son  intégrale  lx-f-C 
n’étant  plus  algébrique  ne  saurait,  en  effet,  être  fournie 
par  l’expression  algébrique  --  — — ^ 4-  C. 

Néanmoins,  comme  la  formule  est  exacte,  quelque  près 
que  m soit  de — i,  on  peut  en  déduire  l’expression  qui 
doit  la  remplacer  dans  ce  cas  particulier,  en  faisant  con- 
verger m vers  la  limite  — i,  et  choisissant  la  constante 
arbitraire  de  manière  à ce  que  le  résultat  tende  vers  une 
limite  finie.  11  suffira,  pour  cela,  de  mettre  le  second 

membre  sous  la  forme h C, , et  la  première 


m ■+■  i 


426 


livuk  nr. 


partie  se  présentera  sous  la  forme  - pour  m 


i, 


Ci  étant  une  constante  arbitraire;  on  aura  ainsi  constam- 
ment 

__  ^«4-1 


/ 


Jf'ttx  — 


m -4-  1 


c,. 


La  première  partie  qui  devient  - quand  on  fait  m = — 1 , 

a une  limite  déterminée,  égale  à lx — ln;  et  si  l’on  fait 
Ci  — 1 . a — C',  C'  restant  arbitraire , on  aura 


J Jt~'  dx  = 1 x C , 

ce  qui  s’accorde  avec  la  troisième  formule  du  tableau  pré- 
cédée t. 


308.  Intégration  par  décomposition.  — La  difléren- 
tielle  d’une  somme  de  fonctions  étant  la  somme  des  diffé- 
rentielles de  ces  fonctions  , il  s’ensuit  qu’on  aura  l’inté— 
' grale  générale  d’une  somme  de  différentielles,  en  faisant 
la  somme  de  leurs  intégrales,  et  y ajoutant  une  constante 
arbitraire,  si  l’on  n’en  a déjà  ajouté  dans  les  intégrations 
partielles. 

On  pourra  donc  intégrer  une  expression  différentielle, 
si  l’on  peut  la  décomposer  en  plusieurs  autres  dont  on 
connaisse  les  intégrales.  Quelquefois  la  décomposition 
n’est  employée  que  pour  ramener  à des  expressions  plus 
simples,  que  l’on  cherche  ensuite  à intégrer  par  d’autres 
procédés. 

Le  nombre  des  parties  dans  lesquelles  on  décompose  la 
fonction  donnée  peut  être  infini  ; c’est  ce  qui  arrive  quand 
on  la  développe  en  série  : dans  ce  cas  il  faudra  toujours 
faire  la  somme  des  intégrales  des  différents  termes;  mais 
il  y a quelques  précautions  à prendre  relativement  à la 
convergence  des  séries,  et  uous  reviendrons  plus  tard  sur 
ce  point- 
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309.  Intégration  par  substitution. — St  l'on  a à intégrer 
F (x)  de,  et  que  l’on  pose x = çp  (z) , d'où  rlx  = ÿ {z)<lz, 
l’expression  donnée  devient  F [tp  (z)]  <p'(z)  tlz\  et  la  li- 
mite de  la  somme  des  valeurs  de  celle-ci  sera  la  môme 
que  la  limite  de  la  somme  des  valeurs  de  F (x)  dx , 
pourvu  que  les  valeurs  extrêmes  se  correspondent  dans 
ces  deux  sommes.  Donc  on  aura 

( F[x)dx=f  F[?(z)]?'(z)rfz, 

J*. 

pourvu  que  z0  et  z,  soient  déterminés  par  les  équations 
*.=  ?(*«)>  ■*■.  = Ÿ (z-  )• 

On  conclut  de  là  que  l’intégrale  définie  f !•  ( x ) rfx  -I-  C 

J*. 

peut  être  remplacée  par 


r 


F [ÿ(s)]?'  (i)dz  -4-  G. 


On  peut  encore  s’en  assurer  en  observant  que  la  fonc- 
tion , dont  la  dérivée  par  rapport  à x est  F (x),  doit  avoir 
pour  dérivée  par  rappor  t à z, 

V (■*)?'(*)»  »u  F[?(*)]t'(»)' 

La  question  est  donc  ramenée  à trouver  une  fonction 
dont  la  dérivée  par  rapport  à z soit  la  ' fonction 

F[tp(z)]?'(z). 

La  relation  x = <f(z)  étant  arbitraire,  on  parvient 
souvent  à la  déterminer  de  manière  à rendre  la  seconde 
intégration  plus  simple  que  la  première. 

Ainsi , par  exemple  , f F (a: -4- a)  dx  devient,  en  po- 

saut  .r  4-  a =jr, 


f. 


F Cr)  djr. 


xt-+-  a 
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ou,  en  changeant  Ja  lettre  y en  x 


on  a donc 


jr*  X-t-a 

1 F(j)  <lx\ 

x„-*-a 

f F (x-t-a)rl.c=  C F (x)rlx. 

Jx.-t-a 


Si,  dans  1 intégrale  J'  — on  pose  x = aj  , d’où 
dx  = atfjr , on  a 

C <f*  i f dr  • i i jt  . ' 

J ,7’+?  = 7.  J r^p  = - "rc ‘""G' c= à arc tu,,8 ^ ■ 


Soit  maintenant 


/*  xilx 

J \fx’~+a’ 


i x7  -+-  a’  = > ',  xtlx  =_)  (/»  , 


on  aura 


/’  xr/x  /*  . 

j -y- - — = |/r=7  +C  = VxJ-t-  aM-C. 

J /r*  -+-  «'  J 

* 

Voici  encore  quelques  exemples  : 

Jr'y  (e‘)ilr,  ?•=},  r’dx^djr,  J’e*  K (e*  ) dr  = Cv  ( }■)  Jy , 
J COix&^sinx) di,  sin  r —j‘t  J^çusxF (tin xjdx  = f H(7)* 

310.  Intégration  par  parties.  — La  formule 


donne 


<1  ( nr)  rf.  du 

~dT-uTx  + vdx 


f ttdf  — nf  — f vdu , 

fl  ramène  la  recherche  de  l’intégrale /ne/e  à celle  de  fi’tlu. 
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Or  on  peut  souvent  décomposer  la  fonction  F (x) , qui  se 
trouve  sous  le  signe  d intégration  , en  deux  facteurs  tels , 
que  l'un  soit  une  différentielle  connue,  et  que  l'intégrale 
à laquelle  on  est  conduit  par  ce  procédé  soit  plus  simple 
que  la  première.  Celte  méthode  s’appelle  intégration  par 
parties.  Soit,  par  exemple,  Jx  cos xdx,  on  prendra 
cos xdx  pour  la  différentielle  dv , et  x remplacera  «;  on 
aura  donc 

fx  eosxdx  = x sin  x — J sin  x<Ix  — x sin  x 4-  cos.e  -t-  C. 
De  même 

fx"  cos  xtlx  x'"  sin  .r  — m J x"‘~'  sin  xdx. 

Celte  dernière  se  ramènera  à une  autre  où  l'exposant  dex 
sera  m — a,  et  ainsi  de  suite;  on  finira  donc  par  arriver 
à Jsmxdx  ou  J cosxdx,  suivant  que  m sera  impair  ou 
pair.  INous  allons  appliquer  ces  diflêrcntes  méthodes  au 
petit  nombre  de  fonctions  qui  peuvent  être  intégrées  gé- 
néralement. 


/,3o 
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CHAPITRE  TII. 

INTÉGRATION  DES  FONCTIONS  HATIONNELl.ES. 


U11.  Toute  fonction  rationnelle  de  jr  peut  être  consi- 
dérée routine  composée  d’une  partie  entière  par  rapport 
à x et  d’une  fraction  dont  le  numérateur  est  d'un  degré 
moindre  que  le  dénominateur  : il  y aura  des  cas  où  l’une 
de  ces  deux  parties  seulement  existera.  La  partie  entière 
s’intégrant  toujours  immédiatement,  il  ne  peut  y avoir  de 
difficulté  que  pour  la  partie  fractionnaire;  et  c’est  la  mé- 
thode de  décomposition  qu’on  y appliquera. 


Soit  donc  dx  la  différentielle  qu’il  s'agit  dinté- 

A*)  / 1 

grer,  F (.r)  étant  d’un  degré  moindre  que  Jtx).  On  c.her- 


F (x) 


citera  à décomposer  j en  fractions  plus  simples,  ayant 


pour  dénominateurs  les  facteurs  premiers  de_/'(':r)i  C(; 
qui  exige  d’abord  que  l’on  cherche  les  racines  de  ce  poly- 
nôme. Supposons-les  déterminées,  et  considérons  d’abord 
le  cas  où  elles  seraient  toutes  inégales;  désignons-les  par 
a,  b,  c Soient  A,  B,  C,...,L,  des  constantes 
indéterminées,  et  proposons-nous  de  satisfaire  à l’i- 
dc nlité 


F (x)  A B C L 

77  -,  — H H F ■ • -t .1 

J \x)  x~—  a x — b x — c x — l 

ou,  en  multipliant  par /(-r), 


(i)  F (x)  = A 


/(«) 

x — a 


X U 


m+,.:+LS& L. 

X C X — / 
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Toutes  rcs  divisions  indiquées  dans  le  second  membre 
donnent  des  quotients  entiers,  et  les  indéterminées  sont 
en  même  nombre  que  les  dillérents  ordres  de  termes,  re- 
lativement à x : on  pourrait  donc  trouver  leurs  valeurs 
en  égalant,  suivant  la  méthode  ordinaire,  les  coefficients 
des  mêmes  puissances  de  x dans  les  deux  membres.  Mais 
il  existe  dans  le  cas  actuel  un  moyen  beaucoup  plus 
simple.  En  effet,  si  l’on  fait  x — a , l’identité  subsistera 
toujours,  et  tous  les  termes  du  second  membre  disparai- 
/(*) 


iront,  excepté  A 


Pour  savoir  ce  qu’il  devient,  on 


pourrait  faire  d’abord  la  division  par  x — a,  puis  faire 
x = a dans  le  quotient  entier.  Mais  il  vaut  mieux  traiter 


la  fraction 


/(*) 


d’après  la  règle  relative  aux  fractions 


qui  se  réduisent  à et  l’on  voit  alors  qu’elle  se  réduit 

Ainsi  1 hypothèse  x=  a réduit  l’identité  à la  formule 
suivante  : 

F{«)  = A/'(a),  d’où  A=^; 

et  comme  f [a)  n’est  pas  nul,  puisque  ci  n’est  pas  une 
racine  multiple,  il  est  toujours  possible  de  déterminer  A 
de  manière  à ce  que  l’éqnation  (i)  ait  lieu  pour  x — a. 
On  voit  de  même  qu’en  prenant 


F(è) 


r F(c) 

c -rw 


fVŸ 


l’équation  (i)  sera  satisfaite  par  x = b,  x=  c,...,  ,r=  /. 
Il  reste  à en  déduire  la  preuve  de  l’identité  (i)  ; car  il  est 
très-important  d’observer,  en  général,  qu’il  ne  suffit  pas 
d’avoir  trouvé  des  valeurs  pour  les  coefficients  indéter- 
minés, lorsque  l’on  n’a  pas  prouvé  d’avance  la  possibilité 
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du  développement.  Ur  on  sait  que  quand  deux  fonctions 
entières  de  x sont  égales  pour  un  nombre  de  valeurs  par- 
ticulières de  x,  supérieur  au  degré  du  terme  le  plus  élevé, 
elles  sont  égales,  terme  pour  terme.  Doue  les  deux  mem- 
bres de  l’équation  (1)  sont  rendus  identiques  par  les  va- 
leurs trouvées  pour  A,  11,  C,...,  L,  puisqu’ils  sontégaux 
pour  les  diverses  valeurs  a , b,  e,...,  /,  dont  le  nombre 
surpasse  d’une  unité  le  degré  du  terme  le  plus  élevé. 

312.  S’il  y avait  des  racines  imaginaires,  rien  ne  serait 
changé  dans  les  raisonnements  précédents.  Les  constantes 
qui  se  rapporteraient  à deux  racines  conjuguées,  ncdilfé- 
reraient  l’une  de  l'autre  que  par  le  signe  de  v — 1,  et  les 
deux  fractions  seraient  de  la  forme 

M — N V — T M + N 

x — a — 6 y — 1 x — — 1 

Si  l’on  veut  faire  disparaître  les  imaginaires , on  effectuera 
la  somme  de  ces  deux  fractions,  qui  se  réduira  à 

2 M (x  — a) -4-  26N 
(x  — a J3  ■+■  6‘ 

On  agirait  de  même  pour  toutes  les  autres  racines  imagi- 
naires. 

313.  Supposons  maintenant  que  l'équation 

/(x)  =0 

ait  à la  fois  des  racines  inégales  et  des  racines  égales;  soit 
a l’une  quelconque  de  ces  dernières,  et 

/(x)  = (x  — n)-?(xj, 

le  polynôme  y (ar)  n’admettant  plus  le  facteur  {x — ,n)\ 
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(0 


F (*)  _ X 

/(*)  "(-*—<* )",n  (x  — «yï 
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A, 


T »“* 


-Î33 


-(O’ 


ou,  on  multipliant  pai'i/(x)*, 


« ; 


j F(jt)  — As(.r)4  A,(x  — «ij  ?(*)-+-  A,(x—  «)'j> 


-KA.»->(r  — «)"“■  9>(»)  + P(i-  «)" 


Le  nombre  des  coefficients  du  polygone  P,  ajouté  au 
nombre  des  constantes  A,  A,,...,  A,„_,,  est  égal  au 
nombre  des  termes  de  cette  équation,  et  il  s’agit'dc  les 
déterminer  de  manière  à la  rendre  identique.  Si  l’on  y 
fait  x =•«,  on  obtient  » 


F(fl)=  Ay(fl), 


d’où  l'on  tirera  la  valeurdeA.  Diflèrcntianl  l'équation  (a) 
et  faisant  ensuite  x — a , il  vient 


F'(«)  = Acp'  (n)  + A,  y (n). 

Diflérentiant  successivement  la  même  équation  et  faisant 
ensuite  .r  = a , on  introduira  à chaque  fois  un  nouveau 
coefficient,  et  l’on  pourra  ainsi,  au  moyen  de  ta  — i dillé- 
ren  lia  lions,  déterminer  A,  A,,...,  A,„_t.  I.cs  termes  pro- 
venant de  P (.r — «)’“  disparaîtront  tous  par  l’hypothèse 
x = a.  . 

Cherchons  la  formule  générale  qui  représente  toutes 
ces  équations  successives,  et,  pour  cela,  difl’érenlions  p 
fois  l’équation  (a). 

Pour  savoir  ce  qui  resté  de  chacun  des  termes  quand  on 
fera  x—a  après  la  différentiation , considérons  lclerme 
général  A„  (x — a)"  y (x).  On  trouvera  sa  dérivée  de 
l’ordre  p au  moyen  de  la  formule  connue 

— QpR-\-pQp~'  R'  -+-  ■ Q'-’  R"  -4- . -t-  QRr, 

djC*  1.2  • 
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dans  laquelle  les  exposants  de  Q et  R sont  des  indices  de 
différentiation.  O11  aura  ainsi 


(3) 


dr[(x  — a)»y(x)j  _ 


dxr 


"(n  — ’►)  •("  — p + '){*— 


■ Gi(n  — 1)..  .(«  — fl  -h  i){x  — «)•-<>+•  f'(») 


— — 1\ n(n  — 1)...  (h— /M-3)  (x— «)"-*+»  p*  (x fx— û)*,ç^(jr). 


Si  /j  est  plus  grand  que  n , les  premiers  termes  auront  des 
exposants  négatifs,  et  on  devra  les  omettre  parer  que- 
leurs  coellicieuts  seront  zéro;  cela  tient  à ce  que  quand 
(x — a)  sera  aflecté  de  l’exposant  zéro,  il  dounera  zéro 
pour  dérivée.  •' 

Voyons  maintenant  ce  qpe  devient  le  second  mem- 
bre de  l’équation  (3)  quand  on  y fait  x = a.  Si  l’on 
a p n , il  sç  réduit  à zéro.  Si  l’on  a p — n , il  se  réduit 
à son  premier  terme  n (n  — 1). . . 2. 1 y (a).  Enfin,  si 
l’on  a /;>/(,  il  faudra  se  borner  à prendre  le  terme  qui 
en  a p — n avant  lui,  parce  qu’il  aura  zéro  pour  expo- 
sant: les  précédents  auraient  donc  un  exposant  négatif  et 
doivent  être  omis , comme  nous  l’avons  dit;  et  les  sui- 
vants deviendront  nuis  quand  011  fera  x — a.  Le  second 
membre  de  l’équation  (3)  se  réduit  donc  alors  à 


p(p  — »)•  • (/>  — »+!  ) y'1-"  («)• 


Donc  l’équation  (2),  dillérenliée  p fois  en  supposant 
p<^m,  dounera,  pour  x ==  a , en  observant  qu’il  faut 
s’arrêter  à n — />, 


— i)  A,ï"-*  (*)  -t~. . . 

-+-/>*/•—  0-  (#  — « -t-  i)AJ1pe-"(a)-i-. — 1). . . t i k f{m\ 


Telle  est  l’équation  générale  qui , en  donnant  à p toutes 
les  valeurs  entières  depuis  o jusqu’à  m — 1 inclusivement, 
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fournira 
chacune 
sont  les 
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équations,  d’où  l’on  déduira  successivement 
des  quantités  A,  A,,,..,  A„._,.  Ces  équations 
suivantes  : 


(5) 


F (a  ) = Ajj(o), 

F'(o)  = A?’(«)  -+- Alf(»), 

F'  («)=  Aç>*  («  ) .+.  a A,P'  (a  )-e  3. , Alf,(«), 

F"(a)  = Af-(a)  -e3A1,''(/,)-f-3.aA,f'(a)-f-3.a.,A<p(a) 

F-  • (a)=A  p—  («)-f  (m  1)  A,y-  •(.)+(„-  a)A,f— '.(„)V  . 

+ (»!-  0(»c-  A^  ^fa). 


La  première  équation  donne  la  valeur  de  A,  et  ce  sera  la 
seule  inconnue  si  m = . ; la  seconde  fait  ensuite  con- 
naître iranukiiatement  A,,  la  troisième  A,,  et  ainsi  de 
suite  jusqu’à  A,„_,  : et  il  n’y  aura  jamais  impossibilité 
parce  que  le  coefficient  du  dernier  terme  n’étant  jamais 
zéro,  on  trouvera  toujours  une  valeur  finie  pour  chaque 
inconnue.  1 

Il  reste  a prouver  que  réciproquement,  si  l’on  prend 
pour  A,  A,»...,  Am_u  les  valeurs  ainsi  déterminées,  on 
aura  satisfait  à l’identité  (a).  En  effet,  ces  valeurs  sont 
t.rees  des  équations  (5),  qui  expriment  que  1’i.ypothèse 

x _ a annule  le  polynôme  suivant  et  ses  m — i premières 
dérivées,  ' 

F(x)  — A?  ( x ) — A,  (x  —n)y[x)—  A,  (x  — «)’?(x)  ...  . 

— A„_,  (x  — a )"—'Ÿ(x). 

Donc  d’après  un  théorème  connu,  ce  polynôme  est 
divisible  par  (x—  a)"*  et  peut  être  mis  sous  la  forme 
(x  — o)m.  Pétant  un  polynôme  entier  qu’il  sera  facile 
de  connaître.  Donc  les  identités  (a)  et  (,)  seront  satis- 
faites. 

Lela  pose,  on  pourra  traiter  d’une  manière  semblable 
la  fraction  — relativement  n une  autreracine  multiple, 


4 3t>  LlVftF  III. 

si  elle  en  renferme,  et  euuliuuer  ainsi  jusqu’à  la  dernière. 
F (x  ) 

La  fraction  ; .-sera  donc  décomposée  en  fractions  dont 
/(■*) 

les  numérateurs  seront  indépendants  de.r,  et  dont  les  dé- 
nominateurs ne  renfermeront  respectivement  qu'un  seul 
facteur  premier  de  f(x ),  élevé  à une  puissance  égale  ou 
inférieure  au  degré  de  multiplicité  de  ce  facteur. 

l)e  plus,  il  est  facile  de  reconnaître  que  cette  décompo- 
sition ne  {veut  se  faire  que  d’une  seule  manière;  car  si  les 
constantes  relatives  à la  racine  a,  par  exemple,  étaient 
susceptibles  de  plusieurs  valeurs,  on  devrait  les  trouver 
tontes,  soit  que  le  calcul  fût  fait  d’abord  pour  celte  ra- 
tine, ou  pour  toute  autre.  Or  nous  avons  reconnu  que 
les  constantes  A,  A,,...,  A.„_,  ne  pouvaient  avoir  cha- 
cune plus  d’une  valeur.  Donc  il  n'est  possible  de  décom- 
poser la  fraction  que  d’une  seule  manière  en  fractions 
simples  delà  forme  proposée. 

On  conclut  de  là  que  pour  les  racines  autres  que  la 
première  n,  il  ne  sera  pas  nécessaire  de  recommencer  les 
calculs  sur  le  polynôme  P et  les  suivants.  Il  sullira  de 
changer  dans  les  équations  (5)  les  quand  lés  m , a et  ç (x), 
en  celles  qui  se  rapporteront  à toute  attire  racine  de  l’é- 
qnation  f[. r)  = o;  car  c’est  ce  que  l’on  obtiendrait  en 
commençant  successivement  par  chacune  d'elles. 


314.  Les  calculs  précédents  exigent  que  l’on  forme  le 
polynôme-tp  ( x ) qui  est  le  qnotieut  de  la  division  de  J (. r) 
par  ( x — n)“.  On  peut  se  dispenser  de  faire  cette  opéra- 
tion. et  exprimer  y (a) , <p'  (a),...,  tj/"-1  («),  au  moyen 
des  dériv  ées  de  la  fonction  f(x)  elle-même  : on  les  substi- 
tuera ensuite  dans  l’équation  générale  (4),  de  laquelle  st; 
tirent  toutes  les  équations  (5).  Or,  si  l’on  dilférentie  les 
deux  membres  de  l'équation 

/{*)  — {■*  ~ 
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ils  s*:  réduiront  à zéro  par  f hypothèse. e —n,  si  le  nombre 
des  différentiations  est  inférieur  à ni.  Supposons-le  donc 
égal  à ni  -+-  />,  p étant  un  nombre  entier  et  positif  quel- 
conque. 

Il  est  inutile  de  réjnîler  ici  ce  qui  a été  dit  au  sujet  de 
l'équation  (3),  et  l’on  aura,  en  faisant  x = a dans  les  dé- 
rivées de  l’ordre  ni  -b  p, 

f"+p  (a  — (/«  -+-  p)  (m  4-  p — 1 . . . (p  4-1 ; Ÿ (*)» 

d’où 

_ .1m+p(«) 

,fP  “ (ni  -bp)  [m  -b  p — 1 )■■  -(p  +1) 

L'équation  (4)  devient,  par  là, 

r,  , . _ A /m*p(.*i h K /"+'-•  (a) 

(«1  ■+■  p ) {m  -t-p  — «).  • .(p-4-  1)  1 (m  h- p — 1).  ..(/>-*-  1 ) 

/■"■+>-•(«,  fm( 

4-  A,  -- - ; r ■+- 4-  A — — — - — N« 

(w  + ^-  IJ  •(/'  4-  I;  “ »*i(  #M  — i ) . . (/>4-l) 

•Si  l’on  donne  à p toutes  les  valeurs  depuis  o jusqu'à 
m — i..  ou  aura,  pour  déterminer  A,  A,,...,  A„_, , les  ni 
équations  suivantes  : 


F(«)=A-J 


fm  II 


m (m  — i . 


K'  ( û ) =z  A 
F"  { • ) = A 


/"»'(")  ^ /«(■») 

( ni  -t-  O - 'I  1 ni  ( ni  — t ) . . . > 

fm+’  («)  , -/*•+*  fa)  . J » ; a ) 

( m •+•»)...  3 1 ( m -4-  i ) "T"  * m . . . 3 ’ 


F— («)  = 


(lM—  I ...  ni  ' ( .»  ni  — 3 ; ...  w 


• • ■+■ 


/"(a) 


315.  Les  calculs  précédents  peuvent  s appliquer  aux 
racines  imaginaires  égales,  aussi  bien  qu'aux  racines 
réelles.  Mais  les  réductions  entre  les  termes  homologues 
relatifs  aux  racines  conjuguées  ne  donnent  pas  immédia- 
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te  ment  des  résultats  aussi  simples  (|Ue  le  mode  de  décom- 
position que  nous  allons  faire  connaître. 

Soient  a ± 8 ^ — i deux  racines  multiples  de  l'ordre 
m de  l’équation /(.r)  = o,  de  sorte  que  l’on  ait 

./(•r)  = [(.r  *)'■  + 6’]”  <f  (x'  . 

( )n  posera 

Fit)  __  Ax  -4-  B *. T + ».  iJ-+-  K«-,  P 

/{r ) l(x  — ' [(r  — ( X _ K)<  + g»  “*■  J.  x)’ 

OU 

F ( .)  as  (Ar  + B)?(x)  + 'A,t+  B,)  [J*  - «)*  -h  i']  f(i) -i- . . 

+ (*„_,*  + x - «)•  + 6‘ ]—■  9 (*)  + P f (x  - «)*  + C’  )” 

Le  nombre  des  coefficients  indéterminés  est  égal  au  nombre 
des  termes  qu’il  faut  égaler  de  part  et  d’autre,  en  ayant 
égard  à ceux  du  polynôme  P.  Mais  nous  nous  proposons 
ici  de  déterminer  seulement  A,  H,  A,,  B,,...,  Am_,, 

Or,  si  l’on  fait  x = % rfc  {3  v — t dans  la  dernière  équa- 
tion et  dans  scs  dérivées  successives,  chacune  des  équa- 
tions ainsi  obtemies  se  partagera  en  deux  autres,  à cause 
de  la  quantité  imaginaire  \J  — i ; et,  de  plus,  il  s’intro- 
duira dans  chaque  nouvelle  équation  deux  nouveaux 
coefficients  inconnus.  Ainsi , la  première  déterminera  A 
et  B,  la  seconde  A,  et  B,,  et  la  A,„_,  et  B,„_, . 

Ces  mômes  formules  s'appliqueraient  aux  autres  racines 
imaginaires  égales,  en  changeant  convenablement 

a,  S,  m,  if  (x). 

On  pourrait  encore,  comme  dans  le  cas  des  racines 
réelles  égales,  se  dispenser  de  former  le  quotient  <p  (.r  ), 
et  faire  dépendre  sa  valeur  et  celle  de  ses  dérivées,  |>our 
x = adz8\ — i,  des  valeurs  que  prennent,  dans  la 
’ môme  hypothèse,  les  dérivées  de  f ( x ) ; mais  les  formules 
sont  moins  simples  que  dans  le  cas  précédent. 
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316.  Cela  posé,  revenons  à l'intégration  de  la  fonction 


F(-r) 

/(*) 


dx. 


F (x  ) 

La  décomposition  de  la  fraction ~ — y d’après  les  pro- 
cédés <jui  viennent  d’ètre  exposés^  conduira  à l'intégra- 
tion d’expressions  ayant  respectivement  l’une  des  formes 
suivantes  : 


* A dx  ‘Alix  (Ax-*-B)f/x  (Ax-t-B  )dx 
x — a'  (x  — «")■  (x  — a)' -4- 6’’  [(x  — a)’  — f-  6*]" 

F.xaminons-les  successivement. 

i°.  La  première  donne  immédiatement 


f 


Alix 


= Al  (x  — a ) -H  C. 


x — a 

a®.  On  trouvera,  pour  la  seconde, 

Ailx  A 

(x-«)»~  („—,)(*—  fl) 


Si 


+ c. 


3°.  Pour  la  troisième,  on  la  décomposera  comme  il 
suit  : 

(Ax-f-B)rfx  . A(x  — a )dx  (Aa  + B)f/x 

(x — aj’  + ê*  (x  — a)’-!-®1  (x — a)!-4-6’ 

La  première  de  ces  deux  nouvelles  fractions  ayant  pour 
numérateur  le  produit  de  A par  la  moitié  de  la  difléren- 
lielle  du  dénominateur,  est  la  différentielle  de 

~l[(x  — a)1  4-  ê',J. 

Pour  intégrer  la  seconde,  on  posera 


x — a — Hz,  d’ofl  lix  — nllz, 


et  elle  dov ient 


A a -f-  B lit 

• r+z- 
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ce  <|ui  est  la  dill’érentielle  de  „ 
A a + B 


g 


arc  tang  s. 


1 ( ( x — a.  )'  -k£’  J -t-  A - arc  tanj;  -h  <’■  ■ 


Donc 

/(  A X -+-  It  ) di  A 

4°.  Quant  à la  dernière  expression 

. ( \~x  + B ) dx 

f ( jr  — a)’  * 

on  la  décomposera  ainsi  : 

A (x  — a)d.v  ( A a 4-  B ) dx 

• [(x—  a)* 4-6*]*  +’  [>  — «)*  4-6’]" 

J,a  première  partie  est  la  dillérenticlle  de 

- A 


s *2  (n  — r)[(x  — a)’ 4-  6’]*  1 

i • ( A a 4-  B ) dx 

Pour  intégrer  la  seconde  partie  ^ -g-  -j„  » on  posera 

x — a = 6 z , et  elle  deviendra  i loul 


g»- 

sera  donc  réduit  à intégrer  -, -,  — c,  ; or  on  a idenlique- 

~r-  J J 

ment 

I I 4-  Z1  — Z’  I l' 

( z1  4-  i)"  (i’4-  l)*  _ (ï’4-  ( a’  -t-  1 )"  ' 

donc 


r dz  r dz_  r zuu 

J («»4-  I Y~  J (*’+  i)"-1  J (*’+  ')• 

Mais  l’intégration  par  parties  donnera 

r «’  . _ *.Li H.  ■ f * . 

J ' s'  -,  i "1  n — r !)*-■  >(«  — i)  J -t~  t)’~‘  ' 
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substituant  dans  la  précédente  , il  vient 

/'  ils  s in  — 3 /’  dz 

( ■+■  i )"  ~ fui  - 3 j(  i'-f-  i)"-1  "+"  3H  — i J (s1  -+-  i)"-' 

L’intégration  étant  ramenée  à une  autre  semblable  , 
mais  dans  laquelle  l’exposant  de  s*  -l-  i est  diminué 
d’une  unité  , on  parviendra  , par  une  Suite  de  réductions 

analogues,  à l'intégrale  de  , qui  est  arc  tang  3. 

On  obtiendra  ainsi  la  formule  suivante  : 


r </£  _ i 

J («’  + i)'  h n — 3)  (*'  - 


— /,  (■»»  — (»«  — «i 

— 3 ) ( 3 n — 5 ) ...  5 . 3 


( 3 n — 3 ) ( 3 n • 


(111  — 3)(an  — 4). ..4.’ 


( 3 N — 4 )(  ’ n — G )■  • .4  •* 
5). .3.1  , 

arc  tang  î -+-  (. 


; *’  4- 1)”-* 


I 


....  . Aj  + B , 

Si  I on  multiplie  cette  expression  par  et  qu  on 

remplace  z par  — *•>  on  aura  l’intégrale  indéfinie  de 

( A 3 -h  B)rfc 
[(*  — *)’  -t-S7]"’ 

on  connaîtra . par  conséquent,  celle  de  la  fonction  pro- 
posée 

( \x  4-  B )<lx 
[ (*  — * ) ’ ■+■  6*  ]" 


Ainsi,  au  moyen  des  méthodes  qui  viennent  d’èlre  cx- 
posées,  011  pourra  intégrer  toute  expression  algébrique 
rationnelle. 
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CHAPITRE  IV. 

INTÉGRATION  DES  FONCTIONS  ALGÉBKIQl'ES 

in rationnelles. 


•517.  Radicaux  du  second  degré.  — Il  n’y.  a qu'un 
très- petit  nombre  de  fonctions  irrationnelles  que  l’on 
sache  intégrer  sous  forme  finie. .Nous  allons  examiner 
celles  dont  l'intégration  peut  s’effectuer  avec  une  certaine 
généralité.  > • 

Nous  commencerons  par  les  fonctions  où  la  seule  quan- 
tité irrationnelle  est  un  radical  du  second  degré,  sous  le- 
quel se  trouve  un  polynôme  du  second  degré:  du  reste,  ce 
radical  peut  être  combiné  algébriquement  avec  x,  d’une 
manière  quelconque. 

Comme  on  peut  faire  passer  hors  du  radical  le  coeffi- 
cient du  terme  qui  renferme  .r’,  nous  pouvons  représen- 
ter la  différentielle  proposée,  par 

F (x,  y»  -f-  b. dx. 

Pour  intégrer  cette  expression,  il  suffira  de  remplacer  x 
par  une  fonction  d’une  autre  variable  telle,  que  les  quan- 
tités .r,  dx  et  \Ja+-  bx±x ’ soient  rationnelles;  car 
on  retombera  dans  la  théorie  précédente,  qui  donnera 
toujours  le  moyeu  d’effectuer  l’intégration. 

i°.  Supposons  que  x ’ ait  le  signe  sous  le  radical. 
On  pourra  poser 

V n + /u'  + x;  = S + J; 
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d’où 


n + bx  — a zx  4-  3’,  btl.c  2 ztlx.  4-  ixdz  4-  9.  z<tz, 
Z1 


z1  — n l(z7  — bz  -+-  n ) 

— 1 djc  ~ 


(b  — 1 z)  5 

i , — z'  — bz  -f-  a 

y a -+•  6j:  -4-  z*  = , ---• 

2Z  — b 

La  différentielle  proposée  devient  donc  rationnelle  par 

cette  transformation.  On  aurait  encore  pu  poser 

• # 

y n -+-  bx  x1  = \ja  4-  xz  ; 

il  en  résulterait 

b 4-  x — o.z  H-  xz\  dx  = 7.dz  y/c;  4-  î’c/r  4-  2 xzdz, 

2zy/cj — b z’Ja  — bz 

x — — , djc  — 1 


yJTt 


' y a 4-  bx  4-  x1  = 


dz, 

(l— ïV 
z7  y'«  — b+  y/  n 
— 8’ 

< 

La  dilïérenticlle  proposée  devient  donc  encore  ration-  k 
itelle;  mais  cette  transformation  aurait  l’inconvénient 
d’introduire  des  imaginaires  si  ci  était  négatif. 

On  peut  encore  employer  une  troisième  transforma- 
tion quand  les  racines  du  trinôme  a-\-bx-\-xt  sont 
réelles;  ce  qui  aura  toujours  lieu  dans  le  cas  où  la  trans- 
formation précédente  ne  peut  se  faire  en  quantités  réelles. 

Soit 

a 4-  bx  4-  x7  = (x  — a)  (x  — 6), 
a et  c étant  réels;  posons 

y/ci  4-  bx  4-  x7  — \x  — a ) z, 

op  en  tirera 

• x — 6'=  (a: — a)z%  dx  = z’rfr  4-  2 (x  — cn)zdz, 

— otz'  2 z ( Ç — a ) 

x :=  j dx  = — rr  dz, 

I — z7  (1  — z’)’ 


(S  — a)  z 

y « 4-  bx  4-  x — ---•  ■ 
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2°.  Dans  le  cas  où  x1  serait  allècté  du  signe  — sous 
le  radical , on  ne  pourrait  employer  la  première  de  ces 
trois  transformations.  On  pourrait  employer  la  seconde 
si  a était  positif.  Enfin  , si  a était  négatif,  les  racines  du 
trinôme  a bx  — x*  seraient  réelles,  sans  quoi  le  radi- 
cal \fa  -f - bx  — x*  serait  toujours  imaginaire  ; alors  on 
■ emploierait  la  troisième  transformation  qui  n'exige  que 
la  réalité  des  racines  du  trinôme. 

318.  On  pourrait  encore  rendre  rationnelle  une  fonc- 

tion algébrique  qui  renfermerait  deux  radicaux  de  la 
forme  . • . 

t-x,  yb+x;- 

pour  cela  on  poserait , * 

y'a  -4-X  ==  s, 

d’où 

* x = v — n , dx  7.idz,  ^b+x—ÿi’-hb — a. 

Substituant  ces  valeurs  dans  la  fonction  différentielle 
donnée,  elle  ne  renfermera  qu'un  seul  radical  du  second 
degré  qui  affectera  une  expression  «lu  second  degré  en  z . 
On  retombe  ainsi  dans  le  cas  précédent. . 

319.  Appliquons  ces  transformations  à quelques. cas 
particuliers. 

Soit 

dx 

\>  a -+-  bx  -+-  x 1 

posant 

\]n  +-  bx  -+■  x’  — Z X , 

on  en  déduit 

, , 2 ( S — x)  dl 

n ■+•  bx  =:  — i xs  4-  s , dx  = , , 

b ■+■  2 z 

dx  dx  1 fh 

,z  ~ 'c  \ « +-  bx  -f-  xz  b -j~  Il 
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donc 


f. f,r i-  = f(;*+i)  + c 

. . y' fl  H1  +•  r'  «/  • b Z 

= I -f-  .r  -4-  y*fl  -+-  èx  4-  x’J  -+■  C- 
Dans  le  cas  où  l'on  aurai l b — «>,  on  trouverait 
f ■ - = l(i  + ^«  + .r1)  ,-t-  C. 

J y fl  -I-  xJ 


I12Ü.  (Considérons  maintenant 
dx 


y a -t-  6x  — x’ 
y^«  + bx  — - x'  ---  y d 4"  ~ > 

dx  2 dz 


et  posons 
d'où 

b — x = 2 a v'«  -+-  xî’  , 

donc 

J a (-  bx  — x*  — \J a 

ij»3=C  — mrclang  — - — • 


yVi  -H  jl'Z 


f =C~ 

J yja  bx.  — xr 


•j  arc  tarifa 


Si  les  racines  du  trinôme  a -f-  bx  — x*  sont  réelles, 
on  peut  employer  la  troisième  transformation  , et  poser 

y <n  -h  bx  — x*  = (x  — a)z, 

en  supposant 

x’ — bx  — a — [x  — a)  (x  — 6). 

Un  aura  d'abord 

ê — x=  (x—  a)  z\  — dx  (i  4-  ï’}  = 2 (x  — «)  Sdz, 
dx  2 dz 

(*~  *)S  1 + =’’ 
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donc 


h 


dx 

y n -+-  bx  ■ 


- = C — i arc  tang 

r3 


\J— 

y x — a 


J — ïi  -4-  b -f-  \j b*  -f-  4 

==  G — 2 arc  tang  i / J- 

V 2x — 6 -(-  y/ é1  H-  4 fl 
j / ~2X~—  Z»  y 

_ V 1 l 7â7+Tà  j 

— C — arc  tang 7 — _ C — arc  cos 

/ 2 x — b \ 


21 — Z» 
VA’-f-  4U 


Dans  le  cas  particulier  où  A = o,  a = î,  cette  dernière 
formule  donne 


/>£== c- 

J y'  l — J1 


arc  cosx  = C'  -+-  arc  sin  x. 


L’autre  transformation  donnerait,  dans  ce  cas, 

<J  l — x'  — I 


r_i l-=c- 


2 arc  tang  - 


= C — arc  tang  — c . 

Y»  ~ -r1 


-arc  sin  x, 


résultat  identique  au  précédent. 

321.  On  a souvent  à intégrer  des  expressions  de  la 
forme  suivante  : 

(ax-t-ë)rfx 
y/fl  -f-  bx  — x1 

On  introduit  alors  au  numérateur  la  différentielle  de  la 
quantité  soumise  au  radical , cl  l'on  décompose  cette  diffé- 
rentielle dans  les  deux  sui\ antes  : 

a(x-^)rfx  ^ («  + —)«£« 

Sja  + bx  — xJ  y/«-t-Z»x  — x’ 
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La  première  a pour  intégrale  — x y«  -f-  i.r — x’.  et  la 
seconde  rentre  dans  le  cas  précédent. 

322.  La  différentielle  — — - - f r peut  être  intégrée 

y 'a  -+-  bx  — x1 

d une  manière  plus  simple  que  par  les  transformations 
que  nous  venons  d’effectuer,  en  la  ramenant  à la  forme 


• ■ , expression  qui  a pour  intégrale  are  sin  z.  En 

V i — s1 

effet , on  a 


323.  Fonctions  de  monômes  irrationnels.  — Si  l'on 
a une  fonction  algébrique  rationnelle  des  quantités 


m p r 

x",  x‘ , il  est  facile  de  la  rendre  rationnelle,  en 

même  temps  que  r/x;  il  suffira  de  poser  x — z"'1'  • on 

aura  alors  dx  = nq...  szni---’~ 1 dz , et  tous  les  monômes 

m r 

x",...,  x’  seront  rationnels  en  z. 
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CHAPITRE  V.* 

DIFFÉnrCNTIEIXKS  RINOMES. 


24.  Un  désigne  sousce  nom  les  expressions  de  la  forme 
.1  " (<r  4-  I x"  )p  dx. 

Un  pont  toujours  supposer  ni  et  n entiers;  car  s'ils 
étaient  fractionnaires,  la  transformation  indiquée  dans  le 
numéro  précédent  ramènerait  à une  expression  sdlnblable 
où  les  exposants  de  la  variable  seraient  entiers.  L’expo- 
sant we st  fractionnaire;  car  s'il  était  entier,  on  désuloppe- 
rail  la  puissance  de  a 4-  bx",  et  l’on  aurait  à intégrer  un 
nombre  fini  tic  monômes.  Les  signes  de  rcs  trois  exposants 
sont  arbitraires;  mais  on  peut  toujours  supposer  n positif  : 
eu  effet,  s’il  était  négatif,- on  pourrait  multiplier  le  bi- 
nôme a 4-  bx"  par  x~"  et  ajouter  np  à l'exposant  do  ir"’ , 
qui  pourrait  alors  devenir  fractionnaire,  mais  que  l’on 
rendrait  entier  par  la  transformation  déjà  indiquée.  Un 
peut  donc  toujours  supposer  ni  et  n entiers  et  n positif. 

Nous  emploierons  d’abord  la  méthode  de  substitution  , 
et  nous  poserons  a 4-  bx"  = z , d'où 


et,  par  suite, 

m -t-  i 

i / z — a \ n 

xm(a  4-  bx")l'dx=  zf  I — J dz. 

Donc  si  - ■ est  un  nombre  entier  positif  ou  négatif, 
l'expression  en  z n’aura  plus  d’irrationnel  que  le  mo- 
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nôme  2f,  et  on  la  rendra  rationnelle  par  le  procédé  in- 
diqué dans  le  numéro  précédent.  Si,  par  exemple,  on  a 

f " r - t 

p — -«  on  posera  z = f,  ce  qui  revient  à faire  d abord 
a 4-  bxn~t'>. 

L’intégrabilité  de  la  différentielle  proposée  est  donc 
assurée  quand  ' est  un  nombre  entier,  quelles  que 
soient  d'ailleurs  les  deux  quantités  m et  n. 

323.  On  peut  arriver  à un  autre  ras  d’intégrabilité  en 
mettant  la  différentielle  donnée  sous  la  forme 


.r"+,V  ( ax~n  + b\P  dx 

En  elfet,  si  l’on  applique  la  condition  qui  vient  d'être 

trouvée  en  général,  on  trouve  qu'on  pourra  l'intégrer  si 

m + np  -t-  i . . . m + 1 

— - est  un  nombre  entier,  ou  si  -t-  u est 

— n n ’ 

entier;  condition  qui  pourra  quelquefois  être  remplie 

quand  la  première  ne  le  sera  pas. 

326.  On  peut  appliquer  l’intégration  par  parties  à la 
même  différentielle  X”'  (a  4-  bx")’’  il. r,  en  considérant 
x"~'  ( a -t-  bxH) r flx  comme  une  différentielle  exacte,  dont 
l’intégrale  est 

(a  + bx”)r+'. 


nb  [p  i 
On  obtiendra  ainsi 

J xm  ( a -h  bx*  )rdx  — Ç + ' jt"  1 ^ a bx * dx 


(<*  h-  bxn)r+t  m — n 


nb(p  -f-  i) 


nb(p- 


+ bx<‘  )r+<  dx. 


Mais 


x (ir  4-  èx")f+l  — ai"-"  (a  4-  bj r*)P  4-  bxm  (a  4-  bx")i‘  ; 

I.  • ?.p 
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dune,  en  suhsti (liant,  un  aura 


/■ 


rm  [a  bx*  )fdx=z 
(m  — n H-  I ) a 


’ (<r  -4 
ni{p- 


bt *) F+' 

"0. 


ni  (/>- 


Hr7- 


j-m-x  (a  -f-  bxn)F(Lx  — 


"(P 


n-f-  I Z”. , 

TT) 


• hxu)fdj 


Si  l’on  réduit  le  dernier  terme  de  cette  équation  avec 
l’expression  semblable  qui  se  trouve  dans  le  premier 
membre,  on  obtiendra  la  formule 


(') 


-4-  b z*  )P  dx  — 

(m  — n ■+■  i ) a 
b (/«  + np  ■ 


b ( Il 
:/ 


+-  bx")P+‘ 

ni>- »-  rr 

(«  -t-  bx")P  dx. 


On  est  ainsi  ramené  à intégrer  une  différentielle  du  même 
genre  que  la  première,  et  qui  n’en  diffère  qu’en  ce  que 
l’exposant  m est  changé  en  m — n. 

i°.  Supposons  que  m soit  positif  et  plus  grand  que  h. 
En  traitant  cette  nouvelle  différentielle  de  la  môme  ma- 
nière que  la  précédente,  on  diminuera  encore  de  n l’ex- 
posant de  x\  et  en  continuant  ainsi,  l’on  sera  ramené, 
après  un  nombre  k d’intégrations , à la  différentielle 
xm-.in  bx")’’  dx,  et  l’on  effectuerait  immédiatement 
l’intégration  si  l’on  avait 

. ™ + i 

m — kn  — n — i , ou  = k -+-  i . 

n 


Ce  procédé  conduira  donc  à l’intégrale  cherchée  toutes 
les  fois  que  m -f-  i sera  divisible  par  n.  C’est  le  premier 
cas  d’intégrabilité  que  nous  avions  reconnu. 

a°.  Si  m était  négatif,  la  formule  (i)  ramènerait  la 
différentielle  proposée  à une  autre  moins  simple,  puisque 
l’exposant  du  facteur  monôme  y aurait  une  valeur  numé- 
riquement plus  grande.  Mais  si  l’on  tire  de  cette  même 
équation  la  valeur  de  la  seconde  intégrale  eii  fonction  de 
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la  première,  on  aura  une  formule  qui,  dans  le  cas  de 
l’exposant  négatif,  ramènera  l’intégration  proposée  à une 
plus  simple.  Si  en  même  temps  on  change  m — n en 
— ni,  on  aura  la  formnle  suivante  : 


, , , . (g  -h  bx")F*~' 

( n -4-  bx"  )r  dx  = - 

(//»  — 1 j il 


h ( 77i  ■ — np  — 77 

7 (777 


np  — 77  — 1 ) C 

----- y ’ I x~m+n  [n 

1—1)77  J 


bx*)rdx. 


Au  moyen  de  cette  formule  on  abaissera  l'exposant  — ni, 
puisqu’on  le  ramène  à — ni  -4-  n,  et  que  n peut  toujours 
être  suppose  positif.  En  continuant  ainsi,  l’on  arrivera  à 
l’exposant  — m fot\  et  l’on  pourra  intégrer  si  l’on  a 

x . 

— 777  4-  I 

— 777  A77  = 77  I , OU = I k. 

77 


Cette  condition  ramène  encore  au  premier  cas  d’intégra- 
hilité. 

Lorsque  la  différentielle  ne  rentre  pas  dans  ce  cas,  les 
formules  (i)-pt  (2)  ramènent  toujours  l’exposant  ni  à une 
valeur  positive  plus  petite  que  n. 

I.æs  formules  (1)  et  (2)  ne  peuvent  être  employées,  la 
première  lorsque  l’on  a m H-  7/p  -4-  1 = o,  la  seconde  lors- 
que Tri  = 1,  parce  qu’alors  l’intégrale  cherchée  disparait, 
et  l’équation  qui  subsiste  ne  peut  plus,  par  conséquent, 
en  donner  la  valeur.  Mais  dans  chacun  de  ces  cas,  l’une 
des  conditions  d’intégrabilité  est  satisfaite , et  la  différen- 
tielle devient  rationnelle  par  la  substitution  que  nous 
avons  faite  en  premier  lieu. 

1127.  La  manière  dont  nous  avons  fait  usage  de  l’inté- 
gration par  parties,  avait  pour  objet  de  réduire  l’expo- 
sant de  x en  dehors  de  la  parenthèse.  Mais  on  pourrait 

2D 
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la  diriger  de;  manière  à réduire  l’exposant  du  binôme 
( a -h  bx"). 

Eli  effet,  si  l’on  considère  x"'  dx  comme  dilTérentiellc, 
on  trouvera 


J. r“{« 


H-  ix')r  tU  = 


'(a  -+-  bx")e 
m -+•  i 


npb 
m + i 


n -j-  hx,'}P~‘  dx. 


Dans  cette  dernière  intégrale  on  peut  abaisser  l’exposant 
ni  -+-  n sans  changer  l’exposant  p — i , par  le  procédé 
employé  dans  le  ri°  .*$20 , et  l’on  obtiendra  ainsi 


(3) 


| ' a 


m -f-  np  -4-  i 


an  j) 
h np  - 


-J- 


x*  {n  -f-  dx. 


Cette  formule  deviendrait  illusoire  dans  le  cas  déjà  exa- 
miné, où  l’on  aurait 

m -f-  np  i = o. 


En  appliquant  le  même  calcul  à la  différentielle 
.r*(«  -t-  Ax*)r-1  à, 


on  abaissera  d’autant  d’unités  que  l’on  voudra  l'exposant 
de  (n- f-  bx"),  dans  le  cas  où  p sera  positif,  et  l’on  par- 
viendra à un  exposant  compris  entre  o et  1.  Celui  du 
facteur  x m est  resté  le  même;  mais  on  pourra  le  réduire 
ensuite  comme  on  l’a  indiqué  précédemment  ; et  si  la 
différentielle  ne  devient  pas  intégrable,  cl  le  sera  du  moins 
simplifiée  le  plus  possible. 

Si  p est  négatif,  on  tirera  de  l’équation  (3)  la  valeur  de 
la  dernière  intégrale,  qui  se  trouvera  ramenée  à une  plus 
simple.  Changeant  p en  — p , pour  expliciter  son  signe, 
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puis  mettant  p au  lieu  île  p H-  1,  on  obtient 


bx"  )~r  (Le  = 


(4) 


x"+l  (a  -+-  bx*y~F+' 
«*{P  — *J 


[m  — np 
an 


üil±JLp l)  [**(„  + bx»)-'-  ' dx. 
<(P—  ')  J 


Cette  formule  ne  deviendra  illusoire  que  dans  le  cas  où 
p — 1 . Mais  alors  la  différentielle  proposée  est  ration- 
nelle, à moins  que  m ne  soit  fractionnaire;  et,  dans  ce 
cas , ou  emploierait  une  transformation  déjà  indiquée. 

Au  moyen  de  la  formule  (4),  l’exposant  négatif  — p 
peut  être  successivement  augmenté  d’autant  d'unités  que 
l'on  voudra , et  sera  ramené  à être  compris  entre  o et  -f- 1 . 
O11  pourra  cusuile  réduire  l'exposant  de  x"’  sans  changer 
celui  qui  affectera  le  binôme  (u  -f-  bx"). 

328.  Prenons  d’abord  pour  exemple  la  différentielle 

— — — — -,  dans  laquelle  m désigne  un  nombre  entier  po- 
VI  — x* 

silif.  Elle  est  toujours  intégrable;  car  on  a 
" = »>  p = -'~- 

. m •+■ 1 , . m- 4-1  . „. 

Donc  si  — - — n est  pas  entier t — h p le  sera.  81  011 

"lui  applique  la  formule  (1),  ou  si  on  l’intègre  directement 
par  parties , on  trouvera 

J 

L exposant  m étant  ainsi  abaissé  de  deux  unités , on 

arrivera,  en  continuant  d’appliquer  le  même  procédé,  à 

,,  , , . C xdx  C dx 

I une  des  deux  expressions  I - ; 1 — , suivant 

Jv'l  - e . ' V 1 — J 


1 / ’x”"1  dx 

J J I — JT- 


,r” 


1 ^ 1 — x1 


que  m sera  impair  ou  pair;  la  première  a pour  intégrale 
— )/ 1 — x*  ; et  la  seconde,  arc  sinx. 

On  parvient  ainsi  à la  formule  suivante,  dans  le  cas  de 
rn  impair, 


X"*  dx 


y I — x* 


"»  — > , (rn  — i ) f/7*  — 3) 

X™-1  -f-  x"»- f -+*  } { ) x*"-»  -J-. 

m — a (u»  — 2)  (m  — 'j, 

(m  — i ) (m  — 3 ) . , . 2 


(m  — a)  'oi  — 4 . 1 

On  trouverait , dans  le  cas  de  m pair, 

T**  dx 


t-c. 


L 


yj  i — x1 


J i — x*f  m — i 

— 1 X*- • -f- 


/M J 

(«  — l',  m — 3).  . .3. 1 

m (ut  — a)  (w*  — 4 ) . . 2 


(m  — i)  (m 3)  ..-3 1 
(m  — 2)  («»  — 4 2 J 


arc  sinx-f-  C. 


Si  l’on  supposait  l’exposant  négatif  et  représenté  par  — ni , 
la  formule  de  réduction  serait  la  suivante  : 


J*  X~m  Hx  x-"-1-1  y/ 1 — x:  m — 2 /* ,c~m+!  iLc 

y/T-7'  ~~  — I J 'ji—x' 

Le  seul  cas  on  elle  ne  puisse  être  appliquée  est  celui  où 

rn  = i ; il  s’agit  alors  d intégrer  — y . On  pourra 

x y’ i — x' 

employer  pour  cela  la  transformation  relative  aux  radi- 
caux du  second  degré , et  poser 


d’où 


y i — x1  = i -4-  xa  ; 


— x = a z -t-  xz  • 
(Le  dje 


i 4-.r z 


y/.-. 


<lx  = 2.<h  -+•  -lizilz  -4-  z'Hx, 


2 Hz 

1 -t-  Z1 


dx 


Hz 


x y i — x" 


lJone 


Hx 

...  — ^ | 3 -4-  t . 

/ y i — x: 
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On  serait  arrivé  plus  simplement  au  même  résultat,  en 

posant  -,  ce  qui  aurait  donné  que 

S y/g1  — l 

avons  intégré  précédemment. 


nous 


tlx 


La  différentielle  — , ■ s’intégrera  de  même  en  pc 

x yx’  — i 


sant  jr  = -.  Elle  devient 
— th 


/- 


on  ./.arc  cos*  ; 


donç 


r tlx  i 

I — — = arc  cos  — f-  C. 

J x yx*  — i x 


On  irai  lera  de  la  même  manière  la  différentielle 


• tlx 


x y fa'+x1 


et  L’on  y ramènerait  la  suivante  — Jz ta* ±1*  en  mul- 

J ■ X 

lijdiant  et  divisant  par  le  radical. 

On  trouvera  ainsi  : 


/tlx  I ! 

— ya’  4-  x’ ■=  y a1 4-  x1  — al 

/ 


a 4-  y/a'  4-  •*’ 

— H ^ j 

£ 


tlx  y /a’ — x1 


/— : . « 4-  y/a’ — x1 

y /a’— -x*  — al. — t — H C. 


329.  Considérons  encore  la  différentielle  binôme 

- — , qui  se  rencontre  dans  le  calcul  des  oscillations 

y ax  — x’ 

du  pendule.  On  a identiquement 

ç x"  tix  + « p-4/x 

t / y/ax  — x’  J ttx  —r  x!  2 € / y^ax  — x* 
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Mais,  en  intégrant  par  parties,  on  trouve 

x — - ) dx 
^ax  — x* 

= — r1"-*  \J ax  — x:  •+-  ( ni  - 

f*  xm~'  dr  /*  r*  dx 

= - X—  /«  - x'.+  (m-  .)«  J y^=  J ; 

substituant  dans  la  première  équation,  et  réduisant,  il 
vient 


'{*—  ^)tU  r 

- = — x1*- 1 — x!  (m  — l)  / X"*1  dx  ^ ax  — x' 

: — x*  v 

/X"*-*  {ax  — x* ) dr  \ 

— S=5— 


/’  x”  dx 
\jax — x1 


I*'1  ^nx  — x’  (2  m — 

ni  2 m 


1 ) a Ç x"— 1 dx 

J ^ax  — x’ 


L’exposant  ni  étant  abaissé  d’une  unité,  si  l’on  applique 
le  même  procédé  à la  nouvelle  différentielle  et  aux  sui- 
vantes, on  parviendra  enfin  à i ~—x  . • On  obtiendra 

J ^ ax  — x1 

celte  dernière  en  observant  que 


<lx 


dx 


- dx 


Jax  — x1  / n 1 (a  \’  / /' a — 2x\’ 

V ?-(”*)  V'-{—  ) 


doue 


/, 


fit 


\jax  — • : 


C. 


Si  m était  négatif,  la  formule  ct-dcssus,  résolue  par  rap- 
port à l'intégrale  qui  est  dans  le  second  membre , servirai  t 
de  même  à rabaissement  de  l'exposant  jusqu’à  zéro. 


* 
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CHAPITRE  VI. 

INTÉGRATION  DES  FONCTIONS  EXPONENTIELLES, 
LOGARITHMIQUES,  ET  CIRCULAIRES. 


330.  Si  l’on  sait  intégrer  la  différentielle  F{.r)  / Ix , on 
saura  aussi  intégrer  les  suivantes,  par  une  simple  substi- 
tution : 

F[c*)erdx,  F(lx)  — > F'  (sin  x)cosxdx, 

X 

F ( cos  r)  sin  xdx , F ( are  sin  x'  ^ X 

dx 


\J  l — x •' 

_ , , nx  , dx 

F arcco$x)  - F (arc  tangx)  — — 

VI — X-  l+x: 


On  voit  de  même  que  si  F désigne  une  fonction  algé- 
brique, on  rendra  algébriques  les  différentielles 

F (cI)dx,  F (sinx,  cosx)  dje, 

F-  (sinx,  sin 7.x, . . . , cosx,  cos  2x, . . . ) dx, 

en  posant  respectivement 


c*  ~ z,  sinx  = z,  ou  cosx  = z. 


331.  Soit  maintenant  la  différentielle  P z"  i/x,  dans  la- 
quelle z désigne  une  fonction  transcendante. 

Si  l’on  pose 


et 


yWc  = Q,  Jq—dx  = R,  /r~ 

que  I on  puisse  obtenir  les  fonctions 


dx  — S , . . . 
désignées  par 
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Q,  R,  S,  etc.,  I intégration  par  parties  fera  connaître 
fPz"dx.  En  effet,  on  aura 

I P z"dx  = Qz“  — ni  Qî"-1  — dx, 

f 3S"~'  ~ R1’-'  — [n  — 0 J H*"-1  ~-dx, 

et  ainsi  de  suite.  Donc 

-\ 

JVzndx  — Q z'  — /iRj*-'  -4-  n (/i  — i ) Sz”_1 — t . .. 

332.  Si  r ou  suppose  P = i et  que  l’on  fasse  successi- 
vement z = Ix,  z = are  siux,  ou  trouvera 

/ H jir  = x [ I*  x - w I*-'  i+n(n  - i) I*  - « j - . =±r k (n  — i).».  a i i C, 
« l — x*  a (a  — i)j 


(arc  »inz)*  C. 


[h  yi  -x’  a (a  — i)x 

J>~'~  nrcTiïTx  (arc si"  xj* 
n (n  — i ) 'h  — » } ^ l — x* 

( arc  »»r»  x }*  ’J 

Si  Ion  suppose  P = x"*"1  et  z =x  Ix,  on  aura 

ri  t **  r.  w.  m (a  — o ...  ».  1 1 

x*"-'  1"  xdx  — - — 11"*. 1*- 1 X H J — I*-»  x — ...  zt.  — 

m L m « • Al" 

Si,  dans  la  première  et  la  dernière  de  ces  trois  formules, 
on  pose  lx  = z,  elles  deviennent 

f n"  c‘  dx  = e*  (s*  — nz"  - ’ i-  n (n  — i)**-.*  — . . ±n(n  — l)...a.iJ-4-C, 

/.  . t*'»1  f n A (n  — 

C"  fn*  ils  = I 2" zn-%  H — =• 

« L fl 


-<) 


*"-•  — . . . ± 


w(n — i).  ,.3.i 


-f-  I 


si,  dans  la  seconde,  on  pose  arc  sinx  = z,  d où 
x = sin  l,  tlx  = cossrfs, 

elle  devient 

f i ' cos  ulz  = sin  s [ a"  — n ( n — i ) z"~'  -f- . . . ] 

-f-  cosi[/»jr"_l  — n{n  — i)  (/?  — a)  i"_)  -K.  ••]-+-  C. 

On  peut  d’ailleurs  obtenir  directement  ces  trois  dernières 


+ c. 
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formules,  cl  eu  déduire  réciproquement  les  trois  prc- 


•‘Î3.'Î.  Les  deux  intégrales  Jeax  eqs bxdx  et  fe“x  -si n bxdx 
peuvent  se  déterminer  à la  fois,  au  moyen  de  l'intégration 
par  parties.  En  elfet,  on  trouve  immédiatement 


/,  , d“cosbx  b T 

d“  coibxdx  x= H — I i?‘  sin  bxdx, 

a aj 

/,  «■“  sin  bx  b r 

t?‘  sin  bxdx  I c"  cos  bxdx . 

'•  "J 

De  ces  deux  équations  on  tire,  pour  res  intégrales,  les  . 
valeurs  suivantes  : 


JV-, 

/- 


, . a cosbx  — b sin  bx 

c“‘  ros  bxdx  — ; -+-  C, 

u3  -t-  b 3 


...  a sin  bx  — b cos  bx 

sin  bxdx  - — — e*1 C. 

a3 -H  b' 


334.  On  pourra  encore  déterminer  les  intégrales 
J"x*  e°‘  cos  bxdx,  Jx"  e“*  sin  bxdx, 

en  abaissant  successivement  l’exposant  de  x.  .Mais  le  cal- 
cul sera  simplifié  au  moyeu  de  la  formule  ci-dessus,  qui 
donne  la  valeur  de  f z"  e"‘dz  , dans  laquelle  on  rempla- 
cera a par] a -t-  b ^ — i.  Elle  devient  alors,  en  substi- 
tuant .rà  2, 

(CÜS  b*  -f-  y/  — i Ân  b*)  d*  -- 

ea  r (COS  br  -f-  sj~—  I sin  bx  ) I lurn”,  n(n — iV;..3.»*l 

. I *m ■ ~ -s-  . . . , — r—  I -h  I 

* -f-  h \j  — i | a b >] — i (a-hiy'-  i)"  J 


§i  l’on  égale  les  parties  réelles  des  deux  membres,  ainsi 
que  les  parties  imaginaires . on  aura  les  valeurs  îles  deux 


intégrales  cherchées. 
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335.  Considérons  maintenant  les  différentielles  de  la 
forme 

sin"x  cos"  xdx . 

Si  l’on  pose  sin  x = z,  d'où  cosxdx  = dz,  on  obtient 

• n — 1 
— z’)~>  eiz. 

Elle  rentre  ainsi  dans  les  différentielles  binômes,  et  sera 

intégrable  lorsque  — — — - sera  entier,  c’est-à-dire  lorsque 

m sera  un  nombre  entier  impair,  ou  lorsque  11  sera  un 
nombre  entier  impair,  ou  lorsque  ni  n sera  un  nombre 
entier  pair.  On  aurait  pu  poser  cosx  = z,  et  la  diffé- 
rentielle serait  devenue 

m — ' 1 

3"  (l  — Z1)  1 (U, 

d’où  l’on  aurait  tiré  les  mêmes  conséquences. 


33C.  Au  lieu  d’employer  ces  transformations,  on  peut 
traiter  directement  la  différentielle  proposée,  au  moyen 
de  l’intégration  par  parties.  On  trouvera  ainsi 


>/si 


, . , . , sin",+  » r cor*-1  x n — 

'l)  I 3lflm  X COR"  xdx  -zz 


n 

m—  1 J 


cos*-»  xdx. 


Or 


i/sin"4',xcos"+’j:f/.r  = J"(  sin"x  cos"~,x)  (1  — cos’xjrfx 

— J'sinmxcoi"~:xtlx — Jsinm  rfx  cos"  xtlx  ; 

substituant  et  réduisant,  il  vient 


(j)  Ç sin"  x ci 


COS”  xdx  : 


sin"+'  x cos”"*'  x n — i i* 

H I si 

v -h  n ni  4-  1 J 


sin”*  x cos*”*  xdx . 


Donc,  si  11  est  positif,  cette  formule  l’abaisse  de  deux 
unités,  sans  changer  /n;  excepte  toutefois  le  cas  où 
»»  + » = »,  que  nous  examinerons  plus  tard. 
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En  supposant  que  ce  cas  ne  se  présente  pas  jusqu’à  la 
(in  du' calcul , et  en  continuant  de-diminuct'  1 exposant  de 
cos  J?,  on  le  ramènera  à <>  ou  i s’il  est  entier. 

1137.  En  dirigeant  autrement  l’intégration  pa reparties, 
on  abaissera  successivement  l'exposant  de  sinx.  En  eilet, 
on  a 


(3) 

Or 


J* on"* 


x cos*  xdr 


-J* 


nw  * x cos"+ * xdx. 


J\n\m~7 x xdx  z=  J"  (sin™- ’ x cos"  x)  ( i — sin’.r)  ilx 

— f sin"-!.r  cos"  xdx — f sin  “ x coi"xdx. 

Substituant  dans  la  précédente,  et  réduisant,  il  vient 


< i)  j s*»" 


X cos*  xdr=z  — 


sin"***  x cos*+‘  x m — 


sin"*  ~ 1 x eus’*  xdx. 


Si  donc  on  excepte  encore  le  cas  de  m -+-  n = o,  on  abais- 
sera l’exposant  de  sinx  d’un  nombre  pair  quelconque,  et, 
s’il  est  entier,  ou  parviendra  à le  réduire  à zéro  ou  à 
l’unité  saus  que  l’exposant  de  cosx  ail  changé.  S’ils  sont 
tous  deux  entiers,  on  les  réduira  successivement  l’un  et 
l’autre,  autant  que  possible,  sans  les  rendre  négatifs,  et 
il  restera  à intégrer  une  des  expressions  suivantes  : 

J dx,  fcosxdx,  f sinxr/x,  / sin  a:  cos. r dx, 

que  nous  considérerons  tout  à l’heure. 

338.  Supposons  maintenant  que  m étant  positif,  n soit 
négatif  et  remplacé  par  — n ; la  formule  (a)  donnera 

/sin"x  ^ sin”,+l.r  n -t-  i r$inmx 

cos"x  (m  — n)  cos"+,,r  m — n J cos',+,x 

L’exposant  des  cosx  se  trouvant  élevé  de  deux  unités,  on 
tirera  la  valeur  de  l’intégrale  qui  est  dans  le  second  mem- 
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bre,  et  1 or»  trouvera , en  changeant  ti-t-  2 en  ti, 

/Vin^x  , sin^'x  n — tt; — 2 /'sin^x 

5)  I -dx  = - - h / dx. 

J eos"x  (tt  — 1)  ens"  'x  n — 1 J cos"~5x 

Cette  formule  ne  peut  être  appliquée  dans  le  cas  de  n = 1 . 
Si  en  même  temps  tti  est  entier,  on  l’abaissera  au  moyen 
de  la  formule  (4),  et  l’on  parviendra  à 

/* sin  x , r d.r 

I dx,  OU  I , 

J eosx  J cosx 

expressions  que  nous  intégrerons  tout  à l'heure. 

339.  Si,  au  contraire,  n est  positif  et  ttt  négatif,  rem- 
plaÇous-le  par  — m dans  la  formule  (4),  elle  devient 


■ n)  sm"+l  x m 


■ 1 Ç c os"  j 
• n J sin”'+' 


L'exposant  de  sin  X étant  augmenté  de  deux  unités,  ou 
tirera  la  valeur  de  l’intégrale  du  second  membre,  et  l’on 
aura,  en  remplaçant  mi  - f-  2 partit, 

/Vos 11 X , cos"+lx  ttt — n — 2 r cos^x 

(0)  | — dx  — — 1 I . d.r. 

J sin"x  ( m — ijsin'"- ‘x  tu  — 1 J sin'"~,x 

Cette  formule  ne  peut  être  appliquée  si  m = 1 ; mais  alors, 
en  abaissant  l’exposant  de  cos.r,  on  arrivera,  s'il  est  en- 

, „ . C cosx  , r dx 

lier,  a 1 une  des  expressions  I — ax.  ou  f 

1 J sin  x J smx 

340.  Supposons  enfin  que  tu  et  n soient  négatifs  tous 
les  deux  , et  remplaçons-lcs  par  — m et  — n.  La  for- 
mule (a)  deviendra 

/u  dx  _ — 1 n -h  i /*  dx 

sin"*  x cos"  x (m  xco*"^'  x m -+  n J sin*"x cos1*^*  x T 

ou,  en  tirant  la  valeur  de  la  seconde  intégrale,  et  chan- 
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géant  n -f-  2 en  /i, 

( y _ > 

' J siii"*rcos"x  (n-i)8in"“'4fc 


m+n  — 


n — 2 c/x 

— i J sin^xcos^-’x 


On  tirera  semblablement  de  la  formule  (4) 


f*— = 

sin"*  x cos"  x 


(w  -t-n)  sin"*+’  x cos"“*  x 


_i  r t ix_ 

- n J sin’"+*  x c 


Tirant  dp  là  la  valeur  de  la  dernière  intégrale,  et  rem- 
plaçant m - 1-  a par  /«,  il  vient 


S C ltr  m -h  n — 1 r 

' J sinwxcos"x  (m — i) sin'*”,xcofi',-,x  . m — 1 ^ s 


dr 


sinm"'*x  cos"  ï 


Au  moyen  des  formules  (7)  et  (8)  on  diminuera  du  plus 
grand  nombre  pair  possible  les  exposants  de  sin  .r  et 
cos.r.  Il  n'y  aura  d’exception  que  pour  le  cas  de  ni  = 1 
ou  11  = 1,  et  alors  on  parvient,  en  supposant  m et  n en- 
tiers, à Tune  des  expressions  suivantes  : 


f- 

J sou:  J cosx  J s 


dx 


sinx  cos.r 


341 . F,n  réunissant  les  cas  particuliers  auxquels  on  est 
conduit  par  l’application  de  ces  procédés,  on  voit  que 
l’on  est  toujours  ramené,  quand  les  exposants  sont  en- 
tiers, à ellecluer  l’une  des  intégrations  suivantes  : 

Çdxy  J coadXj  J*$in  xdx,  M II  x cos  zilt , J*  dx,  J — dxt 

r J.x  ...  rjL,  c*l,  f^dx,  f^-dx 

J SID  X COSX  J Silix  J COSX  J COS^X  J Bill"»  X 

Les  six  premières  s'obtiennent  immédiatement , et  ont 

pour  valeurs  respectives 

• ‘ * » 
fdx  = x C , J cos  dx  — sin  x -+-  C , 

C . , _ C . , sin3x 

I swxdx  — — cosx  -f-  C,  I sin  x cosxdx  = h 
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Da  ns  les  deux  suivantes  le  numérateur  est  la  différentielle 
du  dénominateur,  ahstraetion  faite  du  signe.  Donc 

rsin  xdx  f'cosxdx  . 

= — I cos  a-  H-  C , I — ; = l sin  x + C. 

cos.r  J stnar 

On  intégrera  la  suivante  . - en  divisant  ses  deux 

sinarcosx 

termes  par  cos’x;  elle  devient  alors 
dx 


’x  C rftangx  . 

— =.  ! — - =1  tangx-t-C. 

ix  J tangx 


dx 


La  suivante— — s’intégrera  en  divisant  ses  deux  termes 


sin  x 


par  eos!^.r,  après  avoir  remplacé  sin.r  par  a sin  - cos— ; 
elle  devient  alors 


= 1 tang  _ C. 


On  ramènera  l’intégrale  /— — à cette  dernière,  en  ob- 
° J cosx 

servant  que 

f-i 1 = C * - =-  I -V—JL=- iw„e(”_f)+c 

Jc J”°(H  J 

■ = ,tanc(^  + f)-*-c- 

d‘i2.  11  ne  reste  plus  à intégrer  que  les  deux  expres- 
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sin"x  cos“.r  ■ . . 

sioiis  • «x  et  dx qui  rentrent  lune  dans 

cos"x  sin"x  1 

l'autre  par  le  changement  de  x en  - — x. 

Or  la  formule  (i)  devient,  en  supposant  n négatif  et 
égal  à — t ni. 


/tang"’+'x  C 

tang”'x</x  = — — 1 tang'+’xrfx, 


,et  l’on  en  tirera,  en  remplaçant  m 4-  a par  ni, 

. • * * .»  . 1 ' ’ . • " , 

/ , tang"_lx  f 

tang”  — - J lang",_:xr/.r. 

/ ' / » • 

En  continuant  à abaisser  l'exposant  de  deux  unités,  on 
parviendra  à J'dx,  ou  J'langjry/.r,qui  a été  déterminée  pré- 
cédemment , puisqu’elle  n’est  autre  chose  que  Ç dr, 
On  aurait  trouvé  de  même 


/’ 


cot  m xdx  — 


cot“~'x  r 
— — I COt”  :Xrtx 

m — i J 


m 

t , 


Cette  formule  ramènera,  soit  à J'dx,  soit  à Jcolxdx,  qui 

a été  déjà  déterminée,  quand  on  a cherché  / ~ — dx. 

J J s\nx 

•.*  r ■ 

T 

343.  En  appliquant  les  principes  précédents  à la  déter- 
minatiun  des  intégrales 

h n xdx,  J'cos"  xdx,  j'ütfiç  ’ xdx , 

r - , C dx  r dx' 

I cot  "xdx,  I -r—  * f 

J J S"'”*  J cos'x  .y  V , 

I.  3o 
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on  trouve,  i"  en  supposant n pair, 

/i  .M,r  n — i 3.5. . .(n  — 3)(«  — i)  . 1 

,iU.  xdx  = - — [»in—  - + — - s'n"—  ‘ x + 4)(?  - '»>  J 

i . 3 . . . (n  — 3)  (n — Q 


M 


4. . .{a — i)n 


x *4-.Cj 


/'  sinxf 

cos* xdx  = - ■—  I 


COS" 


COS"-,T  4-/.  -4 


3:3.  » .(n  — 3)  (n  — i)  ^ 

3.4'.  (il  — 4)  (n—  *)* 


'] 


I .3. . .(il  — 3)  (n  — I ) 


3.4-,  (n^—  3)  1» 


>+c, 


col*-  ' x eot"-  > 1 . , , 

rot"  xdx  — —H ..  — .îfccotxrp  x ■+■  G, 

j it  — 1 n — S 


/• 

r . sinxr.  ■-»  . _ . . 3-4  — 4)  J 

J «** = — [‘cc’"'  X ^ n— 3 SOC"  >.r -H  . . -tr 

j'cofècnxdx  = -r  jj^^coséc" -•*-+-  ^ casée"  “ ~ -t-(  3 ■ ' ^n— l]  eo»®c  x J -t-C; 

a”.  E11  supposant  n impair.  . * . . . 

r . cosx r . . . n-«  . . . , a'.4...(ii- i){*— i)l  . „ 

J sin"  xdx  = ~~r  »m"  >1+..  -*-—31 . — a>  J ’ 

/sinxr  « — ' , 3.i...(s—  3)(n—  i)1  ,, 

U0M  xdx  = [cos—  x+  — a «*-»  * Hr.  • -3TT:(„^).^7  J -*-■ *•» 

fu„C"  xdx  = 55E2; - . ÎSMÜ5  ± t cosx  + C, 

j n — 1 n — j 

rcoV-’x  COt“-JX  eut**  . . ... 

eot"  xdx  = — — ■ — t-  - - -+- • • — - — episinx-t-c, 

n — 1 n — 3 .3 


3.5.  ..(n  — 3)  , 

' x-t-  - 5 s«c"-»r-H.  ;.-h — : ; . scc’x 


n —0 

n ~ 3 


3.4...  (;_7rH 
■ 3,..(n  —■?; 


/'  . , 8111  r r . 

sec"  xdx  = I sec"  “ ' 

»-»  I 

1.3  ..(n— 7),.  lx  *\ 

,+  3.4--(irrrôltnnH^4> 

/’  . . cob  x f “n  — 1 ...  3.5. ..(ii — 3)  -tl 

cotée" xdx  =* I co»ee"-'  x ,h cosec"  *x-+-  . . . H -xi  oosoc  xl 

«—IL  n — 3 3./|..(n  — Sj  J 


1 .3. ..(«  — 3) , „ 

-> ; — -, — — {1  UWB--+-C. 

3.4.  • ("  — 1)  3 


344.  Observons  qu'il  est  quelquefois  plus  simple  xle 
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réduire  tes  différentielles  de  la  forme  — — — — , en  les 

sinl"xcos*x 

multipliant  une  ou  plusieurs  fois  de  suite  par  sin*xH-cos*x, 

ce  qui  n en  change  pas  la  valeur.  Par  exemple  — — — 

1 sin’xcos’x 

se  changera  en  ■ -t-  . dont  l'intégrale  est 

cos’x  sinJx  ° 

langx  — cotx  ■+■  C. 

Remarquons  encore  que- I on  pourra  quelquefois,  avec 
avantage',  remplacer  les  puissances  du  sinus  et  du  cosinus 
de  x par  leurs  développements  en  fonctions  linéaires  des 
sinus  et  cosinus  des  multiples  de  x. 

ÎNous  terminerons  par  l’intégration  de  deux  expressions 
qui  se  rencontrent  souvent. 


La  première  est 


dx 


a -+-  b cos’x  -+-  esin’x 
posant  tangJr  = z,  et  l’on  obtient 


On  1 intègre  en 


V [il  ■+■  b)  (a  -+-  c] 


arc  tang.z 


Kfa-±1 

V a + b 


C. 


Si  a -4-  c et  a -+■  h 11e  sont  pas  de  même  signe,  cette  ex- 
pression se  change  en  logarithme. 

La  seconde  est  — - — y : elle  se  ramène  à la  première 

a -h  o cosx  « 

eu  remplaçant  cos.r  par  cos*  ^ — sin’  et  l’on  posera 
ajors  lang ^ = z. 


3o. 
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CHAPITRE  VII. 

INTEGRATION  PAR  SÉRIES. 


315.  Lorsqu'on  ne  peut  intégrer  exactement  une  dif- 
rcntielle  F (x)  'dx,  on  peut  se  proposer  de  développer 
son  intégrale  en  séries:  et  pour  cela  on  développera  d’a- 
bord la  fonction  F (x).  Soit  donc 

F (;r)  = «»•+■««  i -t-  «j-fe- ....  -h  i 

et  admettons  que  cette  série  soit  convergente,  sans  quoi 
elle  ne  pourrait  remplacer  aucune  fonction. 

Soient  s„  la  somme  des  termes  jusqu'à  «„  inclusivement , 
et  / „ le  reste  de  la  série,  qui  tend  vers  zéro  à mesure  que 
n augmente.  On  aura 

F (x)  = s,  -h  r„. 

Intégrons  les  deux  membres  de  cette  équation  entre  deux 
\ aleurs  quelconques  X0  et  X , nous  aurons 

f F (x)</xj=  f ï„rfx-t - f r„dx\  ' 

Jx,  Jx,  Jx, 

et  puisque  r„  tend  vers  zéro,  C r„r/x  tend  aussi  vers 

zéro;  donc  . . • ' . 

/•x  /tx  r\  r*. 

(a)  I É(  x)  dx  = lira  / . ’,<lx~  | u,dx  -i-  I u,dx-i-.-.. , 

■ % T * X-  * JC* 


ou,  en  remplaçant  X par.r, 

XF  ( .r)  dx  = f u.rfx-t* 

, • Jx, 
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1/^qoatiou  subsistera  évidemment  en  prenant  les  inté- 
grales indéiinies 

/ F (x)  dx  —Ju,  dx  -h . . . 

340.  Si  la  série  (i)  (l'était  pas  convergente,  pour  la 
limite  X,  on  pourrait  craindre  que  la  formule  (2)  ne  fût 
inexacte;  mais  nous  allons  voir  qu'elle  subsiste  encore, 
pourvu  qu’elic  soit  convergente.  F.n  effet,  elle  est  démon- 
trée pour  toute  valeur  de  x comprise  entre  x0  et  X ; c’est- 
à-dire  que  l’on  a pour  ces  valeurs 


/*  -T  p s r*  r 

I Y (x)  dx  = I h,  dx  -t-  . . . -+-  I 11, 


dx  ■ 


• Or  la  limite  de  la  somme  des  termes  du  second  membre 
est  une  fonction  déterminée  de  .r , puisque  la  série  des  in- 
tégrales est  supposée  convergente,  môme  pour  la  valeur 
X.  Si  donc  on  fait  tendre  x vers  X,  les  deux  membres 
de  l'équation  tendront  chacun  vers  une  limite,  et  ces 
limites  ne  peuvent  être  inégales.  Donc 

. rx  rx  rx 

I F (x)r/x  = 1 u„dx  ■+■  I «1  rfx -t- . • • . 

Jx,  J ,c,  Jr,  , 

La  môme  démonstration  se  ferait  pour  la  limite  x0,  et 
môme  pour  toute  valeur  intermédiaire,  j>our  laquelle  la 
série  (1)  cesserait  d’ètre  convergente , sans  que  la  série 
des  intégrales  cessât  de  l’ètre. 


347.  La  fonction  F (x)  peut  quelquefois. être  dévelop- 
pée de  bien  des  manières  différentes  en  séries  conver- 
gentes : on  choisira  celle  qui  conviendra  le  mieux  à la 
question.  Si  on  la  développe  suivant  la  formule  de  Ma- 
claurin  , on  aura 

Kti]^F((.)  + r’;o)i  + F'(o)  — +...+  F"  (o  ) — ' 

' 1.3  . 1 . » 0 . . m 
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et , par  suite, 

) C F(*)W*=C  + F(o)*4-P(o)  — — h F*  (o) V. . . +- 1>  -V 

Il  est  facile  de  reconnaître  que  ce  second  membre  n’est 
autre  chose  que  le  développement  de  JF  (x)  dx,  d’après 
la  formule  de  Maclaurin  : C représente  la  valeur  arbi- 
traire de  cette  fonction  pour  x = o. 

Si  l’on  veut  connaître  Terreur  commise  en  s'arrêtant 
* • 

à un  terme  quelconque  F"-1  (o)  ->  dans  la  sé- 

jJH- 1 

rie  (3),  il  suffira  de  multiplier  — ,-j  par  la  dé- 

rivée de  Tordre  (n-t-t)  de  la  fonction  J F(x)r/x,  en 
donnant  à x dans  cette  dérivée  une  valeur  Sx  intermé- 
diaire entre  o et  x.  C’est  la  règle  connue  dans  le  cas  de  la 
formule  de  Maclaurin,  dont  l’équation  (3)  est  l’applica- 
tion à la  ‘fonction  JF  (x)  dx.  Si  donc  on  désigne  par  k 
la  plus  grande  valeur  de  F”  (x)  quand  x passe  de  o à x. 
Terreur  commise  en  s’arrêtant  au  terme  qui  renferme  x" 
k x"'  ' 

sera  moindre  que — ,• 

348.  On  pourrait  développer  la  fonction  JF  (x)  dx 
par  laformulr  de  Bernoulli,  qui  donne  pour  une  fou  cl  km 
quelconque  jr, 

1 „ iiy  x ! d’y  x'  tFr 

y ~ y,  -t-  x — 7-  -I 5 -j— : — • • > 

dx  i.a-rfjr’  i.a  o dx 

y0  étant  la  valeur  de  y correspondant  à x = o.  Si  Ton 
suppose 

y — J F (x)  dx , et  y,  — C , 

on  aura 

(4  ) f F (*)  dx  = C + x F (x)  - ~ V (.r)  H-  F»  - .... 

Oji  obtiendrait  cette  même  formule  en  intégrant  par  par- 
ties la  différentielle  F (.r) dx.  En  effet,  on  aura  successi- 
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vemeni  : 

j F (x)  itr  = x F (x)  — Ç rf1  [x)dx , 

f rl,F'wfa=rxïE'«  -/ r£*r  w*- 

Si,  en  commuant  indéfiniment  ces  intégrations,  la  der- 
nière intégrale  tend  vers  zéro  , on  aura,  en  faisant  les 
substitutions  et  ajoutant  la  constante  arbitraire, 

j F (x)  tl.c  =r  C -t-  x F (x)  —F»  -t-  j f"  (■*■—•■  •) 

1/ 

ce  qui  n'est  autre  chose  que  la  formule  (4). 

349.  Lorsque  la  fonction  F (x)  est  le  produit  de  plu- 
sieurs facteurs , on  peut  se  borner  à développer  l’un  d’eux 
eh  série,  pourvu  que  les  autres  facteurs  multipliés  par  les 
divers  termes  de  cette  série  donnent  des  produits  inté- 
grables. 

Soit,  par  exemple,  la  différentielle 

tlx 

\ax  — x’  y i — bx 

qui  se  rencontre  dans  le  calcul  du  mouvement  du  peu- 

_ 

dule.  On  peut  développer  (t  — bx)  ’ si  Ion  suppose 
bx  t,  abstraction  faite  des  signes,  et  l’on  aura 
- 1 i t.3  i .3.5 

(i—  bx)  7 = i -h  - bx  -\ -b7x7-i -j-a  • • • • 

' i 2.4.  2.4.0 

Substituant  ce  développement  dans  la  différentielle  |>ro- 
posée,  011  aura  à intégrer  des  termes  de  la  forme 

xm<ix 
\jax  — x7 

expression  que  nous  avons  intégrée  dans  la  théorie  des 
di  fféren  t i cl  les  bi  n ôntes . 


1 


LIVRE  III. 


350.  L’intégration  par  séries  peut  servir  à faire  con- 
naître les  développements  des  fonctions  dont  on  sait  dé- 
velopper les  dérivées. 

Ainsi , par  exemple  , la  dérivée  de  arc  sin  x est  ■ 

f V i — x* 

dont  le  développement  est 

1 i .3  , 1.3.5" 

i H — x1  -| ,-x*  ~7~£  x*  -H ...  ; 

2 2.4  2.4.0 

donc 

. • ix1  1 .3  x‘  1 . 3.5  x: 

arc  sin  x — C4-x4---x  "H  — y ->  4 7~~r  — -H  ■ . . . 

2 3 2.4  5 2.4.0  7 

Mais  il  faut  remarquer  que  le  radical  ayant  été  pris  posi- 
tivement , on  suppose  que  l’arc  et  le  sinus  varient  dans  le 
même  sens.  La  formule  ne  s’applique  donc  pas  aux  arcs 

compris  entre  ^ et  r,  mais  elle  convient  aux  arcs  com- 
pris entre  o et  -4-  elle  conviendrait  de  même  aux  arcs 

entre  o et  — Elle  doit,  par  conséquent,  être  satisfaite 

quand  on  y fait  x==o,  et,  par  suite,  C doit  être  nul; 
on  a donc 

. ix1  i . 3 x‘  1 . 3 . 5 x: 

arc  sin  x = x 4-  - — -i v 4 r— 1-  . . . . 

2 3 2.4  5 2.4.6  7 

Le  développement  de'  . — _ n’est  plus  convergent  pour 

x — 1 ; mais,  comme  la  série  des  intégrales  ne  cesse  pas 
de  l’ôtrc , la  formule  précédente  représente  arc  sin  x , 
même  lorsque x=  1.  O11  a , pour  cette  valeur  particu- 
lière, ’ 


7r  11  1 .3  i 1 .3.5  1 

- — 14 5-4 y • f 4 

2 23  2.45  2.4.67 


Mais  cette  série  serait  trop  peu  convergente  pour  servir 
à calculer  r.- 
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3oI . On  aura  de  même  le  développement  de  arc  tan  g x 
en  développant  qui  en  est  la  dérivée. 

Si  l’on  suppose  .r  <7  i , on  ordonnera  par  rapport  aux 
puissances  croissantes  de  .r,  afin  que  la  sérje  soit  conver- 
gente., et  l’on  aura  , • 

i 


x‘  — Xe  4- . . , ; 


donc 


/dx 
' *'  ~ 

L'areétant  nul  dvecsa  tangente,  on  aura  C=  o,  et 


5 + 5 '7 


„ _ .r* 

arc  tang  x — x — y -H  -g-  — ~ ‘ 


Si,  au  contraire,  on  a x]>  t,  on  aura,  en  ordonnant  par 
rapport  attx  puissances  décroissantes  dex, 


don< 


x‘  ■+■  i 


i 

x* 


l 

' X* 


r 

’ X* 


t. 

X* 


arc  tangx  = C - ~ + ~ 


3x*  5 x’ 

La  constante  est  -■>  puisque  x infini  rend  le  premier 

membre  égal  à Ainsi,  pour  les  valeurs  de  a;  numéri- 
quement plus  grandes  que  l’unité , on  a 


arc  tang  x = ■ 


t 

x . 


I 

3xJ 


5x* 


H faut  remarquer  que  la  première  formule  donne  les  arcs 


positifs  depuis  o jusqu’à  y seulement.  La  seconde  ne  eon- 

. , . . ’ JT  ' . 

vient  qu  aux  arcs  compris  entre  cette  limite  et  - qui  est 
la  plus  grande  valeur  du  si’cond  membre. 
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4 74 

Ces  formules  sont  exactes  pour  x — i , paire  iju’elles 
restent  convergentes,  quoique  les  séries  qui  expriment  la 
dérivée  ne  le  soient  plus  ; elles  donnent  alors 

*:  lit.' 

7=1  — 7 -i-  £ h.... 

4 357 

352.  Cherchons  encore  de  celte  manière  le  dévelop- 
pement de  1 (1  -t-  x) , dont  la  dérivée  est  — - — • Si  l’on 

I + x 

suppose  r<(i,(ina 


donc 


I -+-  X 


X -t-  X' 


= C 

J « -+-* 


x ' 

2 


X* 

3 


X' 

T 


Le  logarithme  de  l'unité  étant  zéro,  il  Taut  supposer  C = 0 
pour  que  la  formule  représente  1 (1  -t-  x\,  et  l’on  aura 


I ( 1 -4-  x) 


x’’ 


ex  x 

, 2 


3“T+'"’ 


Cette  formule  étaut  convergente  pour  x = 1 , quoique  la 
série  qui  exprime  la  dérivée  11c le  soit  plus,  elle  ne  cesse  ' 
pas  «Vôtre  exacte  pour  celte valeur  particulière. 

Si  l’on  supposait  x 1,  et  qu’on  ordonnât  le  dévelop- 
pement de  - — ---  par  rapport  aux  puissances  décroissantes 
de  x afin  qu’il  fût  convergent,  011  ne  trouverait  plus 
I ( 1 -f-  x),  mais  seulement  l(t  -+-  x)  — Ix,  ou  1 ( 1 4-  -Y 
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CHAPITRE  VIII. 

PASSAOE  des  intégrales  indéfinies  aux 
INTÉGRALES  DÉFINIES, 


3o3.  jNous  avons  démontré,  dans  le  h°  304,  que  si  la 
dérivée  d’une  fonction  quelconque  F(.r)  est  continue 
|>our  toutes  les  valeurs  de  la  variable  depuis  x0  jusqu’à  .r, 
la  difict’cncc  F (.r)  — F (jr0  ) est  la  limite  de  la  somme  des 
valeurs  que  prend  F'  (jr)  iix,  lorsque  l’on  fait  passer  la 
variable  de  x„  à x.  par  degrés  infiniment  petits  repré- 
sentés par  <lx : d’où  résulte  la  formule 


(•) 


f F'(x)dx  = F'(x} — F(j:0). 
Jx,  > 


Ainsi,  pour  connaître  l’intégrale  définie  de  F' (x)  t/x 
entre  des  limites  données , lorsque  l’on  connaît  l’intégrale 
indéfinie,  ou  une  fonction  quelconque  l1’  (x)  ayant  pour 
dérivée  F'  (.r) , il  suffit  de  substituer. les  limites  de  l’in- 
tégrale dans  F(.r) . et  de  retrancher  le  résultat  relatif  à 
la  plus  petite  limite,  «le  celui  qui  se  rapporte  à la  plus, 
grande. 

Exemples  : 


f i /•*  /»*  i r3 

f -xnt{i  = , I t-asdx=  i,  I *— *Téir-çs -*  ! 

^ O *(>  * o 

Ç » dr  t ra dx  71  <lx  a 

JL * ’Jn . (/.-rr?  “ i Jx-ay +!.'-> Î ’ ' 

* cef  ■ * , 

I ç~nx  eot»  hxdi  t=z  — — , J n -*  * jH-ii  hrdx  = -, — — » . 

, f rtl  -4-  b‘  J q'-*  fr 


la  , 
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TC 

f 


Bin^1  xtlx  = ; 


. !■<)  . iA 


3.5,7.  • "+“ 

-/  , 

. . , 1.3  5..  .(jA  — 1) 

Bill1*  xdx  = — ' 


-.-S  / COs^+l 

!>  J 

*•  n 


xrf.f  . 


COS**  o-Jx , 


f 

•■ü 

/ 


M 6..  aA~  “ / cos 

a . ^ . 6 ...  J A- 


Cos*'x  sin>*4-«  rdx  = — _ 

('*  1 -f-  l)  (i  I -f-  3 ) . .(•»«'  -+-  »;  ' 


cUs..x  = L.3--^  (y  - 0 ;•■»■»■  ■ -Ciinl)* , 

a. 4.6.  a 

>*dx 


/•i^dx  _ 1. 3. j. ..(»*  — !)» 

vV^~ï’ 


r ' <fr  _ _ »-4-6.  ■ - a * 


o v'i' 


(a  A -+•  1 > 


Ces  dernières  intégrales  rentrent  dans  deux  des  précédé» - 

,,  . <ir 

tes  en  posant  a:  ==  sm  3 ; a ou  -7 -j  = rfz. 

1 y 1 — *' 


xM  dx 


L'intégrale  indéfinie  de  — peut  être  déterminée 


' , . -X  " 

en  décomposant  en  fractions  simples  l’expression  ~ 

dans  laquelle  on  peut  toujours  supposer  ni  n.  D’après 

cela-,  si  l’on  la i t- 1 = a on  obtiendra  ' . 
a/? 

* ***’,.*  1 . • 

X!mdx  TF  [ ;*  ...  ‘1  * < 

— * ' = — I siri/i  ff  -t-  sin  3 «r  jr  sin  5/»  ;r  H-  . .-h  sin  (in  — * a n I =i  — ,■ 

xî«-f-i  n [ , v J n sin  a n 

i “ . * , . »* 

On  aura  encore,  en  supposant  que,  m et  u soient  des 
nombres  entiers  positifs , tels  qtie  m n , 


y*1  dx  _ 7t 

JL  i + ,r*  / 

Asm- 
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Si  maintenant  on  pose  x"  celle  équation 


■ devient 


F*  î*~  dz  r. 

lent  J = — — - ! a .rya 

J i -4-  i sinnr 


ant  ont1  valeur  comnicn- 


surable  .quelconque  comprise  entre  o et  i,  et  pouvant 
avoir  aussi , par  conséquent , touté  valeur  Incommensu- 
rable comprise  entre  les  mêmes  limites. 

On  trouvera  encore,  d’après  une  formule  précédem- 
ment démontrée,  en  supposant  n t. 


y*  dx  _ 1.3. 5.. .(2/1  — 
X (l-t-.r’}"  2.4  6...  (an  — ' 


Il  faut  bien  remarquer  que  la  formule  (1)  ne  subsiste- 
rait plus  si  la  fonction  F (x)  devenait  infinie  entre  les 
limites  de  l'intégration.  Dans  ce  eaj , la  somme  des  élé- 
ments F'(x)  dx  peut  être  infinie,  ou  indéterminée.  11 
faudra  donc  toujours  s’assurer  si  F (x)  ne  devient  pas  in- 
fini dans  cèt  intervalle.,  et  c’est  seulement  lorsque  celle 
circonstance  ne  se  présentera  pas,  que  1 on  pourra  dire  que 
F (je)  — F (x0)  est  la  limite  de  la  somme  des  éléments 
tels  que  F'  (x)  dx.  Dans  le  cas  contraire',  on  partage  l’in- 
tégrale en  deux  autres  ayant  pour  limite  commune  la  va- 
leur particulière  de  x , et  l’on  examine  séparément  cha- 
cune d’elles.  ' . . 


Si,  par  exemple,  on  cherche 


F+*  dx 

U 


la  formule  (1) 


donnera  — expression  qui  est  négative,  tandis 

que  tous  les  éléments  sont  positifs.  Mais  devenant  in  - 

fini  pourx  = o,  il  faut  s’assurer  si  l’intégrale  ne  le  de- 
vient pas  aussi.  C’est  ce  qui  arrive,  en  effet,  et  la  for- 
mule (t)  suppose  que  celte  circonstance  n’arrive  pas. 

Dans  1 e cas  actuel , les  deux  intégrales  partielles  sont 
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infinies  do meme  signe ; par  coiiséqucul  ifii’y-a  pas  indé- 
termination, et  l'intégrale  demaudée  est  infinie. 

f*  il  JT 

Considérons  encore  l'intégrale  I — Si  les  deux  limites 

sont  négatives,  on  a une  somme  d’éléments  négatifs,  qui 
seraient  les  mêmes,  au  signe  prés,  que  si  Ton  prenait  ces 
limites  positives.  Ainsi  l’on  aura 

' ''  ; r 

J-  a * « 

Il  n’y  aurait  de  inéinc  aucune  difficulté  pour  deux  limites 
positives;  mais  si  elles  sont  de] signes  différents , l'ibté- 
grale  Ix  passant  par  l'infini,  la  formule  (1)  n’est  plus 
démontrée  ; et  il  y a cela  de  remarquable  , que  la  somme 

des  éléments  est  réellement  indéterminée. 

• . 

X-H  * rfx 

— ; purtageons- 

■ a x 

la  en  deux  autres,  dont  les  limites  soient  — a — t\i.  pour 
la  première  et  4-  (v  -f-  b pour  la  seconde;  s étant  une 
quantité  qui  tend  vers  zéro,  et  p,  v deux  nombres  con- 
stants arbitraires.  La  première  intégrale  aura  pour  valeur 

1 — » cl  la  seconde  1 leur  somme  sera  1 — — 1 — - Elle  ne 
a b va 

renfermera  plus  c,  et,  par  conséquent,  si  l’on  fait  tendre 

celle  quantité  vers  zéro,  on  aura  pour  la  somme  des  deux 

intégrales,  ou  pour  l'intégrale  J*  la  quantité  indé- 
terminée I — — 1 — » qui  dépend  du  rapport  arbitraire  des 
intervalles  infiniment  décroissants  eu,  ev.  Si  on  les  sup- 
pose égaux  , 1 devient  1 i ou  zéro,  et  il  reste  1 -•  C’est  ce 
v a 

que  M.  Cauchy  appelle  la  valeur  principale  de  l’intégrale 
indéterminée. 
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J5i.  Lorsque  l’on  applique  1 intégra  lion  par  parités  a 
la  transformation  des  intégrales  définies  , et  qu’on  .donne 
les  mêmes  limites  aux  intégrales,  il  est  facile  de  voir,  en 
général,  comment  doit  être  déterminée  la  constante. 

F.n  elle! , on  a 

//{*)*?(*)— /{*)<((*)  —/?(*) 

Si  l’on  veut  cjue  les  intégrales  soient  prises  entre  les 
mêmes  limites  x0  et  X,  on  commencera  par  les  prendre  à 
partir  de  x0  ; mais  alors  il  est  nécessaire  d’ajouter  une 
constante  arbitraire  à l’un  des  membres,  ce  qui  donne 


/’ 


f\x)<l<f(x)  = C+/(x>,( 


tf  (x)  tl ./(x). 


Pour  que  cette  équation  ai  t lieu  en  faisant  a-  = x0,  il  faut 
que  l’ou  ait  G== — /(x#)<p(x0),  et,  par  conséquent, 

f X/(s)  d.-A*)  =/t*)  f (X  )-/Ct, ) ? £*,}  - /’X?W<l./(4 

Jx» 

,15o.  Si  l’on  renverse  les  limites  d’une  intégrale  défi- 
nie , on  ne  fait  que  changer  son  signe;  car  les  accroisse- 
ments de  x changent  de  signe,  et  les  \aleurs  absolues- des 
éléments  différentiels  ne  changent  pas.  On  a donc 


■ ■ r^=-f 


F(x)dx,  -, 

ce  qui  s’accorde  avec  l’expression  de  l’intégrale  définie 
au  moyen  de  la  fonction  © (x)  dont  la  dérivée  est  F (x). 
En  effet , on  a > . ' 

f F (*)</*  = f (X)  — ?(*.),  f =?(x.)  — f(X), 
Jx,  Jx 

expressions  égales  et  désignés  contraires. 
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r>  X 


On  peut  changer  f intégrale  I F (x)  dx  dans  la 

• J*. 

. • » „ . 

suivante  : 


x> 


X -+-  x,  — x ) 1 tx , 


dont  les  limites  sont  les  mêmes.  En  effet,  les  éléments 
qui  les  composent  l’une  et  l’autre  sont  les'  mêmes  en 
ordre  inverse.  En  partant  de  celte  remarque,  qui  est  quel- 
quefois utile,  on  peut,  par  une  suite  d’intégrations  par 
parties,  obtenir  tr.ès- simplement  la  série  de  Tavlor, 
comme  On  va  le  voir. 

357.'  Série  de  Taylor.  — Soit  F (x ) une  fonction 
quelconque  qui  reste  continue,  ainsi  que  ses  n premières 

dérivées,  entre  les  limites  .r  Cl  x -f-  /1.  On  a évidemment 

■ 1 ; - * - 

F{x-hA)  — F(x)==.r.F/4x+>) dii 

•/  / y.. 

cl,  d’après  Ce  qui  vient  d’être  dit, 

' jj'  F'  (x  -+-  z)  riz  4-  h — zjrfz:  , • 

X est  constant  dans  cette  intégration,  ' z seul  varie. 

Intégrant  par  parties  re.tle  dernière  expression  et  celles 
qui  s’en  déduisent , il  vient 

/F^ÇrH-A  — t)dt  = — 1)  F"  (x  •+*  h — *) dt 

^iV{T+h— *)*=:, . 


1 1) 


-+■  Ç — -,  F» (x -\-h 

J 1.3. ..(«  — t) 

Si  l’on  prend  les  intégrales  entre,  les  limites  o et  h,  il 


a-  • ' 
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faudra  faire  successivement  z = A,  z = « dans  les  termes 
en  dehors  du  signe  puis  retrancher  le  dernier  résultat 
du  premier,  ce  qui  donnera 


Jf 


F'(x  h — z ) di  = h F'  (x)  - 


F*(x)- 


A«-i 


Mais 


doiu 


-/ 


i.ï...(n— i) 


i .1.  .(»-  i) 

F"  (x-t-  h — t)dt. 


F--(x) 


F (x  -|-  //  ) — F (je)  = J'  F' (x  + h — s)dz-. 


F(x-+-  h)  = F,(x)  ■+■  h F'(x)  -t-  — F'  (x)  - 


A»-* 


i .1.  . .( n — i) 


F—  (x) 


i /•" 

• ; / i*-'F*(x-*-A  — z)ds. 


Lorsque  le  terme  qui  renferme  l’intégrale  définie  tend 
vers  zéro  h mesure  que  n augmente,  la  série  converge 
vers  F (,r  -4-  A) , et  devient  celle  que  Taylor  a fait  con- 
naître. 

On  peut  donner  une  autre  forme  au  terme  qui  exprime 
l’erreur  commise,  en  s’arrêtant  au  terme  de  rang  n.  En 
effet,  l’intégrale  définie  est  égale  à la  somme  des  facteurs 
z"~l  dz,  multipliée  par  uue  valeur  moyenne  entre  la  plus 
petite  et  la  plus  grande  de  celles  que  prend  F"  (.r-f-  A — z) 
quand  z passe  de  o à A ; et  Comme  cette  fonction  est  sup- 
posée continue  dans  cet  rritervalle,  cette  moyenne  est 
l’une  des  valeurs  que  prend  F"  (x  -t-  A. — z),  pour  une 
certaine  valeur  de  z comprise  entre  o et  A : d’où  résulte 
aussi  pour  A — z une  valeur  comprise  entre  o et  A,  que 
nous  représenterons  par  0A.  Le  terme  qui  complète  le 
développement  devient  donc 


F"  x + e/i  rh 

—'—7 S / «"“'A*. 

i.a...(n  — 1)  / 


1 , 2. . ,n 


F',(z  -t-  OA)'. 


I. 


3i 
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C’est  sous  cette  forme  que  nous  l’avons  présentée  dans  le 
Calcul  différentiel  : 0 est  une  fonction  inconnue  de  x,  et 
l'on  sait  seulement  qu’elle  a une  valeur  positive  plus  j>ctite 
que  l’unité. 

En  prenant  la  plus  petite  et  la  plus  grande  des  valeurs 
de  F"  ( x ) dans  l’intervalle  de  x à x -4-  h,  on  aura  deux 
limites  entre  lesquelles  sera  comprise  l’erreur  commise  en 
s’arrêtant  après  le  n'1'”'  terme.  L’intégrale  définie  donne 
la  valeur  exacte  de  cette  erreur  ; mais  elle  présente  la 
difficulté  de  l’intégration , et  l’on  ne  peut  généralement  se 
proposer  que  de  la  renfermer  entre  deux  limites  connues. 


Différentiation  et  intégration  sous  le  signe  J ’. 


.‘158.  Nous  avons  fait  connaître,  au  commencement  de 
ce  Cours,  les  règles  pour  difi’érenticr  les  fonctions  expli- 
cites, ainsi  que  celles  qui  sont  liées  entre  elles  et  avec'la 
variable  principale  par  des  équations  dont  les  deux  mem- 
bres sont  des  fonctions  explicites.  Nous  allons  considérer 
une  autre  espèce  de  fonction  et  donner  le  moyen  de  la 


différentier. 

Soit  la  fonction  u = 


x)  ilz  que  l’on  se  pro- 


pose de  différentier  par  rapport  à x;  les  limites  r0,  Z, 
pouvant  être  des  fonctions  quelconques  de  x. 

O11  aura,  en  considérant  celte  intégrale  comme  une 
fonction  composée  de  z»,  Z,  x,  qui  sont  toute?  des  fonc- 
tions de  x, 


du  ! du  \ dz,  / du  \ / du  \ 

dx  \ dz,  J dx  \ dx  J 


Or  ou  a d'abord 


du 
dz „ 


F (*•>  •*■)»  ^ = F (Z,  ■*)• 
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Quant  au  troisième  terme  qui  est  relatif  à la  sup- 
position de  z»  et  Z constants,  il  est  la  limite  de 

J'  F(*».*  -+-  h)dz  — J'  F ( z , jc)  di 


F (a,  J -+■  h)  — F (z,  x) 


et  a pour  valeur 


‘dY  (z,  r) 


~ jf  F (a,  x)  rf.  = F (Z,  x)  ^ - F (.„  x)  g 


JF  (z,  .r) 


On  parviendrait  très-simplement  à la  même  formule, 
en  considérant  l'intégrale  définie  comme  représentant 
l’aire  d’une  courbe. 

Si  les  limites  sont  constantes,  c’est-à-dire  indépen- 
dantes de  x , on  a 


^ rfF (z,  x) 


on  voit  qu’alors  les  deux  opérations  de  diflérenliation  et 
d’intégration  peuvent  se  faire  dans  un  ordre  quelconque. 

359.  Si  la  fonction  de  x était  une  intégrale  indéfinie 
par  rapport  à z,  on  la  mettrait  sous  la  forme' 


«=  f F(z,x)dz-4-C, 


Digitized  by  Google 


LIVRE  III. 


484 

C étant  une  fonction  quelconque  tic  x ; d où 


du 

dx 


-l 


dx  dx 


Oïl  peut  donc  faire,  dans  un  ordre  quelconque,  les 
deux  opérations  sur  F (2,  x),  pourvu  que  les  constantes 
relatives  aux  deux  intégrations  soient  liées  par  la  condi- 
tion , que  la  seconde  soit  la  dérivée  de  la  première  par 
rapport  à X. 


360.  Si  au  lieu  de  différend 


ier  f F (z, 


x)  dz , on  avait 


à l’intégrer  par  rapport  à x entre  les  limites  x0,  X;  z0 
et  Z étant  supposées  indépendantes  dè  x,  on  observerait, 
d’après  ce  qui  précède,  que,  quel  que  soit  z, 

fTdx£‘ F ( z,  x ) dz  et  Jf  dz  J F [z,x)dx 

ont  la  même  dérivée  par  rapport  à x*  et  comme  elles  de- 
viennent nulles  toutes  deux  pour  x = X0,  elles  sont  aussi 
égales  quel  que  soit  x.  L’ordre  des  deux  opérations  est 
Jonc  encore  indifférent.  Tout  cela  suppose  que  la  fonc- 
tion F (z,  x)  ne  devient  ni  infinie  ni  indéterminée,  pour 
aucune  valeur  de  x et  z comprise  entre  les  limites  : si 
cela  arrivait , il  faudrait  un  examen  particulier  dont  nous 
nous  occuperons  tout  à l’heure. 

361 . Si  les  deux  intégrales  étaient  indéfinies , la  pre- 
mière serait 

j É(z,  x)dz  + 'f(x)i 

en  l’intégrant,  011  trouverait 

j * dx  J"  F (z,  x)  dz  + f (z)-h  J'  <f{x  dx, 
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et:  qu  on  peut  mettre  sous  la  forme 


*)d*  •+-/(*):+- /!(*)> 


et  l’on  trouverait  un  résultat  identique  en  intégrant  en 
ordre  inverse;  les  fonctions  J et  f,  pouvant  toujours  être 
regardées  comme  les  mêmes  dans  les  deux  ras , puis- 
qu’elles sont  entièrement  arbitraires. 


382.  Intégrales  définies  singulières.  — M.  Cauchy  a 
désigné  sous  ce  nom  , des  intégrales  prises  entre  des  li- 
mites qui  se  rapprochent  indéfiniment  d’une  v aleur  parti- 
culière de  la  variable,  qni  rend  la  fonction  infinie. 

Par  exemple,  si  l’on  suppose  F (fl)  infinie,  l'intégrale 

Xa  — /*« 

F (x)  dx  sera  une  intégrale  définie  singulière,  si 
— « * 
s tend  vers  zéro,  p étant  un  nombre  fini  quelconque. 
On  peut  mettre  la  fonction  différentielle  sous  la  forme 
' (Ijc 

(x  — a)  F (x)  — — ; et  si  l’ôn  désigne  par  £ une  valeur 
moyenne  entre  a — e et  a — ps,  l’intégrale  sera  égale  à 

Jt ,/v 

, ou  (ï  — a)¥  Ç5)*>- .. 


Si  (J  — «)  F (£)  a une  limite  différente  de  zéro  quanti  £ 
tend  vers  a , l’intégrale  définie  singulière  aura  une  valeur 
déterminée  en  même  temps  que  p.  Nous  allons  voir  à 
quoi  cette  considération  peut  être  utile  dans  la  détermi- 
nation des  intégrales  définies. 

363.  Cas  où  fa  fonction  sous  le  signe  f passe  par 
f infini.  — Si  une  valeur  r = a rend  F (x)  infinie,  et  se 

trouve  comprise  dans  les  limites  do  l’intégrale  / F (x) dx, 

JtX. 
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on 


formera  d’abord  f F (.r)  dx,  puis  Ç 9 F (x)  dx\ 

on  Les  ajoutera,  puis  on  fera  tendre  t vers  zéro  : la  limite 
est  ce  que  M.  Cauchy  nomme  la  valeur  principale  de 
l’intégrale.  On  pourra  avoir  une  valeur  différente  si  l’on 
cherche  la  limite  de  la  somme  des  deux  intégrales  sui- 
vantes : 

F(x)(/jr,  / F(.r)</.r, 

oc  •/<*-+-  y « 

e tendant  toujours  vers  zéro,  et  les  nombres  u , v étant 
différents;  car  il  y aurait,  de  plus,  les  deux  intégrales 

Jpa — /it  pa-rt 

I F(x)rfx,  et  | F [x)  dx. 

a — e •/«-+-  ve  * 

Et  si  leur  somme  ne  tend  pas  vers  zéro  avec  e , orr  aura 
une  valeur  différente  de  la  première  , tjuc  nous  avons 
nommée  valeur  principale;  mais  il  est  évident  que  cela 

jamais  lorsque  les  intégrales  I F (x)  dz, 
' J « 

F (x)  dx  seront  finies.  Or  les  deux  dernières  intégrales 


n arrivera 

» 6 


X 


définies  singulières  ont  pour  limite  de  leur  somme  Kl  - , 

V 

K étant  la  limite  de  (x  — a)  F (x)  quand  x tend  vers  a, 
et  supposée  de  même  signe  quand  x est  a , ou  > a 
(le  cas  contraire  n’offre,  au  reste,  rien  d’embarrassant). 

Si  doue  K n’est  pas  nul , l’intégrale  1 F (x)  dx  est  indé- 

J tx. 

terminée;  mais  sa  valeur  principale  est  déterminée,  soit 
finie,  soit  infinie. 

Si  K est  nul,  on  ne  peut  pas  dire  que  Kl  - soit  néces- 
sairement nul , puisque  1 - peut  être  infini. 
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Par  exemple,  si  v = £,  1 est  infiui , et  la  seconde  in- 

Jfta-t-i 

F (t)  dx. 

U4'«* 

..  . /*■"  <4i  . / lv\  , 

Ainsi , I — — = I 1 — I,  et  st  v = s,  on  a 1 2. 

«/«  \ I*/ 

Mais  dans  cet  autre  exemple  / 011  a ^ Iv,  ou 

J<  fx  • <JÏ 

lv,  | étant  u«  intermédiaire  entre  e cl  ve;  de  sorte 
«pie  £ = Kvï  cl  k >■  1 : par  là  1 v devient  v^Kt  I v. 

Mais  on  sait  quey^v  1 v est  nul  pour  v = o;  donc  f 

J,  y/x 

est  nul , comme  d’ailleurs  on  l’aurait  vu  en  effectuant  l’in- 
tégration. 

361.  Si  l’on  suppose  une  des  limites  infinie,  on  aura 

F (.r  ) Hx-,  et  pour  que  1 inté- 

. * ’ € • 

grale  proposée  soit  finie,  il  faudra  que  celle-ci  tende  vers 
zéro  avec  e,  quelque  petit  que  soit p : il  faudra  donc  que 

. L F I — I lu  tende  vers  zéro  quel  que  soit  u , K 

K..„  V^,/  p mi,. 

étant  > 1 

Soit  F (x)=i  — , F — - ) pourra  être  remplacé 

' Ar + ...  \^f*i  J 

par  - (Kus).*-",  et  il  faudra  que  ps"-' "-llp  tende  vers 
A 

zéro,  ce  qui  exige n^>  m -4-  15  et  cela  est  suffisant. 

On  pourra  ainsi , au  moyen  des  intégrales  définies  sin- 
gulières, reconnaître  si  les  intégrales  çliorrliéeâ  devien- 
nent infinies  ou  indéterminées  quand  une  valeur  de  X 
rend  la  fonction  donnée  infinie,  ou  quand  une  des  limites 
est  infinie.  « 
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365.  On  peut  encore  reconnaître  si  une  intégrale  est 
finie,  lorsque  sa  dérivée  devient  infinie  pour  une  valeur 
particulière  de  x,  en  la  comparant  à une  autre  plus 
simple,  pour  laquelle  il  n’y  ail  pas  d’incertitude^  et  telle 
que  les  deux  dérivées  aient  un  rapport  fini  pour  cette 
valeur  particulière  : les  deux  intégrales  seront  en  môme 

temps  finies  ou  infinies.  Par  exemple  / -. — — r — - et 

r r J,  (c*  -t-  i")  jr* 

— seront  dans  ce  cas.  Le  rapport  des  dérivées , 


f 


ex  x",  devient  i pour  x = o : or  la  seconde  est  finie  si 

m i,  et  infinie  si  m = i , ou  m > i ; il  en  est  donc  de 

môme  de  la  première. 

366.  Application  des  principes  précédents  à la  re- 
cherche d’intégrales  définies.  — En  partant  d’intégrales 
définies,  connues , et  les  difiërentiant  ou  intégrant  par 
rapporta  une  constante,  on  obtient  la  valeur  de  nouvelles 
intégrales. 

Ainsi 


£ 


(IdC 


X 7 ■ 


1t 

: — a 
2 


diflerentianl  n fois  par  rapport  à a , on  obtient 

,ao  i .a. 3. . , i . 3. 5. . . ( 2 n — i ) * 

. a+I  . 

2"  fl  * 


£ 


— i 
2 


d’où 


r 


dx 


(x’+fl)" 


i . 3 . 5 . . . ( 2«  — i ) 
2.4.6. • • 2fl 


367.  Si  l'on  considère  cette  autre  intégrale , 


£ 


t:~”  dx  ss  — , 
a 
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et  qu’on  difl’érenlie  n — 1 fois  par  rapport  à o,  on  ob- 
tient. 

/**  ' 1.2.3. . Jn  — 1) 

• / x"-'e-"dx  — — J !• 

■ Jo 

Si  l'on  désigne,  en  général,  par  T (p)  l’intégrale 


T 


xP~'  e~‘dx, 


, r(.o> 

xP~  ' c~"  dx  = — — • 
aP  . 


quelque  valeur  positjve  qu’ait  p,  on  aura,  pour  toute  va- 
leur entière  et  positive  de  cette  constante, 

r (A)  — 1 -3-3.  >'•(/»— ij, 

et,  j>our  toute  valeur  positive  de  p,  • • -, 

r 

Si  Ton  diflérentie  l’intégrale  indéfinie  Ç &“.d, r = ~-i-C, 
on  obtient  celte  intégrale  indéfinie, 

368.  Si  l’on  part  de  l'intégrale  X ” dx  -s=  — — - et 

qu’on  intègre  ses  deux  membres  par  rapport  à m.  entre 
deux  valeurs  p cl  v,  on  obtient 


r^pXdx=i^, 
J.,  ix  »+► 


et  l'on  ne  saurait  donner  l’expression  de  l’intégrale  indé- 
finie. 

369.  Si  l’on  intègre  par  rapport  à a,  entre  deux 
limites  quelconques  />  et  r,  les  deux  membres  de  1 éqtia- 


' * . 

*■  t * . * J 

•:  . > * 


49° 

lion 


on  obtient 


Si  l’on  part  de 


j: 


MV'ft*  III. 


e~tJdx=^~j 

a 


r*r*- 

•/<» 


-■'F 


r 

•/« 


e~“  cos  'axHx  ~ 


on  obtient  de  môme 

r*e-*—e 

Vit  ^ 

370.  De  même  l’équation 

-,  si 

J O 


zr  -4-  aJ 


r <v  -+-  »• 

cos  a xd  r - I - r 

2 b’  -f-  a’ 


sin  xxdx  = 

fl1  -+-  a’ 


donne 


rr-,-^  - 

Ju  * 


, . , r o 

■ sin  a xrfx  = arc  tang are  lang  — 


Si,  dans'cette  dernière  formule,  on  fait  b = o,  c = oc  , 
ou  obtient  la  suivante,  qui  est  souvent  utile  : 

sin  axrfx  t sinai  , 

i . — oll  i dx  — TT. 

J..  * 2 , - J-.»  x 
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. CHAPITRE  IX. 

AUTHES  PROCÉDÉS  POUR  I.A  DÉTERMINATION 
d’intégrales  DÉFINIES. 


371.  On  ramène  quelquefois  une  intégrale  délime 
simple  à une  intégrale  définie  double,  parce  que  l’indé- 
pendance des  deux  variables  peut  conduire  à des  simplifi- 
cations. Soit  par  exemple  / e~x'  dx.  Elle  est  identique 

avec  I e~-T'  dy.  Si  on  les  multiplie,  on  aura  le  carré  de 
J O 

l’expression  cherchée.  Or  on  peut  considérer  le  produit 

Jr*X>  r*  30 

r~x' dx  I e~r’  dy,  comme  obtenu  en  multipliant 

O do 


chaque  élément  e~x’  tlx  de  la  première  par  la  seconde; 
et , dans  cette  dernière , on  peut  poser  y — xt , x res- 
tant constamment  le  même  que  dans  l’élément  c~x  dx. 
Rien  ne  sera  changé  par  là  , quoique  x s'introduise  dans 

xe~x,tl  dt.  Si  l’on 

O 

pouvait  former  cette  dernière  expression  en  x , en  la  mul- 
tipliant par  e-J"  dx,  on  aurait  un  élément  qui,  intégré 
entre  o et  oo  , donnerait  identiquement  le  produit  des 
deux  intégrales.  Mais  dans  cette  intégration,  par  rapport 
à /,  le  facteur  constant  e~x'  dx  peut  être  introduit  sous 
Je  signe  et  I on  voit  qu’on  aura  à intégrer  l’expressiou 

c~*  itr*'' dxdt,  ou  _rr~,,<w' 1 <ïxdty 
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d’abord  par  rapport  à t , puis  par  rapport  à x,  ces  deux 
variables  étant  indépendantes. 

Or  on  sait  que  ces  deux  intégrations  peuvent  se  faire 
dans  un  ordre  inverse,  sans  que  le  résulta't soit  changé; 
et,  de  cette  manière,  l’opération  pourra  s’effectuer. 

En  effet, 

Jo  . + J O a ( i -4-  f1  ) 4 

Donc . 

r . , ■ f”  r . 

I e~*  ax  — — i ou  f cr* 

J o 2 J-  » 


d’où,  changeant  x en  mx, 


372.  Celte  intégrale  importante  peut  encore  s’obtenir 
par  le  procédé  suivant  qui  sc  trouve  dans  la  Mccaniquc 
de  Poisson. 

Jp  ce  p oc 

| e—  dydx  re- 

0 J O 

présente  le  quart  du  volume  du  solide  compris  entre  le  plan 
XY  et  la  surface  dont  l'équation  est  z — e— -r’— ■*’,  qui 
est  engendrée  par  la  révolution  de  la  courbe  dont  l’équa- 
tion est  z = e — *'  autour  de  l’axe  des  z.  Or,  si  l’on  dé- 
compose ce  volume  au  moyen  de  surfaces  cylindriques 
infiniment  voisines,  et  de  révolution  autour  de  l’axe  des 
z , l’expression  du  volume  compris  entre  les  deux'  surfaces 
dont  les  rayons  sont  x,  et  x-+-</r,  sera  ir.xe—  X'dx-, 
son  intégrale  est  — ne—*’,  et  l’on  aura  le  volume  entier 
du  solide,  en  la  prenant  entre  les  limites  6 et  co  , ce  qui 
donuç  tt.  Si  l’on  eh  prend  le  quart,  puis  la  racine  carrée, 
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011  aura 

« 

el , par  suite, 

ne-*dx=ü,  ■ 
Jo  2 

/»  * 

. * 

• 

I e—*'dx  — y/îr- 

1 . * 

« 

/ GO 

373.  Le  passage 

des  quantités  réelles  aux 

quantités 

imaginaires , fait  avec  la  rigueur  convenable,  peut  encore 
conduire  à la  détermination  de  nouvelles  intégrales.  Eu 
effet,  on  tire  de  la  formule  précédente,  en  changeant  x en 
x-t-a, 


e 

■00. 


, — T — lar 


Xoo  /»  a 

é-(*+«)'dx=c-«'  / 

- oc  J — < 

= e-*'  e-*'(êt«x+e-**xldTi 


d’où 


J * c~x'  (e'I«x+  c~**x)dx  3=  e*’ 

° - 

Posons  a = a ^ — 15  il  vient,  en  observant  que 

_j_  gS-irv-i  _ 2 cos iax, 


/CO 


• 1 (’OS  Iflxdx , 


d’où 


_ J <?  \Z«  • 

e x coszaxdx  = — , 

2 


1.  4* 


00 

X 

ou , en  changeant  x en  mx  et  am  en  n , 

. . . 

/**  . • » 

J m’x*  oos  ?.  nxdx  = — e 

/ 2m 

Jo 

# . 

La  substitution  de  « — t à a n a pas  altéré  I é<|ualion  , 


r.' 

...  < 


* t 

VI 
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parce  que  les  lieux  membres  pouvaient  être  dévelopjiés’ 
en  séries  convergentes  par  rapport  «à  a , et  que,  par  con- 
séquent, les  coefficients  des  mêmes  puissances  de  a étaient 
nécessairement  les  mêmes  de  part  et  d’autre.  Or,  comme 
ils  ne  changent  pas,  quelque  expression  que  l’on  substitue 
à a,  l’identité  a toujours  lieu;  et  c’est  pour  cela  qu’en 
lui  substituant  a y1 — i elle  existe  encore. 


374.  En  partant  des  valeurs  de  deux  intégrales  définies 
que  nous  avons  données  précédemment,  on  peut  parvenir 
à l’expression  donnée  par  Wallis,  du  rapport  de  la  cir- 
conférence au  diamètre. 

Ces  deux  formules  sont 


2. 4 -6. ..24 

0.7.  . . (2  4 -m'): 

I . 3 ...  (2  X — 1 ) ir 
2 . 4 • . 2 4 2 


Lorsque  A croit  indéfiniment,  elles  tendent  toutes  les 
deux  vers  réro,  comme  on  peut  s’en  assurer  en  renver- 
sant les  fractions , qui  deviennent  évidemment  infinies 
avec  A ; car  la  première  devient  ainsi 


(,,+  ï)  (,'Hî)  (/^è)  ‘ 


, . 111  1 

et  ce  produit  surpasse  - -+-  ^ -+-  g -I-  . . . -+-  — < qui  croit 

indéfiniment  avec  A.  11  en  serait  de  même  pour  la  seconde. 
Mais  le  rapport  de  ces  intégrales  a pour  limite  l’unité. 

En  effet,  si  l’on  considère  deux  valeurs  consécutives 
de  A,  les  valeurs  correspondantes  de  l’une  quelconque 
des  deux  intégrales  ont  un  rapport  qui  tend  indéfiniment 
vers  l’unité,  à mesure  que  A augmente.  Or,  si  l’on  prend 
l’exposant  de  .r  dans  l’autre  intégrale , compris  entre  les 
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deux  valeurs  de  l’exposant  de  la  première,  il  est  clair  que 
la  valeur  de  la  seconde  intégrale  sera  comprise  entre  les 
deux  consécutives  de  la  première,  et  que  son  rapport  avec 
chacune  d’elles  tendra  vers  l’unité,  comme  le  rapport 
qu’elles  ont  l’une  avec  l'autre. 

On  peut  encore  s’en  assurer  par  la  considération  sui- 
vante, dont  on  trouve  de  fréquentes  applications. 

Lorsque  h est  très-grand,  le  numérateur  est  sensible- 
ment nul,  tant  que  x n’est  pas  très-voisin  de  l’unité,  le 
dénominateur  restant  alors  lini , la  partie  de  l’intégrale 
prise  depuis  zéro  jusqu’à  une  valeur  i — afa  étant  une 
quantité  fixe  aussi  petite  que  1 on  voudra  , est  très-petite 
par  rapport  au  reste  de  l’intégrale;  et  le  rapport  de  ces 
deux  parties  tend  vers  zéro  en  même  temps  que  À aug- 
mente, « restant  constant  (*).  Pour  comparer  les  deux 
intégrales  en  question,  lorsque  h augmente  indéfiniment, 
il  suffit  donc  de  prendre  le  rapport  des  parties  de  ces  in- 
tégrales relatives  aux  limites  t — a et  i , puis  de  supposer 
que  * dirtiinue  de  plus  en  plus.  Or  le  rapport  des  difié- 


( * } On  a,  on  otVot. 


(l  — «)"  + ' 1 

« -+-  i ’ — u*  ’ 

i — (t  — a)"+'  l 


ttt  éUnl  compris  entre  o et  i — «,  et  y entre  1 er  et.i;  d'où  il  ré- 
sulte 

Le  rapport  de  la  seconde  intégrale  à la  première  est  donc  plus  grand 

que  v . _•  • t 


. ■ . , 0-  «)"♦" 

Il  croit  donc  infiniment  avec  n?  quelque  petit  que  soit  pt.  / 
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rentielles  est x,  et,  par  conséquent,  le  rapport  des  par- 
ties que  nous  considérons  des  intégrales  est ‘une  moyenne 
entre  les  valeurs  extrêmes  de  x,  qui  sont  i — « et  i . Ce 
rapport  a donc  pour  limite  i ; et  il  en  est  de  même  du 
rapport  des  intégrales  entières,  puisqu’on  n’en  a né- 
gligé qu’une  partie  infiniment  petite  par  rapport  à elles- 
mêmes. 

On  a donc  _•  « 

■k  3 . 3 .5.5. . . (a*  — i) (a*  — i)(2^-+-i) 

lm"  a 2.2.4  4-C'®*  ••••••  2Æ.2X  ' ' 

d’où  • . Y 

. ir  _ 2.4.4-6-fi-H  8... 

. 4 3. 3.5.5. 7 . 7 .9. . . ' 

11  est  facile  de  voir  que  l’on  aura  un  résultat  trop  faible 
ou  trop  fort,  suivant  que  l’on  prendra  un  nombre  impair 
ou  an  nombre  pair  de  facteurs  aux  deux  termes  de  cette 
fraction. 

Nous  parlerons  plus  tard  d’une  méthode  générale,  qui 
consiste  à'  ramener  la  détermination  des  intégrales  dé- 
finies à l’intégration  d’équations  différentielles  relatives 
aux  constantes  qui  se  trouvent  sons  le  signe  de  l’inté- 
gration.- ‘ 
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CHAPITRE  X. 

, INTÉGRATION  DES  DIFFÉRENTIELLES  QUI  RENFERMENT 
PLUSIEURS  VAniABÎ.ES  INDÉPENDANTES. 


.'!7n.  Nous  n’avons  considéré  jusqu’ici  que  les  diffé- 
rentielles  qui  ne  renferment  qu'une  seule  variable  et  qui 
sont,  par  conséquent , de  la  forme  F \x)  rlx -,  nous  allons 
examiner  maintenant  celles  «pii  renferment  plusieurs  va- 
riables indépendantes,  et  nous  proposer  de  déterminer, 
s'il  est  possible,  la  fotiction  de  ces  variables  qui  a pour 
différentielle  totale  l'expression  donnée. 

Considérons  d’abord  deux  variables  x,  y.  et  soit  pro- 
posé d’intégrer  l’expression 

M tlx  -F-  N rit  , 

dans  laquelle  on  a 

M = <p(x,  y),  N = <|>  (jj,  y). 


On  observera  d'abord  qu’il  n’existe  pas  toujours  une 
fonction  de  x cl  y dont  elle  soit  la  différentielle  : car,  si 
l’on  désigne  par  u une  pareille ‘fonction , ou  devra  avoir 
du 


. . ....  • du 

M = -t-,  IS  = — : et  contint 

dx  dr 


(Pu  (Pu  ..  r ■ 
j-  j — j— r-  ) il  faudra 
axay  dydx 


qu’on  ail  Si  donc  les  fonctions  M,  N ne  satis- 

font pas  à cette  identité,  il  n’existera  aucune  fonction' 
de.r  ctj"  qui  ait  pour  différentielle  l’expression  donnée. 
Mais  nous  allons  voir  que,  si  celte  condition  est  remplie, 
la  fonction  cherchée  existe  nécessairement,  et  que  sa  dé- 
termination se  ramène  toujours  à des  quadratures. 

3a 
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On  remarquera  d'abord  quecclte  fonction,  dotant  avoir 
M [Kiur  dérivée  partielle  par  rapport  à x , doit  être  ren- 
fermée dans  l’intégrale  indéfinie  de  M /Ix  par  rapport  à x, 
y étant  considérée  comme  une  constante.  Elle  est  donc 

comprise  dans  l’expression  1 Max  -4-  V,  V étant  une 

J*. 

fonction  arbitraire  dey. 

11  reste  à déterminer  cette  fonction  de  manière  que  la 
dérivée  partielle  par  rapport  à y soit  i\.  Or  cette  dérit éc 
est 


1 


**  dtil  dX 

--rfxH — — 7 ou 
dr  <lv 


l 


ou  enfin 


+ (•*•»/■)  — •>(>.»/)+  j-- 


* d N dX 

——  dx  -I — - 1 
tix  fi  Y y 


rlX 


Il  est  donc  nécessaire  et  suffisant  que  l’on  ait 
dX 


dr 


— I = °)  OM  V 


=r 

Jr. 


+ (*.»r)f/r  + c. 


11  existe  donc  nécessairement  une  fonction  dex  cly,  dont 
l’expression  donnée  est  la  différentielle;  et  la  valeur  la 
plus  générale  de  cette  fonction  u est 

11=  ( i(x,y)'dx.+  f ^{x„y)dy-\~  C, 

Jr.  Jr , 

C étant  une  constante  arbitraire. 

370.  11  n’y  a pas  plus  de  difficulté  dans  le  cas  où  le 
nombre  des  variablps  indépendantes  est  plus  grand.  Soit, 
par  exemple, 

5Uj:  + N dy  -t-  P riz 


et 


m = ?(*>/»*)*  n p = x (•*. ï> *)• 
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J1  faudra  il  abord  que  M , N , P satisfassent  aux  conditions 
indispensables 

z/N  i/M dP  diï  rfp 

dX  ~ <**  ’ dz  dx  * lh~dP' 

t.cla  étant,  la  fonction  cherchée  sera  nécessairement  com- 
prise dans  la  formule  f Mr/x  + V,  V étant  une  fonc- 

lion  arbitraire  de  et  z , qu’il  faut  déterminer  par  la 
condition,  que  les  dérivées  partielles  de  l’expression 
précédante,  par  rapport  à y et  z,  soient  respectivement 
N et  P. 

On  aura  donc 


i/N  rfV 


CxdüJ  hx  r 

Jr,  dX  +<<x  -Jz 

C*d m rfv  r*  dp  . dx  „ , </v 

X.  * dx+T,=JX'  + * =*“*<*•*•*+■*• 

Il  est  donc  nécessaire  et  suffisant  que  la  fonction  V satis- 
fasse aux  deux  conditions 

dX 


rfV 

dy 


— 't'  {xnXi  z)>  — x(x’ty>  *)  • 


ce  qui  rentre  dans  la  question  précédente.  On  aura  donc 

v=  j'  ■HxnXy*)Jy+  X z (xo/»> z)dz •+■  c. 

La  fonction  dont  la  différentielle  est  l’expression  don- 
née, existe  donc  lorsque  les  trois  conditions  ci-dessus 
ont  lieu;  et,  si  on  la  désigne  par  »/,  on  aura 

jf  ?(x’Xtz)dz  -f-  r ’fcjfo.r» *W.r  +jf  + 


C étant  une  constante  arbitraire. 


32  . 
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11  est  facile  de  voir  i|iic  le  ras  de  m variables  se  ramène 
de  la  mèine  manière  ail  cas  de  ni  — i , pourvu  inie  les  coef- 
ficients satisfassent  aux  conditions  qui  expriment  que  les 
coefficients  différentiels  du  second  ordre  de  la  fonction 
cherchée,  pris  de  toutes  les  manières  possibles  par  rap- 
port à deux  variables  différentes,  sont  indépendants  île 
l'ordre  des  différentiations.  Donc  le  problème  est  toujours 
possible  lorsque  ces  conditions  sont  remplies,  et  il  est 
toujours  ramené  à de  simples  quadratures. 
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CHAPITRE  XI. 

SÉPARATION.  DES  VARIABLES. 

• * 

377.  Lorsque  nous  avons  cherché  à déterminer  une 
fonction  inconnue  y , d'une  variable  ir,  connaissant  sa 
dérivée  par  rapport  à x,  nous  avons  supposé  que  celle 
dérivée  était  exprimée  au  moyen  de  x seulement.  11  est 
facile  de  ramener  à ce  cas  celui  où  la  dérivée  serait  le 
produit  d’une  fonction  de  x par  une  fonction  dc^y.  En 
effet,  en  divisant  par  le  facteur  fonction  de  y,  on  obtient 
une  équation  de  la  forme  suivante,  dans  laquelle  J-'  (y ) et 
J (x)  sont  des  fondions  connues  : 


■ 

F(z)|=/W 

ou 

(*) 

v(y)dy=f{x)'ix- 

On  dit  alors  que  les  variables  x ,y  sont  séparées. 

Si  maintenant  on  trouve  une  fonction  F,  {y ) dont  la 
dérivée  par  rapport  à y soit  F (y),  et  une  fonction  J,  (x) 
dont  la  dérivée  par  rapport  à x to\lf(x) , l'équation  (i) 
nous  montre  que  F,  ( y ) et  ft  (x)  auront  même  dérivée 
par  rapport  à x , quelle  que  soit  la  valeur  de  x,  cl  que, 
par  conséquent,  elles  ne  peuvent  différer  que  par  une 
constante;  on  aura  donc 

(3)  F,Cr)=./;(-0  + c, 

C désignant  une  constante  arbitraire.  On  aura  donc  ainsi 
b équation  cherchée  entre  x et  y,  et  le  problème  est  ra- 
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mené,  comme  on  le  voit,  à celui  qui  a été  traité  précé- 
demment' et  qui  consiste  à remonter  de  la  dérivée  d’une 
fonction  à cette  fonction. 

En  prenant  l’équation  sous  la  forme  (2),  les  deux 
membres  sont  les  différentielles  des  deux  fonctions 
Fj  (y),  f (-y))  relatives  à des  valeurs  correspondantes 
de  dx , riy.  Les  accroissements  finis  quelconques  de  ces 
deux  fonctions,  en  passant  d’1111  système  de  valeurs  de 
x,  y à un  autre  quelconque,  sont  donc  égaux,  et  ces  fonc- 
tions lie  peuvent  différer  que  par  une  constante;  ce  qui 
ramène  à l’équation  (3). 
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CHAPITRE  XII. 

APPLICATION  GÉOMÉTRIQUE  DES  MÉTHODES  I)  INTÉ- 
GRATION. QUADRATURE  DES  SURFACES  PLANES. 
RECTIFICATION  DES  COURUES. 


378.  D'après  ce  que  nous  avons  ilil  dans  le  premier  cha- 
pitre du  livre  111,  l’aire  comprise  entre lesdeux ordonnées 
relatives  aux  abscissesx0et x,  peut  être  représentéeen  coor- 
données rectangulaires  par  I yrlx,  et,  en  coordonnées 

obliques  par  si  nO  I ydx,  0 désignant  l’angledesaxes.  L’é- 

quation  de  la  courbe  donne  y en  fonction  de  x , et  la 
.quadrature  de  la  surface  en  question  est  ramenée  à une 
intégration.  C’est  pour  cela  que  Ton  désigne  souvent  par 
le  mot  f/uadi'ti ture  l’opération  du  calcul  intégral  par  la- 
quelle on  remonte  de  la  différentielle  d’une  fonction  à 
une  seule  variable,  à celte  fonction  même. 

Si  l’aire  à calculer  était  comprise  entre  deux  ordon- 
nées et  deux  arcs  de  courbe,  l’expression  de  sa  diflé- 
rentielle  serait  (Y — y)  i/x,  en  désignant  par  Y et  y les 
fonctions  de  x qui  représentent  l’ordonnée  de  chacune 
des  deux  courbes.  Si  la  nature  de  l’une  ou  de  l’autre  de 
ces  courbes  changeait  dans  l’intervalle  compris  entre  les 
limites,  il  faudrait  partager  cet  intervalle  en  plusieurs 
autres , dont  les  limites  seraient  les  diverses  valeurs  de  x 
où  s'opéraient  ces  changements. 

Si  la  courbe  est  donnée  par  une  équation  entre  des 
coordonnées  polaires  0 et  /•,  l'aire  que  l on  cherche  a 
évaluer  est  celle  de  la  figure  comprise  entre  deux  rayons 
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vecteurs  et  i arc  de  la  courbe.  Sadiflérculiellc  est,  comme 
nous  l’avons  déjà  vu,  r*  Donc  l'aire  comprise  entre  les 
deux  rayons  correspondants  aux  angles  00 , 6 aura  pour 
p * 

expression  5 I r'  d ô , r désignant  la  fonction  de  0 tirée 

A 

de  l'équation  de  la  courbe. 

Si  la  surface  à évaluer  était  comprise  entre  deux 
rayons  vecteurs  et  deux  courbes,  sa  différentielle  serait 

[>> r'i\ 

- — r/0,  r et  r'  désignant  les  rayons  vecteurs  îles 

deux  courbes,  relatifs  à une  même  valeur  de  Û ; l’aire  cher- 

■ • • pi 

ohée  serait  doue  exprimée  par  j-  I '(r-  — r'*)  dû,  r cl  ri 

A 

étant  des  fonctions  connues  de  9,  déduites  des  équations 
des  deux  coürbes. 

EXEMPLES. 

Paraboles.  — Proposons-nous  d’abord  de  calculer 
1 aire  des  paraboles  renfermées  dans  l'équation  géné- 
raie 

m et  n étant  positifs;  on  aura 

n 

i « i -+• 

I y.ix  f>  I x ifx  /j 1-  L. 

ni  _t_ 

Si  l pu  prend  faire  à partir  de  x = o,  on  aura  C =j  o,  cl 
Paire  terminée  à l’ordonnée  relative  à une  valeur  quel- 
conque de  x,  aura  pour  expression 


1 n 

mp7n^ 


y Oll 


mxy . 


in  n m -f-  n ' 

l,a  partie  du  rectangle' «jui  teste,  après  avoir  reti  an- 
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thé  celle-ci , et  que  1 on  trouverait  directement  en  pie- 

Jf/  hjcy  « ' , . 

xdy  est  : donc  1 arc  île  la  courbe  divise  le 

g • m -t-  « 

rectangle  xy  clans  le  rapport  constant  tic  rn'.n. 

Si  l'on  considère  au  lieu  de  l’origine  un  point  (a,  6) 
de  la  courbe,  les  aires  comprises  ejftre  les  ordonnées  ou  les 
abscisses  de  ce  point  et  du  premier,  seront  les  dillèrences 

de  quantités  ayant  même  rapport  --  : elles  auront  donc 

aussi  ce  même  rapport  entre  elles.  D’où  l’on  voit  que  si 
l’on  projette  un  arc  quelconque  de  la  courbe  sur. l’axe 
des  x et  sur  l’axe  des  j?,  les  aires  comprises  entre  cet  are , 
les  lignes  projetantes, et  l’axe  perpendiculaire,  sont  entre 
elles  comme  les  exposants  m et  n . 

Hyperboles.  — Considérons  maintenant  l'équation  gé- 
nérale^" x"  = a des  hyperboles  qui  ont  pour  asymptotes 
les  axes  des  coordonnées;  du  aura 


I 1 1 

I „ b» 


Soit  d’abord  n<^/w,  et  supposons  que  l’aire  commence 
au  point  dont  les  coordonnées  sont  a.  S;  l’aire  aura  pour 
expression 

m { xy  — a G ) 
m — n — " 

Ou  voit  que  sa  valeur  est  finie  pour  a = o,  quoiqu  elle 
s’étende  alors  indéfiniment  dans  le  sens-  des  y,  puisque 
l’axe  des  y est  asymptote  de  la  courbe  : mais  elle  de- 
vient infinie  eu  même  tytnpsque’x. 

Ainsi  l’aire  comptée  à partir  d’une  ordonnée  arbi- 
'iraire,  et  prolongée,  indéfini  ment  vers  ! une  des  ilcux 
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asymptotes,  csi  finie  ou  infinie,  suivant  que  la  coordonnée 
comptée  sur  cette  asymptote  a le  plus  grand  ou  le  plus 

petit  exposant  dans  l’équation.  En  cherchant — I xdy  , 

J S 

on  aurait  l'aire  comprise  entre  l’arc  et  les  abscisses  ine- 

, , . , . nxr  „ 

nees  par  ses  extrémités  j son  expression  serait  - — Ces 

deux  aires  sont  donc  encore  dans  le  rapport  des  exposants 
m et  n. 

Si  l’on  avait  n^>m,  on  arriverait  à la  même  conclu- 
sion. ' * 

Si  l’on  avait  tu—rt . l’équation  serait  de  la  forme xy=p‘, 
et  représenterait  une  hyperbole  équilatère,  puisque  les 
axes  sont  rectangulaires.  On  aurait  alors 


Si  Pon  voulait  que  Paire  commençât  à l’ave.des  y,  on 
aurait  a = o;  ce  qui  fait  voir  que  Paire  comprise  entre 
une  ordonnée  quelconque  et  l’axe  desjy  est  infinie. 

Si  I ou  suppose  «=/>,  Paire  commencera  à l'ordonnée 
menée  par  le  sommet  de  l’hyperbole;  et,  si  l’on  prend  j> 
pour  unité,  son  expression  sera  lu:.  C’est  cette  propriété 
qui  a fait  donner  aux  logarithmes  népériens  le  nom  de 
iogarithriics  hyperboliques.  . • 

Réciproques.  — Les  paraboles  et  les  hyperboles  que 
nous  venons  de  considérer  jouissent  de  cette  propriété 
commune  que,  si  Pon  projette  un  arc  quelconque  de  ces 
courbes  sur  les  deux  axes,  les  aires  comprises  entre  cet 
arc  et  les  coordonnées  parallèles  sont  dans  un  rapport 
constant.  Or  il  est  facile  de  démontrer  qu'elles  sont  les 
seules  courbes  qui  en  jouissent.  En  ollèt,  cette  condition 
générale  est' exprimée  par  l’équation 
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Le  signe  — du  second  membre  se  rapportant  au  cas  où 
dy  et  dx  sept  de  signes  contraires. 

Difl'érenliant  les  deux  membres  en  considérant  le  point 
a,  6 comme  immobile,  ctx,  y comme  seules  variables,  il 
vient 


dx 


. dr 

zm  — , 

Y 


ny  dx  — rfc  mx  dr,  ou  « 
et  intégrant 

n I x = i:  m 1 r -f- 1 c, 

en  désignant  par  le  une  constante  arbitraire.  Cette  équa- 
tion peut  se  mettre  sous  la  forme 

.r*  zzr  CY±Jn, 

et  représente  des  paraboles  ou  des  hyperboles,  suivant 
qu  on  suppose  que  les  coordonnées  varient  dans  le  même 
sens  ou  en  sens  contraire. 

Ellipse.  — Soit  l'équation  de  l’ellipse 

a' y'  -+•  b7x7  = a7b7,  ou  y — —^n’  — x7; 


r i>  r 1 — 

1 jdx  — - I dx  <ju'  — -r’. 

Or,  en  intégrant  par  parties,  on  trouve 

> 

- p - ; r x' dx 

I dx  y a}  — x'  — x \a7  — x7  -4-  J 


Mais 


/'  -x* dx  /*(x’  — «’-s-  II1  dx  ('  a ; , 

— — I i _=  — I itr  yn'—T-rni 

\[a 1 — x*  J J a7 — x1  J 


y à1  — x7  J 
en  substituant,  il  vient 


J'dx^a7 — x7  — x yVi- — x1  -f-  a air  sin  — J' dx  \J n7 — x’. 

Réunissant  les  deux  intégrales,  que  1 011  supposera  prises 
à partir  de  la  même  limite,  et  ajoutant  une  constante 
arbitraire , il  vient,  en  divisant  para,  puis  multipliant 


Digitized  by  Google 


5o8 


I IVIIE  III. 


par  — » t 

" , ♦ " . 

b r , bxda'1  — x7  ah  . x „ 

- I dxdu7 — x' = — H aresin — (- C. 

a J la  an 

Si  l’on  veut  que  l’aire  commence  à l’axe  des  y,  on  aura 

. . . nab  , 

C.  = o.  Si  1 on  lait  ensuite  x = a,  on  aura  -y-  pour  la 

4 

valeur  du  quart  de  l’ellipse.  L'aire  de  l’ellipse  entière  est 

donc  t. ah  : elle  devient  ra’,  si  h = a. 

, bx  Ja*  — x‘  , , . , . xr  , 

Le  terme  — — étant  équivalent  a — mesure  le 

2 a 2 

triangle  dont  les  côtés  sont  X cl  y ; par  conséquent j le 

terme  — arc  sin  - mesure  le  reste  de  l’aire,  c’est-à-dire  le 
2 a 

secteur  formé  par  l’axe  des  y,  l’arc  de  l’ellipse  et  le  rayon 
mené  du  centre  à l’extrémité  de  cet  arc. 

Hyperbole.  — Soit  maintenant  l'équation  de  l’hyper- 
bole 


n'y'  — b1*'  = — a'b'i  ou  y = ~\-x7~ 
ou  aura 

J'y rl r — - J' <lx  yx’  — a’. 

\ ‘ * 

Kt,  si  l'on  suit  la  même  marche  que  pour  1 ellipse,  on 


trouvera  

fydx  ~ - a±  l (x  + jjZp)  + C; 

J 2 a 2 

si  l’on  Veut  faire  commencer  l’aire  au  soinmV.t,  son  ex- 
pression devra  être  nulle  pour  x = tty  d où  C = — lu,  et 
l'aire  aura  pour  \aleur 

bx  yxl  — a ’ nb  ^x  y x’  — a' 

■ > a 2 a 
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I,c  premier  terme  étant  égal  à --  5 ou  en  conclut  que 

ab  , x 4-  yjjc*  — «'  . , . . 

— 1 est  I expression  du  secteur  compris 

2 • « 1 

entre  l’axe  transverse,  l’arc  de  l’hyperbole  et  te  rayon 
mené  du  centre  à l'extrémité  de  cet  arc. 

Cycdoïde.  — Considérons  maintenant  la  cyeloïdc  rap- 
portée à son  sommet  A (fig-  96);  son  équation  différen- 
tielle sera 


5o<i 


rix  y la  — y 


étant  le  diamètre  AH  du  cercle  générateur.  L’aire  AMI* 
a pour  expression 

Jl  yd x,  ou  | ’dy  \,2ay  •*-/'  ; 

U J O 

r 

elle  est  donc  identique  avec  l'aire  AQN  relativement  au 
cercle  générateur 

L aire  totale  ADR  est  donc  égale  à la  moitié  de  celle 
du  cercle , ainsi  que  l’aire  symétrique  CIIA  : et,  comme  le 
rectangle  CHKDC  est  égala  4 tra’,  l’aire  CA1X1  sera  égale 
à 37r«*,  ou  au  triple  du  cercle  générateur. 

Quant  à l'expression  de  l'intégrale 


/■ 


dy^lny — y', 
on  observera  qu’elle  est  identique  avec 
" dy  \Jn' — (y  — «j>; 


/■ 


ellq  rentre  donc  dans  celle  que  nous  avons  calculée  dans 
le  ca^  de  l’ajlipsc,-rn  y changeant  x en  y — a.  Ainsi  l'on 
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/,  / ; (r — n)Jt.ar — a 1 . y — a _ 

dy  df.ay  — r = : — — I arcsm- t-C. 

2 2 a 

Si  l’on  prend  l'intégrale  à partir  de  y = o,  on  aura 


cl  si  l’on  preiul  pour  seconde  liinite^^=  ia,  la  valeur  de 
l'aire  sera  - - 


comme  nous  l’avions  déjà  reconnu. 

Spirale  logarithmique.  — I, 'équation  de  cette  courbe 
est,  en  coordonnées  polaires,  r = Ac"9-,  l’aire  comprise 
entre  deux  rayons  vecteurs  correspondants  aux  angles  0, 
et  Q aura  donc  pour  expression 


r^/e,  ou  A 

4" 


< ; 4 n 

en  désignant  par  r0  et  r les  valeurs  extrêmes  du  rayon 
vecteur. 

Si  l’on  part  de  /■„  = o , c’est-à-dire  si  l’ou  cherche  la 
limite  de  l’aire  comprise  entre  le  rayon  fixe  r et  un  autre 
rayon  dont  l’extrémité  tend  vers  le  pèle,  tandis  que  sa 
direction  tourne  indéfiniment  autour  de  ce  point  asymp- 
• # 

tôle,  on  trouvera  simplement  -, — Celle  aire  croit  done 

4" 

comme  le  carré  du  rayon  vecteur.  ' 
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Rectification  des  courbes. 

379.  Nous  avons  démontré  que  la  différentielle  d’un 
arc  de  courbe  plan  est  \!  dx*  -H  aj* , en  supposant  les 
axes  rectangulaires  : elle  sera  pour  une  courbe  à double 
courbure,  y dx*  dy*  -+-  dz*.  Lorsque  les  axes  font  entre 
eux  des  angles  quelconques,  on  sait  quels  termes  il  faut 
ajouter  sous  le  radical;  mais  on  suppose  ordinairement 
ces  angles  droits.  L’arc  dont  les  extrémités  correspondent 
aux  abscisses  .r„  et  x aura  donc  pour  expression,  dans  le 
premier  cas, 

/%r 

ijilx'-  4-  <ty\ 


i: 


et , dans  le  second . 


ï. 


\Ulx*  -+-  dr  -t-  tlzi1 . 


Si  la  courbe  plane  était  rapportée  à des  coordonnées 
polaires,  nous  avons  vu  que  la  différentielle  de  sa  lon- 
gueur aurait  pour,  expression 

\]dr*  - +-  r’  rfO’, 

et  sa  longueur  serait,  par  conséquent,  exprimée  par 


tir’  -t-  r*  d 8’, 

0 , et  0 étant  des  valeurs  extrêmes  de  langle  0. 


EXEMPLES. 


Parabole.  — Soit  d'abord  la  parabole  ayant  pour 
équation 

r1  = 2 d’où  jrdjr—pdx , dx  , 
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on  aura 


r 


\ rùc'  + rlf,=  tly  1/  i ■ 

La  longueur  de  l'arc  dom  les  extrémités  correspondent 
à y0  cl  y aura  donc  pour  expression 

- f <h  r' -+-/>'  = -7- 1 J'  1 (x+  V/e  +7»’  ) + <:  J ■ 

rJ.y . *P 

Si  l’on  veut  faire  commencer  l’arc  au  sommet , on  aura 
(;=  — /'*!  P’ 

cl  l'expression  de  cet  arc  sera 


y vV-+-  r + p 1 tr  ± Vr  * + /?  ). 

7 p ,*  p 

Ellipse,  i — L équation  de  l’ellipse 
n’  r1  -I-  b*  x1  xz  a’ A* 


donne 


dy  A’jt 

d.r  n:  y ' 


ils  — y </x'  + tir1  = <■/*• 


/ a-  — c’x 


V «’ 


en  désignant  y a* — A’  par  ne.  ' ■ 

L’abscisse  a'  étant  toujours  moindre  que  n.  on  peut 
poser  . . 

x -=z  a siny, 

d’où 

ilx ,=  o cos ydy,  ils  = y/ 1 — c!  sin’ip. 

Pour  intégrer  celte  expression,  ou  développera  le  radical 

en  série,  ce  qui  est  permis,  puisque  le  second  terme  est 

plus  petit  que  le  premier.  On  aura  ainsi 

. . , ,î  , V.  « 1 1 * 1.  j. 3...  (7 im  — 3) 

sm’ji  =5  1 - H’ÿin’ü  - — ;cnn  or;..  — » — 

T'r  3.^  7 4.O  3M 
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ut , par  stiile, 

-'ïjfj  *w*d* — - — •]• 

Cette  série  sera  d’autant  plus  convergente  que  l’excenlri- 
oilé  e sera  plus  petite.  Si  l’on  intègre  à partir  de  w = o, 
on  aura 


Jsin-frff  =-^J^»in*— ’p-t- 


- * Ÿ “f- 


(înt l)(]M 3).  . .3 

(îw-2)(im — 4)... a 


sinp  I 


(im  — i ) ...  3 . î 


-?ï 


i w . \ . a 

•ît , sfTon  prend  pour  seconde  limite  ij>  = on  aura  pour 
l’expression  du  quart  du  périmètre  de  l’ellipse, 

Si  e'=  o,  l'ellipse  devient  le  cercle  dont  le  ravon  est  n , 

et  l’expression  précédente  se  réduit  à qui  est.  en 

effet,  le  quart  de  la  circonférence. 

Hyperbole.  — L’équation  de  l'hyperbole 


n’y'  • — b’*3  = — o’  b3. 


donne 


e‘x  — a‘ 


— — , fis  — J dx'  4-  f ly1  — <lx 

dx  try 


eu  posatit 

- y a3  -h  b!  — ac. 

Les  valeurs  de  x étant  toujours  plus  grandes  que  «,  on 
a ,, 

misera  X = > et  1 on  aura 

1 cos  f 


dt  — de  ~~\j  ■ 
cos 7 y y 


cos 3 y 


1, 


33 
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Si  l’on  développe  en  série  le  radical,  et  qu’on  intègre  à 
partir  de  ç = o qui  correspond  à x = a,  on  aura 


ICO*'? 

1 . 1 COS4  f 

1 . 1 .3. . .(îiii*- 3)  cosÎJWç> 

).  CM'fl 

2 e* 

2-4  e* 

2.4  6...3J7I  fî* 

d’où 


as  a /•*  . n .icos* 


r 1 . 1 COS*© 

1 . 1 .3  COS4ç; 

i.i.3...(2m-3)eos**"“îp 

Ul"?'  ' 

2.4.6  .. 2m 

Lorsque  x croit  indéfiniment,  <p  tend  vers  -*  et  s croît 

sans  limite.  Mais  si  l’on  cherche  la  différence  entre  l’arc 
et  la  partie  de  l’asymptote  comprise  entre  le  centre  et  le 
point  correspondant  de  l’abscisse  de  l’extrémité  de  l’arc , 
cette  différence  tend  vers  une  limite  dont  il  est  facile 
d’obtenir  l’expression.  En  effet,  cette  partie  de  l’asymp- 
tote est  égale  à ; et , si  l'on  en  retranche  s . il  reste 

° COS  y 


ae(i  — sin  <?) 
rosy 


no  a /*? j T i l cos* o 1. 1.3  cos*  a 

t/e  i 

Si  l’on  passe  à la  limite  <p  = -»  il  vient 


380.  Cycloidc.  — L’équation  de  la  cycloïde  rapportée 


à son  sommet  est 

‘ , 

1 

• 

dZ- v/ 

/ r 

tix~  V 

2 a — y 

d’où 

ds  ~ Hy 

, y _i  V 

—y  ’ Hy  t/an  ; 

y 

donc 

' • 

13=*/ 

- f-Cj  . 
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et  si  l’on  tait  Commencer  l'arc  au  sommet,  on  aura 


C = o et  s — i ay. 

Si  l’on  fait  y = ia,  on  aura  la  moitié  du  périmètre  de 
la  cyeloïde,  qui  sera  égale  à 4fl-  Pour  une  valeur  quel- 
conque de  y , s est  double  de  la  longueur  de  la  tangente. 

C’est  à quoi  l’on  était  déjà  parvenu  par  la  théorie  des 
développées. 

Spirale  logarithmique.  — L’équation  polaire  de  cette 
courbe  est 


Donc 


r—  Ait"®,  d’où  dr=  A<ic‘,9rf0; 
ils  — y Idr3  rV/9’  =.  A \]  I •+-  a7  ,c“6it9. 


,t.=  AVl±^^  + c = r 


V^H-  a7 


Si  l’arc  commence  au  pôle,  qui  est  asymptote  de  la 

courbe,  on  aura 

_ . v î -H  a7 

C = o et  s — r ’ 


Cette  expression  est  celle  de  la  longueur  de  la  tangente 
menée  à l’extrémité  de  1 arc,  et  terminée  à la  perpendi- 
culaire au  rayon  vecteur  mené  par  le  pôle.  Ce  résultat 
avait  déjà- été  obtenu  par  la  théorie  des  développées. 

381.  Supposons  maintenant  les  points  déterminés  paî- 
trais coordonnés  polaires.  Soient  0 l’angle  formé  par  le 
rayon  vecteur  r avec  l’axe  des  z,  et  tp  l’angle  formé  par 
sa  projection  sur  le  plan  XY  avec  l’axe  des  x.  Toute 
courbe  sera  déterminée  par  deux  équations  entre  r,  il/,  9. 
Les  équations  qui  déterminent  généralement  x,  y,  z en 
fonctions  de  r,  9,  ip,  feront  connaître  <lx , dy  dz , au 
moyen  de  r,  0,  tp,  dr , d9,  dtp  ; et  en  les  substituant  dans 
<Jdx'  -f - dy*  -+-  dz',  on  aura  l'expression  de  la  dHlércn- 

33. 
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tiellc  de  l’arc  en  coordonnées  polaires.  ÏVInis  on  peut  y 
arriver  directement  de  la  manière  suivante: 

Si  l’on  conçoit  une  sphère  décrite  du  pôle  comme 
centre  avec  le  rayon  r,  elle  coupe  le  rayon  r 4-  tir  en  un 
point  qui,  joint  à l’extrémité  de  »'  par  un  arc  de  grand 
cercle,  détermine  un  triangle  rectangle  infiniment  petit, 
dont  tls  est  l’hypoténuse  et  dr  un  des  côtés  de  l’angle 
droit.  Pour  déterminer  le  troisième  côté,  on  mènera  par 
l’axe  des  z deux  plans  contenant  respectivement  les  deux 
rayons,  et  qui  comprendront  entre  eux  l’angle  dtp-,  puis  , 
par  l’une  des  extrémités  de  ce  troisième  côté,  on  mènera 
un  plan  parallèle  à XY  : le  eôlé  cherché  sera  l'hypoté- 
nuse d’un  triangle  rectangle  tracé  sur  la  sphère,  et  dont 
les  deux  côtés  de  1 angle  droit  seront  respectivement 
r si n Od<p  et  rdO.  On  aura  donc 

tls  — far*  4-  rV/S’  4-  r’  sili’^rf^’  ; 

et  pour  avoir  s , il  suffira  d’exprimer  deux  des  variables 
en  fonction  de  la  troisième  d’après  les  équations  de  la 
courbe,  et  d’intégrer  entre  les  limites  demandées. 
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CHAPITRE  XIII. 

CUBATUKE  UES  SOLIDES  ET  QUADRATURE  UES  SURFACES 
COURBES. 


Cubât urc  fies  solides  rie  révolution. 

3W2.  Considérons  niai menant  le  solide  formé  par  la  ré- 
volution d'une  surface  plane  autour  d'un  axe  situé  dans  ^ 
son  plan , et  ijue  nous  prendrons  pour  axe  des  x.  L'équa- 
tion de  la  courbe  qui  termine  cette  surface  est  donnée 
entre  deux  coordonnées  x , y,  situées  dans  le  plan  Y AX  , 
où  se  trouve  primitivement  celte  courbe.  Cela  posé,  nous 
nous  proposons  d’évaluer  le  volume  compris  entre  deux 
plans  perpendiculaires  à l'axe  de  rotation,  et  qui  est  en- 
gendré par  la  partie  ÎVl*  K ' de  la  surface  ( fig.  97) 
comprise  entre  les  deux  ordonnées  arbitraires  MP,  AQ . 
Pour  cela  , nous  chercherons  l’expression  de  la  diffé- 
rentielle île  ce  volume,  que  Ton  peut  considérer  comme 
l’accroissement  infiniment  petit  que  prend  le  volume  V 
lorsque  la  variable  X dont  il  est  fonction  prend  l'accrois- 
sement tlx.  Soit  QR  = dx,  d\  sera  considéré  comme  le 
volume  engendré  par  la  surface  AKA 'K'.  Mais,  si  par  les 
points  A , A'  on  mène  des  parallèles  à AX,  on  remplacera 
AK V R'  par  un  rectangle  qui  engendrera  un  volume, 
dont  le  rapport  avec  l’accroissement  exact  du  volume 
aura  pour  limite  l’unité;  ce  que  l’on  démontre  comme 
ponr'les  aires.  Mais  le  volume  qu’engendre  ce  rectangle  a 
pour  mesuietr  y'*)  dx.  y et  y\  étant  les  ordon- 

nées A(^).  A'(,);,d<ini  le  volume  V,  compris  entre  deux 
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plans  correspondants  aux  abscisses  x0,  x,  a pour  expres- 
sion 


Si  l’on  veut  avoir  le  volume  total,  il  faudra  prendre  pour 
limites  de  cette  intégrale  la  plus  petite  et  la  plus  grande 
des  valeurs  des  x auxquelles  correspondent  des  points  de 
la  surface  donnée. 

EXEMPLES. 

Ellipsoïde.  — Supposons  que  la  surface  génératrice 
soit  celle  d’une  ellipse  tournant  autour  d’un  de  scs  axes, 
son  équation  sera 

b » 

y=^-,(2ax— x>)> 

et  l’on  aura 


Si  le  volume  doit  commencer  ail  sommet , on  a 

tz  b"1  ( j:3  \ 

C=o  et  Y = — 


On  aura  le  volume  entier  de  l’ellipsoïde  en  faisant  x— an, 
ce  qui  donne 

- v = 4^f. 


il  devient ~~a‘  si  b =n,  ce  qui  réduit  l’ellipsoïde  à la 
sphère  dont  lç  rayon  est  a. 

Il  est  à remarquer  que  la  différentielle  «?V,  ne  renfer- 
mant pas  de  radicaux,  ne  devient  pas  imaginaire  en  de- 
hors des  limites  o et  -h  an;  elle  ne  fait  que  changer  de 
signe,  et  est  égale,  au  signe  près,  à celle  du  volume  en- 
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gendre  par  l'hyperbole,  dont  l'équation  serait 
b * 

11  résulte  de  là  que,  si  dans  l’expression  de  V on  donne  à 
la  seconde  limite  x une  valeur  négative  , on  obtiendra  le 
volume  de  l’hyperboloïde , depuis  cette  valeur  de  x jus- 
qu’à x = o;  que,  si  l’on  donne  à x une  valeur  positive 
plus  petite  que  sa,  on  aura  le  volume  de  l’ellipsoïde  de- 
puis x = o jusqu’à  cette  seconde  limite;  et  qu’enfin,  si 
l'on  donne  à-x  uue  valeur  positive  plus  grande  que  an, 
on  obtiendra  le  volume  entier  de  l’ellipsoïde,  diminuée 
du  volume  de  l’hyperbololde  compris  entre  x = an  et  la 
seconde  limite.  • 

Donc,  si  l’on  veut  trouver  la  valeur  qu'il  convient  de 
donner  à x pour  que  V soit  égal  à un  volume  donné  , ou 
que  l’ellipsoïde  soit  partagé  dans  un  rapport  donné,  on 
trouvera  trois  valeurs  réelles  : l’une  négative,  l’autre  po- 
sitive et  plus  petite  que  an,  et  la  troisième  positive  et  plus 
grande  que  an.  Mais  la  seconde  seule  satisfait  à la  con- 
dition de  partager  l’ellipsoïde  dans  le  rapport  demandé, 
ou  de  manière  à ce  que  V ait  une  valeur  donnée,  pourvu 

qu'elle  soit  moindre  que  a'b. 

Tore.  — Ce  solide  est  engendré  par  la  révolution  d’un 
cercle  autour  d'une  droite  située  dans  son  plan.  Soit  l’é- 
quation de  ce  cercle 

(y  -«)*+  (*-«)>=  R*,- 
ou 

. • i . ■ '\*m  y 

l.a  différentielle  du  volume  est  (Jig.  98  ) \ 
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OU 

4tcC dx  ÿR5  — (x  — x i’, 

ou  encore 

. * ’ 

2 7rC.MM'dx. 

Or  MM'  dx  est  la  différentielle  de  l’aire  du  cercle  gé- 
nérateur. Donc  le  volume  engendré  par  la  partie  du  cer- 
cle comprise  entre  deux  ordonnées  quelconques  est  égal  à 
celte  aire  multipliée  par  a tco,  c’est-à-dire  par  la  circon- 
férence décrite  par  le  centre  du  cercle. 

Si  l’on  veut  avoir  le  volume  entier  du  solide,  il  faut 
multiplier  l’aire  du  cercle  par  la  circonférence  décrite  par 
son  centre,  ce  qui  donue  atr’êR8.  -, 

On  trouverait  le  même  résultat  en  intégraut  la  diffé- 
rentielle dx  ^R’  — (x  — a)’  que  nous  avons  déjà  trou- 
vée dans  la  quadrature  de  l’ellipse  et  du  cercle. 

Quadrature  des  surfaces  de  révolution . 

383.  Nous  avons  appelé  aire  d'un»  surface  courbe  la 
limite  de  l’aire  d’un  polyèdre  inscrit  ou  circonscrit  à celle 
surface,  et  dont  les  faces  infiniment  petites  ont  pour  li- 
mites de  leurs  directions  les  plans  tangents  aux  différents 
points  de  celle  surface. 

Nous  en  avons  conclu  qu’on  peut,  au  lieu  des  éléments 
plans  qui  composent  la  surface  du  polyèdre,  considérer 
des  surfaces  courbes  dout  les  plans  tangents  aient  pour 
limités  ceux  de  la  surface  proposée.  On  pourra  donc  re- 
garder la  surface  engendrée  par  la  révolution  d’un  arc  de 
Courbe  plane,  tournant  autour  d’un  axe  situé  dans  son 
plan,  comme  la  limite  de  la  somme  des  troncs  de  cônes 
infiniment  petits,  engendrés  par  les  côtés  d’un  polygone 
inscrit  dans  cette  courbe.  Si  I on  désigne  par  y clj  -t-  dy 
les  ordonnées  des  deux  points  extrêmes  d’un  quelconque 
de  res  côtés  ayant  pour  longueur  ds.  la  surface  du  troue 


Digitized  by 


l»f.S  LIMITES  1>E  SOMMES.  _ 5?.  I 

de  cône  qu’il  engendre  aura  pour  mesure 


«•il  négligeant  riuiiniinent  petit  du  second  ordre. 

L'aire  engendrée  par  l’arc  dont  les  points  extrêmes 
ont  pour  abscisses  x0  cl  x aura  doue  pour  expression 

S TT  I yds , ou  2 rr  I y ydx*  + dr’. 

JJ-, 


fis  y 


9.  TC  Y fis  , 


EXEMPLES. 

Ellipsoïde.  — Supposons  que  l’ellipse  doiii  l'équation 
est  ' 


' a' y'  -+-  é'.r1  — <!:b\ 

tourne  autour.de  l’axe  des  x ; elle  engendrera  une  surface 
dont  la  dilîérenliellc  sera 


— — dx  y a*  — (a1  — b ) x'. 

Supposons  d’abord  a b et  posons 

. . ' • ■ . \ ■ 

a ■ — b'  = a‘  e'; 


1 aire,  commençant  à .r  s=  o,  unra  pour  expression 


Il  nnfant  pas  ajouter  de  constante , puisque  l’aire  est  nulle 
pourx  = p.  On  aura  la  moitié  dé  la  surface  de  l'ellip- 
soïde en  faisant  x = a , ce  qui  donne,  pour  la  surface  en- 
tière , 

, 2 jt  bn 

9.::  b‘  -t — arc  sin  r. 

e-'  ' • 

Si  c — o,  a = f’,  et  l’ellipsoïde  devient  une  sphère; 
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,,  *ro  sin  e , . 

comme  d ailleurs  — -tend  vers  1 unité  a mesure  que 

e tend  vers  zéro,  ou  aura  ^r.à1  pour  la  surface  de  la  sphère 
dont  le  rayon  est  a. 

Supposons , en  second  lieu  ,a<Ae  t posons 
b'  — a’  = è’e’; 

l’expression  de  l’aire  , à partir  de  x = o,  sera 


tJT **«  rz  / fl*  . Ttb'e  / a ‘ 

— I ^ 'V**?' 


VA 


Se 


Si  l’on  fait  x = a,  on  aura  la  moitié  de  la  surface.de  l’el- 
lipsoïde , et  la  surface  entière  aura  pour  expression 

, . j — a wa*  ie  -+-  v^a’  -4-  è1  <r’ 

2 wè  Vfl’-t-  è’e’  H 1 * 


On  retrouve  encore  la  surface  de  la  sphère,  quaud  ou 
suppose  e — o.  En  effet,  la  première  partie  devient  ara*; 
pour  obtenir  la  seconde,  on  développera  \ja'  4-è’e* 
en  série,  ce  qui  est  permis,  puisque  4*e*  tendant  vers 
zéro  est  plus  petit  que  a*,  et  l’on  trouvera  encore  ara*; 
ce  qui  donnera  4tt«*  pour  l’aire^totale  de  la  sphère. 

Surface  du  tore.  — Supposons  qu'on  fasse' tou  ruer  au- 
tour de  l’axe  des  x le  cercle  dont  l’équation  est 

(y— 

la  partie  supérieure  engendrera  une  surface  doui  la  dif- 
férentielle sera 

2)t  [ 6 -+-  ^R*  • — (x  — a)’]  ds. 


La  différentielle  de  l’aire  engendrée  par  la  partie  infé- 
rieure sera 


2 r.  [ *5  — y^R’  — ( x — a)’] rf.<. 
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Si  on  les  suppose  comprises  entre  les  deux  mêmes  plans 
perpendiculaires  à l’axe,  a:  et  ds  seront  les  memes,  et  la 
somme  des  deux  différentielles  sera  AnGds,  dont  linté- 
grale  est  4nGs-+-  C.  * - . • 

On  aura  la  surface  entière  en  prenant  s égal  à la  demi- 
circonférence  rR,  et  C = o ; cc.qui  donnera 
4w’6R,  ou  27rR2r§. 

La  surface  du  solide  entier  est  donc  égale  au  produit  de  la 
circonférence  génératrice  par  la  circonférence  décrite  par 
son  centre. 

On  peut  calculer  séparément  la  surface  engendrée  par 
la  partie  supérieure , et  par  la  partie  inférieure  de  la  cir- 
conférence. En  effet,  la  première  est 

2.tc  [fis  -t- J ds\]R'  — (x  — a)’]  = 2tt  (8 s -i- J&dx) 

” 2 jr  (Ês  R.r  -J-  C). 

Pour  avoir  la  partie  supérieure  tout  entière,  il  faut  pren- 
dre pour  x les  limites  a — R , a -+-  R , et  donner  à s la 
valeur  7tR  ; ce  qui  donne 

* air’SR  -f-  4» RI. 

Dans  le  calcul  de  la  partie  inférieure,  il  n’y  aura  que. 
le  second  terme  à changer  de  signe,  et  l’on  trouvera 

2jr!6R  — 4 77  R’’ 

Leur  somme  est  4ir’6R,  comme  nous  l’avions  déjà  trouvé. 
Leur  différence  est  8 "R1,  ou  le  double  de  la  surface  "de  la 
sphère  dont  le  rayon  est  R. 

> Il  est  remarquable  que  cette  différence  soit  indépen- 
dante de  la  distance  du  cercle  à l’axe  de  rotation  ; et  cela 
tient  à la  symétrie  de  la  courbe  par  rapport  à une  parallèle, 
à l’axe.  Dans  le  cas  général  où  cette  condition  sera  rem- 
plie, la  différence  des  surfaces  engendrées  par  les  deux 
parties  de  la  courbe  sera  encore  indépendante  delà  disn 
tance  à l’axedc  rotation.  . * • 
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/ o/unic  des  corps  termines  par  tics  surfaces 

quelconques. 

•J84.  Si  1 on  partage  un  corps  en  éléments  infiniment 
petits  par  des  plans  perpendiculaires  à l’un  des  axes  des 
coordonnées  rectangulaires,  nous  avons  vu  qu’on  jiourra 
substituera  ces  éléments,  des  cylindres  ayant  pour  bases 
les  sections  faites  par  ces  plans,  et  pour  hauteurs  les  dis- 
tances de  ces  mêmes  plans;  parce'que  la  limite  du  rapport 
de  ces  cylindres  aux  éléments  du  corps  est  l'unité. 

Donc,,  si  Ion  peut  obtenir  eu  fonction  de  x l’expres- 
sion de  l’aire  de  la  section  faite  dans  le  corps  par  un  plan 
quelconque  perpendiculaire  à l’axe  des  x,  la  différai- 
Uelle  du  volume  sera  F (x)  dx , en  désignant  par  F (x) 
1 aire  de  la  section  \ 1 1 le  volume  du  corps  compris  entre 
deux  plans  perpendiculaires  à l’axe  des  x,  et  corres- 
pondants aux  abscisses,  x»,  x,  aura  pour  expression 

jT  I'  (x)  dx.  Le  problème  sera  donc  ramené  à l’intégra- 
tion d'une  /onction  connue  d’une  seule  variable.  Si  l’on 
ne  peut  exprimer  immédiatement  l’aire  de  la  section  , nu 
eu  obtiendra  la  valeur  au  moyen  d'une  première  intégra- 
tion. Représentons  par  z.et  z'  les  ordonnées  de  la  partie 
supérieure  et  de  la  partie  inférieure  de  la  surface.  Ce  sont 
des  fonctions  données  de  x et  r,  qui  pourront  être  de  na- 
ture différente.  L’aire  de  la  section  correspondante  à une 
valeur  quelcoiiquedex  aura  pour  expression  f[z^—z')dy. 
y variant  seul  et  X restant  constant  dans  les  fouctious  z 
et  z . Les  limites  de  cette  intégrale  seront  les  valeurs  de  i 
correspondantes  aux  points  extrêmes  de  la  section  ; ce» 
points  seront , en  général , ceux  où  la  tangente  à la  courbe 
est  parallèle  à l'axe  des  z ; et  si  l’on  considère  l'ensemble 
de  toutes  les  sériions.'  ces  points  se  projettent  sur  le 
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plan  X^  suivant  la  trace  du  cylindre circonscrit  au  corps, 
et  avant  ses  arêtes  parallèles  à l’axe  des  s.  Ces  valeurs  dey 
qui  sont  les  limites  de  cette  première  intégrale  sont  donc 
des  fonctions  connues  de  x,  et,  par  consécjucnl, 
f ( z — z')  dÿ  sera  une  fonction  de  x,  que  nous  suppose- 
rons que  l’on  puisse  former,  et  que  nous  représenterons 
par  F (x).  La  question  est  alors  ramenée  au  premier  cas, 
et  il  suttira  de  calculer  f F (x)  dx , entre  les  deux  limites 
donuées  pour  x.  Ces  deux  intégrations  successives  s’ex- 
priment de  la  manière  suivante  ; 


y, -et  y désignent  les  deux  fonctions  de  x qui  expriment 
les  ordonnées  de  la  trace  sur  XY,  du  cylindre  circonscrit 
au  solide,  et  ayant  srs  arêtes  parallèles  à l’axe  des  z. 

Ce  calcul  n’exige  donc  que  deux  intégrations  de  fonc- 
tions d’une  seule  variable. 

On  peut  remarquer  que  ce  procédé  rc\  ient  à calculer  la 
somme  des  expressions  de  la  forme  ( z — z'\dydx , quand 
on  donne  a xety  toutes  les  valeurs  comprises  dans  la  pro- 
jection du  solide  sur  XY  et  variant  par  intervalles  infini- 
ment petits  dx,  dy.  Cette  expression  est  la  mesure  du 
parallélipipède  ayant,  pour  base  dxdy  et  pour  hauteur 
z — z' \ et  ce  volume  peut  être  substitué  à 1 élément  du 
solide  qui  est  compris  entre  les  quatre  faces  latérales  de 
ce  parallélipipède,  parce  que  la  limite  de  leur  rapport  est 
l’unité.  La  somme  de  ces  éléments  compris  entre  les  deux 
plans  dont  la  distance  est  dx,  sera  exprimée  par 


et  la  somme  de  ces  dernières  expressions,  relatives  à tou- 
tes les  valeurs  de  dx,  sera  la  somme  de  tous  les  éléments 
(■e  — z')  dxdy  du  solide. 
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385.  Déterminons  maintenant  1 équation  de  la  trace  du 
cylindre  circonscrit  au  corps  et  parallèle  à l’axe  des  z. 

Soit  F (r,y  , s)  = o l’équation  de  la  surface  du  corps; 
le  plan  tangent  au  point  (a/,  y',  s1)  aura  pour  équation 


/ >\flF 

ir-r)Tr, 


o. 


Kn  un  point  quelconque  de  la  courbe  de  contact  du  cylin- 
dre et  de  la  surface  donnée,  le  plan  tangent  est  parallèle  à 

„ , - rfF  - , 

I axe  des  z , et , par  conséquent,  — , = 0 ; les  équations  de 

cette  courbe  seront  donc 

f [x , y t i)  = o,  — = o. 


Si  on  élimine  z entre  ces  équations,  on  aura  sa  projection 
sur  XY,  qui  est  la  courbe  demandée.  Supposons  que  son 
équation  soit  <p  (•£,.?')  = O,  les  valeurs  dc_y  qu’on  en  ti- 
rera seront  les  limites  de  l’intégrale  prise  par  rapport  à r. 

Quant  aux  limites  x0,  x , ce  sontdcu^  valeurs  arbi- 
traires. Si  l’on  veut  avoir  le  volume  entier  du  corps,  ces 
limites  correspondront  aux  points  extrêmes  de  la  trace 
du  cylindre,  et  s’obtiendront  en  cherchant  les  points  de 
celte  courbe  où  la  tangente  est  parallèle  à l’axe  desjz,  ou 
encore  les  points  de  la  surface  où  le  plan  tangent  est  per- 
pendiculaire à l’axe  des  x;  ils  seront  déterminés  par  les 
trois  équations 

, • rfF  dF 

F {x,  y,  z)  s=  o,  -di=o,  ~ = o. 

Si  l’on  avait  pour  objet  de  trouver  le  volume  du  corps, 
qui  se  trouve  renfermé  dans  l’intérieur  du  cylindre, 
ayant  ses  arêtes  parallèles  à l’axe  des  z et  une  base  don- 
née par  son  équation  sur  le  plan  X Y , les  limites  de  l’in- 
tégration par  rapport  à y seraient  les  fonctions  de  X que 
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l’on  trouverait  en  résolvant  cette  équation  par  rapport 
* D’- 
EXEMPLE. 

Ellipsoïde.  — L’équation  de  l’ellipsoïde  rapporté  à ses 
axes  est 

.r*  r*  z» 

— ~f“  ~r~  “f"  “ — — I • 
b'  c* 

La  secliou  par  un  plan  perpendiculaire  à l’axe  des  ,r 
est  une  ellipse  ayant  pour  équation 

r’  z’  x' 

6’  + 

■*  ’ % 

x désignant  la  distance  de  ce  plan  à l’origine,  constante 

pour  une  même  section , et  variable  d’une  section  à une 
autre.  On  peut  calculer  l’aire  de  la  section  au  moyen  de  la 
formule  que  nous  avons  donnée  pour  la  quadrature  de 
l’ellipse.  , 

Les  demi-axes  étant,  dans  ce  cas, 


Vr-7’  V-?’ 


l’aire  de  la  section  sera 
ce  sera  la(valeur  de  l’intégrale 

P(,-<)dy. 

Dr. 

Reste  donc  à intégrer 
ce  qui  donne 
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Si  l’on  lait  x „ — — a , x — a , on  aura,  lu  volume  entier 
de  l' ellipsoïde,  et  son  expression  sera  y ttabc. 

On  voit  que  le  volume  de  f ellipsoïde  est  les  deux  fiers 
du  cylindre  droit  circonscrit , ayant  ses  arêtes  parallèles 
à l'un  quelconque  des  axes. 

Si  les  axes  ne  sont  pas  rectangulaires  , les  calculs  ne 
différeront  que  par  des  facteurs  constants.  Soient  X l'an- 
gle de  l’axe  des  s avec  l'axe  des  y,  et  p l’angle  de  l’axe 
des  x avec  le  plan  YZ.  La  section  laite  par  un  plan  pa- 
rallèle à YZaura  pour  expression 


— z ) <ly  sin  X , 


et  le  volume  compris  entre  ce  plan  et  le  plan  infiniment 
voisin  sera 


sin  je dx  I [z  — z’ ) dy  sin  i. 

yr. 

Le  volume  cherché  sera  donc  exprimé  par 
sin  p sin  X I dx  i (*  — z’)dy. 

^x.  •'■r. 

Dans  le  cas  de  l’ellipsoïde  rapporté  à des  diamètres  con- 
jugues a a',  a b',  id , on  trouvera  -^ttalb'  d sin  p sin  X. 

Celte  expression  devant  être  égale  â y r.abc,  il  en  ré- 
sulte a' l/d  sin  u sin  X = abc,  ce  qui  montre  que  le  pa- 
rallélipipède  construit  sur  les  diamètres  conjugués  est 
constant.  On  voit  encore  que  le  volume  de  l'ellipsoïde  est 
les  deux  tiers  de  celui  du  cylindre  circonscrit,  ayant  ses 
arêtes  parallèles  à un  diamètre  quelconque,  et  ses  bases 
parallèles  au  plan  conjugué  de  ce  diamètre.  Ce  qui  prouve 
que  tous  les  cylindres  circonscrits  de  celte  manière  à V el- 
lipsoïde sont  équivalents. 

381*.  Si  l’équation  de  la  surface  qui  termine  le  corps 
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esl  donnée  en  coordonnées  polaires  r,  0,  i|>,  il  est  conve- 
nable d’exprimer  la  différentielle  du  volume  dans  le  môme 
système.  Pour  cela  on  concevra  une  sphère  décrite  du 
pôle  comme  centre  avec  l’unité  pour  rayon  ; et  l’on  par- 
tagera sa  surface  par  des  grands  cercles  infiniment  rap- 
prochés dont  les  plans  passent  par  l’axe  AZ,  et  par  des 
petits  cercles  dont  les  plans  soient  parallèles  à XY,  et  à 
des  distances  infiniment  petites  les  uns  des  autres.  L’ex- 
pression générale  des  quadrilatères  qui  composeront  la 
surface  de  la  sphère  sera  sin  Ûdddtp.  On  concevra  ensuite 
un  cône  ayant  son  sommet  au  pôle  et  ce  quadrilatère  pour 
base,  et  l’on  cherchera  le  volume  du  eorps,  qui  se  trouve 
compris  dans  ce  cône  indéfini.  La  partie  de  ce  volume 
comprise  entre  deux  sphères  ayant  pour  ravon  retr-f-c/c, 
aura  pour  mesure 

r1  sin  0 dr  d9dÿ. 

Si  donc  on  intègre ‘cette  expression  par  rapporta  /*  entre 
les  deux  valeurs  r0  et  /’,  relatives  aux  deux  surfaces  qui 
terminent  le  corps , on  aura  le  volume  du  corps  compris 
dans  le  cône  que  l’on  a considéré.  Sa  valeur  est 

A’(  r*  — r\ ) sin  0 et  -i  ; 

* • . . / * 

r et  »•„  sont  des  fonctions  connues  de  0 el'ÿ.  Si  maintenant 
on  intègre  par  rapport  à 0 entre  les  deux  valeurs  relatives 
aux  limites  du  corps,  et  qui  sont  des  fonctions  connues 
de  'fi , on  aura 

^ f (r* — ;J)sin0r/9. 

3 Je. 

Le  résultat  de  cette  intégration  sera  une  fonction  de  ! p, 
que  l’on  intégrera  entre  les  deux  valeurs  relatives  aux 
plans  entre  lesquels  le  corps  esl  renfermé. 

Si  le  pôle  est  dans  l’intérieur  du  corps,  les  limites  de  0 
sont  o et  n ; celles  det|t  sont  o et  27r  ; et  la  première  limite 
1.  34 
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de  fj  est  zéro.  Le  volume  est  alors  exprimé  par 

» r »* 

J r*  sin  OdQdÿ. 

Quadrature  des  surfaces  courbes  quelconques . 

387.  D’après  ee  que  nous  avons  dit  sur  le  sens  qu’il 
fallait  attacher  à l’aire  des  surfaces  courbes,  si  nous  divi- 
sons une  surface  quelconque  par  des  plans  infiniment 
voisins,  perpendiculaires,  les  uns  à 1 axe  (les  x,  les  au- 
tres à l’axe  desy,  chacun  des  quadrilatères  qui  compose- 
ront la  surface,  et  dont  la  projection  sur  XY  sera  dxdy, 
pourra  être  remplacé  par  la  partie  du  plan  tangent  en  un 
quelconque  des  points  de  la  surface  de  ce  quadrilatère  , 
qui  aura  la  même  projection  dxdy. 

Nous  supposerons  que  ce  plan  tangent  soit  mené  au 
point  de  la  surface  qui  se  projette  en  mi  des  sommets  du 
quadrilatère  dxdy , et  nous  choisirons  celui  dont  l’x  est  le 
plus  petit,  ainsi  que  ljq  de  sorte  que  ces  coordonnées  étant 
x,  y,  celles  du  sommet  opposé  Soient  x -f-  dx,y  -+-  dy. 
Cela  posé,  l’aire  d’une  surface  plane  étant  égale  à sa  pro- 
•jection  orthogonale,  divisée  par  le  cosinus  de  l’angle  de 
son  plan  avec  le  plan  de  projection,  ou  aura,  en  dési- 
gnant par  s l’aire  de  la  surface  courbe, 

,/s  = dxdy  y/l  4-  ('-)  -h  =dx,ly\ji H-/»*  + r, 

— , —,  ou  p , q étant  les  dérivées  partielles  de  la  fonction 
dx  dy 

de  x et  y qui  représente  l’ordonnée  delà  surface. 

Ainsi , pour  obtenir  la  surface  qui  se  projettera  sur  le 
plan  XY  dans  l’intérieur  d’une  courbe,  donnée  par  l’.équa- 
tion  <p  ( x,y ) — o , on  cherchera  d’abord  la  partie  com- 
prise entre  deux  plans  perpendiculaires  à l’axe  des  x,  et 
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distants  1 un  «le  I autre  de  la  quantité  infiniment  petite  dx. 
Pour  cela  on  intégrera  par  rapport  à y,  en  considérant  x 
comme  constant , l'expression  dxdy  \j\'-y  p*  q*  ■ les 
limites  de  cette  intégrale  seront  les  valeurs  de  y données 
par  l’équation  f{x,jr)  = o.  Désignons  ces  deui  fonctions 
de  x pa vy „ fyt,  L aire  comprise  entre  les  deux  plans  sera 
donc  une  fonction  de  x exprimée  par 


**  f >ly  v 


Si  maintenant  on  intègre  cette  expression  par  rapport 
à x , entre  les  deux  valeurs  relatives  aux  limites  de  la 
courbe  \}>  (x,y)  = o et  qui  satisferont  à l'équation 

</» 

dr~°’ 

on  aura  un  résultat  qui  ne  renfermera  plus  ni  x ni  r,  et 
sera  la  mesure  de  l’aire  demandée. 

Si  l’on  veut  avoir  la  surface  entière  d’un  corps  fini , il 
suffira  de  prendre  pour  l’équation  ? (x,y)  = n,  celle  de 
la  courbe  dans  l’intérieur  de  laquelle  se  projette  lè  corps, 
et  de  considérer,  successivement  ou  en  même  temps,  la 
partie  inférieure  et  la  partio  supérieure  de  la  surface. 
Cette  courbe  se  déterminera,  comme  nous  l’avons  indi- 
qué, dans  la  mesure  des  volumes. 

388.  Application  à la  sphère.  — L’équation  de  la 
sphère 

•r’  -4-  y -4-  z'  — R! 

donne 

dz  x dz  > 

dx  z ’ dy  2 

Ht  = tlxtlr  i / i -t-  - 4-  J-  = “ ,Urf/-r  - __R  Hxdr 


= dxdy  4 / , h-  — = R 'Udy  — ^dxrtj 

V *’  »’  i 

J \ R1  — x:  — 


— arcsin— . 


y R — r> 
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Dans  ce  cas,  les  limites  de  y sont 

— ^ R’  — x>  et  -+-  ^ R1  : — ; 

donc 


Il  reste  doue  à intégrer  jrRfZr  entre  x = — R,  x = -|-  R, 
cc  qui  donne  an  R’  pour  l’expression  de  la  surface  supé- 
rieure; on  trouverait  le  môme  résultat  pour  la  surface  in- 
férieure, et  la  surface  totale  sera  égale  à 4tcR’< 
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CHAPITRE  XIV. 

EXEMPLES  DE  LA  DÉTERMINATION  DES  COURBES 
d’après  UNE  PROPRIÉTÉ  DE  LEURS  TANGENTES. 


389.  Premier  exemple.  — Trouver  la  courbe  dont  lu 
sous-tangente  est  constante. 

D’après  l’expression  générale  de  la  sous-tangente,  on 
aura,  en  désignant  par  a sa  valeur  constante,  par  x cl  y 
les  coordonnées  du  point  de  contact,  et  par  dy  la  diffé- 
rentielle de  la  fonction  qui  représente  l’ordonnée  de  la 
courbe,  , 

dx 


séparant  les  variables,  il  vient 


dx  dy 

a y' 


et  d’après  la  règle  du  n°  367, 


;=I.,+c=/.§. 


d’où 


équaLioti  de  la  logarithmique. 

Deuxième  exemple.  — Trouver  la  courbe  dont  la  sous- 
normale  est  constante. 

Désignant  par  a cette  valeur  constante,  on  aura 
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d’où 
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y dy  — adx > y*  = 2 ax  -4-  C, 


parabole  cjui  a pour  axe  la  ligne  des  abscisses,  ia  pour 
paramètre,  et  son  sommet  en  un  point  quelconque  de 
l’axe  des  x. 

Troisième  exemple.  — 'Trouver  la  courbe  dont  la  nor- 
male a une  longueur  constante  a. 

On  aura  dans  ce  cas  1 équation 


d’où 


tir1 

tlx' 


tlx  = ± 


y<iy 

s!»1  —T 


Les  variables  étant  séparées,  on  aura,  par  la  règle  con- 
nue, 

x = ± y à’  — y’  -+■  C,  ( x — C }’  a1, 


cercle  dont  le  rayon  est  «,  et  qui  a son  centre  en  un  point 
quelconque  de  l’axe  des  X. 

Quatrième  f.xemple.  — Trouver  la  courbe  dont  fa 
tangente  a une  longueur  constante  a. 

L équation  sera  dans  ce  cas 


d'où 


tlx 1 a’  — y1 

Jtp  ~ ÿ 


tlx  — ;+; 


Le  second  membre  est  une  des  dillérenticlles  binômes  dont 
nous  avons  calcule  l’intégrale,  et  en  prenant  le  signe  in- 
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.r  -+-  C = — \J  a1  — -4- n 1 . 


a -+-  y a’  — y1  ■ 


cette  courbe  est  celle  qu’on  nomme  la  tractrice. 

Cinquième  exemple.  — Trouver  la  courbe  telle  </uc  le 
carré  de  tare  soit  proportionnel  il  V ordonnée . 

Il  est  évident  que  l'are  et  1 ordonnée  doivent  être  nuis 
ensemble,  et  que  par  conséquent  l’axe  des  x doit  passer 
par  le  point  de  la  courbe  qui  est  l’origine  des  arcs. 

En  désignant  par  s la  longueur  de  l’arc,  la  condition 
dounéc  conduit  à l'équation 


* 

.t’  — ay  ou  j — a1  y1  ; 


pour  éliminer  s , difl’érentions  les  deux  membres,  il  vient 


i i . < 


d’où 


et,  par  suite, 


ils  — - a 1 y 1 dy  y r/x1  dy' , 


a 

— dy‘  ~ du 1 -K  ay', 

4 y ' 


''^dWû— 

Cette  relation  est  identique  à celle  que  donnerait  une  cy- 

cluidc  dont  le  cercle  générateur  aurait  pour  diamètre  "i 

ol  dont  la  tangente  au  sommet  serait  l’axe  des  x. 

On  retrouverait,  au  reste,  l’équation  finie  de  la  cy- 
cloïde  en  intégrant  les  deux  membres  de  l’équation  pré- 
cédente. 

Sixième  exemple.  — Trouver  t équation  d’une  courbe 
dont  toutes  les  normales  soient  tangentes  à une  courbe 
donnée.  . 
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La  courbe  à laquelle  les  normales  d'uuc  courbe  quel- 
conque sont  tangentes  étant  la  développée  de  cetfe  der- 
nière, on  voit  que  le  problème  consiste  à trouver  la  dé- 
veloppante de  la  courbe  donnée. 

Soient  xf-, y' des  coordonnées  d’un  point  quelconque  de  - 
la  courbe  donnée,  dx1,  djd  leurs  différentielles,  a,  6 les 
coordonnées  du  point  correspondant  de  la  courbe  donnée 
dont  l’équation  est 
{*)  F(a,6)  = o. 


La  normale  aura  pour  équation 

. <*-V)+(y-/)^=0; 

puisqu'elle  passe  au  point  (*,  ë)  on  aura 

*—  x'-+-  ($  — /)  = o, 

et  comme  elle  est  tangente  à la  courbe  (t),  il  s’ensuit 


(2) 


ffy' dx 

~<ix'  — ~ ÿë’ 


ce  qui  change  l’équation  précédente  en  celle-ci 
(3)  a—  y -(6— 

• Entre  les  équations  (t),  (a),  (3),  si  on  élimine  a,  (3  après 
avoir  remplacé ~ par  sa  valeur  en  a,  ê que  donnera  la 
différentiation  de  l'équation  (t),  on  aura  une  équation 
entre  x',  y et  appartenant  à la  développante.  Ce  cal- 
cul est  le  même  que  celui  auquel  nous  avions  été  conduits 
dans'  la  théorie  des  développées.  Nous  allons  l'effectuer 
dans  le  ras  particulier  du  cercle. 

Développante  du  cercle , — L’équation  (t)  devient, 
dans  ce  cas, 

2 + V ■— 
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tda- f-  nrf6  = o,  — — = — - : 

a 6 a 
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l'équation  (3)  devient,  en  supprimant  les  accents, 
ax  4-  Sx  = 

et  l'équation  (a)  sera 

6 

<£r'  a ’ 

I élimination  de  ot  et  6 conduit  à l'équation  suivante  . 

(4)  [xdx  -t-  jfdjr  )’  = n’  ( rfx>  4-  df  ). 

Soient  15  (Jig . 99)  le  point  du  cercle  à partit  duquel  ou 
lait  le  développement,  M un  point  quelconque  de  la  dé- 
veloppante et  T le  point  correspondant  du  cercle,  on  aura 

TM  = arc  BT  ; 

si  l’on  désigne  l’arc  BM  par  s et  AM  par  /y  on  aura 

• # . „*  * * • 

r‘z=-x1  -t-/’,  rdr  — xdx  H- ydy,  dx’-t-  dy’  = ds'\ 

l’équation  (4)  devient  alors 

rdr  — ods. 

Les  variables  r et  s étant  séparées,  si  l’on  intègre  les  deux 
membres,  après  les  avoir  doublés,  on  obtient 

r3  = las  4-  C. 

La  constante  C se  déterminera  par  la  condition  que  potu 
s o on  ait  / ==  «;  ce  qui  donne  C = a*,  et,  par  suite, 

r = îai4-«:.  • 

Celte  propriété  remarquable  en  l'ait  connaître  une 

autre,  en  observant  que  /•’  = a*  4-  TM  = 4- BT;  en 

efl’el,  on  déduit  de  là,  entre  les  arcs  15T  et  BM  pu  r,  la  10- 


JH 
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BT  = 2 as. 

L’équation  (4)  peut  être  transformée  en  coordonnées  po- 
laires. En  désignant  l’angle  MAX  par  0,  on  aura 


d’e 


r 1 1 Ir3  = a'[dr‘  -+■  Hd  O'1), 


nr  / 

di  — — dr3  — a'  : 

* nr 

en  intégrant  les  deux  membres,  on  obtient 


6 = - dr1  — à1  -h  arr  sin  — t-  C, 
- a ’ r 

et  comme  on  doit  avoir  en  même  temps 
0 — o,  r — a. 


il  en  résultera 


C = , 

2 


cl  l’équation  de  la  développante  deviendra 


(5) 


.8  — - dr*  — a’  — arc  cos  -• 
n r 


C’est  ce  qu’on  déduirait  immédiatement  de  la  figure  , en 
observant  qu’on  a 0=  TAX  — TAM,  ce  qui  n’est  autre 
chose  que  l’équation  (5). 

L’équation  précédente  eux  -h  oy  — nous  redonne- 
rait, comme  nous  l’avons  vu  dans  la  théorie  des  dévelop- 
pées, l’équation  de  la  développante  en  coordonnées  rec- 
tangles. Mais  ou  peut  La  déduire  de  l’équation  (5)  que  l'on 
mettra  d abord  sous  la  forme 


arc  cos  - — - vr‘  — — 0, 

r n 
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El  I / 1 , 

- =:  cosû  cos  - ir  — a1  4- sm  6 sm  - v r1 — «S 
r a a 

remplaçant  cos0  par  i i sin0  par  - et  #•*  par  x1  on 

obtient  enfin  l'équation  déjà  trouvée  de  la  développante  du 
cercle 

jc  cos  - v’*’  -t-  y’  — «’  4-  y sin  - Jx1  4-  r’  — a = a, 

(i  a 

que  l'on  obtiendrait  directement  en  projetant  l’abscisse  et 
l’ordonnée  du  point  M sur  le  rayon  AT. 


,**y*.~,  - ‘ 


\ 


■ V ' ir 


M 


*>>  ! * J 


E'S’j- 


m 

■K, 

Ç . 


m 


' 

' * r. 

• *•  ,-v,  V : J* 

i’--  '*.  ' •• 


. V 

' . . ' V •'-* 
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NOTE  I. 


NOTE  I. 

RÈGLES  SUB  LA  CONVERGENCE  UES  SÉRIES. 


On  appelle  série  une  suite  de  termes  positifs  ou  néga- 
tifs, dont  le  nombre  est  infini. 

On  dit  qu’une  série  est  convergente,  lorsque  la  somme 
algébrique  des  « premiers  tenues  tend  vers  une  limite  dé- 
terminée, à mesure  que  n augmente  indéfiniment.  Elle  est 
divergente  dans  le  cas  contraire. 

1 . Le  développement  en  séries  peut  être  très-utile  pour 
la  détermination  approchée  des  grandeurs,  soit  con- 
stantes, soit  variables.  Mais  on  ne  peut  évidemment, 
dans  des  calculs  soit  numériques,  soit  algébriques,  rem- 
placer une  quantité  quelconque  par  une  série,  que  lors- 
que celle-ci  a pour  limite  cette  quantité  môme.  Il  est 
donc  nécessaire  de  connaître  quelques  caractères  d'après 
lesquels  on  puisse  juger  si  une  série  donnée  est  ou  u’est 
pas  convergente.  Nous  allons  exposer  les  règles  les  plus 
simples  qui  ont  été  données  à cet  clfet,  et  dont  quelques- 
unes  sont  tirées  du  Cours  d’ Analyse  de  M.  Cauchy.  • 

Nous  remarquerons  d’abord  que  la  somme  des  termes 
d’une  série  ne  peut  tendre  vers  une  limite  déterminée,  si 
la  grandeur  des  termes  ne  tend  pas  vers  zéro.  Cela  est 
tout  à fait  évident,  lorsque  les  termes  sont  tous  de  même 
signe,  parçc  qu’alors  leur  somme  croîtrait  indéfiniment 
avec  leur  nombre.  Mais,  lors  même  qu’ils  seraient  de 
signes  diÜ'ércnts,  les  sommes  successives  ne  pourraient 
avoir  une  différence  moindre  que  toute  quantité  donnée 
avec  une  grandeur  déterminée,  puisque  deux  sommes 


) 
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consécutives  auraient  toujours  entre  elles  une  différence 
finie,  qui  serait  le  terme  auquel  s’arrête  la  dernière. 

11  est  donc  indispensable , pour  qu’une  série  soit  con- 
vergente, que  ses  termes  aient  pour  limite  zéro;  mais 
cela  n’est  pas  suffisant,  comme  nous  aurons  occasion  de  * 
le  reconnaître.  Il  faut  toujours  s’assurer  qu’après  avoir 
dépassé  un  assez  grand  nombre  de  termes,  à partir  du 
commencement,  et  s’arrêtant  à un  terme  quelconque  au 
delà,  la  somme  des  suivants,  quelque  nombre  que  l’on 
en  prenne,  est  au-dessous  d’une  quantité,  qui  peut  être 
supposée  aussi  petite  que  l'on  voudra. 

Il  est  encore  bon  de  remarquer  que  si  une  série  est 
convergente  quand  ou  prend  tous  ses  termes  avec  le  même 
signe,  elle  le  sera  encore  quand  on  multipliera  tous  ses 
termes  par  un  même  nombre  quelconque,  ou  même  par  des 
nombres  différents,  positifs  ou  négatifs,  pourvu  qu’ils  res- 
tent finis.  En  effet,  puisque  la  somme  arithmétique  des  ter- 
nu»  de  la  première  série, qui  sont'au  delà  d’un  certain  rang, 
peut  être  supposée  moindre  que  toute  grandeur  donnée, 
il  en  sera  de  même  dans  la  seconde;  car  la  somme  de  ses 
termes  au  delà  du  même  rang,  lors  même  qu’on  les  pren- 
drait tous  avec  le  même  signe,  sera  moindre  que  la  somme 
des  correspondants  delà  première,  multipliée  par  le  plus 
grand  des  fadeurs  introduits,  qui  est  supposé  fini. 

2.  La  série 


i -+- 


offre  un  exemple  d’une  suite  indéfinie  de  termes  décrois- 
sant indéfiniment,  et  dont  la  somme  n’a  pas  de  limite. 


En  effet,  faisons  la  somme  des 


n termes 


qui 


suivent 


t 

-»  ou 
n 


/i  H-  l n 9. 


I 
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elle  est  évidemment  plus  grande  que 

11  1 n 1 

— — I t-.-.-i ou  — 1 ou  enfin  — 

2/1  2/1  2/1  2 n '2 

Donc,  à quelque  terme  que  l’on  s’arrête  dans  la  série  en 
question,  on  peut  toujours  en  prendre  un  assez  grand 
nombre  à la  suite,  pour  obtenir  un  nombre  plus  grand 

que  ^ : et,  par  conséquent,  la  somme  des  termes  de  cette 

série  11e  tend  pas  vers  une  limite,  et  peut  croître  indéG- 
niment. 

Séries  dont  tous  les  termes  sont  positifs. 


3.  Premier  théorème.  — Une  série  est  convergente, 
lorsque  le  rapport  d'un  terme  au  précédent  tend  vers 
une  limite  plus  petite  que  l’unité , à mesure  que  le  nombre 
qui  exprime  son  rang  devient  de  plus  en  plus  grand. 
Elle  est  divergente  lorsque  cette  limite  est  plus  grande 
que  r unité. 

Soit  la  série  _ . , 

u,  -h  u , + . 4-  . . . , 

et  supposons  que  ait  une  limite  A plus  petite  que  l'u- 
nité. Soit  * un  nombre  déterminé  quelconque , compris 
entre  1 et  A ; -4Ü  finira  par  être  constamment  inférieur 

à a,  quand  n aura  dépassé  une  certaine  valeur.  En  consi- 
dérant la  série  à partir  d’un  terme  quelconque,  au  delà 
de  cette  valeur,  on.  aura  cette 'suite  indéfinie  d’inégalités 


d’où  résulte 


4-J 

< — < *, 


® t t/n+1  ^ U»  . W|i^î  ^ 5E,  Un  .....  . 

Tous  les  termes,  à partir  dé  «„+1,  sont  donc  inférieurs  à 
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ceux  de  ia  suite 

a H„  -+-  u}  «„  -+-  x 1 u„  , 

qui  est  une  progression  géométrique  décroissante , et  qui 
a,  par  conséquent,  une  limite.  Doue  aussi  la  série  pro- 
posée a une  limite  , puisque  la  somme  de  ces  termes,  tous 
positifs,  va  constamment  en  augmentant,  et  reste  néan- 
moins au-dessous  d’une  certaine  quantité  finie. 

11  est  même  facile  d’apprécier  l'erreur  commise  en 
s’arrêtant  à un  terme  quelconque.  En  effet,  on  a 

“n  ( l -f-  a a’  ; 

donc 

lim.  ( «„  «„+ , H-  . . ) <<  — — • 

i — x 


L'erreur  commise  en  s’arrêtant  au  terme  n„_,  inclusive- 
ment est  donc  moindre  que  • Or  ua  est  une  quantité 

connue,  qui  peut  être  aussi  petite  que  l’on  voudra,  puis- 
que les  termes  de  la  série,  étant  au-dessous  de  ceux  d’une 
progression  géométrique  décroissante,  peuvent  devenir 
moindres  que  toute  quantité  donnée  : quant  à a,  il  sera 
en  général  assez  facile  d’en  avoir  uue  valeur  suffisamment 
approchée. 

11  est. évident  que  notre  raisonnement  ne  suppose  pas 

que  ait  réellement  une  limite  , mais  seulement  qu’il 

finisse  par  être  toujours  au-dessous  d’un  nombre  déter- 
miné , plus  .petit  que  l’unité.  Nous  nous  sommes  exprimé 
ainsi,  parce  que  ce  n’est  que  dans  des  cas  très- exception- 
nels que  celte  fonction  de  n a uue  valeur  indéterminée 
lorsque  n augmente  indéfiniment.  Cette  remarque  s’ap- 
pliquera à tout  ce  qui  suit.  . 

A.  Si,  au  contraire,  on  avait  h ]>  i , on  finirait  par  avoir 
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^>a,a  étant  compris  entre  i et  A,  et,  par  conséquent, 
plus  grand  que  l imité.  On  aurait  alors 

W.M- ®,anr  • • • 

I.es  ternies  de  la  série  proposée  croîtraient  donc  indéfini- 
ment, et,  par  conséquent,  à plus  forte  raison  la  série 
n’aurait  pas  de  limite.  Elle  serait  donc  divergente. 

Si  l’on  avait  A — i,  on  ne  pourrait  rien  affirmer;  et, 
dans  ce  cas,  il  peut  arriver  qu’une  série  soit  convergente, 
ou  qu’elle  soit  divergente. 

5.  Toutefois  il  est  bon  de  remarquer  que  si  le  rapport 

finit  par  être  toujours  au-deS6Us  de  sa  limite  i,  la 

série  est  divergente;  car  alors  les  termes  finissent  par  aller 
toujours  en  croissant,  et,  comme  ils  sont  tous  positifs, 
leur  somme  peut  devenir  plus  grande  que  toute  quantité 
donnée,  puisqu’il  en  serait  ainsi  lors  même  qu’ils  conser- 
veraient une  valeur  constante,  quelque  petite  qu’elle  fut. 


6.  Si  la  série  est  ordonnée  par  rapport  aux  puis- 
sances d’une  variable  x , et  que  l’on  ait  généralement 

;/„=  A„x",  le  rapport  deviendra  .r;  et,  en  dësi- 
Um  A,, 

A 

gnant  par  A la  limite  du  rapport  -£*-•>  la  condition  de 


d’où  l’on  tire 


,r< 


Ainsi  la  série  sera  convergente  tant  que  x sera  plus  petit 
que-,  et  divergente  quand  il  sera  plus  grand  que  Il 

pourra  y 'avoir  incertitude  quand  x sera  égal  à -• 
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Des  remarquas  analogue*  pourront  ùtre  faites  au  sujei 
îles  règles  suivantes. 

7:  E11  appliquant  la  règle  précédente  à la  série 


. * * -1 

i - 

on  irouvir 


1 

r.  y 


I .2.3 


I .2.3. 


"H4-I 

«A 


et,  par  conséquent. 


lui). = o ; 

"n 


la  série,  est  donc  convergente.  ' Sa  limite  est  fraction- 
naire et  comprise  entre  a et  3;  car  la  suite  des  termes 

I I ' , l 

- -+-  — 2 "+■  • • • csl  inférieure  à celle  de  la  progression  qui 

commencerait  par  les  deux  premiers  termes,  et  la  limite 
de  cette  dernière  est  moindre  que  l'unité.  Pour  «voir 
une  limite  de  l’erreur  commise  en  s’arrêtant  au  terme 

i~2 ~n ’ reniarfIue,a  4ue  rapport  allant  tou- 

jours en  riiminuant,  les  termes  suivants  sont  au-dessous  de 
ceux  delà  progression  géométrique  dont  les  deux-premiers 

termes  seraient  ceux  nui  suivent  immédiatement  . — - — , 

c’est-à-dire"  - . • . . ‘ . 

1 - 1 . 

1 . 2.  . .(»  -t-t)  1 .a".  . . (n  -t-  I )■/ /»  -f-  a) 

Doiic.  la  somme  des  termes  qu’on  néglige  dans  lu  proposée 
est  inférieure  à la  limite  de  la  somme  des  termes  de  cette 
progression , qui  est 

II  -t r 2 V ' 


t .1 . . . n (n  -+■  1 y 

est  donc,  là  une  limite  de  l’erreur  commise  en  s’arrê- 

, r • * ' 

tant  a 


13. 


I.1 


■/  35 
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Ou  pourrait  prendre , à plus  forte  raison , comme  li- 
mite, l’expression  plus  simple 


1 .2.3.  .( n — 1)  n' 

dont  la  valeur  est  plus  grande  que  la  première.'  '• 

■Celte  série  est  d’un  grand  usage  dans  l'analyse,  et  l’on 
désigne  ordinairement  sa  limite  par  la  lettre  e. 

11  est  facile  de  démontrer  que  sa  valeur  est  incommen- 
surable. .. 

En  effet,  supposons  qu’elle  soit  commensurablé;  comme 
elle  n’est  pas  entière,  elle  sera  représentée  par  unoexpres- 

' » * • » • n 1 ’* 

sion  fractionnaire  irréductible q étant  ]>i;  on  aurait 
ainsi  l’égalité 


«ss.  + I. 
1 ' 


-4- 


1.2  1.2.3 

En  multipliant  les  deux  membres  par  1 .2.3...  q,  011  aurait 
t .2. . .(7  — u)  p = 1 .a. , . q -I-  2. . .7  ;+-  3. , .7  + . . . 1 

.•  . . /.  , * r * 

1 I 


7 + 1'  (7 + 0(7 + 2) 

Or  la  limite  de  la  somme  des  termes  fractionnaires  du 
second  membre  est  plus  petite  que  l'unité,  puisque  ces 
termes  sont  inférieurs  à ceux  de  la  progression  géomé- 
trique _ . “ 


7+1  (7 -+*•»)’ 

( • **  • , ’ 

dont  la’  limite  est  -1  et,  par  conséquent,  plüs  petite  que 
7 » 

l’unité.  Donc  la  limite  du  second  membre  de  la  dernière 
équation  ne  serait  pas  égale  au  premier;  ce  qui  est  ab- 
surde. II  résulte  de  là  que  la  limite  de  la  série  proposée 
ue  pouvait  être  égalée  à un  nombre  eommensurable.  Cette 
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limite  est  donc  incommensurable,  l'Oinme  nous  voulions 
le  démontrer. 


8.  La  quantité  que  nous  avons  désignée  par  e peut 
être  considérée  comme  la  limite  d’une  autre  expression 
remarquable  que  nous  allons  faire  connaître. 

Désignons  par  m un  nombre  entier  positif  croissant 
indéfiniment,  et  considérons  l'expression 


qui  se  'présente  soits  la  forme  indéterminée,  i 00  , quand 
on  y fait  m infini.  Pour  déterminer  la  limite  vers  laquelle 
elle  tend,  quand  m croit  indéfiniment . développons-la 
suivant  la  formule  ordinaire  «lu  binôme;  nous  aurons 


(l  \"  m i 

i H J = ih 

m / i m 


ni  (m  — i ) i 
i . ?.  m' 

m {m  — i )...(/»  — n q-  i ) i 

i . .n  m * 


Tous  les  termes  du  second  membre  sont  positifs,  et  leur 
nombre  est  fini  et  égal  à m -t-  i . On  peut  mettre  celte 
équation  sous  la  forme 

( (,  + !)%;, 4-1+-  (— " L (’I»)  (*Zg)  4-... 

][  V m J 1 12  1.2.0 


la?.  . a tl 


On  voit  d’abord  qu’un  terme  quelconque,  de  rang  déter- 
miné et  invariable,  augmente  en  même  temps  que  ni  ; 
et  comme  le  nombre  total  des  termes  augmente  aussi, 
leur  somme  augmente  constamment.  D'ou  il  suit  «pie 

/ i \m  ■ 

' li  -+-  — j augmente,  en  même  temps  <pe  ni. 


35. 
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On  reconnaît  encore  que  les  numérateurs  des  termes 
qui  forment  le  second  membre  de  1 équation  (i),  étant 
moindres  que  l’unité,  res  termes  sont  au-dessous  des  cor- 
respondants de  la  série 


(*) 


i 

i . i 


1.2.3 


dont  la  limite  est  (t.  D’où  l’on  coin  lut  déjà  que  ( r -t — î ^ 

est  toujours  moindre  quoi;  mais  nous  allons  démontrer 
qu'il  s'en  approche  indéfiniment. 

En  effet,  le  terme  qui  en  a n avant  lui  dans  le  déve- 
loppement (t)  tend  indéfiniment  vers  à mesure 

que  m croit.  Donc  la  somme  des  n -t-  i premiers  fermes 
de  ce  développement  peut  différer  aussi  peu  qu’on  vou- 
dra de  la  somme  s„  des, correspondants  de  la  série  (a), 
quelque  grand  que  soit  le  nombre  déterminé  n.  Mais  la 
différence  entre  s„  et  e peut  devenir  moindre  que  toute 
quantité  donnée;  donc  il  en  est  de  même  de  celle  qui  existe 
entrer  et  la  somme  des  n -+- 1 premiers  termes  du  déve- 
loppement (i),  et,  à plus  forte  raison,  de  la  différence 
qui  existe  entre  e et  le  développement  (t)  tout  entier,  ou 

^ i H — -j  •••  Donc  enfin  [ i -I — J tend  vers  la  limite  e 

lorsque  m croit  indéfiniment,  en  restant  toujours  entier. - 
Considérons  maintenant  des  valeurs  positives, -non  en- 
tières pour  m.  Faisons  ni  — p -t-  e,  t étant  une  quantité 
positive  moindre  que  l’unité,  et  fi  un  nombre  entier.  L’ex- 
pression ( i -t-  — 1 devient  ( i -) — ) U ; or  on  la  ren- 

\ "'/■  _ \ f* 

dra  plus  grande  si  l’on  diminue  le  démmfinateum  -t-  c et 
qu’on  augmente  l’exposant  n- t-e;  et  on  la  rendra  plus 
petite,  en  augmentant  le  dénouiinafeur  et  diminuant  l'ex- 
posant. L-expressitm  proposée  sera  donc  comprise  entre 
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les  doux  suivantes  ; 


/ i'\  f*-*-'  / i \> 

que  l’on  peut  mettre  respectivement  sous  la  forme 

r 


« ■+-  • 


i 4-  - 
f1 


(.+  ■ y . 

. V f*  H-  « / * 


Or  il  est  évident  qu  elles  tendent  l uné  et  l’autre  vers  la 
-limitée,  puisque  u est  entier,  et  que  d'ailleurs  le  facteur 

i -+-  - et  le  diviseur  i 4 — tendent  vers  l’unité  à me- 

f»  + 1 

sure  que  tx  augmente.  Donc  enfin  la  quantité  intermé- 
diaire I1  “t“~)  K'nd  vel*  ei  de  quelque  manière  que 

varie  la  quantité  positive,  indéfiniment  croissante,  dési- 
gnée jvar  ni. 

Si  l'on  pose  — ==  a . on  énoncera  le  même  résultat  de 


cette  autre  maniéré  : 


L’expression  (i  + «)“  tend  vers  la  limite  a lorsque  * 
est  une  quantité  positive  qui  tend  vers  zéro,  suivant  une 
loi 'quelconque.'  . ’ 

Il  reste  à considérer  le  cas  de  — ■>  ou  de  y,  négatif  et  ten- 
• m ~ 

darit  vers  zéro.  On  posera , dans  ce  cas,  i + jr 


14-6’ 


S sera  une  quantité  positive  tendant  vers  zéro.  On  tirera 
de  celte  relation 


■é  : 


i -f- 


i»l,  par  suite, 

% 

■ (I  4-  *j*  = (i4-'}6.  (i4-6>®(.  4- 


1 -4-o 
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Or  6 étant  positif,  ( t — S )6  tend  vers  e,  lorsque  o tend 

i 

vers  zéro;  de  plus,  i -1-  6 tend  vers  l’unité;  dont  (t  -f-  a)“ 
tend  encore  vers  e,  lorsque  a est  négatif. 

Ainsi,  de  quelque  manière  que  la  quantité  x tende 
' • .*  » 
vers  zéro , l'expression  (i  -t-  a)*  tenrf  vers  /n  limite  c. 


9.  Si  au  lieu  de  ^ t ) on  avâit  développé  -l- , 

on  aurait  trouvé  pour  limite,  au  lieu  <lr  la  série  ( 2),  la 
suivante 

* 4 * , * 

X X-  X3  X" 

1 H 1 H 5 •<•...+  

I 1.2  1.2.5  -,  t . 2 . . . 71 

qui  est  convergente , quel  que  soit  x,  en  vertu  de  la  règle 
précédente.  Or 


en  posant—  = a;  et  a tend  vers  zéro,  quel -que  soit  s, 

lorsque  m croit  indéliniment  : donc  ^1  -t-  a jwur  li- 
mite eT  quel  que  soit  x,  et  l’on  q,  pur  conséquent,  l’iden- 
dité  suivante  : • • . - - 


r*  — 1 


.2  1 .2.3 


Ce  développement  important  conduit  immédiatement  à 
celui  de  aT,  a étant  un  nombre  quelconque.  En  effet , 
a — e1",  la  caractéristique  1 désignant  les  logarithmes 
dans  la  base  c.  qui  est  celle  de  Néper.  On  aura . par  suite. 
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a ' = c'1'1,  et,  |>ar  conséquent . 


xl  u x’IVi 

il  l 

xM’fl 

[_ 4 _l_ 

x*l"a 

1 .“t“  *T~  - "1 

1 I . 2 

1 o t • • • ' 

1.2.3 

i . 2 • . . n 

Considérons  encore 

la  série 

* - 

' X 

i -t h 

x’  • X* 

h.  . H 1-. 

■ • » 

elle  sera  convergente  si  l’on  a 


lim. 


n -+-  I 


x i ou  x i . 


, Kl  le  sera  divergente  si  l’on  a x^>  i,  et  les  termes  croî- 
tront indéfiniment.  Lorsque  l'on  a x=t,  la  limite  de 

— devient  l’unité,  et  nous  avons  dit  qu'on  ne  peut, 

dans  ce  cas,  prononcer,  en  général,  sur  la  convergence 
et  la  divergence  d’une  série.  Mais  il  n’y  a pas  ici  d’incer- 
titude; car  la  série  devient 

iii  r 

l+i  + -+r-t-7+ 4 

2 5 4 « 

et  nous  avons  reconnu  précédemment  que  la  somme  des 
termes  de  celte  série  est  infinie. 

• • *'  ’ * * 

10,  Deuxième  théobèmk.  — Une  série  dont  le  terme 


général  est  u„  est  convergente  lorsque  unn  tend  vers  une 
limite  k plus  petite  que  l 'unité,  quand  n augmente  indé- 
finiment. Elle  est  divergente  lorsque  la  limite  k est  plus 
grande  que  V unité. 

Supposons  d’abord  k i et  soit  * un  nombre  quel- 

• » f 

- * • - . 4 r - . _ 

conque  compris  entre  k et  i;  d’après  f hypothèse , u" 
finira  pai  cire  constamm.cn i moindre  que  '%  < depuis  une 


• > 
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certaine  valeur  de  n justpi’à  l’inlin».  On  aura  alors  les 
inégalités  suivantes-: 


i ~ i i . 


u”  <«, 
v» 

tt"***1  < a, 
»-+- 1 ^ * 

■-t-î  ' ’ ’ 1 

d'où 

, \ •* 

..*.'.  , * 

_ 

a 

A 

R 

B 

«»+.  

Donc, 

à partir  d’ 

une  valeur 

convenable  de  «,  tous  les 

termes  de  la  série  sont  au-dessous  de  ceux  dé  la  progres- 
sion géométrique  décroissante 

st"  a"+'  -+-  a,,+1 

} * * 4 • m ' ' ‘ 

donc  la  série  proposée  a une  limite*,  et  1 on  aura  une 

quantité  plus  graude  que  l'erreur  commise  en  s’arrêtant 

à en  prenant  la  limite  de  cette  progression  géomé- 

. ■ . a" 

tri([ue,  qui  est  — - ■ • 

Supposons  maintenant  À i , et  soit  encore  a un 
nombre  quelconque  compris  entre  k ét  i ; on  finira  pur 

I 

avoir  n’">  a , an  delà  d'une  certaine  valeur  de  n . et  l’on 
* ^ 

aura  alors  les  inégalités 

Mn-c i a'*'*’’,  . • • > 

d'où  il  suit  qu'à  partir  de  u„ , les  fermes  de. la  série  sont 
au-dessus  de  ceux  de  la  progression  géométrique  crois- 
sante 

■a"  -+-  «•+•-*-'  ... 

Ils  croissenl  donc  eux-mêmes  indéfiniment,  et  la  série 
proposée  est  divergente. 

Fnfiu,  si  l’on  avait  k — t , oo  ne  pourrait  afliriner,  en 
général,  si  la  série  es„i  coovTgonte  ou  divergente. 
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H.  Troisième  théorème.  — Si  les  fe  rmes  d'une  série 

( • ) *»+  Si  ~K  u,  ■+• . . . ■+■  u,  -f- • . . . 

* * * * * * . ■ . 

vont  constamment  en  décroissant  à partir  du  premier , 
cette  série  sera  convergente  ou  divergente  en  même, 
temps  (pie  ta  suivante  : 

' J - . . ’ 

(2)  «.  211,  4“J  -+-  8«!  -+•  l6«„  . . . 

• . r . . • *. 

En  effet,  supposons  d'abord  la  première  série  conver- 
ge, nie.  Ses  termes  allant  constamment  en  deerbissant,  on 
aura  les  relations  suivantes  : 

«,  = i/„ 

?.  «,  ==  2 ni, 

• ^ 4"j< 

i6«,»<2«.-4- :-t~  »«,,,• 


Ajouta  ni  membre  à membre  ces  égalités  et  inégalités'  en 
nombre  infini,  on  voit  que  la  somme  (les  premiers  ini'Ui- 
lires , qui  sont  les  termes  de  la  série  (a),  sera  au-dessous 
delà  somme  de  roux  de  la  suivante,  terminés  au  même 
indice  de  u,  • 

■ //,  + I»,  + 5.»,  + 3»,  + 211,  -f  . . . . ' • ' 

V.  • ' • '• 

Or  celle  série  n'est  autre  çbose  que  la  série  (i)  dont  ou 
aurait  doublé  les  termes , excepté  Je  premier.  Elle  a donc 
une  limite,  et,  par  conséquent,  la  série  (l'y  en  a une  à 
plus  forte  raison.  Ainsi,  d’abord  la  Convergence  de  la  pre- 
mière série  entraîne  celle  de  la  seconde. 'Supposons . Vu, 
second  lieu,  la  série  (i)  divergente,  ses  termes  allant, 
toujours  en  décroissant  ; on  aura  évidemment  les  rela- 
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fions  suivantes  : 


h.  = u, , 

2 u,  > «,  -H  «j, 

4 u,  > «,  4-  «.  -+-  «> 

8«,  > «,  -H  », . . . . . 


Ajouiani  les  premiers  membres  entre  eux,  ainsi  cjue  les 
'seconds , on  reconnaît  que  la  somme  des  termes  dé  la 
série  (a)  est  plus  graitde  «pie  la  somme  de  ceux  de  la  sé- 
rie (t) , terminés  à celui  d'indice  double;  et  comme  cette 
dernière  croit  indéfiniment  par  hypothèse,  il  en  est  de 
même  de  l'autre.  D’où  il  suit  encore,  comme  on  voulait 
le  démontrer,  que  la  divergence  de  la  série  {i). entraîne 
celle  de  la  série  (a).  Doue,  enfin,  les  deux  séries  propo- 
sées sont  toujours  en  même  temps  convergentes  ou  diver- 
gentes. 

12.  Prenons  par  exemple,  pour  la  série  (t),  la  sui- 
vante ..... 


(3) 


la  série  ( a)  deviendra 


I 2 


“i~  » 

3“ 


4‘ 


B'-'*  + . 


Or  celte  dernière  est  une  progression  géométrique  dont 
la  raison  est  al— Elle  est  décroissante  si  l’on  a p^>i, 
et  croissante  si  p.  s ou  i.  Donc  aussi  la  série  (3) 
est  convergente  si  p > i . et  divergente  si  u i , ou  u—  i . 

La  conséquence  relative  à u — î montre  que  la  série 


est  infinie,  comme  nous  l avions  dqjà  reconnu. 
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RÈGLES  SUA  LA  GUMVKMKNCt  1ILS  SÉRIES. 

13.  Quatrième  théorème.  — La  série 

* » ' • . 

K|+  W|  H“  • • • H”  ftn  “f*  • • • 

est  convergente,  lorsque , n croissant  indéfiniment , 

I if 

~ a une  limite  plus  grande  que  l'unité.  Elle,  est  diver- 
I « 

genle  si  cette  limite  est  plus  petite  que  l 'unité. 

En  effet,  soit  h cette  limite,  et  supposons  d’abord 
/i  >.  t . Ou  aura  donc,  depuis  une  certaine  voleur  de  n 
jusiju’à  l’infini,  a.  désignant  un  nombre  compris  entre 
i et  h « 

I — * * 

->a,  OU.  «„<  — • 

1 " fl* 

Les  termes  de  la  série  proposée,  à partir  de  </„ , sont  donc 
infériours  à ceux  de  la  suivante  : 

i i i * 

; H — * . 1 . • 

fl*  ( fl  H-  l)*  (n  -t-  o)* 

Or  celle-ci  est  convergente  d’après  le  théorème  précè- 
dent , puisque  l'on  a * ^>  i ; donc  aussi  lu  proposée  est 
convergente.  . . 

Supposons  en  second  lieu  h<Z  i , et  soit  a un  nombre 
compris  entre  i et  h.  On  finira  par  avoir,  au  delà  d’une 
certaine  valeur  de  n , . 

• 1 - 

1-<a,  ou  «.>-• 

Les  termes  de  la  série  proposée,  seront  donc  alors  au- 
dessus  de  ceux  de  la  suivante  : 

. . ,iij 

* — H — - *+-••» 

fl"'  (n  +-  <y 
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Mais  celte  dernière  est  divergente,  puisque  l’un  a * i : 

doue  la  proposée  l'est  aussi.  Ce  qu'il  fallait  démontrer. 

• • 

A > ' ' ' ' » 

14-,  Lorsque  la  limite  h est  Limité,  on  ne  peut,,  en 
général,  prononcer  sur  la  convergence  ou  la  divergence 

ri- 
de la  série.  Cependant,  lorsque  le  rapport  — " est  toujours- 

inférieur  à sa  limite  r,  il  est  facile  de  démontrer  que  la 

. . ,.  , . . > , v 

série  est  divergente.  * 

tj- 

Kn  effet,  l’inégalité  y " j donne 

tt 

donc  les  termes  de  la  série  pioposée  sont  au-dessus  de 
ceux  de  la  suivante  : - . 

. , i i i . > . . • 'v  % • 

— t-  — “ t-  ■ i 

«,  n+i  « -t-  1 ’ . 

que  nous  avons  démon i ne  divergente.  La  proposée  l’est 
donc  elle-même. 

• . ' .•  • i . > 

i JL . 

t; . , B«  , • .... 

Si  le.  rapport  — etajl,  au  contraire,  toujours  supérieur 

à sa  limite  t . on  prouverait  bien  que  les  termes- de  la 
série  proposée  sont  au-dessous  <lc  cCux.de  la  suivante  : 


n n -fr  t 


mais  cclle-ei  étant  divergente,  on  ne  saurait  eu  conclure 
que  la  proposée  est  convergente. 
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Autre  règle  pour  la  convergence  des  séries. 

15.  Remarquons  d’abord  que  si  1 Ou  a une  série  rou- 
vergente  - • • . 

• . il,  -t-  «,  -f-  . . 4-  u,  4*  «hi 

rt  qu’une  autre  série 


soit  telle,  <|ue.  depuis  un  certain  terme  jusqu’à  l’iniini , 
on  ait  • 1 

' • <>>«#•.•  - . ' / • 1 

‘ cette  seconde  série  sera  convergente  ; car,  si  l’on  multi- 
plie la  première  par—»  n ayant  une  valeur  déterminée 

telle,  que  la  condition  supposée  soit  remplie,  la  sérieainsi 
obtenue  sera  encore  convergente.  Or  tous  les  termes' de  la 
seconde.,  depuis  v„ , se  trouveront  inférieurs  aux  termes 
correspondants  de  cette  dernières  donc  la  seconde  série 
sera  elle-même  convergente. 

Cela  posé,  considérons  une  série. 

1 . * , _ * • _ » . • ' ' , .. , > 

ùv  -H  «,  -4-  Mn+i  *4“  • ■ • 

telle,  que  l’on  ait 

1*  x 

■ * : 114)1. r=  I , * • - • . 

««  - . 

u ■ .?  • . ■ , : , 

le  rapport-^  étant  toujours  plus  petit  qpe  l'unité,  depuis 

une  certaine  valeur  de  « jusqu'à  l'infini.  On  pourra  mettre 
ce  rapport  sous  la  forme 

, * % r 0 ' .«•..•  . * 

- W«*H  * . * 

zr: , 9 r 

U n 1 -b  a . . * -,  • y • 

a étant  positif  et  tendant  vers  zéro. 
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Or  lions  allons  démontrer  que  si  l’on  a 
lim.  i?*^>  i, 

, * i * ' 

la  série  sera  convergente;  et  qu’elle  sera  divergente  si 
l'on  a 

lim.  nu  i ■. 

l".  Soit 

, * , * • * 

lim.  sir  t et  A^t. 

Désignons  par  m une  quantité  déterminée  quelconque  , 
comprise  entre  i et  A,  et,  par  conséquent,  plus  grande 
,que  l’unité.  11  est  facile  de  voir  que,  depuis  une  certaine 
valeur  de  » jusqu’à  l’infini,  on  aura 

F.n  effet , 

/ i\*  m vit  m — i) 

( i H — : J — t H 1 r -t-  ■ . - ; 

' \ II/  Il  l.  277‘ 

et  pour  i juc  l'inégalité  précédente  ait  lieu,  il  suffira  que 
l’ou  ait 

_ 777  777  { 777  I ) 

« 1 — Z 

77  I . a . T?1 


77  a m 


ni  ( 771  — i ) 
I . 2.77 


Or  le  second  membre  tend  ver &m  cl  le  premier  vers  A,  à 
mesure  que  n augmente  : donc,  depuis  une  valeur  déter- 
minée de  n jusqu'à  l’infini , l’inégalité  aura  lieu  , puisque 
la  limite  de  soft  premier  membre  est  plus  grande  que  la  li- 
mite du  second;  donc  depuis  cette  valeur  de  » jusqu'à 
l'infini . on  aura 


r 4- 


Digitized  by  Google 


RKGLM  SDK  1«  cnüUlOMfJ!  WS  llïtin. 
et  , par  suite. 


55») 


1 ^ 

N 

! 

I -H  a " 

\ . 

?*!!+  1 

, 

* ( 

. + iV 

n / 

■Mais  si  l’on  considère  la  série 

, . t i i 

(')  ' + 


~f*  • ■ 


3*  ‘ ir  (ir  -+-  i) 

le  rapport  du  terme  général  au  précédent  sera 


•RV 


et , par  conséquent , plus  grand  que  dans  la  série  propo- 
sée. Déplus,  la  série  ( i)  est  convergente,  puisque  l'on  a 
ni  ]>  i : doue  aussi  la  série  proposée  est  convergente  ce 
que  nous  nous  proposions  de  démontrer. 

2°.  Soit  maintenant 

lim.  na  — X et  X <^t. 

Prenons  une  quantité  quelconque  m comprise  entre  i 
et  A-,  et,  par  suite,  plus  petite  que  l’unité;  je  dis  que  l’on 
linira  p.ar  avoir  constamment 


i -+-  *<, 


M 


ou  encore 


^ m m (m  — î ) 

i < I -!■  - 

n 1.2  ti' 


m ! m — l ) 

n a <T  III  7t-  — i -h  . . . 

i . 2. a 
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I .ii  rtïet , lorsque  « croit  indéfiniment,  le  premier  mem- 
bre  tend  vers  k.  et  le  second  vers  ni , <jui  est  plus  grand 
que  k.  Donc,  depuis  une  certaine  valeur  de  n jusqu’à 
l'infini,  les  inégalités  précédentes  auront  lieu,  d'où  il 
résultera  ■ 

V'  ; 

et.  par  conséquent.  ~i.‘  finit  par  être  constamment  su- 
périeur au  rapport  des  termes  correspondants  de  la  série 
dont  le  terme  général  est  Mais  m étant  plus  petit  que 

l’ unité,  cette  dernière  série  est  infinie;  donc  la  proposée 
lest  aussi. 

Donc  enfin,  comme  nous  lavions  annoncé,  la  séiic 
proposée  sera  convergente  si  l'on  a lim.  /ia  > i,  et  diver- 
gente si  l'on  a lim.  «a<  j . 

16.  On  11c peut,  en  général,  prononcer  sur  la  nature. 
Je  la  série,  lorsque  l'on  a 

lim.  «*ssi, 

- ; v.  . 

* y 51  net  l'st  toujours  plus  petit  tjuc  la  limite  i T 

on  peut  affirmer  que  la  série  est  divergente:  Car  alors  on  a 


-+•  a 


> 


r'-f-  — 


» s. 

n 


et  b*  rapport  — est  supérieur  au  rapjiorl 
à la  série  divergente 


■n  . i . 

relatif 


1 + - H-  k 
■">■  a 


n — 1-~  i -v 


M ’* 


(1  ou  il  j ti.su lu*  <|tir  la  serir  proposer  esc  itiiinit*. 


* «V 


Digitized  by  Google 


REGIES  SUR  H COSVERCEXCK  UES  SÉRIES.  SG  I 

Le  seul  cas  qui  reste  douteux  est  donc  celui  où  l’on  a 
lim.  iiiisi, 

n x n’étant  pas  constamment  plus  petit  que  i. 

17.  Appliquons  cette  règle  ù la  série 
ii  i .3  i i .3.5  i 

i H — • = H 7 • 7=  j—f  ■-  + ■.. 

a 3 2.4  5 2.4  b 7 

■ .s.. ^ 

24 2 « 2/1+1  1 

On  aura  , dans  ce  cas, 


et 


2 n -+■  1 


d'où 


h„  (2/1  -+-  2)  (2/j  -+-  3)  _ G» + 5 

| -f-  

(2«  -h  1/ 


6/i  -1-  5 


6 a’  -+-  5n 


, n X ~ -7 — 7 — , 

( 2/J  *+•  l}5  4/J,-+-4/J-f-  I 


et , par  suite , 


..  6 1 

hm.  bs  = 7=h — ; 

4 a 


d’où  il  résulte  que  la  série  proposée  est  convergente. 
Considérons  maintenant  cette  autre  série 

1 i.3  i.3.5  i.3  5. ..(2/1  — i) 

1 H 1 7-1 T-jT-1 -1 ; + - 

2 2.4  2. 4. G 2.4-0. ..2/J 

pour  laquelle  on  a encore  lim.  = 1 . Le  rapport 
aura  pour  valeur 

».+.  2/J  + l > 


2»  + 2 i 

1 -+- 


2/1  1 


3G 
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na.  =rr  

2n  -f-  i 


lim.  //a  =r  - 5 
2 

d'où  il  résulte  que  la  série  est  divergente , et  que  la  somme 
est  infinie. 

yj utrc  règle  déduite  de  la  considération  des  intégrales 
définies. 

18.  Nous  allons  faire  connaître  encore  une  règle  qui 
a été  déduite  de  la  considération  des  intégrales  définies. 

Soit  la  série 

u , -j-  n,  -+-  u,  -+- . . . -f-  u„  -1-  H„+i  •+• . . . , 

dont  tous  les  termes,  depuis  une  certaine  valeur  de  n 
jusqu’à  l'infini,  sont  positifs  et  décroissent  constamment 
en  tendant  vers  la  limite  zéro.  Elle  sera  convergente  ou 
divergente  suivant  que  la  somme  des  termes,  à partir  de 
cette  valeur  de  n , tendra  ou  non  vers  une  limite  finie. 

Supposons  que  l’expression  du  terme  général  soit  une 
fonction  de  forme  finie  de  n,  et  désignons  par  ux  une 
fonction  de  la  variable  x,  obtenue  en  changeant  n en  x, 
dans  u„.  Cette  fonction  n,  reproduirait  tous  les  termes 
de  la  série  proposée,  en  y donnant  à x toutes  les  valeurs 
entières  cl  positives.  Sa  valeur  allant  constamment  en 
décroissant  quand  on  fait  croître  x par  degrés  égaux  à 
l’unité,  à partir  d’une  certaine  valeur  entière,  il  arrivera 
généralement  que  la  fonction  ux  ira  constamment  en  dé- 
croissant lorsque  x croîtra  d’une  manière  continue  depuis 
une  certaine  valeur  jusqu’à  1 infini. 

Admettant  qu  il  en  soit  ainsi  depuisla  valeur  entière  ru, 
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on  aura 


Jn  m -+- 1 /■»  m-i-i 

U g cijO  , J UX  y 

m * «/m-f-i 

I u,djr,..., 

ta  -t*  i 


et 


«*H<  / " 
Jm 


utdx,  «„+,< 


JS*  m ~h7 

' u,dx,. 

m -h  i 


d’où  il  résulte,  en  ajoutant  respectivement  ces  deux  séries 
d inégalités,  membre  à membre, 


/•  00 

I u , f/.r  < u„  -+-  «»  , , 


■+"  «*!+!  ■ 


et 


r - 

«/m 


H-  «-m  ■+• 


J/1»  OC 

t/x  rix  est  finie,  il  s'ensuivra  que 

ni. 

la  série  à partir  de  //„,+1  le  sera  de  même;  et  si  elle  est 
infinie,  la  série  commençant  à um  le  sera  aussi.  D’où  il 
résulte  que  la  série  proposée  sera  convergente  ou  diver- 
gente, suivant  que  l’intégralc  r . 

J/»  CO  % 

I u.dx 

m 

sera  finie  ou  infinie. 

19.  Appliquons  cette  règleà  la  série,  déjà  examinée, 


i i 

-f-  — 

1“  2" 


• *4"  ~~  • • 

. n" 


La  fonction  ux  est,  dans  ce  cas , ^ , et  va  constamment  en 

décroissant  quand  .r  augmente,  a étant  supposé  positif. 

36. 
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Or  Ç rl±  — ^—-  -H  C ; et,  par  suite,  f ~ est  infinie 
J . x°  i — a J m ™ 

si  l’on  a a < i , cl  finie  si  a > i . 

Si  a = i,  on  a 

/$  = /t  = '"S'  + c' 

quantité  infinie  en  même  temps  que  x. 

Donc  la  série  proposée  est  convergente  si  a > i ; et  di  - 
vergentc  si  a 1 , oua=i. 

20,  Appliquons  cette  même  règle  à la  série 
a 3 n 


On  a alors  , expression  qui  décroît  constam- 

ment depuis  la  valeur  de  x pour  laquelle  loga?  — t • Or 


/ 


dx  logx  _ log’x  c 
3 loge 


Donc  C **xdx  est  infinie,  et  la  série  en  question  est  di- 
Jm 

2 3 4 n 

verge  nie;  ce  qui  montre  que  le  produit  \Ia\IS\f4 
est  infini.  Notre  première  règle  conduirait  au  même  ré- 
sultat, parce  que  1 on  aurait 


!og«  — nlog  1 1 -H- 


logff  •+■  log  f i 


ce  qui  donne  lira,  nx  = i.  Mais  comme  on  a évidemment 
«a  <i,  la  série  est  divergente,  d’après  une  remarque 
faite  précédemment. 
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L’une  et  l’autre  règle  feraient  voir  que  la  série  dont 

I , , , /logrt\3 

le  terme  general  est  ! — 1 est  convergente. 


Séries  dont  tous  les  termes  ne  sont  pas  de  même  signe. 

21 . Lorsqu’une  série  n’a  pas  tous  ses  termes  de  même 
signe,  il  est  évident  qu’elle  sera  convergente,  si  elle  l’est 
quand  on  donne  le  même  signe  à tous  ses  termes,  par 
exemple  quand  on  les  prend  tous  positifs.  En  effet,  la 
somme  des  termes  qui  suivent  l’uu  quelconque  de  ceux 
de  la  série  proposée,  est  moindre  que  la  somme  des  cor- 
respondants de  la  seconde,  quel  que  soit  le  nombre  que 
l’on  en  considère , puisque  tous  ces  termes  s’ajoutent 
entre  eux  dans  la  seconde,  tandis  que  les  uns  s’ajoutent 
et  les  autres  se  retranchent  dans  la  première.  Donc,  puis- 
qu’à  partir  d’un  certain  terme  de  la  seconde,  la  somme 
des  suivants  a une  limite  qui  peut  devenir  moindre  que 
toute  quantité  donnée , il  en  est  de  même  à plus  forte 
raison  dans  la  première;  et,  par  conséquent,  elle  est 
convergente. 

On  peut  donc  d’abord  appliquer  à ces  nouvelles  séries 
les  règles  données  pour  celles  dont  tous  les  termes  sont 
de  même  signe,  tant  pour  reconnaître  la  convergence  que 
pour  calculer  une  limite  de  l’erreur  commise  en  s’arrê- 
tant à un  terme  quelconque.  Mais  ces  règles  ne  dispensent 
pas  d'en  chercher  de  nouvelles,  spécialement  applicables 
aux  séries  dont  tous  les  termes  ne  sout  pas  de  même 
signe;  parce  qu'une  pareille  série  peut  être  convergente, 
et  devenir  divergente  quand  on  donne  le  même  signe  à 
tous  ses  termes.  Nous  nous  bornerons  à celle  qui  résulte 
du  théorème  suivant  : 

Théorème.  — Lorsque  dans  une  série  les  termes 
finissent  par  être  constamment  décroissants,  et  alternai 
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tivement  positifs  et  négatifs , cette  série  est  toujours 
convergente  ; et  l'erreur  commise , en  s'arrêtant  à un 
terme  quelconque,  est  moindre  que  le  suivant. 

Soit  la  série 

f/tf  -f-  U„  — M/1+1  -f-  W/i+a  H-  . . . . 

Désignons,  en  général,  par  sm  la  somme  des  termes  de- 
puis le  premier  jusqu’à  ti„  inclusivement. 

Nous  remarquerons  d’abord  que  la  somme  sn  de  termes 
dont  le  dernier  est  positif  ne  peut  être  que  diminuée 
par  l’addition  d'un  nombre  quelconque  des  ternies  sui- 
vants. En  effet,  pour  passer  de  la  sommes,,  à sn+t , il 
faut  retrancher  t<„+,  ; donc  on  a sn+1  Pour  obtenir 

la  somme  suivante  sn+,,  il. faut  ajouter  u„+t,  qui  est  moin- 
dre que  le  ternie  k„+1  qui  a été  retranché  de  s„;  donc 
on  a encore  s,1+î  s„.  Le  même  raisonnement  se  repro- 

duisant indéfiniment,  on  voit  que  la  somme  s„  est  plus 
grande  que  toutes  celles  dont  l’indice  est  plus  élevé. 

On  voit,  au  contraire,  que  si  l’on  s'arrête  à un  terme 
négatif,  la  somme  sera  toujours  moindre  que  toutes  celles 
dout  l’indice  est  plus  élevé. 

Ainsi  les  sommes  dont  le  dernier  terme  est  positif 
vont  toujours  en  diminuant  ; et  celles  dont  le  dernier 
terme  est  négatif  augmentent  constamment , eu  restant 
toujours  au-dessous  des  premières.  Ces  deux  suites  de 
sommes  se  rapprochent  donc  de  plus  en  plus  à mesure 
qu'on  avance  dans  la  série,  et  leur  différence  tend  vers 
zéro,  puisqu’elle  n’est  autre  chose  que  le  dernier  termo 
de  la  dernière,  lequel  tend  vers  zéro,  par  hypothèse,  à 
mesure  que  son  indice  augmente  indéfiniment. 

Donc  enfin  la  somme  des  termes  tend  vers  une  limite 
déterminée,  et.  F erreur  positive  ou  négative  est  toujours 
moindre  que.  le  terme  qui  suit  celui  auquel  on  s'est 
arrêté. 
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• Soit,  par  exemple,  la  série 


Le  rapport  d’un  terme  au  précédent  est  exprimé  généra- 
lement par  — n—x.  et  sa  limite  est  x.  Ainsi,  d'abord  la 
1 n -t-  1 ’ 

série  sera  convergente  si  l’on  a x <[  1 en  valeur  absolue  ; 
divergente  si  x^>  1.  Lorsque  x = i,  la  série  est  conver- 
gente en  vertu  de  la  dernière  règle,  puisque  les  termes 
sont  alterhalivemcnt  positifs  et  négatifs,  et  décroissent 
indéfiniment.  Mais  si  l’on  prenait  x = — 1 . la  série 
aurait  une  somme  infinie. 

Lorsque  la  série  est  convergente,  l’erreur  que  l’on  com- 
met, c’est-à-dire  la  quantité  que  l’on  omet,  en  s’arrêtant 

à — , est  moindre  que  • — , et  de  même  signe  que  ce 

terme. 

Des  séries  imaginaires. 

22.  Lorsque  les  termes  d’une  série  sont  dé  la  forme 
11  - f-  c V — 1,  on  entend  que  celte  série  est  convergente 
lorsque  la  somme  des  termes  réels  a une  limite  ,v,  et 
que  la  somme  des  coefficients  de  y1  — < tend  de  même 
vers  une  limite  t : ou  dit  alors  que  la  limite  de  la  série 
est  r + t y — 1 . 

On  est  ainsi  ramené  aux  conditions  de  convergence  de 
deux  séries  réelles.  Mais  il  suffit  souvent  d’en  considérer 
une  seule,  celle  qui  se  rapporte  aux  inoduirs  des  termes 
«le  la  proposée. 

En  effet,  on  peut  toujours  poser 

f ' . 

« -t-  «■  \ — 1 = p (cos  5 -+-  y — 1 sin  9), 
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et  la  série  proposée  prend  la  forme 

^ j p«  (cos  6, 4-  \ — i sin  8.)  4-  p,  (eos 8,  4-  i sin  8.)  4-  • . . 

( -t-p,(cos8„-t- y'— i sin8.)  + . . . . 

Or,  si  la  série 

(a)  P»  4"  Pi  4-  p>  4-  . . . -+-  p«  4-  . • • 

est  convergente,  en  prenant  tons  les  termes  positifs,  il 

s'ensuit,  à plus  forte  raison,  que  les  deux  suivantes  : 

/ p,cos8,  4-p,  cos8,  4- . ..  4- p„  cos9„  4- . . . , - 
j p,  sin  0, 4-  p,  sin  8,  4-  . . .-4-  p,  «in  9,  4-  . . . 
le  seront  elles-mêmes;  car,  à partir  d’un  terme  quel- 
conque, la  somme  des  suivants  jusqu'à  l’infini  est  évi- 
demment moindre  que  dans  la  première.  On  peut  donc 
énoncer  la  proposition  suivante  : 

Une  série  imaginaire  est  convergente  lorsque  la  série 
des  valeurs  absolues  des  modules  de  tous  ses  termes  est 
convergente. 

Lorsque  la  série  (a)  n’est  pas  convergente,  il  est  pos- 
sible que  ses  termes  tendent  ou  ne  tendent  pas  vers  zéro. 
S’ils  n’y  tendent  pas,  les  séries  (3)  ne  peuvent  être  toutes 
deux  convergentes;  car,  quelque  valeur  qu’on  puisse  sup- 
poser à l’angle  0,  il  est  impossible  que  p cos  6 et  p sin  6 ten- 
dent tous  deux  vers  zéro,  si  p n’y  tend  pas.  Les  termes  des 
deux  séries  (3)  ne  peuvent  donc  tendre  vers  zéro , ce  qui  est 
cependant  une  des  conditions  indispensables  de  la  con- 
vergence. La  série  (t)  est  donc,  dans  ce  cas,  divergente. 

En  second  lieu , si  la  série  (a)  étant  divergente  ses 
termes  décroissent  indéfiniment,  il  n’est  pas  impossible 
que  les  séries  (3)  soient  convergentes,  parce  que  tous 
leurs  termes  ne  sont  pas  de  même  signe;  on  ne  peut  doue 
alors  rien  affirmer,  en  général,  sur  la  convergence  de  la 
série  proposée. 
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NOTE  II. 

SUR  LES  EXPRESSIONS  IMAGINAIRES.  COMMENT  ON  LES 

INTRODUIT  DANS  LES  DONNÉES  DU  CALCUL. 


2d.  La  résolution  des  équations  du  deuxième  degré  con- 
duit quelquefois  à extraire  des  racines  carrées  dequantités 
négatives.  Ces  sortes  d’expressions  ne  représentent  pas 
des  noiuLres  , soit  positifs  , soit  négatifs  ; on  les  désigne 
sous  le  nom  de  quantités  imaginaires.  Nous  u avons  pas 
pour  objet  d'examiner  ici  à quelles  circonstances  corres- 
pondent ces  formes  dans  les  questions  proposées;  nous 
nous  bornerons  à dire  qu'en  substituant  ces  expressions  à 
l’inconnue,  l'équation  que  l’on  avait  à résoudre  devient 
identique,  pourvu  que  les  racines  carrées  des  quantités 
négatives  soient  traitées  d’après  les  règles  ordinaires  de 
l’algèbre,  et  que  l’on  considère  leur  carré  comme  s’obte- 
nant par  la  suppression  du  radical. 

Si  l’on  a,  par  exemple,  l’équation 

x’  — î(ij  + fi’+  b 1 =0,  * 

on  en  lire  lis  deux  valeurs  imaginaires 
x = a — h\ 

et  l’on  peut  vérifier  que  la  substitution  de  cette  valeur 
dans  l'équation  la  réduit  à o ==  ô. 

11  en  serait  de  même  si,  au  lieu  de  ^ — /■>*,  on  mettait 
h ^ — 1 , et  c’est  ce  que  l’on  fait  ordinairement,  afin  que 
la  seule  quantité  imaginaire  à considérer  soit  toujours 
V'  — 1 . Les  valeurs  de  x se  trouvent  ainsi  mises  sous  la 


5"]0  1M)T(  II. 

forme 

•r  = a ± b y — ) . 

11  semble  d'abord  que  toutes  les  considérations  auxquelles 
ces  sortes  d’expressions  peuvent  donner  lieu,  soient  rela- 
tives aux  circonstances  qui  leur  donnent  naissance  dans 
les  questions  dont  elles  présentent  la  solution;  mais  on  a 
trouvé  de  très-grands  avantages  à les  introduire  dans  les 
données  mômes  de  certains  calculs,  et  c’est  sbus  ce  point 
de  vue  que  nous  allons  les  considérer. 

Sans  attacher  aucune  idée  de  quantité  à l’expression 
J — i,  nous  convenons  de  la  traiter  de  la  même  manière 
que  si  c’était  un  nombre  dont  les  puissances  successives 
seraient 

y— i,  —i,  — V—  i,..., 

les  quatre  premières  se  reproduisant  indéfiniment  dans  le 
même  ordre. 

Rien  ne  s’oppose  à ce  que  l’on  fasse  des  calculs  algé- 
briques daus  lesquels V — t soit  traité  de  cette  manière; 
il  ne  s’agit  que  de  savoir  s’il  y a quelque  intérêt  à le  faire, 
et  si  de  pareilles  opérations  peuvent  offrir  de  nouvelles 
ressources  à l’analyse.  Il  pourra  quelquefois  être  plus 
commode  de  remplacer  V — » par  une  lettre  dont  les 
puissance j se  distinguent  toutes  les  unes  des  autres,  tan- 
dis que  celles  de  y — > se  reproduisent  périodiquement. 
En  désignant  \/ — i par  X,  nous  entendrons  que  X soit 
traité  comme  un  facteur  ordinaire,  d’après  toutes  les 
règles  démontrées  dans  le  cas  des  quantités  réelles;  seu- 
lement, après  tous  les  calculs  effectués,  on  remplacera 
les  puissances 

A,  V1,  *AS,  A4,  À4,  Af , . . , 

par  , 

"A  » * > /•  y H”  J j A , !)•••» 
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24.  Lorsque  nous  poserons  une  équation  entre  des 
quantités  réelles  et  imaginaires,  comme 


A + B \J—  i = A'  + B'  \J— T, 

nous  entendrons  toujours  que  l'on  savait  d’avance  que 
A ==  A'  et  lî  = !$'.  Ces  dernières  équations  ne  seront  ja- 
mais des  conséquences  de  la  première;  c’est,  au  con- 
traire, la  première  qui  en  est  la  conséquence,  et  nous 
n’attacherions  aucun  sens  à cette  équation  si  ndus  ne 
savions,  indépendamment  d’elle,  que  les  parties  réelles 
sont  égales  de  part  et  d’autre,  ainsi  que  les  coefficients 
respectifs  de  v — • • Nous  insistons  sur  ce  point,  parce 
que  la  plupart  des  auteurs  l’entendent  de  la  manière  in- 
verse. 

23,  Avant  bien  établi  de  quelle  manière  nous  traite- 
rons l’expression  V — i,  nous  allons  montrer,  par  un 
premier  exemple,  l’avantage  que  l’on  jieut  avoir  à l’in- 
troduire dans  le  calcul. 

Considérons  les  deux  expressions 


cos  x \f — i sin  x,  cos  / -t-  y'  — i sin  /, 

et  mulliplions-les  entre  elles,  dans  le  sens  que  nous  atta- 
chons ici  à cette  opération;  nous  trouverons 

rosr  cos/  — sinxsin/  +y^ — i (sinx  cos  / sin/  eosx), 
OU 

cos  (x  -t-/)  -t-  y — i sin  (x  -t- /}. 

?»ous  pouvons  donc  poser 

(cos  -r  -t-  v/— i si  ma-)  (c'is  > -t-y/— i sin  })  = cos(.r  +y  ) i si» 


puisque  nous  avons  prouve  d a\  ance  que  les  parties  réelles 
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étaient  respectivement  égales,  ainsi  que  les  coefficients 
de  \J — i. 

Et  l’on  conclut  de  là  que  pour  diviser  deux  expressions 
de  celte  forme  l’uue  par  l’autre  (en  entendant  par  quotient 
une  expression  qui , multipliée  par  le  diviseur  suivant  les 
règles  convenues,  reproduirait  le  dividende)  il  suffit  de 
retrancher  l’arc  qui  se  trouve  au  diviseur  de  celui  qui 
entre  dans  le  dividende. 

En  multipliant  le  produit  de  ces  premières  expressions 
par  une  troisième  cosz  -H  y/ — i sin  2,  il  suffira  encore 
d'ajouter  les  arcs  x-+-y  et  z,  ce  qui  donnera  la  nouvelle 
équation 

(cosx-t-  ^ — i sinx)  (cos/ -J-  sin  / ) ( cos  s -f-  y* — i sin  s) 
= cos(x  + y -+-z)  4-  y/—  i sin  (x  + / + *); 

) 

et  il  est  facile  de  voir  que,  quel  que  soit  le  nombre  des 
facteurs  de  celte  forme , leur  produitefleclué  donnera  tou- 
jours pour  partie  réelle  le  cosinus  de  la  somme  de  tous  les 
arcs,  et  pour  coefficient  de  \j — i le  sinus  de  cette  même 
somme.  Ou  pourra  donc  poser  une  équation  semblable  à 
la  dernière , en  supposant  un  nombre  m quelconque  de 
facteurs,  puisque  les  parties  réelles  sont  démontrées  égales, 
ainsi  que  les  parties  imaginaires. 

En  supposant  le  cas  particulier  où  x = y = z 
on  aurait  la  formule  suivante,  qui  est  due  à Moivre  : . 

(i)  (cosx  -4-  y^ — 1 sinx)“  = cosmi+  y'—  i sin  mx; 

il  est  donc  prouvé  que , si  l’on  forme  la  puissance  m du 
binôme  cosx  -j-  ^ — i sin  x d’après  les  règles  ordinaires, 
la  partie  réelle  sera  égale  à cos  wx,  et  le  coefficient  de 
y/— i à sin/nx.  Or  Je  développement  de  la  puissance  m 
<1  un  binôme  s’effectue  au  moyen  d’une  formule  très- 
simple;  on  aura  donc  ainsi  le  développement  général  de 
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cos  mx  cl  sia  mx,  m, étant  un  nombre  entier  quelconque. 
Ces  formules  sont 

i (ni  — i ) 

l l'r»*'*  — * r c*nî 


cos  mx  = cos  x — 


cos‘"~3xsurx 


m.(  m — i ) ( m — 2)  (m  — 3)  . *,  , 

H — ^ — --  / rosm-* x sin*  + 

i .2.3.4 

m(m  — i)(m  — 2) 

sin/7/.r  =/wcosw“,xsinx — — — -= cosm~\r  siirx  4-  ..;. 

1 .2.3 

1 * 

On  peut  observer  que  le  développement  de 

(cosx  — 

11e  différerait  de  celui  de 


(cosx  — \/ — 1 sin  x) 


(cosx  4-  yCTT  suix)”1 

<[ue  par  le  signe  des  termes  où  se  trouvent  les  puissances 
impaires  de  ^ — t,  et  que,  par  conséquent, 

(cosx  — ^ — 1 sinx}”  = vos  mx  — ^ — i sin  mx. 

20.  En  entendant  par  racine  niim'  d’une  expression 
imaginaire  une  autre  expression  qui , élevée  à la  puis- 
sance n , suivant  le  sens  convenu,  reproduirait  la  pre- 

, x f 

mière,  on  voit  que  cos  - dt  y- 


-1  sin  - est  une  racine  n" 
n 


de  cos  X ± V — 1 sin  x,  puisque  nous  avons  prouvé  que 
pour  élever  une  semblable  expression  à la  puissance  n11'"', 
il  suffit  de  multiplier  l’arc  par  n.  On  a donc 

I 

% X x 

(cosxdtt/—  1 sinx)"  = cos-ih  y — 1 s’n 
' ■ * ' n n 

et  si  l’on  élève  les  deux  membres  à la  puissance  p , il  vient 

p 

f cosx  ± J~  sin  *)"  = ros  - x ± y^—  i sin  - x, 

' n n 
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5,4  - 
ce  qui  montre  (jue  1 équation  (i)  est  vraie  quand  in  est  un 

nombre  fractionnaire  quelconque  y en  entendant  seule- 
ment par  là  que  cos - rrh  \J — isin^x,  élevé  à la  puis- 
sance n , donnerait  la  puissance  />  de  cos.t  ± \ i $;n  x . 
et  que,  par  conséquent,  il  est  une  des  racines  •n,'mr‘  de 
cette  puissance  />. 

L’équation  (i)  est  encore  vraie  si  ni  est  égal  a un  nombre 
négatif  — n . Eu  effet , 

(cosx I «inx)-"=  ~ / " 

1 (cosr-ey' — i sinx)  teosiir-t-  y'  — i ainnr) 

or  diviser  par  cos  ux  -fc-  v — i sin  nx , c’est  trouver  une 
expression  qui,  multipliée  par  ce  diviseur  d’aprçs  les 
règles  convenues,  donne  pour  produit  le  dividende;  ce 
quotient  est  donc  cos  nx  V — i sin  nx. 

Don«' 

f cos  x -t-  y' — i sin  x)-'1  = ros( — nx  -h  y/  — i sin  ( — nx). 

La  formule  (i)  est  donc  vraie,  quelque  valeur  réelle 
qu’ait  m,  en  observant  toutefois  que  si  la  puissance  m est 
susceptible  de  plusieurs  valeurs-,  nous  avons  seulement 
prouvé  ici  que  le  second  membre  eu  est  une. 

-7.  Nous  allons  résoudre  maintenant  la  question  in- 
verse, qui  consiste  à développer  cos“x  et  sin'"  x au  moyen 
des  cosinus  et  sinus  des  arcs  multiples  dex,  m étant  un 
nombre  entier. 

Pour  cela,  nous  poserons 

cos  x -f-  sJ  — î sin  x = n , 
cos  x — — i sin  x = ••  j 

d’où 

a oo.y . r = «-*-!• 
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et,  par  suite, 


,u  m m m i M»  W — I m—7  „ m— l 

•>  cos  rtsru  ~i- mu  »• -l u *'*"4-  . . » 


Observant  maintenant  qucwy  = x , et  que  «*-4-  vl=  acosAx, 
on  aura 

- - ni  { m — » \ , , . 

•j  cos  x=  2 cos  mx  4-3.111  cos(#n — a)  *4-2.— — cos(»i— 4)x  +_  - • 


Si  m est  pair,  le  terme  qui  se  trouve  au  milieu  du  déveloj 

ni  [ni  1).  • + ‘) 

(u-t-  t»)'"  se  réduit  à — t 


pemeut  de  (i 


m 

2 


lorme  le  dernier  terme  du  développement  de  am  ros'"  x. 
Si  m est  impair,  les  deux  termes  du  milieu  sont  en  u et  v 
de  la  forme 


m -t- 1 m — 1 


t»  — 1 m 4- 1 


expressions  qui  se  réduisent  respectivement  à u et  v,  puis- 
que uv—T,  Le  dernier  terme  du  développement  de  2'ncos'"x 
est  alors 

/«  + 3\ 

»H»i  — i). ..  I — — J 

2 — ; cos  x. 

(=?) 

On  développera  maintenant  sin'"x,  en  observant  que 


d’e 


2 y — 1 sin  x = u — <> , 


• / , , . ni  [ni  — 1 ) 

2™  I v — 1 1"‘  sm“  .r  — u"'  — niit"'  ' v -t 5 u”-’-  <•'. . , ; 

' 1.2  ’ 

ce  qui  signifie  toujours  que  les  parties  réelles  sont  les 
mêmes  de  part  et  d’autre,  ainsi  que  les  coefficients  de 
V — I;  s il  y reste,  cc  qui  n’arrivera  que  si  m est  impair. 
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Supposons  d’abord  m pair  : les  termes  à égale  distance 
des  extrêmes  seront  de  même  signe,  et,  en  les  réunissant 
deux  à deux , on  trouvera 

m 

2"  ( — 1)2  sin“x  = 2 cos  mx  — 2//1  cos  (m  — 2)  x 
in  (ni  — 1)  . 

4-  2 — cos  (/»  — 4 ) x — ...  ; 

le  dernier  terme  sera 

ni  ( m “T  1 ) • • • (~  ■+■ 1 ) 

m 

1.2 — 

2 


, . . m , . .m 

le  signe  4-  correspondant  a — pair,  et  le  signe  — a - 

impair.  Si  m est  impair,  le  développement  pourra  se 
mettre  sous  la  forme 

, m im  — 1) , 

m { m"-’—  c"" 4 - ( 

1.2'  ‘ 

en  remplaçant  partout  uv  par  i.  Si  donc  on  observe  que 
ul  — v1  = 2 j — 1 sinÂX,  on  aura , en  ne  prenant  que  les 
coefficients  de  — 1 , 


2*  ( — 1)  a sin"x  = 2sin  mx  — 2/nsin(m  — 2)x 
m (ni  —1) 

-*-  " --sin(m— 4)x — 


1 .2 


le  dernier  terme  sera 


m 

± 2 — 


>-m. 

T2) 


sinx, 


le  signe  4-  ayant  lieu  quand  — - — sera  pair,  et  le  signe 
— quand  il  sera  impair. 
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28.  Examinons  maintenant  en  quoi  consiste  l'avan- 
tage que  l’emploi  de  y' — i a procuré  dans  la  recherche 
des  développements  de  cosm.r  et  sinm.r. 

Nous  avons  remplacé  2 cosx  par 

cosx  4-  y/  — 1 sinx  4-  cosx  — y/  — 1 yin  x, 

qui  lui  est  identique,  puisque  les  deux  termes 

y/  — 1 sinx  et  — y/ — 1 sinx, 

traités  comme  s’ils  représentaient  des  nombres,  se  dé- 
truisent. Et  même  si , au  lieu  de  y/ — 1 , on  met  une  quan- 
tité X indéterminée,  on  pourra  remplacer  2 cos.r  par 

(cosx  4-  X sinx)  4-  (cosx  — \ sinx); 

et  quelque  calcul  que  l’on  effectue  sur  cette  expression  , 
le  résultat  sera  nécessairement  indépendant  de  X,  et  les 
puissances  d’un  même  degré  quelconque  de  cette  lettre 
auront  zéro  pour  coefficient.  Or  prendre  seulement  les 
termes  réels  du  résultat,  c’est  négliger  les  puissances 
impaires  de  X et  ne  conserver  que  les  puissances  paires, 
ce  qui  est  permis,  puisque  les  coefficients  de  chaque  puis- 
sance de  X sont  nuis.  Mais  quand  on  remplacera  X*  par 
— 1,  il  pourra  y avoir  des  réductions  entre  les  ternies 
correspondants  à des  puissances  différentes  de  X , et  no- 
tamment avec  ceux  qui  ne  renfermaient  pas  X,  et  qui 
sont  précisément  ceux  que  l’on  trouverait  en  ne  transfor- 
mant pas  d’abord  2 cos.r.  Il  peut  donc  résulter  de  là 
de  nouvelles  combinaisons  qui,  sans  altérer  la  valeur  du 
résultat,  lui  donnent  une  forme  plus  commode.  Cela  re- 
vient à ajouter  au  résultat  des  quantités  qui  se  détruisent  : 
mais  à chaque  instant,  dans  l’algèbre,  on  Voit  de  pareils 
artifices  faciliter  les  transformations;  et  ce  qui  fait  que, 
dans  le  cas  actuel , on  en  retire  réellement  un  très -grand 
I.  . 37 
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avantage,  c'est  rue  les  «leux  binômes  dont  la  somme  rem- 
place a cos  x sont  tels,  que  les  puissances  de  chacun  d’eux 
s'effectuent  immédiatement  parla  multiplication  du  l’are, 
cl  que  le  produit  des  puissances  semblables  de  l’un  et 
l’autre  est  l’unité,  il  résulte  de  là  que  la  puissance  m‘imr 
de.  co.sx  sc  trouve  immédiatement  ttxprimée  au  moyen  des 
cosinus  des  arcs  intiltiples  de  x:  et  il  en  est  de  inèiné  pour 
sin"  X . 

Usage  t'es  lignes  trigonométriqnes  pour  l'extraction  des 
racines  des  quantités  réelles  ou  imaginaires. 

29.  Les  racines  de  degré  m d’un  nombre  réel  positif 
ou  négatif  dfc  A , sont  les  racines  de  l'équation 

ces  racines  peuvent  se  ramener  à celles  de  l’unité,  en 
posant  y = ax , «désignant  la  racine  niimr  arithmétique 
du  nombre  A;  l’équation  proposée  sc  trouve  ainsi  rame- 
née à la  suivante  : 

1 = 0, 

dont  nous  allons  déterminer  les  m racines,  qui  sont  toutes 
inégales,  puisqu’il  n’y  a pas  de  commun  diviseur  entre 
le  premier  membre  et  sa  dérivée.  Soit  d’abord 
x"  — 1 = 0,  ou  x”  = i . 

Nous  pouvons  représenter  i par  une  expression  de  la 
forme  cosz  -+-  v — 1 sin  z , dont  nous  savons  qu'il  est  fa- 
cile d’extraire  la  racine.  Il  suffit  de  poser  z —vnre,  n 
étant  un  nombre  entier  quelconque  positif  ou  négatif;  et 
l’on  aura  identiquement 

i = cos  2»*  + V1—  1 sin  1 n ir. 

Donc  1 expression 

. ? /lit  , — *t  . ?.n n 

cos 1-  y — 1 Sln 

l ' m m 
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donne  des  racines  «t-"’'"-*  de  i,  fl,  par  conséquent,  des 
valeurs  de  .r  pour  toute  valeur  enpèr«*-de  n. 

Or  ou  recoupait  immédiatement  que  l’expression  (1)  ne 
change  pas  quand  on  augmente  où  qu'on  diminue  n de  ni 
ou  d’un  multiple  entier  quelconque  de  ni.  11  jutlii  donc . 
dans  la  série  indéfinie  des  nombres  entiers  positifs  ou  né- 
gatifs, d’en  prendre  m consécutifs  quelconque*}  ils  don— 
lieront  toutes  les  valeurs  de  l’expression  (i).  D*  plus,  il 
est  facile  de  voir  qu'elles  seront  toutes  différentes,  jiarce 
cjue  deux  de  ces  arcs»  ne  peuvent  avoir  le  même  sinus  et 
lu  même  cosinus ; donc  toutes  les  racines  de  I équation 

— 1=0 

seront  données  par  la  formule 

2 n n , i . 2 n ir 

x =c  coS • zn  v — i Slli  » 

ni  ni 

J ' • 

dans  laquelle  on  donnera  à n les  v ahui s ovi,  ? , c ti . , 
jusqu’à  ce  que  l’on  ait  m valeurs  pour  le  second  membre; 
car  c’est  comme  si  l'on  donnait  à n , m valeurs  consécu- 
tives, les  unes  positives,  les  autres  négatives. 

Si  m est  pair,  on  posera  m — 2 k,  et  il  vieillira 

nu  , V n n 

.ç  = cos  — ±;  \J — i sin  — • 

n * K 

11  faudra  alors  donner  h n les  valeurs  o,  i,  a,...,  A.  Les 
deux  extrêmes  donnent  z=i,.r= — i,  et  toutes  les 
autres  valeurs  de  x sont  imaginaires , conjuguées  et  réci- 
proques deux  à deux 
Si  l’on  a 

»i  — ; <!  + i , 

il  faudra  donner  à u les  valeurs  o , i , a , . . . , k. 

La  première  donne  x=  i ; les  autres  sont  toutes  ima- 
ginaires, conjuguées  et  réciproques.  " 

37. 

, • - 'i 
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< 30.  Soit  maintenant  _ ■ 

x"  4-  i = o ou  x"  = — i , <i’où  x — y'  — i . 

On  peut  encore  donner  à — i la  forme  cosz  -t-  V — i sin  x, 
en  posant  z = (a»,+  i)ir.  On  aura  donc  des  valeurs  de  X 
par  la  formule 


(an  -t-  l)  jr 

x = cos  5 — 

m 


— . (an  + I ) -rr 

• i sin ; 

m 


il  suffira  encore  de  prendre  m valeurs  consécutives  de  n , 
parce  qu’elles  correspondront  toutes  à des  sinus  ou  co- 
sinus différents,  et  toutes  les  autres  valeurs  de  n fourni- 
raient les  mêmes  valeurs  pour  ,r.  Toutes  les  racines  de 
l’équation  . , 


x"  -t- 1 = o 

sont  doue  données  par  la  formule 

( a n 4-  i ) ic  , i . ( 2 h -t-  i ) x 

x = cos  — rt  v — 1 s,n  - 1 

. ' m • m . • 

en  donnant  à n des  valeurs  positives  depuis  zéro  jusqu'à 
ce  qu’il  en  résulte  m valeurs  pour  le  second  membre.  Si 
m — a h , les  valeurs  de  n seront  o ^ i , a , . . . , k — i , les 
\ aleurs  de  x seront  toutes  imaginaires , conjuguées  et  ré- 
ciproques. Si  m — ih  4-i.  les  valeurs  de  n seront  o,  i, 
a , . . .,  k , la  dernière  donnera  x ~f — i j toutes  les  autres 
valeurs  de  x seront  con  juguées  et  réciproques. 

Les  racines  de  rfc  i étant  connues,  on  aura  celles  de 
de  A en  les  multipliant  par  la  racine  arithmétique  de  A. 

Les  facteurs  réels  du  premier  et  du  second  degré,  dans 
lesquels  peuvent  se  décomposer  les  binômes  x,n — r et 
xm 4-  t , peuvent  être  représentés  par  une  construction 
fort  simple,  qui  dépend  de  la  divisiou  du  cercle  en  pal- 
lies égales,  et  qui  a été  donnée  paille  géomètre  anglais 
■Cotes. 
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31 . Cherchons  maintenant  à extraire  la  racine  tn1""' 

, • . • » 

d’une  expression  de  la  forme  , 

' • ■ . a b ^ — i . 

Nous  pouvons  la  mettre  sous  la  forme  . 

p(cosï±^ — i sinsj,  ■ . 

K ' • 

en  déterminant  p et  z par  les  deux  équations 

pcosi  = n,  p siivz  = b ; 
d’où  ' • 


p=d coss=r-)  sinz  = -• 

P P 

Pour  plus  de  commodité,  nous  ne  prendrons  que  la  valeur 
positive  de  p.  Désignons  par  y le  plus  petit  arc  positif 
. ' a : . b 

ayant  pour  cosinus  - et  pour  sinus-;  on  pourra,  sans 

que  ces  lignes  changent,  l’augmenter  d’un  nombre  quel- 
conque de  circonférences,  et  Ton  aura 

« zh  b \J — i = p.jcos  (y  -i-  2ns)±v/  — 1 *>»  (?  ■+■  *"w)]. 

On  aura  des  racines  nt‘lm w de  cette  expression  en  prenant 
la  racine  m ,,me  arithmétique de-o,  et  la  multipliant  par  la 
racine  du  second  facteur,  que  l’on  obtiendra  par  la  divi, 
sion  de  l’arc;  ou  a ainsi  * • ■ < 


a «tt 


zb  — ‘ sin 


J -tr  a«tr 


)■ 


11  suffit  évidemment  de  donner  à n,  tu  v aleurs  consécu- 
tives, positives  ou  négatives-,  toutes  les  antres  donneraient 
les  mêmes  résultats.  De  plus , ces  m valeurs  de  n donnent 
des  valeurs  différentes  pour  les  sinus  ou  cosinus  do 

- — ; donc,  en  donnant  à h les  valeurs  o,  i,  a.'.  . . , 


Digitized  by  Google 


5tta  XOTF.  II.  - * , 

ut — i,  toutes  lus  valeur»  de  la  ■ racine- cherchée ''seront 


données  par  ia  formule 


, _/  y-t-  a/MT  ..-v-t-  afr* 

\nzhb  y?—  i = p»[  cos  ! :fc  y — .*4111 


0’ 


les  signes  supérieurs  de  y/ — i se  correspondant,  ainsi  que 
les  inférieurs. 

.‘12.  La  transformation  de 

a±b\/—j  en  f (cos  z±  y'—  i sin  z)  ' 1 

ramène  toutes  les  opéra  ions  sur  les  quantités,  imaginaires  - 
aux  opérations  sur  des  expressions  de  la  forme 

cos  z di  y — i sin  z , 

et  nous  avons  vu  que  < elles-ei  se  ramenaient  tontes  aux 
opérations  immédiatement  inférieures  sur  les  arcs,  pro  - 
priétés tout  à lait  analogues  à celles  des  exponentielles. 

Celte  analogie  sera  encore  augmentée  par  les  considé- 
rations suivantes. 

Représentation  des  sinus  et  cosinus  par  des 
exponentielles  imaginaires. 

.33.  Si  dans  le  développement  de  e*  on  change  x en 
x \J  — i , et  qu’on  représente  la  série  résultante  par  cf  , - 
ou  aura 


(l)  rx'/-'  z=  1 -h  x^- 


V— i 


1 . 2 


i.a.3  "*"i.2.3  4 

Si  l’on  convient  de  même  de  désigner  par  le  ré- 

sultat de  la  substitution  de  — x \J — 1 à x dans  le  déve-  - 
loppement  de  c*ron  aura  - 

.x'.  4'V — 1 x1  '. 

1.2.3  1.2.  3. 4.. 


(2) 


I , 2 
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(\;s  équations  peuvent  fifre  écrites  comme  il  suit 


(3) 

«l’on  l’on  .lire 


(4) 


| c*’— 1 = cosx  -+-  yt — isinx, 

( c~Æ  |C7‘  = cosx  — — l sin  x j 


l 

< 

j sir 


COSX  : 


pi'-i  _ e- 


a y- 


et  dans  toutes  ces  formules  il  ne  faut  pas  oublier  que 
n’ont  aucun  sens  comme  exponentielles’. 


et  e" 


c >-1 


("lies  ne  représentent  autre  chose  <jue  les  séries  qu’on 
obtient  eu  substituant  -+-  x ^ — i et  — xy I- — î dans  le 
développe  meut  «le  e*,  et  traitant  V — « de  la  manière  con- 
venue. 

• • » . » 

• — , 

ili.  Il  est  facile  de  démontrer  nue  ces  exponentielles 
imaginaires  doivent  être  traitées  d’après  les  mêmes  règles 
que  si  les  exposants  étaient  réels. 

Supposons,  par  exemple,  qu’il  s’agisse  démultiplier 
er”c"'  par  e-r*~l,  en  entendant  toujours  par  là  les  séries 
qui  représentent  ces  expressions,  et  qui  peuvent  être  rem- 
placées par  cosjr-t-^ — i sin#  et  cos  y -4-  ^ — i sin}-, 
dont  le  produit  est  cos  (#-4 -y)-4-V' — * sin(#-(-j). 
Celte  dernière  expression  est  représentée,  dans  le  même 

sens,  par  donc  ou  peut  poser 

« 

c* v . <r/  * -o  = et*-*-//  . 

La  règle  des  exposants  réels  s’observe  donc  dans  la  multi- 
plication des  exponentielles  imaginaires,  et,  par  suite, 
dans  leur  division , dans  leur  élévation  à des  puissances, 
'et  dans  l’extract  ion  de  leurs  racines. 
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On  pourrait  encore  déduire  celle  proposition  de  ce  que 
ex+-T  étant  égal  à e*  er  pour  toutes.  les  valeurs  réelles  de  x 
et^,  on  a identiquement 

(x-y-y)  ' fx-t-r  ,'  / x x'  \ / y j'  \ 

• i r.î  . \ -i  i.i  / \ -i  i.i  / 

' ' ' ‘ ■' 

L’identité  ne  sera. pas  troublée  en  changeant  dans  les  deux 

membres  x en  x V— 1 ? ou  y en  y v — t ; et  l’on  trouvera 
toujours  les  mèmès  termes  réels  ou  imaginaires  avec  les 
mêmes  signes  : d7où  l’on  conclut  • \ 

„■  . eivr) «* ^ -V v~< 

ou  encore,  en  supposant  qu'on  change  seulement  y çn 
e[t+y  v_i)  _ exey  sin  >■)-  .. 

' ' / • •*  ' f ■ - ■ ' ' . ■ ■ 

35.*  On  est  convenu  de  donner  le  nom  de  loga- 
rithmes aux  exposants  imagiuaires,  comme  aux  expo- 
sants réels.  Ainsi  x -+-  y ,\l — t est  le  logarithme  de 
. c*  ( cos  Y -t-  — 1 sinj');  et  pour  avoir  le  logarithme 

d’une  expression  de  la  forme  a±i/— "t,  on  posera 
d’ abord 

a±b\J—  i =p(cosx±Vf— " 7sina:)=  ^P±xyf~' 

— r]  P ± f?*  ■*  » w)  V— i i, 

f étant  la  plus  petite  valeur  positive  de  x , et  l’ôn  aura 

\ « k * ' 

1 (tf  =t  b — i )=  i I b7)  ± \J—  1 (ÿ±  2 /lit). 

# 

Si  &==o,  on  a pour  toutes  les  Valeurs  du  logarithme  de  a, 

* /— — • J • , ^ 

Ia±V — 1 (?±2«fr). 

L arc  f est  égal  à o si  il  est  positif,  et  égal  à t.  si  a est 
négatif.  On  a tlone,  en  entendant  par  la  le  logarithme 


>-  *■«-  - 
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arithmétique  du  nombre  a , 

I (-f-  a)  = \n£:init\J — i,  • 

1 ( — a)  = I*  db (î«  -f-  l)  * v^*—  1» 

Celle  dernière  expression  ne  donne  aucune  valeur  réelle;'  - 
la  première  en  donne  Une  seule. 

En  faisant  a = i , on  trouve 

1 i = dt  inr.  \j  — i , l (^-  i)  = ± (a  « + i)tr  ^ — i . 

■ ‘ ' . ■ . > , > ■ . 

36.  On  peut  exprimer,  au  moyen  des  formules  précé- 
dentes, les  racines  des  équations  de  la  forme  ‘ 

ur’*  4-  px™  + r/  =>o. 

. « ‘r  ’*•  . 

* • - • - » * • < .**,■.'/»  x 

En  effet , on  en  tirç  d’abord  ■*  . , ' ■.  ’ 

- • — 

’ n>  >■  • 

Si  l’on  a - q~^>  o,  ou  = o,  les  valeurs  de  x seront 

4 ' .V  v-  ’ 

les  racines  de  quantités  réelles,  et  nous  avons  vu  com- 
ment on  pouvait  les  exprimer  au  moyen  des  ligues  trigo- 
nomélriques. 

Si  1 on  <7<q,  les  valeurs  de  x m seront  de  la 

forme  azk.b\j — i,  et  l’on  en  extraira  les  racines  mlim" , 
comme  nous  1 avons  indiqué  en  dernier  liçu. 

Si  l’on  forme,  d’après  les  valeurs  de  ces  racines,  les 
facteurs  réels  de  xtm  -f-  j>x"‘ -f-  17,  on  reconnaît  immédiate- 
ment une  construction  simple  qtu  les  .représente  géo-  v 
métriqnement,  et  qui  reposé  sur  la  division  du. cercle  eu 
parties  égales.  Nous  nous  dispenserons  d’entrer  dans  ces 
détails.  . - - ! 


fis  no  iohk  PRhsnm. 

‘ . V.  '■ 
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